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Urzadzenie czujnikowe do'wykrywanla wad w osnowle krosna
Patent trwa od dnia 30 lipca 1960 r.

Znane dotychczas urzgdzenia czujnikowe do
wykrywania wad w osnowie, jako jednolite
nieruchome elementy, przymocowane na stale
do Scian (ram) krosna, oblozone odpowiednig
ilocia listew lamelkowych (kontaktowych)
i rzedéw lamelek, powodowaly do$§é znaczne
tarcia nitek osnowy, co pociggalo za soba
zwigkszenie napiecia nitek i dodatkowe zrywy
obniZajgce wydajno§é krosna. Wadg tych urza-
dzei byl réwniez klopotliwy montaz oraz
utrudniona regulacja i ich obsluga, poniewaz
istniala konieczno$§é wykonania wielu odmian
urzadzenia z dodatkowymi skomplikowanymi
mechanizmami o réznych wymiarach uzaleznio-
nych od typu krosna, przy czym nie mozna
bylo na nich odrobié calkowicie osnowy. Dal-

" %) Wladciclel patentu oswiadezyl, ze wspol-
tworcami wynalazku sg Jan Pawlus, Tadeusz
Kocurek, inz. Stanistaw Byrdy i Rudolf Ma-
dzia.

sza wadg bylo utrudnione, a w niektérych ty-.
pach krosien nawet niemozliwe przykrecanfe,
przywiazywanie i przecigganie przez nicielnice
nowej osnowy, bez uprzedniego zdjecia z urza-
dzenia czuinikowego lamelek, lub stésowania
dodatkowych urzgdzen, co zwigkszalo postoje
krosna. Ponadto lekko poluZnione nitki osno-
wy przy tych urzadzeniach powodowaly czesto-
kroé¢ unieruchomianie krosna. '

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie
czujnikowe do wykrywania wad w osnowie,
ktére nie.bedac jednolitym sztywnym elemen-
tem, oraz nie bedac poruszane wymuszonym
ruchem postepowo-zwrotnym przez inne ele-
menty krosna (na przyklad przewal osnowy),
wprawiane jest w ruch wahadlowy i ruch pio~
nowy w d6t i gére pod wplywem ruch®i
nitek osnowy. Ruch wahadlowy i pionowy:itego
urzadzenia, zwany w dalszym ciagu opisi rgd
chem elastyczno-noénym, ma te wielkgozaleté,
Zze nie stwarza podczas. otwierania:iprzesmykw



w krofnie Zadnego tarcia nitek osnowy o la-
melki, prowadnice listew lamelkowych i o
przewaly osnowowe urzgdzenia czujnikowego.
‘Réwniez ruchy te przyépieszaja opadanie la-
melek z zerwanych nitek na listwy lamelkowe,
powodujac niezadwodne kontaktowanie, jak
Téwniez zezwalajg na stosowanie duzo lzejszych
lamelek, co wplywa decydujgco na zmniejsze-
nie ilo§ci zrywéw nitek osnowy. Ponadto ruch
elastyczno-no$ny (pionowy i wahadlowy) za-
pobiega nadmiernemu

samym zapohiega blednemu wylgczaniu biegu
krosna. ) )

Urzadzenie czujnikowe wedlug wynalazku
wyposazone jest ponadto w dodatkowy kontakt
elektryczny na dolnych prowadnicach lamelek,
w specjalne przymocowywanie konecéwek listew
lamelkowych do suwaka (przy odszukiwaniu
zerwanej nitki), oraz w dwucze$ciowy szczeke
doprowadzajaca do urzadzenia prad staty.

+ Urzgdzenie czujnikowe wedlug wynalazku
charakteryzuja nastepujgce cechy dodatnie:
a) mozliwo$¢ przesuwania urzadzenia w kie-
runku nicielnie, przy czym zalozenie rurki
ograniczajacej dlugo$é przesmyku w obrebie
urzadzenia czujnikowego ulatwia catkowite od-
robienie osnowy z normalnie zalozonymi na
nitkach lamelkami, ulatwia przykrecanie, przy-
wiazywanie i przecigganie nowej osnowy przez
~oczka strun nicielnicowych, przez co zapobiega
si¢ marnotrawieniu surowca, b) mozliwo§é do-
wolnego przemieszczania prowadnic listew la-
melkowych, co jest niezbedne przy wadliwie
nawini¢tej na wale osnowie, aby zapobiec
powstawaniu pasm osnowowych w tkaninie
a zarazem zapobiec duzemu zsuwaniu sie la-
Mmelek z kazdej strony listew lamelkowych,
c) latwosé i duza dokladno$§é w nastawianiu
urzgdzenia czujnikowego do poziomu osnowy,
przy czym czynnos$¢ t¢ mozna wykonywaé pod-
czas ruchu krosna, niezaleznie od polozenia
poziomu osnowy na krosnie i wreszcie d) la-
twoié podnoszenia urzadzenia czujnikowego
w gére pod nitki osnowy, co utatwia czynnogé
nakladania lamelek. '

Urzadzenie czujnikowe do wykrywania wad
w osnowie krosna wedlug wynalazku, uwidocz-
niono przykladowo na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w czeSciowym
rzucie z przodu, fig. 2 — jego rzut z boku,
1ig. 3 — przekroj plaszczyzna oznaczona linig
A—A na fig. 1, fig. 4 — przekréj plaszezyzna
oxhaczony linis B—B na fig. 1, fig. 5 — prze-

kréj urzadzenia plaszczyzng oznaczong linia
C—C na fig. 1, a fig. 6 — rzut z boku kon-
cowki listwy.

Urzadzenie sklada sie z wahacza wyposazo-
nego w czujniki osnowowe, to jest elementy
doprowadzajgce i zwierajagce obwé6d pradu
elekfrycznego, z regulatoréw sprezynowych
ustalajgcych ruch poziomy wahacza, regulato-
row $rubowych do podnoszenia w gére lub

_ opuszczania wahacza i mechanizmu utatwiajg-
luzowaniu sie nitek -
osnowy na urzadzeniu czujnikowym, a tym ~

cego odszukanie zerwanych nitek osnowy.

Wahacz urzadzenia czujnikowego wedlug wy-
nalazku sklada sie z dwoéch bocznych $cian 1
wykonanych z materiatu izolujacego (np.teksto-
litu), zamocowanych do ramion 2, ktére z kolei
osadzone sg i przykrecone §rubami 3 na giéw-
nej rurze usztywniajgcej 4.

W zalezno$ci od gesto$ci nitek osnowy, po-
miedzy $cianami 1 w goérnej ich czeSci prze-
ciggnieta jest luzno przez oczka lamelek 5 od-
powiednia liczba listew 6. Listwy 6 wykonane
sg z ksztaltownika o profilu podobnym do
litery ,,U”, w ktérym jest osadzona podiuznie

.w materiale izolacyjnym (np. zZywicy) zebata

wkladka metalowa 7. Listwy te osadzone sg
luZzno w goérnej cze$ci §cian 1 w odpowiednich
wycieciach i zabezpieczone od goéry nakladka
8 zamocowang z jednej strony do zawiasy 9
a z drugiej strony zabezpieczong §rubg 10
z nakretka motylkowg 11. Poza tym listwy
sprezone sa ze soba dwuczeSciowa szczeka
doprowadzajgcg do nich prad staly o napieciu
12 V, przy czym goérna szczeka 12, wykonana
z materialu izolujacego, przez plytke metalowa
13 tgczy biegun ujemny zrédia pradu z zebatka
wktadki 7 listwy, a dolna szczeka 14 1gczy
dodatni biegun zrodia pradu z dolng cze$cia
listwy, tj. z ksztaltownikiem korytkowym
i drutami prowadniczymi 15, polgczonymi blasz-
kg 15a (fig. 1 i 2) przewodem elektrycznym 16
(fig. 4). Druty prowadnicze 15 przeciggniete
sg przez wyciecia w lamelkach 5 (fig. 4 i 5)
i zamocowane za pomocg Srub 17 do bocznych
Scianek 1 wahacza. Szczeka goérna 12 i dolna
14 sa ze soba polgczone Srubami 18. Pomiedzy
§cianami 1 wahacza znajdujg si¢ prowadnice
19 (fig. 1) przeznaczone do utrzymania w od-
powiednim polozeniu listew 6. Prowadnice te
przykrecone sg $§rubami 20 i 23 do ramion 21,
ktére mozna przesuwaé i przykrecaé $rubg 22
w dowolnym miejscu na rurze usztywniajacej
4. Do ramion 21 przykrecone sy takze $§ruba-
mi 20 przesuwne uchwyty 24, dla lozysk 25
podtrzymujgcych osnowowe przewaly 26 w



érodkowej czeéci wahacza. Kofice osnowowego
przewalu 26 zamocowane sg na bocznych kra-
wedziach $Scian 1 za pomoca §rub 27 i 28 oraz

podkladki 29 z podiluzng szczelnig 30 do prze- -

suwania wyzej lub nizej przewalu w zalezno$ci
od potrzeby. Po jednej stronie whahacza, od
strony nicielnic, na przewale zamocowane sg
dwie obejmy 31 do ktérych wklada sie rurke
32 regulujaca w zasieggu wahacza wielkoéé
przesmyku osnowy podczas odrabiania konca
osnowy.

Wahacz zawieszony jest wahliwie za pomocg

sworzni 33 w lozyskach 34 podstawy 35, za-.

mocowanej sztywno do ramy krosna 35a (fig. 2).

Regulator sprezynowy urzadzenia czujniko-
wego, przeznaczony do ustawienia powrotu wa-
hacza do pozycji wyjsciowej, zamontowany jest
z jednej strony do odpowiednich elementéw
podstawy 35, a z drugiej do ramion 36 osa-
dzonych poziomo na stale w sworzniu 33. Re-
gulator sklada sie z pionowego wysiegnika 37,
zamocowanego na stale do lozyska 34 oraz
dwéch napietych sprezyn 38 zawieszonych od
gory na wysiagniku 37 a u dolu na ramionach
3.

Regulator ustalajacy ruch pionowy wahacza
sklada sie z §ruby nastawczej 39, zaopatrzonej

w koétko sterujace 40, z tozyska 34, osadzonego -

suwliwie -w podluznym wycieciu 41 podstawy
35 i zawieszonego na dolnym koncu $ruby 39,
z ustalajacych nakretek 42 (fig. 1) do podno-
szenia i opuszczania §ruby 39 oraz ze sprezyny
43, na ktorej jest zawieszona $ruba 39. Gérne
zamkniecie wyciecia 41 podstawy 35 stanowi
nakladka 44, przez ktéra przechodzi luzZno
§ruba 39 i na ktérej opiera sie no$na sprezyna
43.

Mechanizm ulatwiajacy odszukanie zerwanej
nitki osnowy sklada sie z uchwytu 45 (fig. 3),
wkreconego do sworznia 33 wahacza, z ra-
mienia 48, zaopatrzonego w galke 48a 1 za-
mocowanego wahliwie za pomoca sworznia 46
w uchwycie 45, oraz z drazka 47 1lgczacego
poszczegblne listwy 6 z ramieniem 48. Drazek
47 przeciagniety jest przez otwory znajdujace
sie w koncéwkach 50 listew 6 (fig. 6) oraz

osadzony jest luZno w owalnym otworze teks-

tolitowej wkladki izolujacej 49, osadzonej w ra-
mieniu 48.

Koncowka 50 listwy 6 (fig. 6) posiada w
rzucie z boku ksztalt owalno-stozkowy uta-
twiajacy przecigganie jej przez lamelki 5.
Koticowka ta jest osobnym elementem wpusz-
czonym do korytkowego ksztaltownika listwy

6, ktéry w tym miejscu jest splaszczony, oraz
polaczona jest z tym ksztaltownikiem nitem 51
i spojona cyng lub zespawana. W celu odizo-
lowania koncéwki 50 od ujemnego bieguna
zebatej wkladki 7 listwy pomiedzy czotami
wkladki i koneéowki 50 pozostawiona jest
szczelina 52, ktora zostala wypelniona materia-
lem izolacyjnym.

Urzadzenie czujnikowe do wykrywania wad

w osnowie krosna dziala w sposéb nastepu- -

lacy.

Podczas otwierania przesmyku' nitki osnowy
otrzymuja ruch postepowy w kierunku niciel-
nic oraz drugi ruch pionowy o amplitudzie
okoto 10 m/m Wynikajacy z katowego wahnie-
cia przewalu i ruchu nicielnic. Réwnocze$nie
wahacz pod naporem lamelek 5, posuwajacych
sie razem z nitkami osnowy, obraca sie na
tozysku 34 regulatora ruchu pionowego w kie-
runku nicielnic. Wielko§¢ wychylenia wahacza
w Kkierunku nicielnic uzalezniona jest od ru-
chu podtepowego nitek osnowy w zasiegu wa-
hacza, przy czym ramie 36 regulatora napina
sprezyne 38, zawieszona na stojacym pionowo
wysiegniku 37 od strony nicielnic, a luzuje
przeciwlegla sprgzyng 38. Postgpujacy dalej
ku dolowi nacisk nitek osnowy na przewatly
osnowowe 26 powoduje obnizenie wahacza,
ktéry swoim sworzniem 33 (fig. 2 i 3) obniza
w podstawie 35 tozysko 34 wraz z przymoco-
wanym pionowo do niego wysiegnikiem 37 oraz
§ruba nastawnag 39, ktéra nakretkami ustala-
jacymi. 42 $ciska sprezyne 43. Podczas zamy-
kania przesmyku wahacz przyciagany przez
silnie napieta sprezyne 38 regulatora sprezy-
nowego od strony nicielnic, pod wplywem
woéwezas juz ruchu powrotnego nitek osnowy
z lamelkami 5, oraz unoszony pod wplywem
sprezyny 43 regulatora ruchu pionowego, od-
chyla sie z powrotem i powraca do polozenia
wyjéciowego.

Podczas przybicia watku przez ploche do
tkaniny nitki osnowy w tym czasie przesuwaja
si¢ przez lamelke 5, na dlugosé odbioru regu-
latora tkaninowego, wahacz za§ przygotowany
jest juz do zajecia pozycji czynnej.

Podczas zerwania nitki osnowy lamelka 5
niezaleznie od polozenia wahacza opada na
zgbatke 7 i korytkowsq listwe lamelkows 6 i za-
myka obwéd elektryczny pradu stalego.

Odszukanie zerwanej nitki osnowy odbywa
sie za pomoca recznego wahania ramienia 48,
ktore przesuwa tam i z powrotem, za pomocs
drazka 47 wprowadzonego w otwory koncéwek
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50, listwy lamelkowe 6. Wowczas opadnieta la-
melka 5 zerwanej nitki osnowy, zawieszona na
zebatce 7 listwy 6 razem z ta listwa porusza

sie, przy czym lamelki niezerwanych nitek.

tworza pozioma plaszczyzne i w meijscu zer-
wania nitki nieunoszgca sie¢ lamelka daje lat-
wo dostrzegalng szczeling. Owalny otwor we
wkladce tekstolitowej ulatwia poruszanie i od-
chylanie ramienai 48 podczas szukania zerwa-
nej nitki.

Nastawianie poziomu wahacza w stosunku
do poziomu nitek osnowy odbywa si¢ za po-

mocg recznego pokrecania koétkiem sterujgcym.

40 regulatora ruchu pionowego, ktory poprzez
§rube 39 podnosi lub opuszcza lozysko 34,
a tym samym zmienia poziom wahacza razem
z regulatorem sprezynowym. Poziom sprawdza
sie na zaopatrzonej w podzialke $cianie pod-
stawy 35 (fig. 2). Odpowiednio nastawiony po-
ziom wahacza na regulatorze ruchu pionowe-
go zabezpieczony jest przed samoczynnym roz-
regulowaniem przeciwnakretkami 42 i sprezyna
43 (fig. 1).

Do odrabiania konczgcej sie osnowy na kro-
$nie stosuje sie rure 32 wsuieta do obejm 31
od strony nicielnic. Miedzy ta rurag a osnowo-
wym przewalem 26 powstaje wowczas waska
szczelina, przez ktérg przechodza nitki osnowy.
Umozliwia to przesuwanie wahacza wraz z re-
gulatorem ruchu pionowego jak najblizej ni-
cielnic, bez obawy ze w czasie otwierania
przesmyku wypadng z prowadniczych drutéw
15 lamelki 5. Po odrobieniu osnowy ocdkreca
sig podstawy 35 od ramy krosna 352 i razem
z wahaczem za pomocg linki nie uwidocznionej
na rysunku zahaczonej o sworzen 33 podnosi
sie w groe cale urzadzenie czujnikowe na wy-
soko§é potrzebng do przykrecania lub przy-
wigzywania nowej osnowy. Po przykreceniu
osnowy wahacz z podstawg 35 opuszcza sig
z powrotem i przykreca na ramie 35a krosna
obok nicielnic, za§ po przeciggnieciu nowej
osnowy przez lamelki 5 i nicielnice wahacz
z regulatorem zostaje ostatecznie przesuniety
i przykrecony na swoje dawne miejsce.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie czujnikowe do wykrywania wad
w osnowie krosna, w ktéorym elementem
zamykajagcym obwdd pradu podcazs zerwa-
nia sie nitki jest ogélnie znana metalowa
lamelka i listwy przeciggniete przez te la-
melki, znamienne tym, ze sklada si¢ z ela-

styczno-no$nego wahacza,. zawieszonego wa-
hliwie w podstawie (35) i znajdujgcego sie
pod bezposrednim wplywem ruchu postepo-
wo zwrotnego- nitek osnowy, poruszajgcych

lamelki (5), z regulatoréw sprezynowych re- .

gulujgcyah powrdét wahacza do pozycji'wyj-

Sciowej, z dwoch przesuwnych. w kierunku .

nicielnic regulatoré6w ruchu pionowego, la-
godzacych nacisk nitek osnowy na przewaty

osnowowe (26) wahacza, z ktorych jeden.za- -

opatrzony jest w obejmy (31) na rure (32)
ograniczajaca wielko$é przesmyku przy od-
rabianiu osnowy oraz z mechanizmu, ulat-
wiajacego odszukiwanie zerwanej nitki
osnowy.

. Urzadzenie wedlug =zastrz. 1, znamienne

tym, ze 'wahacz sklada sie z dwdéch bocznych
$§cian (1) wykonanych z materialu izolujg-
cego, zamocowanych do ramion (2), ktére
z kolei osadzone sg i przykrecne §rubami (3)
na podstawowej rurze usztywniajacej (4),
przy czym pomiedzy $cianami (1), w ich
czeSci gornej, sa osadzone w wycieciach li-
stwy (6), a w ich cze$ci $rodkowej osnowo-
we przewaly (26) oraz dwa poziome rzedy
drutéw (15) dla prowadzenia lamelek i rura
(32) regulujaca wielko§¢ przesmyku osnowy
w zasiegu wahacza, osadzona w obejmach
(31), przymocowanych do przewalu (26) od
strony nicielnic.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne

tym, ze Sciany (1) wahacza sg wyposazone
w sworznie' (33), ktérych wystajgce czopy
osadzone sa wahliwie w lozyskach (34) pod-
stawy (35).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, zmienne

tym, ze regulator sprezynowy sklada sie

z wysiggnika (37), zamocowanego do lozyska.
(34), oraz z dwodch napietych sprezyn (38),

zawieszonych od géry w wysiegniku (37)
od dotu do ramion regulatora (36), osadzc-
nych- na stale w sworzniu (33).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne

tym, Ze regulator ruchu pionowego jest wy-
posazony w nastawcza S§rube (39), tozysko
(34) ,osadzone suwliwie w podluznym wy-

cieciu (41) podstawy (35) i zawieszone na

dolnym koncu Sruby (39), w ustalajace na-

kretki (42), do podnoszenia i opuszczania

$ruby (39), oraz w sprezyny (43), na ktérych
jest zawieszona ta S$ruba..
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6. Urzsdzenie wedlug zastrz. 1—5, znamienne

tym, ze listwa (6) jest wyposazona w kon-
cowke (50) o ksztalcie owalnostozkowym,
ktéra jest polaczona z korytkowym ksztalto-
wnikiem listwy za pomocg nita (51) i ze-
spawania, przy czym pomiedzy zebatky (7)
listwy (6) a koneéwka (50) jest pozostawiona
‘szezelina (52), wypetniona materialem izolu-

jacym.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—7, znamienne
tym, ze stanowigce przewodniki pradu sta-

lego listwy sprzeione sa ze sobg dwucze-:

§ciowa szczeka polaczona motylkowymi §ru-

bami (18), przy czym goérna szczeka (12), wy-
konana z materialu izolujacego, przez ptytke
(13) laczy zebatke (7) z ujemnym biegunem
zrédla pradu stalego, a dolna szczeka (14)
laczy korytko listwy (6) z biegunem dodat-
nim.

Zaktady Przemystu Welnianego
im. Jézefa Magi

Przedsigebiorstwo Panstwowe
Wyodrebnione

Zastepca: mgr Tadeusz Szezepanik
rzecznik patentowy
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