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Anwendunrspebiet der Trfindung

Die Exrfindung bebtrifft ein Getriebesystem fir Korbvcrseilma—
schinen mit verstellbarer Rickdrehuns der Trommelrahmen, das
aus einem Hauptpetriebe, einem vielstufigen Schaltgebtriebe
und einem oder mehreren Umlaufridergetrieben besteht.

Charakteristik der bekannten technischen Lidosunzen

Bel den bekannten Getriebesystemen fiir Korbverseilmaschinen,
die mit verstellbarcr reproduzierbarer Ruckdrehuny der Trom-
melrahmen arbeiten, wird fiir den Leistungsazwelg Rickdrehung
die bendtigte variable Winkelgeschwindiskeit durch eine ki-
nematische Kombination eines vielstufigen Schaltgetriebes
mit Stirnradstufen und Umlaufriddergetrieben erzeugt. Durch
die Verwendung von Stirnrddern ist dabel die Reproduzierbar—
keit der Ubersetzungsstufen gegeben (siehe DI-PS 87 999,
Int, Cl. D 07 b, 3/04). Obwohl bei dieser Ausfithrung durch
ein S4—pgingiges Schaltgetriebe eine relativ gute Feinstufig-~
keit fiur die Riickdrehwerte errcicht wird, so genligt diese

Feinstufigkeit nicht mehr f£ir die Herstellung gualitabiv hoch-

werbtiger Hrzeugnisse der Verseilindustrie.

Ziel der Lrfindung

Durch die Erfindung soll ein allen Qualititsanspriichen ge—
recot werdendes Verseilgut ohne grdlercn zusitzlichen mabe—
riellen und okononigchen Aufwand erzsugh werdene.
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Darlesun~ des Vlesens der Zrfindung

Die Aufgabe, die durch die Erfindung geldst werden soll, be=
steht darin, ein Getriebhesystem zu schaffen, das bei elner ein-
stellvaren reproduzierbaren Riickdrehung als Vorwahl eine zu-
sdtzliche Feineinstellung der Riickdrehwerte aufweist, wobel
innerhalb dieser Feineinmstellung die Reproduzierbarkeit die-
ser Einstellwerte nicht absolut vorhanden sein muB.

Die Erfindung 16st die Auwfgabe dadurch, daB im Leistungszwelg
flir die Riickdrehung zwischen Hauptgetriebe und vielstufigem
Schaltgetriebe ein stufemnlos regelbares Differentialgetriebe
mit elektrischex Verstelleinrichtung vorgesehen ist.
Weiterhin sieht die erfindungsgemdBfe Losung vor, dal der Ver—
stellbereich des Differentialgetriebes doppelt so groB ist
wie der Stufensprung des Schaltgetriebes,

Ein weiteres neues llerkmal der Drfindung besteht darin, daB
die kinoematische Anlenkumy des Differentialgetriebes an das
Schaltgetriebe fir Uber— und Untersetzung vorgesehen ist,

Ausfithrun~sheisoiel

Das Getriebesystem besteht gemdB der Fig. aus dem Hauptgetrie—
be 1, dem vielstufigen Schaltgebtriebe 5 und einem zwischen den
beiden Getrieben 1, 5 anzeordneten Differentialgetricbe 6 mit
eloktrischer Verstellung 9, Das Hauptgetriebe 1 beinhaltet
eine Leistungsverzweigung, und zwar ist der eine Leistungs—
zwelg in der Korbwelle 3 (Antrieb Verseilkorb) und der ande~
re Leistungszweig in der Hohlwelle 4 (Rickdrehung) abtriebs—
seitig realisiert., Die Drehzahl der Hohlwelle 4 wird vom
Schaltgetriebe 5 und vom Differentialgotriebe 6 beeinfluBt.

Zu diesem Zweck ist der betreffende Leistungszweilg (Ricke
drehung) liber eine Welle 40 mit der Antriebswelle 11 des
Schaltgetriebes 5 verbunden. Die Abtriebswelle 12 des letzte=
ren ist mit der Antriebswelle 13 des Differentialgetricbes

6 verbunden. Die Abtriebswelle 14 des Differentialgetriebes

6 verbindet dieses wiederum mit dem Haupbgetriebe 1, und

zwar mit dessen Leistungszielg Riickdrehung., Das liber die An-
triebswelle 2 in das Hauptgebriebe 1 eingeleitete Drehmoment
wird innerhalb des letzteren gebteilt, wobei der Hauptanteil
des eingeleiteten Drenmomsntes liber Stirnradstufen in die Ver-
sellkorbwelle 3 fliellt. Der andere Teill des eingeleiteten
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Drehmomentes wird vom Hauptgetriebe 1 zundchst Uber die Wel-
le 10 in die Antriebswelle 11 des vielsbufigen Schaltgetric—
bes 5 libertragen. Uber die entsprechend geschalteten Stirn-
radsitze gelangt das Drehmoment auf die Abtriebswelle 12 und
von nier iiber die Antriebswelle 43 in das Differentialgetrie—
be 6. Hicr erfolpt die endgliltige Einstelluns der prozentualen
Rickdrchung, die liber die elektrische Verstellung 9 vom Ver—
seilpunkt 8 her bewirkt wird. Das Drehmoment wird dann {iber
die Abtriebswelle 14 und die Welle 15 wieder in das Hauptge-
triebe 1 eingeleitet und auf die Hohlwelle 4 iibertragen. Von
dem auf der Hohlwelle 4 sitzenden Sonnenrad 16 gelangt dann
das Drehmoment auf das Planetenrad 17 und iiber die Welle 18
in den Spulentyrégeyr 7. Der Verstellbereich des Differential-
getricbes 6 ist so ausgelegi, daB er doppelt so groB ist wie
der Stufensprung des Schaltgotriebes 5, wobel die kinemabi-
sche Anlenkung des Diffcrentialgetricbes 6 an das Schaltge-
trievbe 5 fir Uber— und Untersebzung vorgesehen ist.

Bei diqoenm nesuen Getricbesystem ist es moglich, auf der Grund-
lage der theoretischen Verseiltechnologle die vorgesehenen
Ubersctzungsstulen fiir die verlangte Riickdrehung mittels des
Schaltgebrisbes 5 als Vorwall bei einem eingestellten Ubor-
setzungsverhdltnis von 1 ¢ 1 des Differentialgetriebes 6 ein=-
zuschalten und nach Uberpriifung der Gilte des Verseilgutes,

Ze Be Vollverschlossenheit, vom Verseilpunkt 8 her Korrekbtu=
ren der Rlickdrehung mittels der elektrischen Verstellung 9
im Differentialgoetriebe 6 stufenlos vorzunchrmer., Diese Log-
lichkeit, eine derartig feine Verstellung durchzufiihrcn, ist
dadurch vorhanden, weil das Differentialgetriebe 6 so dimen=—
sioniert ist, daB nur eine gecringe Leistung liber das ecinge—
baute Kettengetriebe flieBt, wodurch die Drchzahlbeeinflus—
sung, bezogen auf die Enddrehzahlen, sehr gering ist. Do-
durch crgibt sich filir diesen Einstellbereich zwar keine ab-~
solute Reproduzicrbarkeit aber eine fiir die Praxis ausrei-
chendes
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Erfinduncsanspruch

1. Getriebesystem flir Korbverseilmaschinen mit verstellbarer
Rickdrehung der Trommelrahmen, das aus einem Hauptzetriebe,
einem vielstufigen Schaltgetriebe und aus einem oder meh-
reren Umlaufréddergetrieben besteht, gekennzeichnet dadurch,

05daB im Leistungszweig fiir die Riickdrehung zwischen Haupt-—
getricbe (1) und vielstufigem Schaltgetriebe (5) ein stu-
fenlos verstellbares Differentialsetriebe (6) mit elek-
trischer Verstelleinrichbtung vorgesehen ist.

26 Getriebesystem fiir Korbverseilmaschinen mit verstellbarexr
10Riickdrehung, gekennzeichnet dadurch, daB der Verstellbe-
reich des Differentialgetriebes (6) doppelt so groB wie

der Stufensprung des Schaltgetriebes (5) iste

3+ Getriebesystem fiir Korbverseilmaschinen mit verstellbarer
Riickdrehung, gekennzeichnet dadurch, daB die kinematische

15Anlenkung des Differentialgetriebes (6) an das Schaltge~
triebe (5) fiir Uber— und Untersetzung vorgesehen ist.

Hierzu <7 Seite Zeichnung
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