LEZU| 215508

(11) (B1)

et | POPIS VYNA

(19)

K AUTORSKEMU OSVEDCENI

ensamna—

(51) Int. CL3

(22) PtihlaSeno 20 05 80 B 23 D 15/06
(21) (PV 3502-80)

SR

(40) Zvetrejnéno 30 10 81

MW (45) Vydéno 15 10 84

(75) B
Autor vyndlezu DRKAL JAN ing., BRAZDA LADISLAV, BRNO

(54) Ustroji posuvného uloZeni pracovniho néstroje, zejména u tabulovych
niiZzek

1 ’ ' 2

. Vynélez se tykd posuvného uloZeni pra-
‘covniho nédstroje, zejména u tabulovych ni- o e
¥ek, tvofeného alespoii dvéma vodicimi lis-
tami pracovniho né&stroje, upravenymi na
rdmu stroje.

Podstatou vynélezu je, Ze vodici li§ty pra-
covniho néstroje jsou na rdmu stroje uloZe-
ny v§kyvné na spoletné vykyvné ose a pric-
né nastaviteln® ke smé&ru posuvného pohy-
‘bu pracovniho néstroje.

Vynélez nejlépe vystihuje obr. €. 1.
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Vynéalez se tykd posuvného uloZeni pra-
covniho néstroje, zejména u tabulovych nfi-
Zek.

U tabulovych ntZek na st¥fhani plechu je
pracovni néastroj uloZen ve vodicich lidtach
upravenych pevné& na rdmu stroje a nahono-
v& spraZen s tstrojim pohonu, nap¥iklad hy-
dromotorem. Pracovni ndstroj je tvofen stii-
haci traverzou plochého tvaru, opat¥enou
pohyblivym st¥ihacim noZem, proti kterému
je na pracovnim stole stroje uloZen pevny
stfihaci nd¥. Ustaveni nebo seffzeni st¥izné
ville, to je zmé&na vzdjemné polohy pohyb-
livého st¥ihactho noZe a pevného stithaciho
noZe, je pom&rn& nédrodny itkon. Sefizeni
stfiZné ville, zejména po naost¥eni noZf, se
zpravidla provddi tak, Ze pevny st¥ihaci nti¥
se prisouvd k pohyblivému st¥ihacimu noZi
po pracovnim stole prostfednictvim klind
nebo stavécich Sroubll. V jiném pripadé se
stFiZnd vile po nabrouSeni noZd ustavuje
tak, Ze pevny stfihaci niiZ se podkladd pod-
loZkami, jejich? tloustka je rovna soudtu
ib&ru obou noZt pii jejich broufeni. V pr-
vém popsaném piipadé je Fe¥eni problému
ustavevani stfiZné vile mezi st¥ihacimi no-
Z1i pom&rn& vyrobn& ndkladné a sloZité, v
druhém pripad® pak zejména Gasovd ndrod-
né a pracné.

Uvedené nevyhody a nedostatky odstratiu-
je tstroji posuvného uloZeni pracovniho na-
stroje, zejména tabulovych niZek, podle vy-
nélezu, tvofené alespoii dvéma vodicimi 1ig-
tami pracovniho néstroje upravenymi na ra-
mu stroje, jehoZ podstatou je, ¥e vodici li§-
fty bracovniho ndstroje jsou na rdmu stroje
uloZeny vykyvné& na spolefné vykyviné ose
a prién& nastavitelnd ke sméru posuvného
pohybu pracovniho néstroje.

Dile je podstatné, Ze kaZdd vodici lista
‘pracovniho néstroje je jednim koncem ulo-
Zena vykyvn& na jednom z Septl, upraveném
v ramu stroje, pfifemZ opacny konec kardé
‘vodici 1isty je opatfen vodicim vybrdnim, ve
kterém je posuvn& pii¢nd ke sméru vikyvu
vodicich 1i§t pracovniho néstroje uloZeno
voditko, kdyZ je otofn& ulo¥en ve dvojici
téchto voditek svymi excentry ovlddaci hii-
del, upraveny nastaviteln& ototng v rdmu
stroje.

Podstatou je také to, Ze Eepy vykyvného u-
loZent vodicich 1i§t pracovniho néstroje jsou
uloZeny v rdmu stroje nastavitelnd otodns,
prifemZ jejich ototné uloZeni v rdmu stroje
e excentrické vzhledem k vykyvnému ulo-
Zeni vodicich 1i§t pracovniho nastroje.

RovnéZ je podstatné, Ze na konci ovldda-
ciho hiidele je ulo¥ena ovlddaci paka, pri-
Cem? na rdmu stroje jsou dorazové koliky
pro styk s ovlddaci pakou v jejich krajnich
‘polohdch natofeni ovladaciho h¥idele, a na
rdmu stroje je kolem ovlddaciho h¥idele 1-
spofdddna stupnice a na ovladaci péce uka-
zatel.

Hlavni vyhodou tstroji podle vynélezu je
pomérné jednoduchd konstrukce, vyrobné&
neprili§ ndrotnd, zajistujici spolehlivé a bez
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velkych Casovych nédrok ustaveni polohy
‘posuvného pracovniho nastroje.

Pfikladné provedeni vyndlezu je zné&zor-
néno na vykresu, kde obr. 1 pfedstavuje &ést
‘tabulovych nfiZek s tstrojim posuvného ulo-
‘Zeni stfiZného néstroje v €¢4stetném fezu v
narysu, obr. 2 €ast tabulovych niiZek podle
obr. 1 v bokorysném fezu a obr. 3 ¢4st ta-
bulovych nfiZzek podle obr. 1 v bokorysném
{pohledu.

Ram 1 tabulovych ntZek sestdvd v podsta-
té ze dvou bofnic 2, 3, pritn& spojenych
nosniky, z nichZ je na obr. 1 zndzorngn pou-
ze -jeden nosnik 4, na kterém jsou uloZeny
'dva hydromotory 5, 8. Pracovni néastroj 7 je
zde tvofen st¥iZnou traverzou 8 deskovitého
tvaru, opatfenou u dolni strany pohybliv§m
stfihacim noZem 9. Pracovni nédstroj 7 je u-
loZen ve vodicich list4ch 10, 11 posuvng ve
vertikalni roviné proti pevnému stFithacimu
noZi 12 upravenému na pracovnim stole 13,
‘Pro vyvozeni posuvného pracovniho pohybu
‘je pracovni nédstroj 7 spojen s pistnicemi 14,
15 hydromotori 5, 6 kulovymi ojnicemi 18,
17. Vodici 1isty 10, 11 pracovniho néstroje 7
jsou na bocnicich 2, 3 rdmu 1 stroje uloZe-
my vykyvné na spoletné vykyvné ose, a to
nastavitelng& pficné& ke sméru posuvného po-
hybu pracovniho néstroje 7, to je traverzy
8 s pohyblivfm stiihacim noZem 9. V p¥i-
kladném provedeni je to provedeno tak, ¥e
kaZda vodici lista 10, 11 je dolnim koncem
uloZena vykyvn& na jednom z fepti 18, 19,
zabudovanych v boénicich 2, 3 rdmu 1 stro-
je. V hornim konci je kaZdd vodici lista 10,
11 opatfena vodicim vybranim 20, ve kterém
je pritné ke sméru kyvu vodicich list 10, 11
posuvng uloZeno voditko 21, V kaZdém vo-
dftku 21 je otoné uloZen jeden z excentri
22, 23 pripevn&nych na ovlddacim h¥idell
24. Teénto ovlddac! hiide! 24 je ototnd ulo-
Zen v bocnicich 2, 3 rdmu 1 stroje. Na jed-
nom konci ovladaciho hifidele 24 je vné bo¢-
nice 3 rdmu 1 stroje pfipojena ovlddaci péa-
ka 28 pro ruéni natodeni oviddaciho hridele
24 s excentry 22, 23. Krajni polohy natoteni
iovladaciho hridele 24 jsou vymezeny dora-
zovymi koliky 26, 27, uloZenymi v boénici
3 a urdenymi pro styk s ovladaci pdkou 25.
Nastavenou polohu ovlddaciho h¥idele 24 je
'moZno zajistit nap¥Fiklad neznézorn&nym
znadmym aretafnim ustrojim. Pro snaz${ na-
staveni thlu natofeni ovlddaciho hiidele 24,
a tim i nastaveni st¥iZné viile je s vyhodou
na bo¢nici 3 upravena kolem ovlddactho
h¥idele 24 stupnice 28 a na ovladaci péce
25 ukazatel 29.

Déle je vhodné, kdyZ Cepy 18, 19 vykyvné-
ho uloZeni vodicich 1i§t 10, 11 pracovniho
néstroje 7 jsou uloZeny v bo&nicich 2, 3 ré-
'mu 1 otofné&, pFifemZ jejich otofné uloZeni
je excentrické vzhledem k vykyvnému ulo-
Zeni vodicich li¥t 10, 11. Cepy 18, 19 jsou
polohovany na bo&nicich 2, 3 napitklad po-
lohovacimi Srouby 30 prochézejicimi ledvin-
kovitymi otvory 31 vytvoFenymi v p¥irubdch
32, 33 Cepii 18, 19.
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Zména st¥iZné viile mezi pohyblivym st¥i-
hacim no¥em 9 a pevnym stithacim noZem
12 se provede runim nastavenim ovladaci
paky 25, kterd natofi ovladaci hridel 24.
Tim se zm&ni poloha excentrit 22, 23 ovla-
daciho hiidele 24, které pies voditko 21 ve
vodicich vybranich 20 vykyvnou vodicl listy
10, 11 na cepech 18, 19 a nastavi stfiZnou
wili. Velikost zmény stfiZné vile se jedno-
‘duSe odelte na stupnici 28.

74akladni zm@&na st¥iZné vile se s vyhodou
nastavuje, obvykle po brouSeni pohyblive-
ho stfihactho noZe 9 a pevného stfihaciho
noZe 12, pootofenim &ept 18, 19, a to ob-
'vykle p¥i nastaveni ovlddaci paky 25 ve vy-
chozi poloze.

215508

Polohovaci 3rouby 30 se nejprve uvolni,
naceZ tepy 18, 19 s vodicimi liStami 10, 11
se nato€i tak, aby velikost st¥iZné viile v ce-
16 jeji délce odpovidala hodnoté nastavené
na stupnici 28. Potom se op8ét polohovaci
Srouby 30 utdhnou, ¢imZ se zajisti poloha
geptt 18, 19, a tim i osa vykyvného uloZe-
ni vodicich 1ist 10, 11 pracovniho néstroje 7.
‘Soutasné dojde k zajisténi nastavené stFiZné
'viile mezi pohyblivym st¥ihacim noZem 9 a
‘pevnym stiihacim noZem 12.

Ustroji podle vyndlezu je moZno vyuZit
pFi FeSeni posuvného uloZeni pracovniho né-
stroje, zejména u tabulov§ch niiZek.

PREDMET VYNALEZU

1. Ustroji posuvného uloZeni pracovniho
néstroje, zejména u tabulovych ndzek, tvo-
fené alespoii dvéma vodicimi liStami pra-
covnfho néstroje upravenymi na ramu stro-
je, vyznatujici se tim, Ze vodici listy (10,
11) pracovniho néstroje (7) jsou na ramu
(1) stroje uloZeny vykyvné na spoletné vy-
kyvné ose a pritnd nastaviteln& ke sméru
posuvného pohybu pracovniho néstroje (7].

2. Ustroji podle bodu 1, vyznacCujici se
tim, e kaZda vodici lidta (10, 11) pracovni-
ho néastroje (7) je jednim koncem uloZena
vjkyvné na jednom z Cepidl (18, 19) uprave-
ném v rdmu (1) stroje, pfi¢emZ opatny ko-
nec ka¥dé vodici 1isty je opatfen vodicim
vybranim (20), ve kterém je posuvné pFicné
ke sméru vykyvu vodicich li§t (10, 11) pra-
covniho néstroje (7) uloZeno voditko (21),
kdyZ ve dvojici t&chto voditek (21) je otoC-
né uloZen svymi excentry (22, 23) ovladaci

h¥idel (24) upraveny nastaviteln& otoCné& v
Tamu (1) stroje.

3. Ustroji podle bodl 1 a 2, vyznacujici se
tim, Ze Cepy (18, 19) vykyvného uloZeni vo-
dicich 1§t (10, 11) pracovniho néstroje (7)
jsou uloZeny v ramu (1) stroje nastaviteln&
ototng, pritemZ jejich otofné uloZeni v ra-
mu (1) stroje je excentrické vzhledem k vy-
kyvnému uloZeni vodicich 1i8t (10, 11) pra-
covniho néstroje (7].

4. Ustroji podle bodu 2, vyznacujici se tim,
¥e na konci ovladactho hiidele (24) je ulo-
Zena ovladaci paka (25), pfi€emZ na ramu
(1) stroje jsou dorazové koliky (26, 27) pro
styk s ovladaci pdkou (25) v jejich krajnich
polohdch natodeni ovlddaciho hridele ([24)
a na ramu (1) stroje je kolem ovladaciho
hiridele (24) uspoiaddna stupnice (28], a
na ovlddaci péce (25) ukazatel (29).

2 Itsty vikresd
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Obr. 1
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Obr. 2
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