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Laite venttiilin asettamiseksi sailivon - Anordning

f6r montering av en ventil i en behdllare

Tamd keksinto liittyy laitteeseen venttiilin asettamiseksi

sailison.

Aeresolisumutin, so., s&ilid, josta aine on m&dra sumuttaa
aerosolina, kasittdd tyypillisesti sdilidn, joka sisdltda
aineen ja sumutinventtiilin, joka on asennettu sdilidn avoimeen
yldpadhdn. Nyt selostetaan tyypillinen menetelmd aerosolia
sisdltdvan jakolaitteen tuottamiseksi viitaten esimerkkiin,
jossa sumutettava aine on laake. On kuitenkin ymmdrrettavda,
ettd tdmd on vain esimerkki ja ettd keksintd on kaytettavissa
yvhtdldisesti mihin tahansa muuhun tuotteeseen, joka sumutetaan
aerosolin muodossa ja myds tuotteeseen, joka sumutetaan muussa

kuin aerosolin muodossa.

Tédssd tyypillisessd menetelmdssd lddke ja huoneen lampbtilassa
nestemdinen ponneaine pannaan sdiliodn sekoitettuna lietteeksi.
Tamd tapahtuu tayttoasemalla. Lietettd sisdltdvd sdilio voi-
daan sitten kuljettaa yhdistdmisasemalle, jolloin venttiili
asetetaan sdilitn avoimeen yldpddhdn. Yhdistdmisasemalla vent-
tiili yhdistetddn puristamalla s4ilioén ilmatiiviin tiivisteen
tuottamiseksi sdilidn ja venttiilin vdlille. Sitten sdili® ja
venttiili kulkevat yhteenliitettynd kaasuasemalle, jossa ponne-—
aine, joka on erilainen kuin ensin mainittu ponneaine ja joka
on kaasu huoneen lampdtilassa, pakotetaan paineen alaisena

sdiligdn venttiilin kautta.

Aika, jonka sdilio on tdyttdaseman ja yhdistdmisaseman valillsi,
on normaalisti lyhyt, erityisesti prosessin toimiessa suurella
nopeudella ja tdmd luo ongelmia asetettaessa venttiilejd saili-

6ihin.

Mukana seuraavista piirroksista kuva 1 esittad kaavamaisesti
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yhtd tapaa venttiilin asettamiseksi. Sdilidt A kulkevat vasem-

malta oikealle, kuten piirroksesta ndhdddn, ja venttiilit B
sybtetddn ohjauslaitteen (ei esitetty) avulla kuvan 1 osoitta-
maan asemaan. Tdstd asemasta venttiilid kallistetaan vaaka-

tasoon ndhden ja kun sdilidn edelld kulkeva yldreuna iskeytyy

siihen, se oikenee, kuten kaareva nucoli oscoittaa ja putoaa

sdi1idn avoimen yldpddn padlle, jolloin venttiilin runko C

osoittaa kohtisuoraan yl&spdin. Tdhdn ldhestymistapaan liittyy

kuitenkin huomattavia ongelmia. Venttiilin tarkka asema hetkel-

1a, jolloin sdilio iskeytyy siihen, on kriittinen. Venttiili
ei voi olla liian korkealla, jolloin sdilid ei iskeydy siihen
lainkaan eikid se voi olla liian matalalla, koska, kuten kuvas-
sa 1 d osoittaa, liikkumavara on vain hyvin pieni s&ilién
yldreunan ja sen venttiilin osan vdlilld, joka on alimpana
silloin, kun venttiili asetetaan s&ilioodon. Jos sdilio iskisi
tdhdn venttiilin osaan, venttiili ei putoaisi oikein sdilidn

pdadlle.

Muitakin menetelmid venttiilin asettamiseksi sdilididen pddlle
on kokeiltu, mutta mikddn ei ole ollut erityisen menestykselli-

nen ja tamén keksinon kohde onkin parannetun menetelmén tuotta-

minen venttiilin asettamiseksi s&dilidtén.

Tdmdn keksinndn mukaisesti on tuotettu laitteisto venttiilin
asettamiseksi s8ilidn avoimeen yldpddhdn, jolloin laitteisto
kdsittda laitteet s&ilion kuljettamiseksi ensimmdistd linjaa
pitkin ja laitteet venttiilin kuljettamiseksi toista linjaa
pitkin, joka on kulmassa ensimmdiseen linjaan ndhden ja l&dhes-—
tyy sita, jolloin ndméd kaksi kuljetuslaitetta toimivat p&da-
aslassa samanaikaisesti saaden ensimmdisen kuljetuslaitteen

kuljettaman venttiilin ldhestymddn sdiliotd ja asettumaan sen

pddlle.

Ensimmdinen kuljetuslaite on mieluummin pydrivd osa, esimerkik-

si tahtipydrd ja toinen kuljetuslaite on kaareutuva kouru.
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Ensimmidinen linja on mieluummin pddasiassa vaakasuora ja toinen

linja on alaspdin viettdva.

Keksintsd valaistaan mukana seuraavien pilirroskuvien 2-7 avul-

la, joista:

Kuva 2 on keksinntnmukaisen laitteiston suoritusmuodon kaava-

mainen pohjapiirros,

Kuva 3 on kuvan 2 laitteiston kaavamainen sivukuva,

Kuva 4 esittdd sivukuvaa lisdominaisuudesta, joka voidaan
liittdd kuvien 2 ja 3 suoritusmuotoon,

Kuva 5 on pohjapiirros, joka esittdd yksityiskohtaisemmin
keksinndn suoritusmuodon osaa,

Kuvat 5a ja 5b esittdavat kuvan 5 yksityiskohtia suuremmassa
mittakaavassa,

Kuva 6 liittyy kuvan 5 suoritusmuotoon ja on pystysuora leik-
kaus kuvassa 5 olevasta linjasta A-A esittdin yksityis-
kohtaa venttiilistd, jota asetetaan s&ilion pdédlle,

Kuvat 7a ja 7b ovat samanlaisia pystysuoria leikkauksia,
joista osia on jatetty huomioonottamatta, esittden sita,
miten kuvan 5 suoritusmuotoa voidaan sddtdd sopivaksi
pieniin sdilitihin ja suuriin s&ilidihin tdssd jdrjes-

tyksessd.

Kuvigsa 2 ja 3 esitetty laitteisto kdasittda tahtipydrdn 1,
jossa on neljada syvennysta 2 909 :en pddssd toisistaan pydrdn
1 kehdlld. Kukin syvennys 2 on kooltaan ja muodoltaan sellai-

nen, ettd se voi kiinnittdd sdilion 3 ja kuljettaa sitd kaare-

vaa linjaa pitkin.

Sd4ilididen 3 padlle asetettavat venttiilit syotetddn alaspdin
viettdvdsg kourua 4 pitkin, jonka ensimmdinen osa 5 ojentuu
sdteen suuntaisesti tahtipyodrdd 1 kohti ja toista osaa 6 pit-
kin, joka on kaareva ja jolla on sama kaarevuussdde kuin tahti-

pybradn ulkokehdllda. Kdytdssd tahtipydrédssd 1 olevat syvennyk-
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set 2 vastaanottavat sdilict tdyttdasemalta.

Jatkuvaa venttiilijonoa 8 sydtetddn alas kourun 4 osaa 5 pitkin
sinne, missd kourun osa 5 kohtaa kaarevan kourun osan 6. Kourun
osa 5 on mieluummin kallistettu alaspdin siten, ettd venttiilit
kulkevat sitd pitkin painovoiman vaikutuksen alaisina. Vaih-
toehtoisesti kourun osa voisi kuitenkin olla vaakasuora, jol-
loin venttiilejd kuljetetaan sitd pitkin joillakin muilla kei-
noin, esimerkiksi lineaarisen vidrdhtelyn, ilmavirran tai hihna-

vedon avulla.

Venttiilid kuljettaa sitten kourun osaa 6 pitkin ohjaussakara
7, joita on 4 asennettuna tahtipyodrdlle 1, vaikka kuvassa 3
esitetddn vain yksi sakara. Sakara kulkee kaarevan osan 6
pohjalla ja yldosassa olevia uria 8 pitkin ja niin tehdessddn
se tyodntdd venttiilia 8 edellddn. Sakarat 7 on asetettu suh-
teessa syvennyksiin 2 siten, ettd kutakin venttiilid kuljete-
taan vdlittomdsti s8i1i6n 3 avoimen yldpddn yldpuolella saman-
alkaisesti sdilidn kanssa. Kourun osa 6 on taivutettu alaspdin,
kuten kuvasta 3 voidaan n&hdd, jolloin seurauksena on, etté
kuljetettaessa venttiilid kourun osaa 6 pitkin, se ldahestyy
sdilidn avointa pdadtd ja asetetaan sen paddlle. On ymméarrettada-
vdd, ettd venttiilin asettamiseen ei valttamdatta kuulu, ettad
venttiili on kosketukscssa sdilion kanssa siihen mennessd,

kun venttiili saavuttaa kourun 6 alaspdin viettdvan pddn, mutta
Jjos tédllaista kosketusta ei ole, niin venttiilin tédytyy olla
ainakin riittdvdn ldhelld sdilistd, jotta se putoaisi luotet-

tavasti oikeaan paikkaan sdilidn pddlle ldhtiessddn kourusta.

Voidaan hankkia laitteita venttiilin puristamiseksi sdilidn
pddlle sen jalkeen, kun se on ensin asetettu s&ilidn pddlle,
jolloin ndiden laitteiden avulla voidaan parantaa varmuutta,
jolla venttiili asetetaan sdilidn padlle edelld kuvatun lait-
teiston avulla. Esimerkki tdllaisesta puristuslaitteesta esite-

tddn kuvassa 4. Se kasittdda parin metallilankoja 10, jotka on
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yhdistetty akseliin 11, joka pyoriil vapaasti akselin 12 ympdri.
Kuvassa 4 voidaan esittdd vain yksi metallilanka ja on ymmar-
rettivd, ettd esitetyn metallilangan takana on toinen saman-
suuntainen metallilanka. Pysdytinosa 13 ojentuu akselista 11
ja on lepotilassa kosketuksessa pysdyttimen 14 kanssa, joka
saa ailkaan laitteiston asettumisen piirroksessa esitettyyn

asentoon. Kun sdili¢ ja venttiili liikkuvat yhdessd nuolella

esitettyyn suuntaan, venttiilin ylospdin oleva pinta joutuu
jolloin metallilangat

Metalli-

kosketukseen metallilankojen 10 kanssa,
kulkevat venttiilin rungon 9 vastakkaisilla puolilla.
langat puristavat siten wventtiilin kevyesti alas sdiliodn
pdadlle, kun metallilangat ja akseli 11 pydrivat akselin 12

ympdri vastapdivadan.

Kuvat 5-7 esittdvdt yksityiskohtaisemmin keksinndn suoritus-
muotoa, jota selostetaan nyt. Venttiilinasettamislaitteisto

100 kasittdd tahtipydrédn 101, jossa on neljd syvennysta 102,
jotka vastaavat syvennyksid 2 kuvien 2 ja 3 suoritusmuodossa.
Kdytossd pyora 101 pyorii kuvassa 5 esitetyn nuolen osoittamaan
suuntaan, so. vastapdivadn, kuten kuvasta ndhdadn. Kunkin
syvennyksen 102 vieressd oleva levy 103 kiinnitetdan pyo®radn
101, ja levyn sdteen suuntaisessa uloimmassa osassa on suora
tappi tai sakara 104, joka vastaa toiminnaltaan sakaraa 7
kuvien 2 ja 3 suoritusmuocdossa. Kunkin tapin eteenpdin oleva
pinta 105 on kuperasti Lkaareva, kuten piirroksesta nadhdé&an,
Jjatkaen syvennyksen 102 kaarevuutta ja siten se kiinnittda

varmasti venttiilin, jota sen on mddrd tydntda.

Venttiilit, jotka aiotaan asettaa sdilididen pddlle, tuodaan
kourun kautta (ei esitetty) ohjauskanavaan 106, joka madritel-
lddn liikkumattomana ohjausjdrjestelmdnd 107. Ohjausjdrjestelma
107 kédsitthda sisdosan 108 ja ulko-osan 109, jotka on yhdistetty
ylemmdlld yhdistyskappaleella 110 ja alemmalla yhdistyskappa-
leella, joka sijaitsee vdlittomadsti ylemmdn yhdistyskappaleen

alapuolella, eikd ole siten ndhtdvissd kuvasta 5. Ohjauskanava
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joka suuntautuu suunnilleen
joka laaje-

106 kdasittdd ensimmdisen osan 106a,

sdteen suuntaisesti sisddnpdin ja toisen osan 106b,

nee kaarevasti. Kuten kuvasta 6 ndahdddn, sisemmdt ja ulommat

venttiilin ohjausosat 108 ja 109 on varustettu vastakkain

olevilla ulokkeilla 111 ja 112, jotka madrittelevat védlissadn

olevan kanavan 113 ja samantasoiset ohjauspinnat 114, joiden

pddlld venttiilit voivat levdtda. Kuva 6 esittdd venttiilia

1153, ja, kuten voidaan ndhdd, sen alempi osa 116, jonka on

middra ulottua s&diliddn 117, on kanavassa 113. Ohjauskanavan

osa 106b viettdd alaspdin liikkuessaan vastapdivdan siten,
ettd venttiili 115, jota tydnnetdan ohjauskanavan osaa 106b

pitkin, laskeutuu vahitellen, kunnes se sijaitsee sdilidn

117 pddlld, jolloin venttiilin osa 116 sijaitsee sdilidn sisdl-

14.

Puristuslaitteisto 120 on hankittu ohjauskanavan osan 106b

alapddahdn, jotta lisdtddn varmuutta, jolla venttiili asetetaan

sdilidn padlle. Puristuslaitteisto 120 vastaa p&ddasiassa lait-
teistoa, joka esitetddn kaavamaisesti kuvassa 4 ensimmdistd

suoritusmuotoa varten. Siten laitteisto kdsittdd parin metalli-

lankoja 121, jotka on kiinnitetty ldhinna keskustaa olevista

paistddan tappiin 122, joka on asennettu pyodrividdn liikkeeseen

oman akselinsa ympdri piddtystyslevyn 123 avulla, joka on
kiinnitetty venttiilinohjausjarjestelmdn sisdosaan 108. Tapissa
122 on pari sdddettdvid lukitusrenkaita 124 piddatyslevyn 123

kummallakin puolella ja ne voidaan sddtdd pituussuunnassa

tapin pituuteen ndhden siten, ettd tapin sdteen suuntaista

asemaa ja siten metallilankojen 121 asemaa voidaan sd&tdd.

Metallilangat ja siis tappi 122 on jdnnitetty suuntaan, joka

pakottaa metallilankojen uloimmat pddt alaspdin vddntdjousen

125 avulla. Kuten voidaan ndhdd, vaddntojousen toinen pda si-

jaitsee sdteen suuntaisesti sisemmédn metallilangan 121 pddlla
ja vddntojousen toinen pdd 121a sijaitsee ohjausjdrjestelmén
sisdosan 108 p&ddlld. Metallilangat 121 painavat siten jokaisen

venttiilin kevyesti ja joustavasti sille kuuluvan s&dilidn
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paddlle ja varmistavat, ettd kukin venttiili on oikeassa asen-
nossa sdiliddnsd ndahden siihen mennessd, kun se lahtee ohjaus-

kanavan osasta 106D,

Kuvassa 5 esitetty suoritusmuoto kdsittdad laitteet, joilla
varmistetaan, ettd venttiili on vapaa kulkemaan kaarimaista
kanavan osaa 106b pitkin vain, jos ja kun sdilid, johon vent-
tiili voidaan asettaa, sijaitsee tdmdn kanavan osan alapuolel-
la. Tdhdn pd&hidn on hankittu nokkakeha 130, jolla on sisempi
nokkapinta 131. Nokkakehd 130 on kiinnitetty tahtipy&rdan 101,
jonka kanssa se pydrii. Nokkakehd 130 sijaitsee tdhtipyordn 132
sisdosan 132 ympdrilla. Tdhtipyorad kdyttdas kayttomoottori

(ei esitetty), joka pydrittdd sisdosaa 132.

Seurantanokka 133 painaa nokkapintaa 131. Tidm3 nidhdidn sel-
vimmin kuvasta 6. Seurantanokka on asetettu pySritettavasti
akselin 134 alempaan pddhdn, jolloin akselin ylipidi kantaa
rullaa 135. Rullaa 135 ohjataan sdteen suuntaiseen liikkeeseen
kanavassa 136, joka on telineessd 137, joka on kiinnitetty

sdteen suuntaisesti ulommasta pddstddn venttiilinohjausjarjes-—

telmdn sisdosaan 108.

Akseli 134 on kiinnitetty tappiin 138, joka ulottuu palkissa
137 olevan kanavan ja venttiilinohjausjdrjestelmén sisdosassa
108 olevan, samassa linjassa olevan kanavan 139 l&dpi. Tapin
138 sdteen suuntaisesti ulompi pdd muodostaa ulokkeen 140,
Kuten myShemmin selitetddn yksityiskohtaisemmin, tappi 138
liikkuu sdteen suuntaisesti sisddn ja ulos ja sdteen suuntai-
sesti wuloimmassa asennossaan uloke 140 ulottuu kaarevaan
ohjauskanavan osaan 106b tukien venttiilia, joka on kulkenut

ohjauskanavan osaa 106a pitkin ja on saapumassa ohjauskanavan

osaan 106b.

Kuten kuvassa 5a esitetéddn, tappi 138 on pakotettu sdteen

suuntaisesti ulospdin kdyttden painejousta 141, joka on kiin-
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nitetty palkkiin 137. Tapissa 138 on osa 138a, jossa on pie-—
nempi halkaisija, ja osa 138b, jossa on suurempi halkaisija,
jolloin osat on yhdistetty toisiinsa ulokkkeen 142 avulla.
Kdytdvdssa, jossa tappl otetaan vastaan, on uloke 143 ja jousta
141 pidetddn puristuksessa ndiden kahden ulokkeen valissa.

Kun tdhtipydrda 101 ja nokkakeha 130 pyorivdt, tappida tydnne-
tddn sédteen suuntaisesti sisadnpdin kerran jokaista 90° kohti,

kun seurantanokka 133 kohtaa nokkapinnan 131 osan, kuten esi-
mikd on sdateen suun-—

ettd uloke

merkiksi osan, jonka viitenumero on 13la,
taisesti sisddnpdin. Nokkapinta 131 on sellainen,
140 on sdteen suuntaisesti uloimmassa asennossaan silld hetkel-

kun venttiili kulkee kanavan osaan 106b kanavan osasta
lepdd

la,
106a. Venttiilin osa, jolla on suurempi halkaisija,
ulokkeella 140, jolloin sitd samalla tuetaan. Lisdtuen saa
aikaan se, ettd yldspain tydntyvd venttiilin runko lepdd tuki-
pintaa 144 vasten ja siten venttiilia pidetddn oikeassa suun-—

nassa venttiilin rungon osoittaessa kohtisuoraan yldspdin.

Kun venttiili on ollut kanavan osassa 106b, se alkaa liikkua

oikealle voimalla, jonka saavat aikaan sen takana olevat vent-

tiilit. Kun venttiili saavuttaa ohjauspinnat 114, jotka tukevat

sitd, uloke 140 vedetddn pois kdyttdm&dlld yhtd nokkapinnan

osaa 13la ja seurantanokkaa 133, ja t&dlloin asiaankuuluva

sakara ohittaa kohdan, jossa uloke 140 oli ja aloittaa kuljet-

taa venttiilid synkronisesti sd4ilidn kanssa, joka sijaitsee

viereisessd aukossa 102.
Tappi 138 kuljettaa yldspdin suuntautuvaa kieppitappia 150,
Joka ulottuu venttiilinohjausjdrjestelmdn sisdosassa 108
olevan aukon 151 ldpi ja se otetaan vastaan urassa 152, joka
on kaksivartisen vivun 154 toisessa varressa 153. Vipu 154 on
asennettu laakeritapin 155 avulla pydrivddan liikkeeseen vent-

tiilinohjausjédrjestelmdn sisdosaan 108 nihden.

Vivun 154 toinen varsi 156 kantaa osittain pallomaista keskiotd
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157 ja keskidn ja vivun 156 viereisen osan ldpi on samassa

linjassa olevat aukot 158a ja 158b (katso kuva 5b). Tappi 159
kulkee aukkojen 158a ja 158b ldpi ja kantaa porrasmaista vali-
rengasta 160, joka on liu’utettavissa tapin pddhdn, ja valiren-
kaassa on osa 160a, jossa on suurempl halkaisija ja osa 160b,
Tapin 159 vasemmanpuoleisen osan

vdalirenkaan 160 ylapuolel-

jossa on pienempi halkaisija.
159a, kuten ndhdadan kuvasta 5b, so.
la olevan osan, halkaisija on pienempi ja siihen on kiinnitetty
holkki 161, joka on liu’utettavissa liikkumattomassa alustassa
163 olevaan aukkoon 162. Holkin vasemmanpuoleinen pdd voidaan
nahdd kuvassa 5b juuri tydontymdssd esiin aukosta 162, jolloin
tapin 159 vasemmanpuoleinen pdd on tydntymédssid esiin holkista
Ja kantaa vastamutteria 164,

Tapin 159 oikeanpuoleisessa pddssd on osa 159b, jonka halkai-
sijaa on hiukan pienennetty ja pdatyosa 159c, jonka halkaisijaa
on edelleen pienennetty. Ndmd osat liukuvat aukkoon 165, joka
on liikkumattomassa alustassa 166 ja sen pddlld olevassa hol-
kissa 167. Pddtyosa 159c¢ tydntyy ohjauskanavan osaan 160a esit
etyssd asennossa. Tappi on esijdnnitetty esitettyyn asentoon
kahdella samankeskiselld painejousella 168 ja 169, jolloin
sisempi jousi 169 on vahvempi kuin ulompi jousi. Jousta 168
pidetdan vdlirenkaan osan 160a ja liikkumattoman alustan 163

vdlissd. Jousta 169 pidetddn valirenkaan osan 160b ja holkin

161 vdlissd.

Kun laitteisto on kuvassa 5b esitetyssd asennossa, venttiili

ei voi ohittaa tapin pdatyosaa 159c. Kuitenkin tapin 138 liik-
kuessa ulospdin nokkapinnan 131 ja seurantanckan 133 vaikutuk-
sesta vipu 154 saadaan pydrimddn laakeritapin 155 ympari myotda-
pdivddn. Keskid 157 tybntyy vdlirengasta 160 vasten pakottaen
sen vasemmalta jousten 168 ja 169 voimaa vasten puristaen
tdlldin jousta 168. Koska jousi 169 on vahvempi kuin jousi
168, vdlirenkaan liike aiheuttaa myds sen, etta holkki 161

liikkuu vasempaan kantaen mukanaan tappia 159. Venttiili voi
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sitten liikkua tapin pddtyosan 159c ohi ja tulla lepoasentoon

uloketta 140 vasten, joka on tdlldin uloimassa asennossaan

valmiina seuraavaa sdiliotd varten.

Kun tappi 138 liikkuu sdteen suuntaisesti jdlleen sisddnpdin,
vipu 154 palaa alkuperdiseen asentoonsa ja tappi 159 tekee

samoin jousen 168 vaikutuksesta.

Kuten kuvassa 5 esitetddn, tuntoelin 170, joka voi olla tyypil-
td4dn mika tahansa tavanomainen tuntoelin, on kiinnitetty noin
90° pd&dhdn ulokkeesta 140 havaitsemaan sdilién ldsndolo tai
puuttuminen syvennyksestda 102 sen kulkiessa tuntoelimen ohi.
Tuntoelin 170 on yhdistetty mdnta- ja sylinteriyksikkdon 171,
joka on esitetty kaavamaisesti, ja jossa on vastavuoroinen
mantd 172. Jos tuntoelin 170 havaitsee sdilitn puuttumisen,
mdntd 172 liikkuu oikealle ja joutuu kosketukseen tapin 159
vasemmanpuoleisen pddn kanssa. Tappi ei voi sitten liikkua
vasemmalle vivun 154 vaikutuksesta ja tdten venttiilit eiviat
voi ohittaa tapin pddtyosaa 159c. Kuitenkaan vivun 154 pyorimi-
seen ei vaikuteta, jolioin vdlirenkaan 160 vasemmalle suuntau-

tuva liike aiheuttaa paitsi jousen 168, myts jousen 169 puris-

tumisen.

Jos halutaan yksinkertaisempi jérjestelmd, vipu 154 voidaan
jattdd pois ja tapin 159 sisdltividssd jadrjestelyssa tappi
voidaan korvata yksinkertaisella tapilla, joka on normaalisti
Jjdnnitetty lahtemddn ohjauskanavan osasta 106a vapaasti, mutta
joka voidaan pakottaa kanavan sulkevaan asentoon mdnndn avulla,
joka on samanlainen kuin mé&ntd 172, siind tapauksessa, ettd

tuntoelin 170 ei ole havainnut s&iliota.

Kuvien 6, 7a ja 7b vertailu osoittaa, miten laitteistoa voidaan
muunnella eri korkuisten sdiligiden kidsittelemiseksi. Kuvassa
6 esitetyssd jdrjestelyssa, joka esitetddn myos kuvassa 5,

kédsitelldadn suhteellisen suuria sdilisditd. Kuvasta 6 ndhdidian,
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ettd tdhan tarkoitukseen asetetaan vdlirengas 190 nokkakehdn
130 ja kehdn 132 vdliin. Kuvasta 6 ndhdddn mybds, ettd venttii-
linohjausjarjestelmdn ulompi osa 109 on kiinnitetty laitteiston
liikkumattoman perustan yldpintaan alemman palkin 192 ja vali-
palkin 193 kautta, jolloin pintaa esittdd kuvassa 6 viitenumero
191. Lopuksi mita tulee kuvaan 6, on huomattava, ettd tahti-
pybran 101 kehdlld on kaksinkertainen rakenne ja se koostuu
yldosasta 10la ja alaosasta 101lb, jolloin osat erottaa toi-
sistaan sdteen suuntaisesti kehdn 132 ulompi osa. Osat 101la

ja 101b on kumpikin varustettu aukolla 102 ja siten sdailiota
117 pidetddn tdten kiinni kahdesta kohtaa, jolloin toinen kohta
on toisen yldpuolella ja sdilidtda pidetddn siten kiinni varmem-
min kuin siind tapauksessa, ettd sitd pidettdisiin kiinni vain

yhdestd tdllaisesta kohdasta.

Kuva 7a esittdd kuvan 6 jdrjestelyd muunnettuna lyhyemp&in

§d4i1i66n 117a sopivaksi. Muuntaminen kédsittad vadlilevyn 190

ja védlipalkin 193 poistamisen.

Kuva 7 b esittdad lisamuunnelmaa kdytettdvaksi samankokoisten
sdilididen kanssa kuin kuvassa 6. Tdssd tapuksessa vidlilevy

190 on jdtetty pois ja tdhtipyodrdn osat 10la ja 101b on korvat-
tu tdhtipydran osilla 101c¢c ja 101d, jolloin jilkimmdisessd on
yloéspdin suuntautuva rengasmainen kehd 101le kehdn 132 tukemi-
seksi vaaditulla korkeudella. Tdllad mallilla on se etu kuvan

6 malliin nahden, ettd kaksi kohtaa, joista sailicdtd pidetdin
kiinni, ovat erillddn ja siten sdilidta pidetddn kiinni varmem-

min.
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Patenttivaatimukset

1. Laitteisto (100) venttiilin (8; 115) asettamiseksi sailion
(3; 117) avoimeen ylapdidhin, t unn e t t u siita, etta se
kasittaa laitteet (1; 101) sailién (3; 117) kuljettamiseksi
ensimmédistd linjaa pitkin ja laitteet (5, 6; 106) venttiilin
kul jettamiseksi toista linjaa pitkin, joka on kulmassa ensim-
midiseen linjaan nahden ja lahestyy sitd, jolloin nadmd kaksi

kul jetuslaitetta toimivat pddasiallisesti samanaikaisesti, mika
saa ailkaan sen, ettid toisen kul jetuslaitteen (5, 6; 106) kul-
jettama venttiili (8; 115) ldhestyy sdilidta (3; 117) ja asete-
taan sdilidn (3; 117) pddlle, ettd sdiliotd (3; 117) kuljettava
laite kasittaa pydritettavan pydradn (1; 101) ja ettid mainitun
toisen linjan madrittelee kaarimainen rata (6; 106), joka
seuraa osaa pyodran (1; 101) kehiéstd ja ladhestyy sitd kohti

pystysuuntaisessa tasossa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laitteisto, t unne t t u
siitd, ettd mainitulla pyoéradlla (1; 101) on ainakin yksi
s8ilién pidike (2; 102) sen kehallad tai kehdn vieressa sailion

(3; 117) vastaanottamiseksi ja kul jettamiseksi.

3. Patenttivaatimksen 1 tai 2 mukainen laitteisto, t unn e t-
t u siita, etta pyodrd (1; 101) on pyodritettadvissd pidaasialli-
sestl pystysuoran akselin ympari ja kaarimainen rata (6; 106)

on alaspain kalteva.

4. Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen laitteisto, t u n -
nettu siitid, ettd tydntdelin (7; 104) on jarjestetty pyo-
ralle (1; 101) s&ilidén pidikkeen (2; 102) tai jokaisen sailién
pidikkeen viereen, joka tyodntdelin on jarjestetty tarttumaan
kaarevalla radalla olevaan venttiiliin (8, 115), ja kul jetta-
maan sitd rataa pitkin samanaikaisesti syvennyksen kul jettaman

sdilidén (3; 117) kanssa.
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5. Jonkin patenttivaatimusten 2-4 mukainen laitteisto, t un -
nettu siitd, ettd sidiliodn pidike tai jokainen s&ilidn

pidike kasittad syvennyksen (2; 102) pyodradn (1; 101) kehalla.

6. Jonkin patenttivaatimusten 1-5 mukainen laitteisto, t u n -
nettu siitd, ettd se kdsittaid pididtyselimen (138) vent-
tiilin (115) kulkemisen estidmiseksi mainittua toista linjaa
(106) pitkin, ennen kuin s8ilié (117) on asetettu venttiilin

(115) kanssa samassa linjassa olevaan paikkaan.

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen laitteisto, t unn et t u
siitd, ettd pidityselin (138) toimii synkronisesti pyoérdn (101)

pydrimisen kanssa.

. 8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen laitteisto, t un n e t t u
siitd, ettd pididtyselin (138) kulkee edestakaisin mainitun
toisen linjan (106) sisddn ja ulos sieltd, ja pydrdssa (10l) on
nokka (133), joka pyodrii pydrdn (101) mukana ja saa aikaan

mainitun edestakaisen liikkeen.

9. Minkd tahansa edelld mainitun patenttivaatimuksen mukainen
laitteisto, t unnet t u siitd, ettd se kidsittidd laitteet
voiman kohdistamiseksi jokaiseen venttiiliin (8; 115) sen
jalkeen, kun se on asetettu sille kuuluvan sailidn (3; 117)
paalle venttiiilin pakottamiseksi toivottuun asemaan sdilioodn

nahden.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen laitteisto, t unn e t t u
siitada, ettd siind mainittu voimaa kohdistava laite kasittaa
pydrivan tapin (11; 122), jossa on pari varsia (10; 121), jotka
soveltuvat kiinnittamd&n venttiilin (8; 115), jolloin on jar-
jestetty laite, joka jannitt&3 tappia (11, 122) sellaiseen
suuntaan, ettid varret (10; 121) pakotetaan venttiilid vasten.
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11. Mink&d tahansa edellad esitetyn patenttivaatimuksen mukainen
laitteisto, t unne t t u s1ita, ettd se kasittii laitteet
(170) s&ilion (115) lasndolon tai puuttumisen havaitsemiseksi
ensimmdisella linjalla sen kdintyessid toista linjaa (106)
kohden ja laitteet, jotka vastaavat s8ilidén (115) puuttumisen

havaitsemiseen estamdllad venttiilien (117) liikkeen toiselle

linjalle (106).

12. Mink3 tahansa edelld esitetyn patenttivaatimuksen mukainen

laitteisto, t unn e t t u siitad, ettd se kasittad jaksottain

toimivan venttiilin tukilaitteen (140), joka tukee venttiilia

sen kulkiessa toiselle linjalle (106) venttiilin oikean suunnan

varmistamiseksi.
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