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]
Rotorovy pésmovy lis s rotorem opat¥e- ' 4
nym vyménitelnym pracovnim povrchem, pod4-
vacim stfiracim zaffzenim je konstruk&nd

uspofddén tak, ¥e ve vélcové sté&né sk¥{n¥
je proveden montéfni otvor, kterym je mo%-
no demontovat pracovni povrch rotoru.
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Vyndlez ¥e#{ problematiku konstruk&niho uspo¥adéni pracoﬁnich prvkl rotorového pésmo-
vého lisu pro v§robu taZeného keramického zbo%f.

Princip rotorového pédsmového lisu je zndmy. Rotor se ot4&{ ve vélcové sk¥fni, opat¥ené
n&sypkou's poddvacim vdlcem a vytokovfim otvorem. Sk¥ffi je z montéZnfch ddvodl opatfena
vikem nesoucim loZisko a je provedena vzduchot&sn&. Pracovni povrch rotoru unédfejic{ tdsto
ve smdru od nisypky k vftokovému otvoru, je v doposud znémém konstruk&nim ¥fe¥enf slo¥en
z mezikruhovych lamel a distan&nich krouZkd nasunutfch na t¥leso rotoru nebo je proveden
vytvarovdnim vdlcové bandédfe, kterd je op&t na t&leso rotoru nasunuta. Nevfhodou uvedenych.
uspofddéni je, %e p¥fi vymén& opotfebeného pracovanfho povrchu je nutné demontovat viko sk¥fn&
s loZiskem a cely rotor vyjmout ze skifn& stroje. Pro tento ulel je vzhledem k velké hmot-
nosti a pracovnim tolerancim rotoru nutno uffvat specidlnf, zna&n& nékldny pfipravek.

V¢Se uvedeny nedostatek odstrafinje pésmovy lis s rotorem opatfenym vymdnitelnym pracov-
nim povrchem, poddvacim stiraci{m za¥fzenim podle vyndlezu, jeho? podstata spodivé v tom,
e ve vdlcové st&n& sk¥in& je proveden montédfni otvor.

V¢hody rotorového pésmového lisu spodivajf{ v tom, %e vymé&nu pracovnich prvkd je mo%fno
provést bez demontdfe stroje a vyjmutf rotoru. Odpadne slo%ity, pevnostnd a cenovd n&ro&ny
p¥ipravek k vyjmuti rotoru ze skf{n&. Doba opravy se podstatn® sni%f a sni¥{ se i néroky
na kvalifikaci pracovnika provdd&jfc{ monté%.

Na vfkrese je zobrazeno za¥fzenf{ podle vyndlezu kde na obr. 1 zobrazen p¥{iny ¥fez
A-A rotorovym pésmovym lisem, na obr. 2 &4stedny podélny ¥ez lisem.

Rotor 1 uloZeny ve sk¥ini 2 je opatfen pracovnim povrchem 3. Pracovn{ povrch 3 rotoru
1 je tvofen segmenty 4, na jejichf &inné stran¥ jsou vytyofeny undBeci prvky 5, pop¥ipadé
t&sn&ni 6. Segmenty 4 jsou na rotoru 1 hranolovitého tvaru upevnény upinacimi prvky 7,
schopnymi p¥enést zatiZeni segmentd 4 v obvodovém smdru. V§m&na jednotlivych segmentd 4 je
provedena mont4%nim otvorem § ve vdlcové obvodové stEnd sk¥ind 2. Monté#n{ otvor 8 opatifeny
krytem 9. Ve sk¥fni 2, bli%e nédsypky 10, je umfst&ny podévacf vilec 11 a jeho stirac{i zafi-
zenl 12, které je rovn&% demontovatelné montd%nim otvorem 8 ve st&n& sk¥in& 2. Segmenty
4 pracovniho povrchu 3 rotoru 1 mohou byt po ¥f¥ce rotoru 1 odd&leny d&lic{mi spdrami 13

po obvod& ve sm&ru kolmém na osu rotoru l.

PREDMET VYNALEZU

1. Rotorovy pésmovy lis na vfrobu ta%enych vyrobkl v keramickém prﬁmyélu sestaveny
z rotoru s vymé&nitelnym pracovnim povrchem sk¥in&, poddvacfho a stiracfiho za¥izen{ ulo¥engych
ve sk¥f{ni, vyzna¥en§ tfm, %e v obvodové st¥n& skfind (2) je proveden montd%ni otvor (8),
ktery je umist®n proti pracovnimu povrchu (3) rotoru (1).

2. Rotorovf padsmovy lis podle bodu 1 vyznadeny tim, Ze mont4%nf otvor (8), ktery je
umist&n proti poddvacimu za¥fzeni.
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