- .
CESKOSLOVENSKA A
| . :
| e POPIS VYNALEZU | 244028
| REPUBLIKA ' an ®@1)
(19) £ E c i
K AUTORSKEMU OSVEDCENI
61) It 14
{22) P¥ihld¥eno 10 09 84 G 01 C 7/00
(21) PV 6780-84 G 01 C 11/02
(40) Zverejn¥no 17 09 85
ORAD PRO VYNALEZY | (45) vyddno 16 11 87
A OBIEVY
(75) . . .
Autor vynélezu SLADEK MILAN ing., KLADNO |
(54)  ZafFizeni pro méfeni privodnicového tahu
Podstata ¥e¥eni u zabizeni pro mdfeni
privodnicového tehu, ulofeného v libovolné
etdZi t&%n{ lece (7} & sklédajtci sez konzo-
1y (1), na ni% je uloZeno oto&n& rameno (2), . .
s polohom&rem (3) spodivd v tom, Ze na kon~ [
zole (1) 99 pomoc{ lo%iska uloZeno kyvn& ‘5 14 10
remeno (2}, na jehoZ Jednom konci je upevnén g —~ }
polohom¥r t3) Jjednodotykové délkové méridlo o
(4), stav&cl kroub (10), spojeny s konzolou :
(1) a na druhém konci ramene (g{ je upevnd- 1
no druhé dotykové délkové msFidlo (4a) a p—qL,///
znalka (15) polohom¥ru, priZem¥ mezi nulo- /]
vymi body dotykovych délkovich mafidel (4, —1
- 4a) je s vyhodou napjato vldkno (6). 4/ |
Il L—3
— g Obr.1
27 \* 16
6 e 5a
l i B
ha —1T ) 15
13 P p o s L (o] ]

244028




244028 _ ' 2
Vyndlez Pel{ zalfzen{ pro méteni privodnicového tahu v jémé.

Pro méfeni privodnicového tahu se pouZivd nejlast&ji olovnice, JeZ je zavdsend v jémé:
Instalace tohoto za®*fzeni je zdlouhavd a ziskdni vy¥sledku vyZaduje nebezpednou préci v Jjém&.
P¥i mé¥eni je jéma odstavena na n¥kolik smdn z provozu. M&Feni je navic neplesné, nebof
vliivem v&trného proudu v gdmd dlouhé vlidkno kmitd.

Pou¥iti zaPizeni, u kterého Jje vlidkno olovaice nshrazeno svételnym paprskeam laseru Je
omezeno citlivou konstrukci pPistroje a té% prostfedim, ve kterém je zafizeni pro mdteni
instalovéno. Proud vzdudin a vodni péry v jémd zpisobuji omezeny dosah svételného paprsku
a jeho rozptylenf, co¥ sniZuje presnost mdfeni.

Je znémo té% za¥izeni podle francouzského patentu &. 2 137 178, které slouZi pro
kontrolu vertikdlni polohy Jednotlivych 41143, montovanych ve stavebnictvi, umo¥nujici prvot-
ni fixaci montoveného dilu p¥i soudasné kontrole jeho svislé polohy. Obdobou tohoto fran=-
couzského patentu Jje popsané ¥s. sutorské osvddieni ¥. 191556, kde se detailnd Fedi ddlkovd
uvolnovany zdvés olovnice. Za¥izenimi podle vyndlezd vSak nelze provddét m&feﬁi polohy '

Ji¥ zabudovaného dflu.

Riznd zarizeni pro fotogrammetrické méieni pravodnicového tahu, napt. podle ¥s. autor-
ského osvdddeni &. 210372 Jsou sloZité m&Fi¥ské soustavy, vyZadujici ndrodnou instalaci
fotokomor a osvétlovaciho zafizeni v t3%ni kleci a v Jdm&., PPesnost vysledkd Je dédna kva=-
litou poXizenych fotografii a zdvisi na kvalitd ovzdu3i v jém&, na znediltdni objektivy sté-
kajici vodou apod.

Vyhodnoceni vysledkd vyZaduje navic laboratorni zpracovédni fotogrefif, je zdlouhavé
a proto se nehod{ pro provdddni operativn{ ddr¥by jémy. Je zndmo i zaiizeni podle &s. autor-
ského osv&d&eni &. 202941. Touto soustavou se odm&fuji dhlové odchylky pplohy osy t&Zni nd-
doby od svislice a zdroven se odm¥¥uje pomoci m¥Fitka poloha soustavy pevnych bodl v t3%ni
néddob¥ od p¥isludnych rovin privodnice. PPesnost dosaZenych vysledki je ddna stdlou polohou
bodd soustavy a tedy tuhosti a nem¥nnosti tveru t&#ni nddoby, Jjejimi provoznimi deformacemi
apod.

Matematické vyhodnoceni vysledkd je zdlouhavé a vyiaduje &asto puZiti samodinného po=-
¥itade. Zabizenim podle &s. autorského osvdddeni &, 210428 je moZno m&Pit pouze v Jedné
horizontdlni rovind a vysledkem m&feni je pouze velikost vili mezi t&Zni nddobou a privodni-
cemi,

Phesnost m&ieni navic trpi rdzy p¥i jizd& klece, krutem v land, kyvénim klece apod.
Akcelerografy dévajil sice okamZité vysledky, jejich pou¥iti Je velmi operativai, ale vysledky
jsou pouze orientadni.

Vy%e uvedend nedostatky odstranuje zabizeni pro m&Peni privodnicového tahu, uloZené
v libovolné etd¥i t&%ni klece, sestdvajici z konzoly, ne které je uloZeno otodné remeno
s polohomdrem, jeho% podstata vyndlezu spodivéd vtom, %e na konzole je pomoci loZiske kyvné&
ulo¥eno rameno, na jeho¥ jednom konci je upevn¥n polohom¥r, ivyhodnd olovnice, jedno dotykowé
délkové méridlo, stavdci ¥roub, spojeny té% s konzolou a na druhém konci ramene je upevaddo
druhé dotykové délkové méridlo a znadka polohomdru, pfifem? mezi nulovymi body dotykovych
délkovych m&Fidel je s vyhodou napjato vldkno.

Vyhodou tohoto za¥izeni je rychlé a‘operativni méfen{ privodnic v jdm&, p¥idemZ neni
nutno odstavovat jému na dlouhou dobu z provozu a mé¥eni |lme provédst bes pFivodu energje
do klece nebo nezdvislého zdroje v kleci.Zarizeni umofnuje m3rit prerudovand bez provdddni
sloZitych korekc! p¥i zahdjeni dal¥iho m¥¥eni.

Rovn¥% odpadé nebezpednd préce v Jjdm&, nebol se mé¥eni provddf =z etdZe t3%nf klece.
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Zaefizenim se ziskdvajfl okam%ité vy¥sledky v délkovych jadnotk‘ch s nemus{ se provdéddt
slo’ité matematické &i laboratorni vyhodnoceni, cof umoZnuje posuzovet pribd&ing stav Jémy
pti provdddni jeji udriby.

Vghodou je i to, %e rozted nulovych bodd dotykového délkového m&Fidla lze zvolit na=-
pbikiad 2 m, cof zvySuje presnost mdFeni zejména v mistech stykd dvou privodnic. Vldkno
napjaté mezi obdma nulovjni body dotykového délkového m¥¥idla umoini zm&Fit stav privodnice
v kterémkoliv misté&.

Na pripojeném vykresu je na obr. | zndzorn¥no jedno ptikladné provedeni zarizeni pro
mé&Feni bodnich ploch svislého privodnicového tahu a na obr. 2 psk varianta za¥i{zen{ pro
m&feni obou Selnich ploch privodnicového tahu sou¥asnd.

Ve zvolené zdkladni poloze na zaddtku mdfeného useku privodnice 8se zastavi t&3ni klec
7. Nezdvisle na nsklondnl &i vychyleni t¥¥ni klece 7 se rameno 2 uloZené kyvné pomoci
lo¥iska 13 ustavi stavicim Sroubem 10 do orientované polohy - ve svislych Jamdch do polohy
svislé, v Jamdch 3ikmych do dhlu souhlasného se sklonem jémy.

V této pdkladni poloze se pomoci dotykovych délkovych m¥fidel 4, 4a zm&Fi vzddlenost
nulovych bodd 3, 2a od plochy privodnice 2. Jako dotykovych délkovych méridel 4, 4a Je
mo¥no pouift napPikled mikrometrickjch Zroubd, coZ zajisti pohodlné a presné odediténi
nam&Penych hodnot.

Optenim dotykd mikrometrickych Zroubd o plochu pridvodnice 9 se t&#ni klec J navic za=-
jisti proti pohybu, zpisobenému nap¥iklad prechézenim pracovnikd v t&fni kleci 7, krutem
lana apod. Tekovyto pohyb t&%ni klece J by mohl mit nepiiznivy vliiv na méfeni.

Po odedteni vzddlenosti se dotykovd délkovd m&Pidla 4, 42 odsunou od plochy privodnice
9 a t&¥ni klec I se v Jém& presune zvolenym smérem, napiiklad vzhiru tek, %e spodni doty=-
kové délkové m&ridlo 4g prejde do horizontélni iurovn¥ horniho dotykového délkového mEridle 4.

Nato se znovu nastavi orientovand poloha ramene 2 a na dotykovém délkovém m&Fidle 48
se nastavi hodnota vzddlenosti nulového bodu 3 k prévodnici 3, zji¥ténd pred provedenim
presuvu. Tim je zajist¥no, ¥e mulové body 3, 3a leif pfed i po presunu t&ini klece J na jed-
né vertikdlni primce. P¥{padnou korekci polohy remene 2 viZi pridvodnici 9 je moZno provést
posuvenm konzoly 1 ve vedeni 11 sefizovacim Sroubem i2.

Nyni se dotykovym délkovym md¥idlem 4 provede zmdFeni vzddlenosti nového nulového bodu
5 od plochy prdvodnice 3, ¢1{m% se cely cyklus uzavie. Stejnym zphsobem se pokraduje v ce-
16m m&¥eném Useku privednic 9. Postupnym p¥esouvénim o rozted nulovych bodd 3, 3a dotykovych
délkovych mdridel 4, 4a se vytvdri p¥imka, od které se ode¥ftajf odchylky svislosti privod-
nice 9.

Je-1i tfeba zjistit stav prdivodnice 3 mezi nulovymi body 3, 52 lze vyuZit vldkna §,
které miZe byt mezi nulovymi body 5, 5@ nepjato a vhodnym m&Fitkem zmdrit wzddlenost plochy
pravodnice 9 od vldkna §.

Pro mdPen{ obou privodnic soulasné je moZno pouZft dvou zai*izeni podle v&nélezu. Pro
m&feni bodnich ploch priévodnic 3, 9a se pouZije dvou zafizeni, upevnénych v etdZi té&Zni
klece ] nezdévisle na sobé.

Pro m&Feni Zelnich, protilehlych ploch prdvodnic 3, 28 je vhodné spojit ramena 2, 29
obou za¥fzeni téhlem 8. Mimo odchylky od svislosti a pfesnosti lze zjistit i odchylky v je=
Jjich vzddlenosti.
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Vzddlenost dotykovych délkovych m&iidel 4, 4a upevndnych na koncich 14, l4g ramene 2,
to Je svislou rozted nulovych bodl 3, 22 lze zvolit napi#fklad 2 m, co% umoini zm&¥it stav
privodnic 9, 98 v ysecich, které jsou men3{, ne¥ Jje vy¥ka t&¥nf klece T.

Tin se virazn¥ zvysi kvalita ziskanych v¥sledkd mdreni, Jsko polom&dru 3 lze vjyhodnd
pouZit na remeni 2 upevndné kyvadlo i olovnici 16, dopln¥né znadkou 15. Ddle je mo¥no
pou¥it té% libelu, gyroskop apod. Zsbudovénim zaPizeni{ podle 'vymélesu do dvou etd¥{ t¥¥ni
klece Jje moZno m&¥it bodnf i Zelni plochy prdvodnicového tahu soulasnd. .

Zerizeni podle vyndlezu se uplatni jak ve svislych, tak v Sikmfch jaméch uhelného & .
rudného hornictvi. Lze jej pouZit té% pri m&Feni voditek vytahd, tratf prostorovych dopravniki,
Jjerdbd apod.

PREDMET VYNALEZU

Zerizeni pro m&feni privodnicového tahu, uloZené v libovolné etdZi t¥%n{ klece, sesté-
vajici z konzoly, na které je uloZeno 'otodné rameno s polohomdrem, vysnafené tim, fe ns
konzole (1) Jje pomocf loZiska (13) kyvn¥ uloZeno rameno (2), na JehoZ jednom konci (14)

Je upevnén polohom¥r (3), napffklad olovnice a jedno dotykové délkové méfidlo (4) se sta-
vécim ¥roubem (10), spojenéd té% s konzolou (1) a na druhém konci (14a) ramene (2) je upevnd-
no druhé dotykové délkové méridlo (4a) a zna¥ka (15) polohomdru (3), piidem# mezi nulovymi
body (5, 5a) dotykovych délkovych m&ridel (4, 4a) je napPiklad napjato vidkno (6).
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