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(54) Spojka pro prenaSeni pohybu mezi dvéma hiideli

Spojka resi prenos rotadniho pohybu
mezi dvema souosymi h¥ideli, kde nesmi
vzniknout vile pri zménd rychlosti ani
'pri zménd smyslu rotace.

Podstata reseni spodivd v tom, Ze prenos
rotacniho pohybu z jednoho h¥idele na
druhy je prenasen kolilky, upevndniui na
kotoudi jednoho h¥idele, kiteré jsou pevw
‘né sevreny vzdy mezi dva pruZné kotoude
‘upevnéného na druhém hbideli.

ReZeni lze vyuzit zejména v oboru vypo-
Cetni techniky, pfesné mechaniky, méreni
a podobng,
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Vyndlez se tykéd spojky pro prend3eni pohybu mezi dvéma
hiideli, zejména rotadnfho v obou smyslech pohybu.

U dosud znémych spojek je p¥enos rotadniho pohybu mezi
dvéma hrideli zprostfedkovén zejména spojkami kolikovymi,
pruZinovymi, tfecimi a kloubovymi, N&které tyto spgky vsak
nevymezi zcela thlovou vili nebo nesouosost a hdzivost obou
hrideld nebp pifendSejf rota&ni pohyb Jen v jednom smyslu
oté&eni a vét3inou jsou zna&n& pracné.

Tyto nedostatky jsou odstran&ny spojkou podle vyndéezu,
JejiZ podstata spo&ivé v tom, %e na jednom hnacim h¥ideli Je
upevhén kotou¢ se dvéma nebo vice koliky. Na druhém hnaném
hrideli je upevnén dal¥i kotou&, v ném% Jjsou provedeny
vyFezy vé&t3i ne? jsou priméry koliki na prvém kotouéi a na
stejné roztedi s roztedf{ kolfkd. V kotoudi s t&mito vyrezy
Jsou na &elni strané& kotoule symetricky k ose vyrezd provede-
ny widy dvd, navzéjem rovnobéiné dréiky s roztedi mens{ nes
Jsou prim&ry kolf{kd naprvém kotou&i. V ka¥dé drdice Je ulozZen
pruzny &len, napriklad ocelovéd struna. V3echny pruZné &leny
Jsou svymi konci upevnény v dréikdch. Vnéjsi konce pruZnych
&lend, bli%e vn&jdfiho priméru kotoude, jsou ve vyrezech
uloZeny voln&, aby byl umoZnén jejich posun ve vyrezech,
kdyZz jsou mezi pruZné &leny vsunuty koliky.

Pri provozu spojky jsou koliky undfeciho kotoude pevné
sevfeny vi#dy dvéma prufnymi &leny kotoude undSeného, prilem%
koliky volné& prochézeai vyfezy v undeném kotoudi. Toto
usporédéni zarulduje pienos rota¢niho pohybu bez hlové vile
a soufasn& utlumi rézy vzniklé zm&nou smyslu otéd&eni spojky
nebo zménou rychlosti otédeni. Toto provedeni spojky rovn&z
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umofnuje plynulé piendSeni rotadniho pohybu i v pripadé, %e
uné¥eny a unéddeci hi{del nejsou souosé nebo vykazuji mensi
hézivost. Tim, %e hmota v3ech dild je symetricky rozloZena
vzhledem k ose rotace, je spojka dynamicky vyvéZens, takiZe
neni nutné dodate¥né vyvaZovéni spojky. Z vyrobniho hlediska
je spojka jednoduché, nebol je vyrobena z rotalnich 4ildy,
které 1lze snadno vyrobit soustrufenim, kromé dréZek a vyFezd.

Bli%e bude vyndlez objasn&n na pFiloZenych V§Kr¢5cch,
kde obr. 1 zobrazuje spojku v pri&ném ¥ezu a nérysném pohledu,
obr. 2 zobrazuje spojku v bokorysm, obr. 3 znbrazuje uloZeni
pru¥nych &lend v dréfkéch v pidorysném pohledu. |

Vliastni princip funkce spojky Jje patrny z obr. 1, kde
jsou pruZné &leny 2 jednostrann& upevnény v drézkéch
und¥eného kotoude 1, bli%e osy unéZenéht h¥idele 6. Ve vyie-
zech 8 bli%e vn&jitho prim&ru unéseného-kotoude 1 jsou pruzné
leny 2 uhoZeny volné&.

7 obr. 2 jsou patrny vdechny podstatné dily spojky, jako
unédec{ kotou¥ 3 s unésecimi koliky 4 a unéZeny kotou& 1.
UnéSeéci kotoud J Je pevné& spojen s undsecim hi#fdelem 7 a unéSe-
ny kotoud 1 je pevn& spojen s unéSenym h¥idelem 6.

V obr. 3 je znézorndno upevnini pruinych &lend 2 v dréi-
kéch 5 unéd3eného kotoule 1.

Princip spojky spo&ivé v tom, %e unéSecf koliky 4 na
unésecim kotoudi 3 jsou pevn& sev¥eny vidy dvéma pruZnymi
&leny 2 na unéSecim kotou¥i 1,a tim je umoZnén pPenos rotad-
niho pohybu mezi unéSecim h¥fdelem ] a unédSenym hridelem 6
naprosto bez vile. Také p¥i zm&n& rychlosti rotace nebo pri
zménd smyslu rotace mezi unédecim h¥idelem 7 a undéSenym h¥{de-
lem 6 nemiZe vzniknout vile. |

Vynélez lee vyuZit zejména v oboru vypodetni techniky,
presné mechaniky, m&Feni{ a podobné. ‘




PREDMETVYNALALEZU
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Spojka pro piend3eni pohybu mezi dv&ma hiideli zZzeJjména
rotainiho v obou smyslech pohybu;vyzna&ené tim, Ze undSeci
kotou& (3) & unéd3ecim h¥idelem (7) je opat¥en undSecimi
koliky (4) a unéSeny kotoud (1) s unéSenym h¥idelem (6) je
opatien nejmén& dvéma vyrezy (8), jejichz 3i¥ky je v&t¥{ nes
primér unédsSecich kolikd (4), na nichZ jsou v dréikéch (5)

Jednostrann& upevnény pruZné &leny (2) pru¥nd uloieny na
uné8ecich kolikdch (4).
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