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Przedmiotem wynalazku jest pradnica tacho-
metryczna pradu stalego z uzwojeniem korek-
cyjnym i litymi biegunami, stuzgca do stabili-
zowania réznych zadanych obrotéw.

Przeznaczeniem tej pradmicy jest zasilanie
regulatora, ktorego zadaniem jest utrzymywa-
nie statej wartoSci wielkoSci regulowanej
i przeciwdzialanie wszelkim odchytkom od
wartosci zadanej. rto$¢ zadana moze byé¢ na-
stawiona w szerokich granicach, regulator za$
powinien pracowaé¢ kazdorazowo w -optymal-
nych warunkach, co w rozpatrywanym przy-
padku sprowadza sie do zasilania regulatora
takim samym natezeniem pradu przy zgodno$ci
kazdej zadanej wartosci z wielkoScig regulo-
wang. Pradnice tachometryczne stabilizacyjne
winny na odchylenie obrotéw od wartosci zada-
hej odpowiadaé wysterowaniem pragdu wigksze-
go lub mniejszego od pradu nominalnego, powo-
dujge zareagowanie regulatora. Szereg wlasno-

fci ukladow regulacyjnych determinuje koniecz-
no$¢ liniowej charakterystyki napiecia wyjscio-
wego w zaleznoSci od nastawionych zadanych
obrotow. Opdér nastawczy moze w takim przy-
padku posiada¢ réwnomierng skale, przez co
dokladno$é regulacji jest dla kazdej nastawio-
nej wartoSci obrotéw stala. '

Znane typy pradnic tachometrycznych postu-
latow takich mie moga spelni¢ z uwagi na nie-
mozliwo$é skompensowania jednakowego spad-
ku napiecia brzy kazdych nastawionych obro-
tach,

Istotng przyczyng wystepujgeych tu trudno-
$ci jest fakt wystepowania w obwodzie tworni«
ka maszyny spadku hapiecia, ktéry przy no-
minalnym pradzie regulatora jest jednakowy
i oczywiscie miezalezny od warto$ei nastawio-
nych obrotéw. Napiecie wyjsciowe pradnicy
jest réznicy wytworzonej w tworniku SEM
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Dla wyjaénie'nia. mozna przytoczyé podany
ponizej przyklad: pradnica tachometryczna sta-
bilizuje w zakresie 100 — 1600 obr./min, war-
toé¢ napiecia Upin = 20 V, Upex = 200 V
L _2 A Roe =4 Q (opér wirnika nradnicy

) SEM przy dbrotach n = 100
./mmuslwynosléE_st W wypadku na-
stawienia predkosci obrotowej na 1000 obr./min.
SEM w¥hiegie 280 V., napiecie wyjsciowe prad-
nicy U = 272 V zamiast-zadanych 200 V.

Pradnica wedlug wynalazku wyposaZona Jest
w uzwojenie korekcyjne, zasilane ze szczotek
pradnicy tachometrycznej. Zadaniem tego

‘uzwojenia jest stopniowe i samoczynne! 2mniej-

szenie strumienia gléwnego, tak’ aby wytwo-
rzone SEM wewnetrzna “przewyiszyla wyjbcio~
we napiecie zadane pradnicy o staly spadek
napiecia na tworniku i komutatorze. Poniewax
pradnica tachometryczna pracuje na quasi-li-
niowej; ' nasyconej czeéci charakterystgki ob-
wodu magnetycznego, zachowanie catkowicie
liniowej charakterystyki U = f (n) jest moz-
liwe,

s Flgura 1 pnedstawia sohemat ideowy prad-

nicy tachometrycznej wedlug wynalazku. Uzwo-
jenie T — K przedstawia obcowzbudne uzwo-
jenie ‘magnesujace, wytwarzajgce = strumien
gléwiy. - ‘Uzwojenie C—D. przedstawia uzwo-
jenie korekcyjne z wlqczonym oporem korek-
cyjuym R, nastaewianym w zaleznosci od po-
traebmego stopnia kompensacji. Wspoinniany
w teliécie -opér nastawezy oraz regulator zalg-
czone .39-:szeregowo do zaciskéw wyjéciowych.
Wartoéé oporu nastawczego jest proporcjonal-
na do wartodci napiecia wyjsciowego — czyli,
przy ‘liniowej chmrakterystyce napiecia — do
wertdset obrotéw.

-

Wykres na tig. 2 wyjaénia zasade dziatania
pradnicy tachometrycznej wedlug wynalazku.
Rzedne ,,strefy kompensowanej“ obrazujg réz-
nice miedzy wartoéciy SEM, wytworzonej przez
obcowzbudne uzwojenie magnesujgce i SEM
wytworzong wspélnym dzialaniem uzwojenia.
obcowzbudnego i korekcyjnego. Rzedne ,,spad-
ku napiecia“ przedstawiaja wartoé¢é SEM po-
krywa]qeej strate napigcia w wirniku oraz na
szczotkach i komutatorze. ,,Charakterystyka
postulowana®_jest charakterystykg napiecia
wyjéciowego generatora. Dla otrzymania na-
piecia wyjSciowego o0 minimalnej zawarto$ci
harmonicznych Zzlobkowych, zastosowany jest
uklad biegunéw litych, tlumigcy pulsacje stru-
mienia powstate na skutek zmian przewodno-
§ci magnetycznej wzdluz podzialki ztobkowej.

Dzialanie uzwojenia korekcyjnego wymka

-z wykresu na fig. 2.

Zastrzeienia patentpwe
1. Pradnica tachometryczma pradu stalego,
obcowzbudna wyposazona w uzwojenie ko-
rekeyjne dzialajace w osi biegunéw gléw-
nych i zasilane napieciem twornika, stu-
2gca do stabilizowamia réznych zadanych
obrotéw, przy czym przez regulator zasi-
lany z pradnicy przy dowolnych nastawio-
nych obrotach i zgodnoéci wartosci regulo-
wanej z wartoScia nastawiong przeplywa
ten sam prad, znamienna tym, ze sila mag-
nefomotoryczna uzwojenia korekcyjnego
(C—D) jest tak dobrana, ze przeciwdziala
przepltywowi gléwnemu w takim_ stopniu,
aby wytworzona sila elektromotoryczna
byla réwna sumie zadanego napiecia wyj-
Sciowego i stalego spadku napigcia przy
zgodnosci regulowanych obrotéw 2z war-
toScia zadang. N
2. Prgdnica tachometryczma wedtug zastrz. 1,
znamienna tym, ze dla stlumienia napiecia
oraz obnizenia strat dodatkowych wywo-
lanych przez ,harmoniczne zlobkowe* pola
magnetycznego, stosuje sie bieguny wzgled-
nie nabiegunniki lite, ktére przez powstanie
pradéw wirowych  -tlumiy  zttieksztalcenia
‘powstale ze ‘zmian ‘przewcdtioscl Thaghetycz-
‘nnej wadtuz podzidtki ztobkowe].
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