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(54) . ‘ Ze¥{zeni pro korekci polohovéni obrdb&ciho néstroje
pri automatickém opracovéni povrchi obecnd kiivgch
ploch
. Y /
 zefizeni pro korekci polohovdni obré- {’—-,/ ' {’-“/
b&ciho ndstroje gfi automatickém opragové- C L,
ni povrchl obecné k¥ivych ploch, sestdvd =
se z upevnovaciho zaiizeni, na némz je

~ upevnén obrobek, ktery je bdhem obrdbini

ve styku s obrédbdcim nédstrojem, spojenym
8 polohovacim zai"izenim.,napoi;nfm ne
#idici jednotku. Na upevnovacim zaiizeni
je upevnén etalon, na ném%Z je umistén
prvni snimad pro enimédni generovandho
obecnd akustického signdlu, ktery Jje pii=-
pojen k ¥idici jJednotce, kterd je spojena
8 druhym enimadem pro snimdni generovaného
obecnd akustlického signdlu, umisténym na
obrobku.
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~ Vynélez se tykd zatfzeni pro korekci polohovénf obréb&ctho
néstroje p¥i automatickém opracové&éu;fapfiklad broudeni, fré-
zovéni &i soustruﬁeni‘(;pvrchﬁ obecns kfivych‘pldé:) jako na-
p¥{klad turbinové 10patky, rizné dfly ventllﬁ nebo koupelnovych
bateri{. Zejména se bude vynélez pouzivat pro stanovent rozmdry,
Jak néstroge, tak i obrobku.

\') souéasné dobs se pouéivé riznych mdFicich zarizeni, na-
pfiklad posuvné méfitko &i kalibradnf mérky pro stanoveni korek-
cf p¥i obrsbint k¥ivych ploch obrobkl, d11% a podobné. Proces
'obrébsnf mus{ byt z dtvodu kontroly zastaven a pokradovat se
v n¥m mi%e a¥ po odmd¥enf. Dile jsou znéma za¥fzenf podle paten=
tovyoh-spistd DAS 2 442 820 a GB 2 02@,671,'které pracuji{ na prin-
cipu dvou odmétovéni, z nichzvv,prvni fézi se m&F{ rozmér obrob-
ku, ktery bude obrébsn brousfcim kotoudem a v druhé fézi snimsd
odm&fuje rozm&r, po opracovéni - se z‘téchtoidvou udaji a z doby
opracovéni stanovi korekce. Zatfzeni dle t&chto patentovych spi~-
st neumoénuai stanovit korekci. obrébéciho néstroae pri obrébdni
obecné kflvych ploch.

-Uvedené nedostatky odstraﬁnje za¥{zeni pro korekei poloho~
véni obrébédciho néstroae pfi automatickém opracovéni povrchﬁ
obecns kflvych ploch, sestévaaici 4 upevnovaciho zatizeni na
némZ je upevnén obrobek, ktery je b&hem obrébdni ve styku s ob-
rébdefm néstrojem, spojenym s polohovactm za¥{zenim, napojenym
na #{dfcf jednotku, podle vynélezu. Jeho podstata spolivé v tom,
Ze na upevnovacim zaf{zen{ jé pripevnén etalon, na ném? je umis-
t&n prvnf snfma& pro—snfmén{ generovaného obecnd akustického
- s8ignélu, ktery je pfipdjen k fidici Jjednotce, kterd je spojena
s druhym snfmadem pro—srfméad generovaného obecné akustlckého
‘ signélu, umisténjm na obrobku.
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~ ZaPfzeni podle vynélezu je velmi citlivé zaifzenf, umoZfu-
jiet indikovat dotyk obréb&ciho ﬁéstroje 8 rozmdrovym etalonem -
a tak‘stanovit zékladni ddaje pro urdenf rozmérovych korekefl
obrébsctho néstroje b&hem procesu obrébinf. Udaje jsou s vyho-
dou dédle zpracovény vypodetnim ‘nebo korigujicim zafizenim'za .
lelem stanoven{ sprévné transformace, trajektorie obréb&ctho
‘néstroje, pr{ipadné obrobku 8 cilem dosa%eni deflnované kitivé
plochy.

anélez a Jeho déinky Jjsou bliée vysvétleny v popise pfiklao
du Jeho proveden{ podle pfllozeného vykresu, ktery znézornuje
_schematicky zat{zen{ pro korekci polohovéni obrébéciho néstroje
p¥i automatickém opracovéni povrchﬁ obecns kiivych ploch podle
vynélezu. :

.ZaiiZenI\podle vynélezu sestévé z upevﬁovéciho zab{zeni 8,
na n&m¥ je upevndn obrobek 5. Na upevnovacim za¥fzenf 8 je také
"pfipevnén etalon 7, na némi Jje umistén prvni enimad 6 pro snimé-~

.. nt generovaného obecn# akustického signdlu, ktery je pripojen

k ¥fdict Jednotce 3. Ridict Jednotka 3 Jje spojena s druhym snf-

. madem 4 pro ' snfmént generovaného obecn¥ akustického signédlu, .
um{stdnym na obrobku 5. Rfdief jednotka 3 je také spojena s po-
lohovacim zaP{zenim 2, ‘které je spojeno s obrébécim néstroaem 1.
Etalon 7 Jje predm&t, z kterého se snimé akustickd emise, kterd
Je zpﬁsobena dotykem obrébéciho néstroje 1 a etalonu 7, pfléemz -
nedojde k opotfebeni tohoto etalonu 1. V okamZiku dotyku,.kdy Je |
zaznamenén nérist akustlcké emlse, Jje odméfena absolutni sourad—
nice polohovaciho zaffzeni 2 a tim je moZno stanovit korekei o
 obrébéciho néstroje 1, nebo{ etalon 7 mé presn& definovanou abso-f-
lutnit souradnici. ‘ |

Obrébict néstroj 1, napffklad brusny kotoud, fréza &i vrték,
-upevnény v pohonné jednotce, je spojeny s polohovacim zafizenim

2. VYstupniml signély z ¥{dicf jednotky 3 je ovlddéna &innost

| polohovactho zaffzeni 2. metovany akusticky signdl, ktery vzni-
ké& p¥i dotyku obrébsctho néstroae 1 a etaolonu 7, je snimén _
" prvnim snimaZem 6. Signél generovany prvaim snimalem 6 je zaveden
do‘fidici'jednotky'i, kterd signél zpracuje a dédle r1di polohové:
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zaffzen{ 2 obrébi&ciho néstroje 1 tak, aby bylo moZno stanovit
rozmédry, tedy korekce na iubytek, obréb&ciho néstroje l. Takto
zaléténé hodnoty se déle v rf{dic{ Jednotce 3 uplatni pri stano-
' vent novych hodnot pro polohovaci zab{zent 2 p¥i obrédb&ni. Sig-
ndly z druhého snimade 4 upevnéného na obrobku 5 nebo driéku
obrobku, podévajf informace o'prﬁbéhu obréb&n{ a’ jsou rovné%
vedeny.do F{dfci{ jednotky 3 a mohou byt vyaZity pri technolo-
gickém procesu obrébéni. -

Zafizpni podle vynélnzu Jje moZno pouZit zeaména ve stroji-
renstvi pro ovladént ginnosti. primyslového robota s adaptlvnim
¥{zenim se zvySenou presnosti pro opracovént naptfklad kflvych
ploch listd lopatek to¥ivych stroji. Zejména se mi¥e jednat

) dokonEOVaci operace opracovéni listd lopatek to&ivych strojd,
' sanitérnich armatur a zarfzenf. Rovndi intenzita emitovaného
ultrazvukového 31gn61u charakterizuje prib&h obrébsnf a lze ji -
vyuzit k soustavné kontrole obrébéciho procesu, pop¥ipadé tech-
. nologie obrébvdnit.
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PREDMET VYNALALEZU

Zaiizeni pro korekci polohovdni obréb&ciho nédstroje pri
automatickém opracovéni povrchd obecnd kF¥ivych ploch, sestéva-
jfci z upevnovactho zatizeni, na némZ je upevnén obrobek, ktery
je;béhem obrébéni ve styku s obrébdcim néstrojem, spojenym P po-
lohovacim za¥fzenfm, napojenym na ¥fdicf jednotku, vyzna&ujfct
se tfm, %e na upeviiovacim zaffzeni. /8/ je pripevndn’etalon /7/,
 na ném¥ je umfstdn prvni snimad /6/ prerenfmént generovaného

obeoné akustického signdlu, ktery je piipojen k ¥fdicf jednotce
/3/, kterd je spojena s druhym snimalem /4/ pre—enfmént genero-
~ vaného ebeen$ akustického signélu, umfstdnym na obrobku /5/.

‘l vykres -
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