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-DESCRIZIONE:
E' una macchina capace di creare Energia maggiore §
ti

guanto si spende per produrla, costituita nelle pay

Trazione, Alimentazione,
at-

essenziali di un Corpo principale produttore 4'Ener

gia e Organi secondari di:
r’—

Accumulo, Conversione, Distribuzione e Scarico. Cax

g=h

terizzata dal fatto che nel movimento angolare altg

nato, in settore prestabilito, di piu Bracci di Lev

ad arco, vincolati al rispettivo Fulcro, in rapport

dimensionali, aperture e movimenti angolari dettati

da vincoli di rendimenti e funzioni specifiche, corl-—

Accumulo,

trapposti in posizione tangente tra loro e a Organi
Pro-—

Agenti e Reagenti di: Sollecitazione,
duzione e conversione dell'Energia. Nella sollecitg- [._h i
. . 0
zione e conseguente movimento angolare di questhi, gi Ny
TN
lei diff £ I i 4 a1 o
tenziali, con conseguente prodotto Energias maggiore
- e
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di guanto si spende per produrla. L'Energia prodott

P199A0000306@a5*(\72’

=

parte va ad alimentare un nuovo ciclo di produzions)

la rimanenza va all'utilizzo.———————~"—m—ro——mm— e

-I1 principio fisico su cui si basa non hi preceden

ti

rimane confermata sia dagli studi teorici che dalle

esperienze pratiche condotte in anni 4di sperimentaz

H —

one e ricerca cui fanno riferimento le diverse solu

zioni tecniche riportate sulle relative taveole di &

segni e descritte alle pagine successive,————————o

~I1 campo d'applicazione é dove necessita una produ

zione d'Energia, quindi abbraccia tutti i settori d

le attivitd umane, pertanto di indiscussa utiliti.-

~Lo stato della tecnica Iin guesto settore é altamen

te negativo in quanto basato su sistemi di trasform

3,

zione e di reazioni Chimiche e Figiche-Nucleari, ch

oltre a inquinare in modo irreversibile 1l'ambiente
b )

roducono rendimenti molto aldisotto della quantitd

utilizzata per produrla, corn costi economici elevath

e rischi di sopravvivenza generale su tutta la terem,

Altri sistemi d'Energia prodotta da fonti naturali,

mon henno molto successo, in guanto i mezzi tecnici

disponibili non consentono Ai ottenere guantitd ts1i

-Scopo di questa macchina é quello di ottenere Ener

gia pulita, a basso costo economico e in quantiti i

=
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~limitata. La possibilitd che questi risultati sono

(3)

ottenibili risulterd pil evidente dalla descrizione

delle caratteristiche principali del trovato ogetto

dell'invenzioneg,—————=—me e = -

~Macchina Hydro-Meccanica a Forze contrapposte con

Generazione d'Energia, tipo: JHS, composta da un Co

po principale produttore d'Energia e organi seconda

ri di: Trazione, Alimentazione, Conversione, Accumu

lo, Controllo, Utilizzo. I1 Gorbo principale produtd

tore d'Energia é composto da una parte superiore co.

ptituite da una Corona A fissata in posizione tange;

te @ un Corpo inferiore B suddivigo in tre compone:

ti. Entrambi sono composti di tre settori di lawvoro

pimili fissati e comunicanti tra loro, dove a1 loro

-\

interno lsvorano in ognuno uguali componenti Age

o

4
*

¥
*

e Reagenti produttori d'fnergia. All'interno di ogrij

=1

settore 4i lavoro, sulla Corona A, sul corrisponden

te eccentrico dell'Albero con eccentrico montato_in

#8se @ questa su Cuscinetti a rotolamento: & wvin

o un PrQgggxamcircnlaze+_agenxg_nel_xotoiamen$e—a}-

riscontro fissati sull'estremiti longitudinale di dy

texnaiixamﬁnigﬁcnn_laasuperfice—raéialeT—su—Piani &2 &

13

begmenti di Leva ad arco posti in posizione tangente Ki

opposti tra loro, componenti insieme a altri due Se

=1

tenti di Leva rettilinei Pressgori fissati in posizig

(SO
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-ne tangente su un'estremiti longitudinale di gues-

ta: due Bracci di Leva tipo: J, fissati tra loro nel

punto d'intewsezione angolare dei Segmenti di Ieva

componenti, formando unico corpo, vincolati sullo

stesso punto & un Pdlcero fissato in posizione traswr-

sale in corrispondenza dell'asse verticale, sulla Co-

rona A. Con la guperfice longitudinale di riscontr

dei due Segmenti di Teva rettilinei Pressori sono

contrapposti alle estremith longitudinali di due Seg-

menti di Levva:ad Arcéo.costituenti insieme & due Sex

menti di Teva pressori fissati in posizione tangen-

te tra loro alle estremitd longitudinali: un Bracciwo

di Leva tipo: H, vincolato nel punto d'intersezione

angolare tra i Segmenti di Ieva @4 Arco e gquelli relt-

tilinei Presgsori, @& un Pulcero fissato in posizione

tragversale in corrispondenza dell'asse verticale sul

primo corpo contenitore del Corpo inferiore B. Sul

secondo Corpo contenitore sono fissati in posizione

trasversale, altri tre Puleri: uno in asse verticale

e due paralleli a questo intermédio,su cui su ognunjp

¢ vincolato un Braceio di Leva tipo: S, formato da

due Segmenti di Leva, uno ad Arco e uno rettilineo

figssati tra loro da un'estremitd longitudinale e vit

colato nel punto d'intersezione angolare al suddet-

to Fulcro. Questi sopyo contrapposti alternativament

hi4)

pes
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mediante Rotelle Pressori, con le estremiti longitu-

(5)

inali_ del Segmento d4i ILeva.rettilineo, alternativa-:

_ mente @i Piani di riscontro 4i un Segmento di Leva

invertitore, componente con @ltri due Segmenti 4i Ee-

=

va_reixilinﬁi_fiﬁsaiiwixg loro da un'estremiti long

tudinale formande tra angeli e] vertice: un Braccio

i ILeva Pressore invertitore, wincolato nel punto 43

intersezione_angolare &l Pulcro intermedio. Questo,
ediante Rotelle pressori € contrapposto alternativae-

mentescon 1'estremitds longitudinale del Segmento . di

ai Piani assiali di due Stantuffi convertitori posti

in posizione tangente in asse tra loro. Questi sono

vincolatitra loro agli estremi longitudinali median-

te tirante di pompaggio per autoalimentazione e ac~

coppiati in stretta tolleranza radisale, ognuno, con

il rispettivo Cilindro, Questi sono ricavati sul ter-

zo componente del Corpo inferiore B e collegati ognu-

con circuiti di Alimentazione ed Erogazione controll-

lati da specifiche Valvole unidirezionali e collega-

ti mediante circuiti esterni con Organi di Alimenta-

o
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Lzione e Accumulo, quello di Alimehtazione é collega-

D (55

to con il Serbatoio Pluido ed entrambi sono controls

lati da organi di Massima pressione e portata. L'ord

gano 4d'Accumulo ha due Circuiti d'uscita su cui song

collegati rispettivamente il Motore trainante vineod-

lato in asse all'Abero con eccentrici, e un'altro ax

un'Organo per l'utilizzo., Entrambi sono collegati me

diante circuiti di scarico, @lla Corona A, scaricend

in fase 4i lavoro, il Fluido all'interno di gquesta.

mediante circuito interno vengono lubrificati tutti

i componenti in movimento del Corpo principale e me-

diante circuito esterno figssato alla base di cuesto

viene scaricato nel Serbatoio Fluido. In ogni setto-

re di Tavoro del Corpo principale, il Pressore ciregq

lare vincolato sull'eccentrico, nelle fasi di_ lavord

e movimento angolare; trasmette alternativamente i

Segmenti d4i leva contrapposti, uno spostamento e ung

pregsione d'intensi j ile, resa pressoché _uni

taria dalla contrapposizione dei Segmenti di Ieva pz

P8 S

sori del Braccio 4i Leva tipo:J e quelli di contram:

posizione del Braccio di Leva tipo: H, contrapposti

e scorrevoli sulla base di questi che & loro volta 1

trasmettono al Braccio di Leva tipo: S, questi la t1

mettono &l Braccio di Leva Pressore invertitore & in

tensitd variabile, resa unitaria dai Corpi elastici

m

.
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i'accumulo invertitori e trasmessa agli Stantuffi con-

vertitori contrapposti ai relativi Segmenti di questo

ultimo Braecio di Leva. Le presgsioni e i movimenti

essiali trasmessi nelle diverse fagi di lavoro dai

componenti in movimento tra loro contrapposti, dipem-

dono: dalla disténza tra 1 punti di vincolo e quelli

di riseontro, dall'apertura angolare tra i Segmenti

di Leva, dai loro rapporti longitudinali, dal movi-

mento angolare di ogni singolo Braccio di ILeva, dal

punto di contrapposizione e scorrimento tangenziale

tra 1 Segmenti di Leva contrapposti. Il tutto é stal

to precalcolato in modo che la sommatoria delle preg-

sioni agenti, nelle diverse fasi di lavoro trasmessa

agli Stantuffi eonvertitori, risulti pressoché unita-

ria, ampliata o diminuita d'intensitd in rapporto aj

vineoli di rendimento e progetio, con valore unitario

per ogni singolo movimento tra la forza agente e rer-

agente di valore positivo, in relazione ai singoli

Bracci di Leva contrapposti, con conseguente lavoro

prodotto nell'unitd di tempo, quindi Energia, maggi

ore di quanto si spende per produrla. la eurvatura,

le misure e rapporti longitudinali, le aperture e m

vimenti angolari di ogni singolo Segmento di'Leva,

no determinate da vincoli di rendimenti e funzioni

speeifiche, variabili secondo esigenze di progetto,
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L'Energia prodotta,, trasformata e accumulata, contrpl-

(8)

lata nella pressiohe e portata, parte va ad allmenta-

re il ciclo continuo di produzione, quella eccedentL

vd 8ll'utilizzo.—=—=—=memm oo m o o———

I risultati raggiunti risulteranno maggiormente con

fermati dalla descrizione dettagliata di una forma

di esecuzione e possibili varianti, preferita ma non

eselusiva di questa invenzione ogetto della domanda

Ai PBrevetto, illustrata a titolo indiecativo ma non

limitativo nei disegni eche evidenziano l'esempio di
D

eseeuzione e possibili variantiutipo., ——r-rc-mmm—

-Le tavole n® I,2,3, riportate, rappresentano in sca-

la ridotta le sezioni secondo le linee: AsA e B-B e

i
e la vista frontale posteriore C, del Corpo principa-

le di una esecuzione tipo: JHS. La tavola n° 4, rap;

presenta in modo schematieo i eircwiti di funzionamen-

to e i componenti seecondari di un sistema di funzio

K

namento Oliodinamico AP e possibili varianti tipo:

Cp, Dp, Bp, di produzione, accumulo, Distribuzione

e conversione dell'Energif. - ~remmmrm s mr s e o

~Macchina Hydro-Meccaniea a Forze Contrapposte con

Generazione d'Energia, tipo: JHS. Costituita nel Cop-

po principale produttore d'Energia da: Corona A con

base tangente d'accoppiamento, Guarnizione di serras

g

zio (7) e Viti (8) di fissaggio & un Corpo inferiore

[

)
T
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B suddiviso in tre componenti: due Contenitori (2,3

S’

e uno Distributore (4), fissati tra loro mediante

Viti (9), con Guarnizioni di serraggio tra le facce

contrapposte (I0) e Coperchi d'ispezione {5). Entram-

bi sono suddivisi in tre settori d4i lavoro simili:

a,b,c, fissati tra loro mediante Viti (6), con guar-

nizioni di serraggio (II) tra le facce contrapposte

dei Contenitori (12,13,14,15,16,17,16,19,20,21,22,23).

Sulia Corona A, in asse @& questa: in posizione ester-

na sul Coperchio di supporto (24) & ricavata la sedle

d'accoppiamento e fissagegio per un Motore trainante

e in posizione opposta sul Corpo contenitore (T4) dle)l

Settore di lavoro c é ricavate la sede d'accoppiamen-

to e fissaggio per una Pompa A'elimentazione ausili

loro sono ricavati le sedi dove sono alloggiate le

Guarnizioni radiali paraolio (24) e in asse a questi

su tutti e tre i contenitori (12,13,1I4), componenti

questa Corona A, sono ricavate le sedi per Cuscineth

ti a rotolamento (25,26,27,28), su cui per ogni set

tore lavorano i componenti Agenti, costituiti da:

Albero con eccentrico formato da due Mozzi (29, 30)

con sedi eccentriche d'accoppiamento e fissaggio. del

Perno eccentrico (s) , formanti unico corpo. Sugli

egtremi assiali esterni sono_ricavati rispettivamen

I ; ;; —




PI 954000063,

Fa

~  (10)

o

te—le sedi di wincolo per il Motore trainante e pex

erno-in-asse e-opposti-tra loro alternativamente,

sono- ricavate una sede e un Perno accoppiate in agse

ta—Pompa_ausiliariadi_alimentazione,_manxre_all'inm

tra loro, con celettature radialialternate, vincola-

ti-tra loro e una—distanza angolare tra-lesedi ecoen

triche—dit—3609/ 3 corrispondenti—ognunoal proprio

settore 84i lavoro: a,b,c. In posizione intermedia,

su ogni Perno eccentrico (&), € vincolato su Cuscirm

to & rotolamento (3I), un Pressore circolare(32), cq

trapposto alternativamente con la superfice radiale).

in fase di lavoro, a due Segmenti di Leva ad Arco I

L3 di1 un Braccio di Leva pressore tipo; J, composto

di due Segmenti di Leva ad arco: LI,L3 e due Segme

N -

egtremitd longitudinale, sullo stesso piano, forma

ti di Leva rettilinei 12,14, fissati tra loro da una

[Len

do quattro angoli al vertice: II,L2-13,L4= 45°,00"

LI,L3= goo,o0" ;. L2,14= I80°.00"; con curvatura del

.~ misura longitudinale in rapporto- tra lore-dis I. 6T,

Segmgnjiwdi_LeMa_ad_aran_LlfL3f_pnecalcalaxawgcorrl

18- —

pondenig_ngnunn_a_due_Segmenti_di_#avagrexxilinei 3-3-

e.apertura angolare al wvertice-4i: 77°.I6" . Questo

raccio di Teva tipo: J , é wincolato nel punto d'in

tersezione angolare tra i Segmenti di Leva compone:

——%it LI, L2,53,1L4, mediante Cuseinetto—a—rotolamento

Ese o
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(33), a un Pulcro {34), fissato in posizione trasve:

sale in corrispondenza dell'asse mediano verticale 1

corrispondenza a ogni _settore di lavoro: a,b,c, Sul-

la base tangenziale inferiore dei Segmenti di Leva

Pressori 12,14, sono fissati su ognuno un_ Piano di

riscontro (35), su cui _in fase di Ilavoro, alternati-

-+

ramente agiscono posti in movimento tangente.

allontanandosi dall'asse verticale mediano, medianke
Rotella Pre ' 0 (37) sull'es~—

tremits longitudinale: due Segmenti di Tewa.ad. arco-

q

Spirale 3. 15,17, componenti insieme.con due Segmenti
di Teva rettilinei: T1.6,T.8, un Braceio_di-Leva—tipos

H3 .con curvatura dei Segmenti di Leva ad srco IL5,L7|

brecalcolata, corrispondente a tre Segmenti di Teva
rettilinei: L5,la,Lb=L%,Lc,Id; fissati da un'estrems

L —

t2 longitudinale tra loro con apertura angolare al

-

vertice:15, Las LL7, Le= 1280, 58% ILa,Lb=Lc, Id=T280, 58w ¢

in rapporto longitudinale tra loro: L5/Ie=L7/Lc= 1.

?

—— -

¥

La/Lb=Lc/Id= 1/1 fiassati con 1l'estremit:

—— i, -

1;

longitudinale dei Segmenti di Leva Ib ed 14 ai Seg-

menti di Leva Pressori: L6,L8, formando quattro angcd

1i al vertice rispettivamente: Lb, L&=14,18= 450 ,00m

b

Lb, Id= 90°, 00"

zio lavoro dei Segmenti di Leva: Ia, Ie, in asse ver

A

L6,L8= I80°.00" con posizione d'ini

-
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+ticale. Questo Braccio di Leva é vincolato nel pun-

to d'intersezione angolare tra i Segmenti 4i Leva com-

ponenti ad arco e pressori: L5,L7,5L6,I8, a un Pulcro

(38), fissato in posizione trasversale in posizione

d'asse mediano, uno per ogni settore di lavoro: a,b,ec,

sul primo componente del Corpo inferiore B, in posi-

zione medig-di lavoro dei Segmenti di Leva pressori:

L6 e L8 in asse orizzontale e movimento angolare 4i:

13°,00" . Parallelo in asse ai suddetti Puleri di vin-

colo dei Bracci di Ieva tipo: J e H, in posizione di

nsge mediano é fissato in ogni settore di lavoro de]

secondo componente del Corpo inferiore B: un terzo

Fulero (39) e parallelo in asse orizzontale, con gues—

to intermedio, sono fissati sullo stesso componente]

in coppia per ogni settore di lavoro: altri due Pul-

cri (40,41) su cui su ognuno é vincolato su cuscinetti

2 rotolamento: un Braccio d4i Leva tipo: .S, formatéo

ognuno da tre Segmenti di TLeva: 19,110,1YT e 1.Y2,II3,

LI4 in posizione angolare ovposti tra loro e apertu-

ra angolare tra i Segmenti di ILeva componentif I9,LIC=

—lati ognuno_al relativo Fulcro, nel punto d'interse-

LI2,1I3= f28°.58"; LI0,LII=LY3,LT4= 54?-?9" + vineco+

zione_angolare tra il rispettivo Segmento mediano:

JO e LI3 e il corrispondente Segmento di Leva Pres-

-Sorei—LIl-e LI4y,corrispondenti alla posizione angol
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(13)

inizio lavoro con il Segmento di Leva Pressore LII

5 LI4, rispetto all'asse verticale di: 389,538" . Ques-

Bracci di Ieva, mediante Rotella pressore (42), vint

rolata al relativo Perno '43) su ogni estremitd lon+

ritudinale di contrapposizione di ogni Segmento 4i ’

a1y

Leva componente, in fase 4i Lavoro, alternativamente

¢ contrapposto con movimento tangente in savvicinamhento

211'asse mediano: con i Segmenti di Leva 19,112, ai

Pisni di riscontro (44) fissati sullas base dei Segms

':jv
I

ti di Leva L6,L8 del Braccio di Ieva tipo: H: Con 1i

Segmenti di Leva LYY, LI4 é contrapposto ai piani dj

riscontro {45) fissati in posizione d'asse longitudi-

nale, su un Segmento di Leva invertitore LJI5, compof

"nenti assieme ad altri due Segmenti di ILeva Pressori

116,117, di un Braccio di Leva Pressore Invertitore

formante tre angoli 81 vertice: II5,II6=115,LI7=167°

I5" . 116,LI7= 25°.7I"; con apertura angolare 4i

inizio Iavoro del Segmento di Leva IIS5, di: O6°. 50"

e

dall'asse verticale. Questo Braccio di leva, median

te Rotella Pressore wvincolata a un Perno {(47) fissa

to su ogni estremiti 1gngijgging;g_gi_ggni_ﬁegmento

di Teve componente, in fase di Tavoro € contrappost

gcorrendo in posizione tangente alternativamente:
con il Segmento di Teva LTS5, su due Piani di riscon

tro (48)-4i-due - pressori invertitori {49), contrap

e =
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-

~posti _con il piano assiale opposto ognuno, 8 un Cor-

po elastico (Molla 56), fungente alternativamente da

Accumulatori d'Energia meccanica e invertitori 4i po-

tenza, contrapposti dall'estremitd assiale opposta:

mlla base assiale del relativo Cilindro guidas_ (50)

figsati in posizione tangente sui Contenitori (18,1

ide (5I) in cui scorre in fase di lavoro il Press

asse di coppia paralleli tra loro, su cui su ognuno]

dall'testremiti assiale interna € fissata una Bussola

20) del secondo componente del Corpe inferiore B, ip - . ...

re invertitore (49), Sulla superfice longitudinale

Iintermedia 4i questo Segmenta di Teva II5, sono fisd

_sati in posizione opposta tra loro, due piani di ri

scontro su cui agiscono alternativamente i Segments .

.~ di Teva TLIY, IT4 dei Bracci di Leva tipo: S; con i

rimenenti due Segmenti di Teva rettilinei 116,117, |

sono contrappost alternativamente mediante Rotelle

pressori (46) vincolati 'al f&laiinogPernoL41)4£issa

to sull'estremita longitudinale di ognuno_di guestis

[

@ due Stantuffi convertitori (52) posti in asse tr

PR

loro in posizione tangente, wincolati agli estremi

Jnanxe_dj_pampiggio_(_sg,)_pan_auoa}imem;a-zieneue— -AC—

longitudinali mediante sporgenza radiale (r) a un—t3

coppiati in stretta tolleranza radiale, ognuno con i1

relativo Cilindro (c¢) ricavati in asse tra loro su

o, =

{
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__ ed Erogazione E, su cui su ognuno é fissata in asse

Bl99A000030 L;C?D

un Corpo distributore per ogni settore di lavoro:

(157)

_ “ L to di A13 tazi A

specifica valvola unidirezionale per ogni Circuito
ei relativi Corpi.distributori ( 2’-.'[; 22? 23:) fissati

tra loro mediante Viti (54), con Guarnizioni di ger

Yo i nto_tra i singoli reuiti
2gcio {Ssl_nel__col]__egame O 1—o- PO

. dei distributori, circoscrivendone.-il -foro, -Ogni

Circuito del distributore del terzo componente il Gnr-

inferiore B, mediante sedi di raccordo othtenuti sul

distributore (:§) _del settore di_lavoro. c: collegan.

do gquello di Alimentazione mediante Circuito inte

o

ricavato sui componenti primo e secondo del . Corpo.-ii

3]

feriore Bie sul terzo contenitore della Corona A de:

Settore di Lavoro ¢, e Circuito esterno figsato-sur

.. paccordo ottenuto su quest'ultimo:-al Serbatoieofluj—w

do s, con Organn_di_filjraggio_i_e_possibi%e—ee}}ega~

_ mento intermedio con Pompa di Alimentsziorne ausilis

‘gazione E mediante Circuito esterno é collegato al-

ria A fissata in asse sulla Corons A_;-guello-di Er¢=

L*Accumulatore d'Energia idraulica Q con possibile

collegamento intermedio econ Valvola unidirezionale

- supplementare. Dall'accumulatore d'Energia jidraulica

mediante due circuiti in uscita da questo: un Ciroui-

~

|
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~to é _collegato con_il Motore trainante, mentre un%l

tro con l'utilizzo; entrambi i Cirouiti sono—control-

lati da Organi d4i controllo di Massima pressione e

portata (e) , Portata (p), pressione (¢). I1 Circuih

to di scarico del Motore trainante e dell'Organo di

ntilizzo, sono collegati mediante Circuito esterno

8lla Corona d'Accumulo A, searicande il PFluido in um

Circuito interno di lubrificazione (L) collegato cor

futti i Componenti in movimento di questa Macchina,

dove mediante Circuito esterno che collega guests a

perbatoio Fluido, viene scaricato liberamente in ou-

est'ultimo. L'Energia accumulata controllata nella

pressione e portata, parte vh ad alimentare il cicle

¢ontinuo di produzione, la parte eccedente vi 211 '"atii-

1izz0, con possibilitd di essere trasformatas in altro

bipo di Energia, secondo le necessitd d'utilizzo_e

e

progetto,—- — o -

In fage di Lavoro, il movimento angolare e

rimenti tgnggnziali_di_tuxiiﬂi_Brasgi—éi—;evaT—seno

determinate dal movimento—angolare del--Pressore-cirs=

colare, precalcolata in modo d'avere i giusti movimen-

ti per i Bracci di Leva in cui duesto é vincolantey

questi sono: per i Bracci di Leva tipo: J,H,S, il mo

vimento angolare di: I3°,00"; gli scorrimenti tangen-

ziali tra i Segmenti di Leva contrapposti tra loro:

Form—

7
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15 su _L2=17 su Ld=m/m 46 ; 19 su L6=L1I2 su L8 m/m40.08.

Is curvatura dei_Segmenti _di Leva ad Arco é determi

nata _dal calcolo trigonometrico dells composizione

di un Arco possante per il vertice e con origine e

fine agli estremi longitudinsli di due Segmenti 4i

ILeva rettilinei fissati tra loro da un'estremiti lon-

gitudinale formanti un angolo al vertice, per i Seg-

menti di Leva ad Arco: LI,L3= 90°.00" ; per gquelli

L5,L7= 90°.00"; in rapporte longitudinale tra i Seg-

menti di Leva contrapposti agli Organi agenti e quel-

1li fissati dall'estremitd longitudinale ai Segmenti

di Leva pressori d4i circa:l,6l--= Queste misure lom

gitudinali sono determinati da esigenze di massimo

rendimento unitario e derivanti dal calecolo secondo

la regols della Spirale logaritmica che 44 una serie

di valori di misure longitudinali in pogressione ge-

ometrica e aritmetica tra loro, in cui la somms tra

un valore e quella precedente di il valore successil-

vo in rapporto di cirea: I.61 . Le misure longitudi-

nali e relative aperture angolari, determinano gli

gcorrimenti tangenziali tra i Segmenti di ILeva cont

trappgsji_jra_lnrn+_il_zalnrg_diirendimanio_uniiani

per singolo Braccio di Leva, quello di pressione e

portata. Queste misure e rapporti longitudinali, ap

ture e movimenti angolari, ipunto di contrapposizion

iV

O

-




*Pissmoomu‘ﬁg;:?

(18)

ingolo_Braccio di Lewva, sono dettate e determinate

scorrimenti tangenziali dei Segmenti 41 Leva di of

Uy

da vincoli di massimo rendimento unitario;

esse pos-

sono variare in pilt o meno rimanendo nell'ambito di

rendimento, secondo esigenze 3di progetto.-—————-mw-

-La tavola n° 4, rappresenta in modo schematico un

esempio di funzionamento tipo: Ap e tre possibili v

rianti tipo: Cp,Dp,Bp. Il particolare schematico Ap

rappresenta un esempio 4i funzionamento tipo ©%iodi-

¥

namico dei componenti secondari e principale tipo:J

~Un Circuito di alimentazione Y, fissato alla Pompa

di alimentazione P é collegata con il Serbatoio Plu:

ido terminante al suo interno e collegato all'estre-

mitd longitudinale con Organo di filtraggio (f), me

[

tre un Organo di controllo livello Fiuido (i) é fias

sato sul Serbatoio (s). I1 Circuito di Erogazione (&

€ collegato con 1'Accumulatore d'Energia Idraulica

Q),

controllato da Valvola unidirezionale (u): a cuesto

sono collegati altri due Circuiti: un Circuito (X),

collegato con il Motore trainante (M), che alimenta

|4

il ciclo continuo di produzione, scaricando _mediant

circuito secondario (x) nel Corpo principale JHS; i&

31 utilizzo dell'Fnergia, con Ciremito. di_scarico S

Circuito (h), collegato con il Motore Idranlieo (E)|  _ \EAExeS

collegato con il Cireuito (x). Entrambi i Cireuitik

P
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h, sono controllati da Valvola di massima pressione

g

(19

e pontata C, searicando il Fluido in esubero nel Ser-

batoio 5, mediante Circuito di secarico SI.--—-—---

-I1 particolare:schematico Cp, rappresenta un esemplio

simile a quello Ap, varia nell'eliminazione della

Pompa di alimentgziones—————e—w oo e

-I particolari schematici tipo: Dp e Bp, rappresenta-

no un esempio di funzionamento tipo Oliodinamico:Ellet—

trico, in cuit: un Motore idraulico trascina in rotz-

zione un Generatore Elettrico collegato con Accumulia-~

tore specifico che alimenta il Motore Elettrico tra-

inante vincolato all'Albero con eccentrico della Co

rona An con ciclo continuo di produzione di Energis

—~I1 numero dei Giri del Motore trainante e conseguen-

ti oscillazioni alternate dei braceci di Leva, come

pure. il movimento angolare o ampiezza delle oscillal

zioni di questi: possono variare secondo esigenze ali

progetto rimanendo nell'ambito di rendimento positi

VO per cui questa macchina € siata progettata ,—~—-

-I1 funzionamento Oliodinamico di questa macchina non

é vincolante: essa pud essere adat.ata con i compore

nenti tecnici di funzionamento relativi a qualeiesi

tipo @i Pluido purché si rispettino i fini per cui

¢ stata progettata.———=—r--rrror—rere e v ———

5

=7
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1) -Macchina Hydro-Meccanica a Porze contrapposte,—

con Generazione 4'Energia, tipo: JHS. Costituita nel

Corpo principale produttore d'Energia da: Corona A

con base tangente d'accoppiamento, Guarnizioni d4i

serraggio e Viti di fissaggio a un Corpo inferiore

B suddiviso in tre componenti: due Contenitori e um

Distributore, fissati tra loro mediante Viti, con

Guarnizioni di serraggio tra le facce contrapposte

e Coperchi d'ispezione. Entrambi sono suddivisi in’

tre settori d4i lavoro simili: a,b,c, fissati tra lo

ro mediante Viti, con Guarnizioni di serraggio tra

le facce contrapposte dei Contenitori. Sulla Corona

Ay, in asse a gquespa: in posizione esterna sul Coper

chio di supporto € ricavata la sede d'accoppiamentol

e fissagegio per un Motore trainante e in posizione

opposta sul Corpo contenitore del settore di lavaoro

c é ricavata la sede d'accoppiamento e fissaggio pe

vosizione d'asse opposti tra loro sono. ricavati le

una Pompa d'alimentazione ausiliaria, Su entrambi, in

sedi dove sono alloggiate le Guarnizioni radiali pa

raolio e in asse a guesti gsu tutti e tre i Contenit!

di per_ﬂuscinsixi_amzoxolamenio_su_cu;—péxzegni—se%‘

tore lavorano i componenti Agenti, costituiti da:

ri, componenti questa Corona A, sono ricavate le sel

Fos =



Albero con eccenirico formato da due Mozzi con sedil
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eccentriche d'accoppiamento e fissaggio del Perno

. leccentrico (s), formanti unico corpo. Sugli estremi

assiali esterni sono ricavati rispettivamente le se-

di di_vincolo per il Motore trainante e per l1a Pompa

d'alimentazione ausiliaria, mentre all'interno in as-

se e opposti tra Joro alternativamente, mono ricawv

te una sede e un Perno accoppiate in asse tra loro,

con calettature radiali alternate, wvincolate tra_lo-

ro a una distanza angolare tra le sedi eccentrich

di 360°/3, corrispondenti ognuno 2l proprio settore

di lavoro: &,b,c. In posizione intermedia, su ogni-

Perno eccentrico é vincolato su Cuscinetto a rotola-

mento, un Pressore circolare, contrapposto slternati-

vamente con 1la superfice radiale, in fase @i lavoro

a_due Segmenti di Ieva ad Arco ILI,L3 d4i un Bracecio

¥

di Leva pressore tipo: J, composto_di_due Segmenti

linei I2,L4, fissati tra Joro da un'estremiti longi

di_Leva ad Arco: LI,L3 e due Segmenti di Leva mettil-

tudinalg+*sulln_s$esso_pianoT_foxmandoﬁquattye—ange&i——~———f-u—4————

al vertice: IT,L2=L3,L4= 45°.00" ; LI L3= 900,000

L2, 4= 180°.00"; con curvatura dei Segmenti di Leva

ad arco: LI,L3, precalcolata, corrispondente ognuno

a due Segmenti di Leva rettilinei di misura longitu

dinale in rapporto tra loro di: I.6I; e apertura an




~golare al vertice di: 7
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70,16% . Questo Braccio di

Leva tipo: J, € vincolato nel pﬁnto d'intersezione

angolare tra i Segmenti di Leva componenti: LI,12,L

L4, mediante Cuscinetto & rotolamento, & un Fulcro,

fissato in posizione trasversale in corrispondenza

dell'asse mediano verticale in corrispondenza a ogn

settore di Lavoro: a,b,c. Sulla base tangente infer

ore dei Segmenti di Leva pressori L2,14, sono fissa

ti

su ognuno un Piano 4i riscontro , su cui in fase di

lavoro, alternativamente agiscono contrapposti in

movimento tangente'allontanandosi dall'asse mediano

mediante Rotella pressore vincolata al relativo Per

no sull'estremitd longitudinale di: due Segmenti di

Leva ad arco di contrapposizione, con andamento del

la curvatura a Spirale, L5,17, componenti insieme ¢

or

due Segmenti di Leva rettilinei: I6,18, un Braccio

di Leva tipo: H, con curvatura dei Segmenti di ILeva

ad arco L6,L7, precalcolats, corrispondente a tre

Segmenti di Teva rettilinei: L5,I8,Lb=17,Lc,1d4, fis

sati da un'estremitid longitudinale tra loro con apel

tura angolare al vertice: L5,la=L17,Lc= 128°,58".

ro: Lﬁ[lﬂzlﬂ[lg; I.61 ; Ta/lb=Ic/1d= 1/I ; figamti |

Lb=Ic,Id= I28°.58"; in rapporto longitudinale tra 1

con l'estremitd longitudinale dei Segmenti 4i ILeva

Ib ed Id ®i Segmenti di Lewa Presgsori: L&,

P

-




. : = T
PI994000080¢ % e

"

~-43 quattro angoli al vertice rispettivamente: Ib,Lé&=

Id,L8= 45°.00" ; Lb,ILd= 90°.00"; L6,L& I80°00"; con

posizione d'inizioc lavoro dei Segmenti 4i Leva: Ia,

Le, in asse verticale. Questo Braccio di Leva € vin-

colato nel punto d'intergezione angolare tra i Seg-

menti 4i Leva componenti ad arco e Pressori: I5,L7,

6,18, a2 un Fulcro, fissato in posizione trasversale

in corrispondenza dell'asse verticale mediano, uno

per ogni settore d4i lavoro: a,b,c, sul primo compo-

nente del Corpo inferiore B, in posizione média~di

lavoro dei Segmenti di Leva Pressori: L6 e I8 in as-

se orizzontale e movimento angolare di: I3°,Q0", Pa-

rallelo in asse afisuddetit Pulcrl di vincolo dei

Bracei Leva tipo: & e H, in posizione d'asse mediamo

é fissato in ogni settore di lavoro del secondo coms

ponente del Corpo inferiore B} un terzo’ Fulcro e pa-

ralleli a gueste con questo intermedio , sono fissa-

r,

ti in coppia per ogni settore d4i lavoro: altri due ful-

eri, su cui su ognuno é vincolato su Cuscinetti a ro-

tolamento: un Braccio 4i lLeva tipo: S, formato da tre

Segmenti di Ieve: 19,110,LIT e II2,113,1I4, in posi;

zione angolare opnosta tra loro e apertura angolare

tra i Segmenti di Ieva componenti: IL9,LICLYI2,IX3=

1280,580 3 LIO0,LIT=1I3,LI4= 64°.29" ; vincolati ogm

o al relativo Punlero nel punto d'intersezione ango.




-lare tra il rispettivo Segmento di ILeva mediano:
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LTC,TI3 e i Segmenti di Teva Pressori: LII,LI4 cor-

rigspondenti; in posizione angolare di inizio lavoro

con il Segmento di Teva Pressore LI e_LI4, rispettp — —

all'asse verticale di: 438¢,58% . Questo braccio. 4di
Leva, mediante Rotella pressore wvincolate_al relati

in fase di lavoro, alternativamente € contrapposte

vo Perno fissato su ogni estremitd longitudinale 43
contrapposizione di ogni Segmento_di ILeva .componente - —

el Braccio di Leva tipo: H., Con i Segmenti 8+ Tevs

ontro fissati sulla base dei.-Segmenti-di—Leva-L6;1 84— —

LI1,L14 € contrapposto ai Piani di riscontro fissat:

in pogizione d'asse longitudinale, su un Segmento Add

eva_invertitore LIS, componenti assieme ad altri dw

Segmenti di Teva pressori L16,L17, di un Braccio di

tice: LT15,I16=TY5,LI7= Y67°.I5%; LI6,L17- 25°.7I%

®

.Ma_fressnre_lnnarxiiara_farmantiwtxemanggli4xg4ﬁﬂ%ﬁA_____~_.~_____l

on_apertura angolare d'inizio lavoro del Segmento

Ai Leva LIS, di: 06°.50" galitasse verticale. Questo

Braccio di Ieva, mediante Rotella Pressore vincolata

2 un Perno fissato su ogni estremitid longitudinale

gi ogni Segmento di leva componente, in fase di Ia-

voro é contrapposto scorrendo in posizione tangente

Pos >~
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alternativamente: con il Segmento di Leva 115, su

due Piani di riscontro di due Pressori invertitori,.

contrapposti con il Piano assisle opposto ognuno a |

un_Corpo elastico (Molla), fungente alternativamen

da_Accumulatori d'Energia meccanica e Invertitori 4

P

potenza, contrapposti dall'estremiti assiale opposta

alla base assiale del relative Cilindre guida, fissa-

ti in posizione . tangente sul Contenitori del secon

dogcnmponente_dal_carpo_inieriore_gv—in—asse—di—eep R

pia paralleli tra loro, su cui-su ognuno, dallltestre-

mits assiale interna € fissata una Bussola guida, in

cui scorre in fase di lavoro il Pressore invertitome.

Sulla superfice longitudinale intermedia di oguesto

Segmento di Leva LI5S, sono fissati in posizione oph

posta tra loro, due Piani di risecontro su cui agisco-

no alternativamente i Segmenti d4i leva IIT,1I14 dei

Bracci d4i Leva tipo: S; con i rimanenti due Segmenti

di Leva rettilinei LI6,LI7, sono contrapposti alters

nativamente mediante Rotelle pressori vincolati al

relativo Perno fissato sull'estremits longitudinale

di ognuno di questo: a due Stantuffi convertitori, o

posti in asse tra loro in posizione tangente, vinedd

lati tra loro agli estremi longitudinali mediante |

sporgenza radiale, a un Tirante 4i pompaggio per aul

toalimentazione e accoppiati in stretta tolleranza

@)W\»_—’\\
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radiale, ognuno con il relativo Cilindro (c) ricavsa

(26)

ti in asse tra loro su un Corpo distributore per og

ni settore di lavoro a,b,c, del terzo componente de

Corpo inferiore B e collegati ognuno con Circuito d

=5 = 1 i ¥
\\\

Alimentazione A ed Erogazione E, su cui su ognuno €&

fissata in asset: specifica Valvola unidirezionale per

ogni Circuito dei relativi Corpi distributori, fissa-

ti tra loro medisnte Viti, con Guarnizioni di serra

gio tra le facce contrapposte e tra il collegamento

dei singoli Circuiti dei Distributori, circoscriven

done il foro. Ogni Circuito del Distributore del te

z0 il terze componente il Corpo inferiore B, median

te sedi di raccordo ottenuti sul distributore del

gsettore di lavoro go: collegano quello di Alimentazi

one mediante Circuito interno ricavato sui Componen

)

i primo e secondo del Corpo inferiore B e sul terz

contenitore della Corona A del Settiore d4i lavoro ¢

e_Circuito esterno fissato su raccordo ottenuto su

guest'ultimo: al Serbatoio fluido s, con Organo di

filtrageio f e posaibile collegamento _intermedio co

cumulatore d'Energoi

gamento-intermedio—con Valvela unidirezionale—sup=—

iaca

plementare.—ball'accunmulatore d*Frergiaidraulica mes=

B
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diante due Circuiti in uscita da questo: un Circuito

é collegato con il Motore trainante, mentre un'altr

0

i

con l'utilizzo: entrambi i Circuiti sono controllat

da Yregani di controllo di Massima pressione e porta—

ta, Portata, Pressione., I1 Circuito 4i scarico dellM

Motore trainante e dell'Qrgano di utilizzo, sono cd

1-

legati mediante Circuito esterno 2l1la Corona 4'Accu

mulo A, scaricando il Fluido in un Gircuito interno

. di Jubrificazione collegato con tutti i Componenti

in movimento di cuesta Macchina, dove mediante Cir-

cuito esterno che collega onesta al Serbatoio Fluidd

o

gia accumilata controllats nella pressione e portat

. viene scaricato liberamente in ocuest'ultimo. I.'Enepr—

parte va ad alimentare il ciclo continuo_di produz]

. ne, la parte eccedente vh all'utilizzo, con possibi-

1ith di essere trasformata in altro tipo d'Energia

—gecondo le necessith d'utilizzo e progetto,———mm——__

rim

—determinate—dal -movimento angolare—del Pregssore cir-

-In fase di lavoro,-il movimento—sngolare e gli seor— —

mentitangenziali -di-tutti i Bracei 4i leva, sono———

colare, precaleolata in modo-dlavere—i giusti movi-

~+menti—per i Bracei-diTLeva—ineui—guesti-sono—vinct

1 ants
[ =L o

I

S; il movimento angolare di ognuno di questi é di:

jg
5;
:
.
&
§;
:
y
i
:;
!

130,00 3 &li scorrimenti tangenziali tra i Segmenti

Csrr——
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di Leve eontrapposti tra loro: LS su L2=L7 su Lat!._]:"'ﬁ

46-—: 19 gu L6=LI2 su L&m/m40. QBLa curvaturs dei

Seementi di ILeva ad Areo é determinata dal ealeolo

trigonometriceo della composizione i un Arec passan

te per il vertice e eon origine e fine agli estremi

longitudinali di due Segmenti di leva rettilinei fi

isati tra loro da un'estremitd longitudinale formanti

un angolo al vertice, che per i Segmenti 4i Ieva ad
areo LI, L3_ 90° O00"; per quelli LS L= 90° 00"; in rap

porto longltudlnale tra i Segmentl di Teva eontrann

[ti agli Organi agenti e quelli fissati dall'estremi

t4 longitudinale ai Segmenti di leva pressori di ei

ea:

1.61 , Queste misure longitudinali sono determi

nati da esigenze di massimo rendimento e derivanti

dal ealeolo seeondo la regola della Spirale Iogarit

miea che d& una sorte 4i valori di misure Jlongitudi

nali in pogressione geometri 3 i lor

..;EﬁEEiWlg;§QQm§;§EQ#BBWEQLQIQ_BMquﬁllQ_pIe@$den$e

4

il valdre successivo in rapporto di eiree: I.6I

Le misure longitudinali e relative aperture angolar

!-J-

=

determinano gli seorrimgnii_janganziali_ira_i_Segme

mento unltarlo per singolo Br&ﬁgla_di_LevaT_queilou

di pressione e portata.

est

gitudinali, aperture e movimentl angalareTﬁanto 4

2.

ti di Leva eontrannostl tra loro, il valcre*d;_pe&é'

L)

-~

>
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contrapposizione e seorrimenti tangenziali dei Seg-

menti di Leva di ogni singolp Braecio di Ieva, soneo

dettate e determinate da vineoli 4i massimo rendimen-

to unitario; esse possono variare in pil o meno rima-

nendo nell'ambito di rendimento, seeondo esigenze di

progetto, ——wrm——m rmemi = = e Sttt

2) Come da rivendieazioni I, in cui: nel Braecio di

Leva tipo J, % Segmenti 4i Ieva mdtAreo LI,IL3: pos-—

|sono essere sostituiti con simili Segmenti di Leva

_formati ognuno da due Segmenti di TLeva rettilinei,

figsati da un'estremiti longitudinale tra loro con

apertura angolare al vertice di: 7 in rapport-

to longitudinale tra i Segmenti di leva eontrapposti

all'organo agente e & rimanenti eomponenti di:

3) Come da rivendieazioni da I a 2, in eui: guale

soluzione teeniea tipo: JHST , nel Corpo prineipal

J:_i_p_bz_l_g_a,_i_ﬂnami_di_m;cumpmenmum:_JM

possono_essere sdoppiati in due TPraeci di Teva sj-

mili e 1la metd A4i destra o di_sinistra_dall'asse ver—

tieale medio eliminati, facecendo lavorare solo_metd

di guesti. Con eonseguenti eliminazioni dei compo-_

nenii_infesuberofgriduzione;del_ﬂorpo_infenionafgr_

limitato al gemi-~gorpo di destra o di sinistra ehe_

s8'intende far lavorare.,===mm=————=—e. S e

4)
T
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Braccio di Teva tipo: J, i Segmenti di_ Leva ad arco

(LT, 13 possano avere una curvatura con andamento a

Spirale, corrispondente su ognuno a due Segmenti 43

Leva rettilinei figsati tra loro da mn'estremiti lo

lgitudinale, con apertura angolare al vertice dis: |

128¢,58% e apertura angolare tra i Segmenti di ILewa

figsati alle estremitd longitudinali dei Segmenti 4

Leva Pressori di: 38°.42n

cio di Teva tipo: J, i Segmenti di Ieva ad arco

Cum

5)_Come da rivendicazioni da T a 4, in cui: nel Brap

q"\4

.3, possano avere una curvatura_con_andamento_ag,

D

rale corrispondente su ognuno a due Segmenti 3i Led

-4

va rettilinei fissati tra loro da un'estremitd longi

tudinale, con apertura angolare al vertice di, I02¢

64"e apertufa angolare tra i Segmenti d4i Leva figsa-

T o e P o g o PP e e i " g

ti alle estremitd longitudinali dei Segmenti di ILeva

Pressori L2,L4, di: 64°.I6"

i

6) Come da rivendicagioni da I a 5, in cui: nel Brad

cio di Leva tipo: J, i Segmenti d4i Ieva ad arco LI,

L3 possano avere un& curvatura con andamento a Spirs-

-

zh

ey corrispondente su ognuno a due Segmenti di JTev

rettilinei figsati 'egtremitd lo

0 a zitu

dinale con aperitura angolare al vertice di:l90°.0Q1:

e _apertura angolare tra i Segmenti di Leva fissati

dalle estremitd longitudinali, ai Segmenti 4i Teva

T ——

¢
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Pressori L2,I4, ai: 77°.00" ; in rapporto longitudi

nale tra loro di: I.61 g o e i e

7) Come da rivendicazioni da I a 6, in cui: nel Bra

cio di Leva tipo: J, i Segmenti di Ieva ad arco LI,

L3, possano avere una curvatura con andamento Spi-

rale,, corrispondende su ognuno a due Segmenti di Le

va rettilinei con apertura angolare al vertice, ape

r—

tura angolare tra i Segmenti di Leva fissati dalle

estremitd longitudinali dei Segmenti di Leva Pressa

—

ri, variabili secondo esigenze di progetto.,--———---

8) Come da rivendicazioni da Y.a.6, in ¢ui: nel Brd

[ o2

cio di ILeva tipo: J, i Segmenti di leva ad arco LT,

L2=13,L4, possano variare nei rapporti longitudinal]

i

secondo esigenze di progetto,—————e—— o]

9) Come da rivendicazioni da I a 8, in cui: nel Bra

C=

cio di Ieva tipo: J, i Segmenti di Ievae ad arco LI,

I3, possano avere una curvatura con andamento a Spi

rale, corrigpondente su ognuno a8 due Segmenti di Le-

va rettilinei con apertura angolare al vertice, con

rapporto longitudinale variabile secondo esigenze

di progetto., ~———m o e e e e

T0) Come da rivendicazioni da I a 9, in cui nel Bral

cio 41 Teva tipo: J, il movimento angolare sul_rela

tivo Fulero di vincolo possa variare secondo esigen

L

%}“
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I1) Come da rivendicazioni da I a Y0, in cui: nel

{Braccio di Leva tipo: J, l'aperturaangolare tra i

jor T}

n e
2%

Segmenti di Levm presgsoris: 12,14, possa—essere

167°.00" ; oon posizione sngolare—di—inigio—lavero i+ —

dei Segmenti di Teva LioI2-in-asse-orizzontale=——

I2) Come_da rivendicasioni da— ¥ a IT, in cuitnel —

Braccio di Leva tipo: J, l'apertura angolare tra i

Segmenti di Leva pressori: L2,L4, possa variare se-—

condo esigenze di progetto.—————————— oo

I13) Come da rivendicazioni da I a I2, in cui: nei

Bracci di Leva: J e H, 1'angolo di contrapposizione

tra i Segmenti di Leva contrapnosti, I2 su 15 e 14

su L7, possa variare secondo esigenze di progetto.

14) Come da rivendicazioni da I a ¥2, in cui: nel B

cioudi.Leva tipo: H, i Segmenti di Leva ad arco con

andamento & Spirale possano essere formati da tre

menti rettilinei per ognuno: L5,Ia,Ib=L7,Lc,Id, in

rapporto longitudinale tra loro: L5/La=L7/ILc=_Y.6I

Ls/IB=Lc/1d= I/1 ; e apertura angolare al vertice

tra i Segmenti di Leva: L5,I1as17,Ic=77°,14,con verti

ci opposti tra loro e dall'asse verticale intermedib.s

La, Lb=TLec, Id=128¢, 58", con vertiei rivolti verso. l'a.

se verticale intermediog Lh+Ld§_Ig£+002_1_in—ppsizL

one alternata 4i inizio Isvoro di ognuno di guesti

in asse verticale; ILb,L6=Id,L8 830 500 ___

Car—



15) Come da rivendicazioni da I a, in cui: nel Brac-

i /7
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cio di Teva tipo: H, i Segmenti d4i Ieva ad arco con

andamento a Spiralepossano essere formati ognuno da

tre Segmenti di ILeva rettilinei: L5,Ia,Lb=L7,Lc,Lb,

issati tra loro da un'estremitid longitudinale, con

Segmen'to di Teva Lb comune in posizione media 4i la-

voro in asse verticale, fisssato dall'estremiti libeds

a ai Segmenti 41 Ieva pressori formando con gquesti

tre angoli 2l vertice: Lb,L&Lb,L8& 90°.00" ¢ I6,L8

180°,00" , fissato dall'estremiti oprosta_ai_ Segmen.

ti di Teva: Ia,lccon angoli al vertice: Ih,Ta=Tb,Ic

I35°.00"; TIa,le= 90°.00"; I5,18=17,Lh= 77°,I6" ; in

rapportolongitudinale: L5/1a=17/Lb= I, 6l=~=vj_in rap-

porto_longitudinale: 15/Ta=L7/Lb=: I.6I s Ia/Lb=TLec

Lb=_1/I=~=-: con andamento dei Segmenti L5,L7, cont

o

rappostiai Segmenti pressori L2,L4, in fase diILav

ro_in.ﬁaljronhtanamenxo_dal_l_'asse—ueptie alemediano

I6) Come—ds rivendicazioni-da—T-a-I5, in cui:nel—B

Braceio—di Teva tipo:+—H, i rapporti longitudinali -+

AL

i Segmenti diTeva-componenti- possano—variare—secon:

I7)—Ceme- da—rivendicaziohi da I & T6,—in—cuitmel

Braceio di Ieva tipo: H, le aperture angolari tra i

Segmenti di Leva componenti possano variare gsecondo

esigenze di progettoee—————— e mm oo
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I8) Come da rivendicazioni da I a I7, in cui: nel

Braccio di Ieva tipo: H, lo scorrimento tangenziale

dei Segmenti di Leva di contrapposizione ai Piani di

rigcontro dei Segmenti di ILeva pressori: possa vari.

are gecondo esgigenze di progetto.——emmrrero—men e oo

19) Come da rivendicazioni da I a I8, in cui: nel

Braccip di Ieva tipo: H, i Segmenti di ILeva ad arco

L5, L7, possano avere una curvatura con andamento a

Spirale corrispondente su ognuno a due Segmenti di ~

feva rettilinei: I5,Je=17,Ib, in rapporto longitudidl

nale: 15/1a=17/Ib= 1.61 , apertura angolare al verti-

ce: I5,Ia=17,Th= Y28°.58" ;¢ apertura angolare tra il

Segmenti di Teve fissati alle estremitd longitudindli

dei Segmenti di leva pressori: Ila,L&=ILb,TL8 700.08"..

20) Come da rivendicazioni da T a T9, in cui: nel

Braccio d4i Ievs tipo: H, i Segmenti di lewva ad arco

L5, L7, possano avere uns curvatura con _asndamento

i

Spirale, corrispondente su ognuno a due Segmenti di

Leva rettilinei, con apertura angolare ai vertici

tra i Segmenti di leva componenti: variabile secondo

esigenze di progetto,—w——w——— e

21) Come da rivendicazioni da I a 20, in cui: nel B

Braccio di leva tipo: H, i Segmenti 4i Yeva ad arco

L5, L7, possano avere una curvatura con andamento a

Spirale, corrispondente su ognuno a due Segmenti di

%’Q\
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Leva rettilinei con apertura angolare al vertice, in

rapporto longitudinale secondo esigenze di progetto,

22) Come da rivendicazioni da I a 2I, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: H, i Segmenti di Leva componen-

ti possano variare nei raprorti longitudinali: secon-

do esigenze di progetto.———————mmmmmmmm

23) Come da rivendicazioni da I a 22, in cui: nel

Braccio di ILeva tipo: H, il movimento angolare sul

relativo Pulcro: possa variare secondo esigenze di

pProgetto..~ e e e

24) Come da rivendieazioni da I a 23, in cui: nel

Braccio d4i Leva tipo: H, l'apertura angolare tra i

Segmenti di Leva pressori: 16,18, possa variare secpn-

do esigenze di progetto,———————— e

25)Come da rivendicazioni da I a 24, in cui: nei

Bracci di Leva: He S, 1'angolo di contrapposizione

tra i Segmenti di Ieva contrapvosti: I6 su I8 e I8

su I12, possa variare gecondo esigenze di progetto.

26) Come da rivendicazioni da I a 2%, in cui: neil

Bracci di Leva tipo: S, i Segmenti di Teva rettili-

nei: I9,LIC=112,113, possano essere sostituiti con

8imili ad arco, con andamento aSpirale , con curva

tura passante per_ il vertice e origine e fine agli |

estremi longitudinali_dei Segmenti di Teva componen

ti: 19,TY0=1Y2,1I3, di contrapposizione_e-medianoc.,

P
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27) Come da rivendicazioni da I a 26, in cui: nel

Braccio di Leva tipo: H, l'apertura angolare tra i

Begmenti di Ieva pressori: L6,L8, possa variare se-—

¢condo egigenze di progetto,---———-——————e—m— oo

P8) Come da rivendicazioni da I a 27, in cui: nei

Bracci di Ieva tipo: S, l'aperturs angolare tras i

segmenti di Leva: L9,ILI0=L12,1I3 possa essere Adi:

1029¢84", e dall'asse orizzontale in posizione 4i

inigzio lavoro, ognuno: LI0=LI3= 5I°.42" , ——ce—mmear

29) Come da rivendicazioni da I a 28, in cui: nei

Bracci di Teva tipo: S, l'apertura angolare tra i

Segmenti di Ieva: L9,LI0=1I2,LI3 possa egsere di:

90°.00" , e dall'asse orizzontale in posizione d4i

inizio lavoro, ognunot: LI0=LI3= 45°,00" L —comeea_—"
Q) Come da rivendicazioni 4 i i _nei
Bracci di Leva t1pQL_S+_lLaperiura_angnlaré_tra_i,&
“Begmenti di Teva: L9,LI0=TI2,T13, possa essere di:
WMM%MMZ@m di

inizio lavoro,. ognuno: LIO=LI3=. 380 _58n_; in rappor-
__'Lngimiinale_tm_i_Segmenm_di_Lem_LgﬁLl&M@/-

an: 3= 2B e e e e

31) Come da rivendicazioni da I a 30, in cuis Ped

Bracci di Leva tipo: S, i Segmenti di ILeva: 1.9,LI0=

112,113 possano avere un'apertura angolare secondo

esigenze di progetto.r—meeem—m e e e e e

Er——
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i da I a 3T, in cui: nei

32) Come da_rivendicazioni

Bracci_di ILeva tipo: S, i Segmenti di Teva: T9,170=

LI12,LI3, possano avere un'‘apertura angolare.e un rap-

porto_longitudinale secondo_esigenze di progetio.——

33)_Come da rivendicazioni da I a 32, in cui: nei

Bracci di_Leva tipo: S, la posizione di contrapposi

zione dei Segmehti di Leva: LII=II4, possa variare

rispetto all'asse verticale d'inizio lavoro—_adas 09

0Q" a_35Q2;_manIenendo_innariato—;Langela—éi—een$rapa

posizione con il Segmento di Leva LI5 e conseguente

sdoppiamento e punto di vincolo di guest'ultimo,——-

34) Come da rivendicazioni da I a 33, in cui: nei

Bracei di Leva tipo: S, la posgizione di contrapposid

zione dei Segmenti di Ieva: IIJ,LI4 e conseguente an-

golo di contrapposizione possono_variare secondo_esi

genze di progetto.——-—ewmmmwmm e e e

5) Come da rivendicazioni da T a 34, in cui: nei

Bracci di Teva tipo: S, i rapporti longitudinal

i Segmenti di leva componenti, possano variare secor—

do esigenze di progetto.e————— e _

6) Come da rivendicazioni da I a 35, in_cui: nei

Bracci di leva %ipo: S, 1'apertura éngelareodizsnigio

avoro di_contrapposizione dei Segmenti di Teva—-con-

traﬂpggii_algﬁagmgnto di Jeva I.T5 del Braccio_di le

pressore invertitore: LII5LI4, dall'asse verticale,

=
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possa essere di 0°.00" .=————wm——m—mmmmmm e T

37) Come da rivendicazioni da I a 36, in cui: 1 gis-

tanza dall'asse di vincolo al punto di contrapposizi-

one sul Segmento di Leva LI%, dei Segmenti di ILeva

LIT e LI4, di inizio lavoro, pud variare secondo esi-

genze &1 progetto,——-————— o _

38) Come da rivendicazioni da I a 37, in cuit! i rap-

porti longitudinali tra i Segmenti di Leva componen

ti il Braccio d4i Leva pressore Invertitore: II5,LI6,

LI7, possono variare secondo egigenze di progetto.

39) Come da rivendicazioni da I a 38, in cui: 1'angp-—

lo di contrapposizione dei Segmenti di Ieva LI6,L17|

ai rispettivi Stantuffi convertitori, pud variare

secondo esigenze di progetto.———w—cemm——m e

40) Come da rivendicazioni da I & 39, in cui: pur

mantenendo invariato 1'angolo d4i contrampposizione

tre i Segmenti di Leva LI6 e LI7 al relative Stan-—

tuffo convertitore, essi possono cambiare 1'angolo

di lavoro e conseguente posizione del relative Stant

tuffo convertitore contrapposto, secondo esigenze di

progetto . ~————— e e —— _

4I) Come da rivendicazioni da . T a 40, in cui: pur
mantenendo invariate 1'angolo di contrapposizione--t:

i Segmenti di leva LI6 e LI7 al relativo stantuffo|

convertitore, essi possono—cambiare—la-posizione -

i
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ortogonale di lavoro e conseguente identica posizio

ne del relativo Stantuffo contrapposto, secondo esi

genze di progettoe=w—wm—m e e e

42) Come da rivendicazioni da I a 4] in cui: quale

funzionamento 0Oliodinamico 4i questa macchina: la

Pompa di glimentazione pud essere eliminata, utiliz

zando il funzionamento in autoalimentazioneg y=~————-

43) Come da rivendicazioni da I & 42, in cui: il Wo-

tore Tdreulico trainante possa essere sostituito da

gimile a funzionamento Elettromeccanico, trasforman.

do 1'Fnergia idraulica in Elettrica, sostituendo |

1'Accumulatore Tdraulico a ttrico, ali-

mentato da trasformatore Elettrico trainato in rotal

1Zzione da Motore Jdranlico,———weem e

..44) Come da rivendicazioni da I a 43, in cui: nel

Braccio—di -Teva tipo: H, i Segmenti. .di lewa L£;E8,

-pur mantenendo—invariato l'angolo 4i contrappogizige

ne con i Segmenti di ILeva L9,LI2, possanc variare

tra loro la posizione di lavoro in asse ortogonale

di Piu o meno noventa gradi, fusi in unico corpo in

asse verticale, con conseguente identica variazione

della posizione di vincolo dei Bracci di ILeva tipo:

S contrapposti e dell'angolo al vertice dei Segmenﬁi

di Ieva LIX,LI4, contrapposti ai piani di riscontro

del Segmento di Ieva II5,—————<—m—roer—cmw e — e




15) Come da rivendicazioni da T a 44, in cui: nei

PI9940000g0 & (4o

Bracci di Teva tipo: S5, i Segmenti 4i Teva rettilinei

[9,LI05ILTI2,113, formanti un arco con andamento a

Spirale,possano essere sostituiti su ognuno da tre

Segmenti di ILevea rettilinei: 19,130,Ta=112,113,Tb:

fissati tra loro da un'estremitd longitudinale, in

rapporto longitudinale: I9/1LI0=-1I2/113 I.6I : LIO/

la=113/Lb= I/I e apertura angolare al vertice: I9,

I10= IX2,LI3= 77°,I6",con il vertice di ognuno oppost—

to all'asse verticale intermedio; I110,la=113,Ib=T289

58"y con il vertice di ogigmg_rinmljs_xsx@n_ljas&m

verticaleintermedio; con i Segmenti di Teva: Ta e Tb

fissati ognuno al relativo Segmento di Teva pressore

con apertura angolare: y 1IT=1b, TT4= 830 , 50" ;3 win

colati nel punto d'intersezione sngolare di questtul

timi, ognuno al relativo Fulero, in posizione d'ini

zio lavoro dei Segmenti di Teva Ia,Ib: in asse wert:
cale e con i Segmenti 3i Tewa di contrapposiziones

verticale intermedio,smm—mmmemo -

46) Come_da rivendicazioni da T a45

Bracci d4i Leva tipo: S, i Segmenti di TLeva: 19, LI0=

12,113, componenti l'arco con andamento a Spirale

ur mantenendo invariata la posgizione angolare rispet-

- @%
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-to alltasse orizzontale, possa essere introdotto i

a

-

(41)

ognuno di questi tra le estremitid longitudinali dei

due Segmenti di Leva, un terzo Segmento di ILeva: Ie=x

Lb, fissato degli estremi longitudinali agli estrem:

1

longitudinali di guesti in posizione angolare d'inij

et T, s T e S g

zio lavoro, La e Lb: in asse verticale.

47) Come da rivendicazioni da I a 46, in cui: nel

Braccio @i Ieva Pressore invertitore, i Segmenti di

Leva:L16,11I7, possano avere un'apertura angolare di

0°.00" fusi in unico Segmento di ILeva ¢ontrapposto

alternativamente in posizione tangente con l1l'estrem

) longitudinale, mediante Rotella pressore vincola.

ta a un Perno fissato all'estremiti longitudinale d

duesto! ai relativi Stantuffi convertitori, in posi-

zione media di lavoro in asse verticale.

el T A st ™ . S

48) Come da rivendicazioni da I a 4%, in cui: nel-

Braccio di Jeva Pressore invertitore, gli angoli al

vertice tra i Segmenti di Teva contrapposti agli st

tuffi convertitori: ILI6,LI7, possa variare secondo

e

esigenze di progetto,——————c

49)Come da rivendicazioni da I a 48, in cuis: il Bra

cio di Teva pressore invertitore e gli Accumulatori

d'Energia Meccanica con relativi componenti, possant

essere eliminati, contrapponendo direttamente i Seg

menti di_Leva LII,LI4-dei Braceci 4i Leva tipo-S5,

P
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rettamente agli Stantuffi convertitori, posti in pg-

sizione tangente, in asse orizzontale tra loro.- --

50) Come da rivendicazioni da I a 49, in cui: guale

%oluzione tecnica tipo: JHW, il Braccio di Leva Preg-

L@re invertitore e gli Accumulatori d'Energia mecca-

nica contrapposti ai Segmenti di Leva LI5: possanoe

essere eliminati, vincolando i Bracci di Leva tipo:

.

B a un unico Fulcro fissato in asse verticale, inver-

tendo la pogizione di lavoro di questi di 180° forman-

do unico corpo di un Braccio di Leva tipo: W, contrap-

posto con i Segmenti di Ieva 19,112 in posizione tan-

gente ai Piani longitudinali dei Segmenti di Leva

pressori: L6,L8 del Braccio di Ieva tipo: H, e i Seg-

menti 4i Leva LIT,IXI4 direttamente agli Stantuffi con-

vertitori: tutti con angolo di contrapposizione di

inizio lavoro gecondo esigenze di progetto,—w—e———a

5Y1) Come da rivendicazioni da I a 50, in cui: quale

soluzione tecnica tipo: JHH; il Braccio di ILeva Preg-

sore invertitore e gli accumulatori d'energia mecca<

nica posgsano essere eliminati, vincolando i Bracei di

Leva tipo: 5 a un unico Pulcro figsato in asse verti-

cale, invertendo la posizione di lavoro di guesti dj ¥ -

180°,00" e ribaltando di IBO° la posizione di Iavor

dei Segmenti 4i leva: ILII,LI4, formando un unico ¢

0 di un Braccio di Leva tipo: H, contrapnosto con |

SN




B(99A000080 TP oy

i Segmenti di Leva I19,LI2, in posizione tangente, ai

Pieni longitudinali dei Segmenti di Teva pressori:

W
t

L6,L8 del Braccio di leva tipo: H e i Segmenti di I

va LIT, IJ4, direttamente agli Stantuffi Conwvertito:

ri, tutti con angolo di contrapposizione di inizio.

lavoro: secondo esigenze di progetto ,—————eee e — o

52) Come da rivendicazioni da I a 5T, in ecui: quale

soluzione tecnica tipo: JHNS, in posizione d'asse wer

tical : . 1 15 lav b,cj i1 Brak-

sano_essere inseriti da uno—a N Bracci-di Teva tipos
H ognuno con relativocontenitore del settore d4i 1a

voro fissati tra loro; con cuesto Braccio di Ieva

contrapgosto_ognuno—eon—le—estxemi%é—leng&%u&ina}i—

dei Segmenti-di Leva—di contrapposizione:—L8;L75,ait

relativi Piani tangenti dei Segmenti di Leva presso

L1+

ri: L6,18, del precedente Braccio di Leva tipo: H,

con i Segmenti di ILeva pressori: IL6,18, contrapposti

all'estremitd longitudinali dei Segmenti di ILeva di

contrapposizione 19,LI2, dei relativi Bracci di Ieva

Tipo: S. La serie pud variare da uno a N,————e————o. e

53) Come da rivendicazioni da I a 52, in cui: ouale

soluzione tecnica tipo: JH , il secondo componente

del Corpo inferiore B, comprehdente i Contenitori e

relativi Bracci di Leva tipo: S e componenti secondh-

&b\>
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+ri di funzionamento, possano essere eliminati, fis+

feriore B con il primo; con variazione dell'aperturg

pando direttamente il terzo componente del Corpo in-

angolare dei Segmenti di Ieva L6,18, secondo esigen-

ze di progetto, disponendo ogni estremitd longitudi-

nale di questi 4i Rotella pressore, contrapponendoli

con dueste alternativamente agli stantuffi convertis

tori, posti in asse orizzontale e posizione tangente.

54) Come da rivendicazioni da I a 53, in cui: ocuale

soluzione tecnica tipo: JS: il primo componente del

corpo inferiore B, con relativi Braceci di Leva tipo

H e particolari tecnici 4i funzionamento di ocuesti,

possono essere eliminati, fissando al loro posto sul-

la Corona A, il secondo con terzo Gomponente compren-

dente 1 Bracci di Teva tipo: S e Distributori con =

relativi Stantuffi convertitori con relativi comporeéen—

ti tecnici 4di funzionamento; contrapponendo alle bag

i

tangenti del Segmenti di Leva pressori: L2,14, del

Braccio di Leva tipo: J, i Segmenti di Ileva d4i cont.

rapposizione 19,LI2 dei Bracci di Teva tipo: S, con

angolo di contrapposizione:secondo esigenze di progetto.

55) Come da rivendicazioni da I & 54, in cui: quale.

Boluzione tecnica tipo: J: i componenti primo e secq

do con relativi Bracci di Leva tipo: He S e relativji

particolari ftecnici di guesti, possono_essere elimid

T
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lnati, fissando direttamente il terzo componente re-

lativo a Distributori e Stantuffi convertitori, alla

atlaobase tangente della Corona A; con Segmenti di Le-

va L2,I14 variati nell'apertura angolare secondo esi-+

genze di progetto predisposti dall'estremitid longitu-

dinale di ognuno di Rotella pressore contrapposti al-

ternativamente agli Stantuffi convertitori tangenti,

56) Come da rivendicazioni da I a 55, in cui: quale

soluzione tecnica tipo: JHSN: il numero dei Settori

di Lavoro pud variare secondo esigenze di progetto;

con Bracci di Leva Tipo: J, disposti a una distanza

angolare di contrapposizione al Pressore circolare

di 360 gradi diviso per il numero de settori di laworo.

57) Come da rivendicazioni da I a 56, in cui: oduale

soluzione tecnica tipo: JHSB: i Corpi inferiori B,

fissati in posizione radiale tangente sulla Corona A,

possano variare da uno a N secondo esigenze di pro-

getto a una distanza angolare di: 360°/numero dei

Corpi inferiori B, con numero settori di lavoro da I a N,

- = I1 trovato cosl concepito é susgcettibile di numerp—

se modifiche e varianti tutti rientranti nell'ambito

del concetto inventivo, inoltre tutti i dettagli te

nici sono sostituibili con altri tecnicamente simil

<€ =) So %"(/Z ZZ" -
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