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(57)Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung (1) zur
Verwendung in einem Bodenreinigungsgerat,
umfassend - mindestens eine drehbar antreibbare
Reinigungseinrichtung (8) zur Nassreinigung der
Bodenflache (7), - mindestens eine
Antriebseinrichtung zum Antrieb der
Reinigungseinrichtung (8). Um eine Vorrichtung (1)
bereitzustellen, die die Nachteile aus dem Stand der
Technik behebt und eine besonders zuverlassige
Mdoglichkeit zum Anheben und Absenken eines
Reinigungselements zu Reinigung einer Bodenfliche 3425 27 88— 7%
ermdglicht, ist erfindungsgemal eine Vorrichtung (1)
gemal dem kennzeichnenden Teil des Anspruchs 1
vorgesehen.
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Beschreibung

Vorrichtung zur Verwendung in einem Bodenreinigungsgerét sowie Bodenreinigungsgerat

Die Anmeldung betrifft eine Vorrichtung zur Verwendung in einem Bodenreinigungsgerat
gemanr dem Oberbegriff von Anspruch 1. Ferner betrifft die vorliegende Anmeldung ein
Bodenreinigungsgeréat gemaf Anspruch 14.

Die Vorrichtung eignet sich zur Verwendung in einem Bodenreinigungsgerat, beispielsweise
einem Staubsauger. Das Bodenreinigungsgerét ist dabei dazu vorgesehen, eine Bodenflache
zu reinigen. Das Bodenreinigungsgerat ist dabei insbesondere zur kombinierten Trocken- und
Feuchtreinigung vorgesehen. Unter Trockenreinigung wird dabei insbesondere ein Aufsaugen
von Staub- und Schmutzpartikeln verstanden, wobei unter einer Nassreinigung die Reinigung
mittels einer Reinigungsflissigkeit verstanden wird. Typischerweise wird hierbei eine
Reinigungseinrichtung mit einem Reinigungselement in Form eines Wischpads verwendet. In
aller Regel ist die Reinigungseinrichtung dabei federbelastet an der Vorrichtung angeordnet,
sodass ein Kontakt zwischen der zu reinigenden Bodenflache und dem Reinigungselement
dauerhaft sichergestellt werden kann.

Die Vorrichtung umfasst mindestens ein Gehduse. Ferner umfasst die Vorrichtung mindestens
eine drehbar antreibbare Reinigungseinrichtung zur Nassreinigung der Bodenflache. Die
Reinigungseinrichtung ist dabei mittels mindestens einer Antriebseinrichtung der Vorrichtung
antreibbar.

Als problematisch an bekannten Vorrichtungen der vorbeschriebenen Art hat sich
herausgestellt, dass die Reinigungseinrichtung beim Uberfahren eines Teppichs oder anderen
empfindlichen Oberflachen in Kontakt bleibt, wodurch eine Kontamination des Teppichs bzw.
der empfindlichen Oberflache bewirkt wird, die es jedoch zu vermeiden gilt. Gleiches Problem
entsteht, wenn die Vorrichtung vorribergehend abgestellt werden soll, da inshesondere bei
empfindlichen Bodenfldchen die Gefahr von Feuchteschaden im Bereich des Kontakts
zwischen dem Reinigungselement und der Bodenfléche besteht. Weitergehend werden durch
den Kontakt der Wischpads zum Boden die Trocknungsprozesse verlangsamt, wodurch
Hygieneprobleme auftreten kdnnen. Ferner entsteht eine bleibende Verschmutzung oder
Ruckstandsbildung durch méglicherweise schmutzige Wischpads.

Typischerweise muss die Reinigungseinrichtung deshalb entfernt und durch eine
entsprechende Dulse ersetzt und bei Bedarf erneut installiert werden. Ein Abstellen der
Vorrichtung ist lediglich in Kombination mit einer entsprechenden Einrichtung, beispielsweise
einer Schale zur Aufnahme des Reinigungselements, mdglich.
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Zur Lésung dieser Problematik sind Vorrichtungen bekannt, bei denen sich die
Reinigungseinrichtung mittels eines Betatigungselements von dem Bodenreinigungsgerat
entfernen l&sst. Hierzu kann beispielsweise ein Fulschalter betétigt werden, der ein Abwerfen
sowie ein Aufnehmen der Reinigungseinrichtung erméglicht.

Auch bekannt ist ein Saugroboter mit dem Namen ,Dreame L10s Ultra“, umfassend eine
Vorrichtung zur Nassreinigung einer Bodenflache. Die Vorrichtung umfasst zwei
Reinigungseinrichtungen, welche jeweils mit einem Reinigungselement in Form eines rotierbar
antreibbaren Wischpads ausgestattet sind. Um die Reinigungselemente heben und absenken
zu kénnen, weist jede Reinigungseinrichtung ein erstes Stellelement zur Ubertragung eines von
einer Antriebseinrichtung erzeugten Drehmoments auf, welches mit einem zweiten Stellelement
derart gekoppelt, dass das auf das erste Stellelement Ubertragene Drehmoment zunéchst in
eine translatorische Bewegung des zweiten Stellelements umgewandelt wird. Eine Rotation des
zweiten Stellelements ist aufgrund einer Reibung an einer reibungsbehafteten Klammer
verhindert. Nach Verlassen eines Klemmbereichs der Klammer ist eine Rotation des zweiten
Stellelements jedoch freigegeben, sodass das zweite Stellelement, welches mit dem
Reinigungselement gekoppelt ist, in eine Drehbewegung versetzt werden und somit das
Reinigungselement rotatorisch antreiben kann. Das Anheben des Reinigungselements erfolgt
mittels einer Umkehrung einer Drehrichtung des ersten Stellelements. Aufgrund eines Kontakts
des Reinigungselements mit der Bodenflache ist reibungsbedingt verhindert, dass das
Reinigungselement rotiert und das Reinigungselement wird aufgrund der Kopplung der beiden
Stellelemente lediglich translatorisch bewegt, bis die Klammer erreicht wird.

Nachteilig an der vorstehen beschriebenen Vorrichtung ist jedoch, dass das Anheben des
Reinigungselements abhangig ist von der Reibung des Reinigungselements auf der
Bodenflache. Sofern eine Haftreibung an der Bodenflache nicht gewahrleistet ist, kann das
Reinigungselement folglich nicht angehoben werden. Auch hat sich die Reibung an der
Klammer als besonders verschleiRanfallig erwiesen.

Aufgabe der vorliegenden Anmeldung ist demnach, eine Vorrichtung bereitzustellen, die die
Nachteile aus dem Stand der Technik behebt und eine besonders zuverldssige Méglichkeit zum
Anheben und Absenken eines Reinigungselements zur Reinigung einer Bodenfléche
erméglicht.

Die zugrunde liegende Aufgabe wird erfindungsgemar mittels einer Vorrichtung mit den
Merkmalen des Anspruchs 1 gelést. Vorteilhafte Ausgestaltungen ergeben sich aus den
zugehdrigen Unteranspriche.
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Die erfindungsgemaéfie Vorrichtung dadurch gekennzeichnet, dass die Reinigungseinrichtung
mindestens ein Gehduse, ein erstes Stellelement, ein zweites Stellelement sowie mindestens
ein Reinigungselement umfasst.

Das erste Stellelement ist dabei in einem Innenraum des Gehauses der Reinigungseinrichtung
angeordnet. Das erste Stellelement ist ferner in Kraft Gbertragender Weise mit der
Antriebseinrichtung koppelbar. Die Kopplung kann dabei insbesondere derart erfolgen, dass ein
von der Antriebseinrichtung erzeugtes Drehmoment auf das erste Stellmoment Ubertragbar ist.
Auf diese Weise ist das erste Stellelement drehbar antreibbar. Aufgrund einer Kopplung des
ersten Stellelements mit dem Geh&use der Reinigungseinrichtung ist eine translatorische
Bewegung des ersten Stellelements jedoch verhindert. Das erste Stellelement kann sich mithin
lediglich in dem Geh&use drehen.

Das zweite Stellelement ist ebenfalls in dem Innenraum des Gehauses der
Reinigungseinrichtung angeordnet und drehbar antreibbar ausgebildet.

Das erste und das zweite Stellelement sind mittels eines Getriebes miteinander gekoppelt.
Dabei ist das Getriebe derart ausgebildet, dass eine Drehbewegung des ersten Stellelement,
welche von der Antriebseinrichtung bereitgestellt wird, auf das zweite Stellelement Ubertragbar
ist.

Das zweite Stellelement ist jedoch derart mit dem Geh&use der Reinigungseinrichtung
gekoppelt, dass die Ubertragene Drehbewegung zundchst lediglich in eine translatorische
Bewegung des zweiten Stellelements relativ zu dem ersten, translatorisch unbeweglichen
Stellelement umwandelbar ist. Nach Erreichen eines vorbestimmten Abstands zwischen dem
ersten und dem zweiten Stellelement ist die Drehbewegung hingegen in eine Drehbewegung
des zweiten Stellelements umwandelbar.

Das zweite Stellelement ist dabei mit dem Reinigungselement der Reinigungseinrichtung
gekoppelt. Auf diese Weise wird die auf das zweite Stellelement Ubertragene Bewegung auch
auf das Reinigungselement Ubertragen.

Bei einem Antrieb des ersten Stellelements mittels der Antriebseinrichtung wird das
Reinigungselement mithin zun&chst translatorisch relativ zu dem Gehause der
Reinigungseinrichtung bewegt. Das Reinigungselement kann mithin ausgehend von einem
Ausgangszustand in einen Reinigungszustand Uberflhrt werden, in der das Reinigungselement
auf die zu reinigenden Bodenflache abgesenkt wird. Nach Erreichen des vorbestimmten
Abstands zwischen den Stellelementen ist das Reinigungselement drehbar antreibbar, um die
Bodenflache zu reinigen.
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Die Vorrichtung hat viele Vorteile. Inshesondere ermdéglicht die Vorrichtung eine translatorische
Bewegung des Reinigungselement, welches zu Reinigung der Bodenflache vorgesehen ist. Auf
diese Weise kann das Reinigungselement relativ zu der Bodenflache bewegt werden.
Insbesondere kann das Reinigungselement — sofern eine Reinigung mittels des
Reinigungselements nicht vorgesehen oder méglich ist — eingefahren werden, um einen
Kontakt zu der Bodenflache zu verhindern. Sofern es sich bei dem Reinigungselement
beispielsweise um ein Textilelement zur Nassreinigung handelt, kann vorgesehen sein, dass
das Reinigungselement insbesondere beim Uberfahren eines Teppichs oder eines im Hinblick
auf einen Kontakt mit Wasser empfindlichen Boden eingefahren wird. Bei Hartbéden hingegen
kann vorgesehen sein, das Reinigungselement auszufahren, um einen Kontakt zu dem zu
reinigenden Hartboden herzustellen. Nach Ausfahren des Reinigungselements kann das
Reinigungselement rotiert werden, um die Bodenflache zu reinigen.

Vorteilhafter Weise entfallt auf diese Weise ein héndisches Entfernen des Reinigungselements
oder gar der gesamten Reinigungseinrichtung beim Uberfahren einer empfindlichen
Bodenflache. Vielmehr kann das Ein- und Ausfahren des Reinigungselements automatisch, d.h.
ohne handisches Zutun, erfolgen. Die Reinigung der Bodenflédche kann mithin einfacher und
schneller erfolgen.

Eine vorzugsweise Ausgestaltung der Erfindung sieht ein dem zweiten Stellelement
zugeordnetes Anschlagelement vor, wobei das Anschlagelement die translatorische Bewegung
des zweiten Stellelement begrenzt und vorzugsweise scheibenférmig ausgebildet ist. Das
Anschlagelement verhindert dabei, dass das zweite Stellelement unkontrolliert in Richtung der
zu reinigenden Bodenflache bewegbar ist. Vorzugsweise kann vorgesehen sein, dass das
Anschlagelement den vorbestimmten Abstand zwischen dem ersten und dem zweiten
Stellelement vorgibt.

GemaR einer vorzugsweisen Ausgestaltung der Erfindung ist vorgesehen, dass das zweite
Stellelement und das Gehause der Reinigungseinrichtung jeweils mindestens ein Rastelement
aufweisen, wobei das Rastelement des zweiten Stellelements komplementér zu dem
Rastelement des Gehduses ausgebildet ist, sodass das Rastelement des zweiten Stellelements
in das Rastelement des Gehauses einrastbar ist, sodass eine Rotation des zweiten
Stellelements gegenlber dem Gehdause verhindert ist. Auf diese Weise kann verhindert werden,
dass sich das Reinigungselement dreht, bevor das Reinigungselement die zu reinigende
Bodenflache erreicht hat. Vorzugsweise ist ndmlich vorgesehen, dass das Reinigungselement
erst dann rotiert, wenn es die Bodenflache berihrt. Die translatorische Bewegung des zweiten
Stellelements bewirkt ein Absenken des Reinigungselements in Richtung der Bodenflache.

Im Gegensatz zu dem aus dem Stand der Technik bekannten Saugroboter wird die
translatorische Bewegung des zweiten Stellelements nicht aufgrund von Reibung verhindert.
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Vielmehr verhindern die Rastelemente die translatorische Bewegung. Das Absenken des
Reinigungselement erfolgt mithin kontrollierter.

GemaR einer vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung ist vorgesehen, dass das Rastelement
des zweiten Stellelements eine im Querschnitt rechteckige Form aufweist, wobei das
Rastelement des Geh&duses in Form einer Ausnehmung ausgebildet ist, die in ihrer Form der
Form des Rastelements des zweiten Stellelements entspricht. Auf diese Weise kann das
Rastelement passgenau in die Ausnehmung des Geh&uses eingefihrt werden und ermdglicht
einen Formschluss zwischen den Rastelementen, sodass eine Relativbewegung — in zumindest
eine Raumrichtung — verhindert ist. Dabei kann insbesondere vorgesehen sein, dass die
Ausnehmungen an einer Innenseite des Gehauses der Reinigungseinrichtung angeordnet sind.
Vorzugsweise kann auch vorgesehen sein, dass das zweite Stellelement eine Vielzahl von
Rastelementen aufweist und das Gehause topférmig ausgebildet ist, wahrend das zweite
Stellelement im Querschnitt kreisférmig ausgebildet ist, wobei das Geh&use das zweite
Stellelement umschlie3t. Die Rastelemente sind in einem solchen Fall gemaR einer weiteren
vorzugsweisen Ausgestaltung der Erfindung in eine Umfangsrichtung des zweiten Stellelements
angeordnet, wahrend die Ausnehmungen an einer dem zweiten Stellelement zugewandten
Innenseite des Gehauses angeordnet sind und eine Rotation des zweiten Stellelements
gegenuber dem Gehause verhindern. Eine translatorische Bewegung des zweiten Stellelement
relativ zu dem Gehduse hingegen ist ermdglicht.

Eine vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung sieht vor, dass das erste Stellelement mindestens
ein Antriebelement zur Einleitung des von der Antriebseinrichtung erzeugten Drehmoments
aufweist, wobei das Antriebselement vorzugsweise in Form eines Zahns ausgebildet ist.
Vorzugsweise kann dabei vorgesehen sein, dass das erste Stellelement einen kreisférmigen
Querschnitt aufweist und eine Vielzahl in eine Umfangsrichtung des ersten Stellelements
angeordnete Antriebselemente aufweist. Mit anderen Worten kann das erste Stellelement einen
kranzfédrmigen Abschnitt mit Zahnen aufweist, die eine Kopplung mit der Antriebseinrichtung
ermdglichen. Die Kopplung kann dabei vorzugsweise mittels eines Keilriemens, eines Zahnrads
oder einer Mehrkant-Steckverbindung erfolgen.

Vorzugsweise kann vorgesehen sein, dass das erste Stellelement, das zweite Stellelement und
das Anschlagelement an einer Welle gelagert sind, wobei die Welle und das Anschlagelement
unbeweglich mit dem zweiten Stellelement verbunden sind, sodass eine Bewegung des zweiten
Stellelements auf die Welle und das Anschlagelement Ubertragbar sind. Dabei kann
insbesondere vorgesehen sein, dass das erste Stellelement frei drehbar an der Welle gelagert
ist, eine translatorische Bewegung entlang einer Léngsachse der Welle jedoch nicht méglich ist,
beispielsweise aufgrund einer Kopplung des ersten Stellelements mit dem Gehause der
Reinigungseinrichtung. Bei einer Drehung des ersten Stellelements wird das zweite
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Stellelement aufgrund der Kopplung Uber das Getriebe zunéchst translatorisch bewegt,
wahrend die Welle und das Anschlagelement aufgrund der Kopplung mit dem zweiten
Stellelement ebenfalls translatorisch bewegt werden. Bei Erreichen des vorbestimmten
Abstands steht das Abstandselement vorzugsweise mit dem ersten Stellelement in Kontakt und
verhindert somit eine weitere translatorische Bewegung des zweiten Stellelements. Allerdings
ist nach Erreichen des vorbestimmten Abstands die Rotation des zweiten Stellelements
freigegeben, die aufgrund der Kopplung auch auf das Anschlagelement und die Welle
Ubertragen wird.

Eine weitere Ausgestaltung der Erfindung sieht vor, dass das Getriebe in Form eines
Keilgetriebes ausgebildet ist, wobei das erste Stellelement zumindest abschnittsweise eine
erste Kontur und das zweite Stellelement zumindest abschnittsweise eine zweite, zur ersten
Kontur komplementéare Kontur aufweist. Dabei kann vorzugsweise vorgesehen sein, dass die
Konturen in einem Ausgangszustand, in dem das Reinigungselement eingefahren ist,
formschlUssig ineinander greifen. In einem Reinigungszustand hingegen stehen die Konturen
vorzugsweise lediglich abschnittsweise in Kontakt.

Ferner ist es besonders vorteilhaft, wenn die die Konturen jeweils mindestens zwei keilférmig
ausgebildete Abschnitte aufweisen. In besonders bevorzugter Weise kénnen die Konturen
jeweils drei keilférmig ausgebildete Abschnitte aufweisen.

Eine vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung sieht vor, dass das auf das erste Stellelement
Ubertragene Drehmoment aufgrund eines Formschlusses zwischen dem ersten Stellelement
und dem zweiten Stellelement auf das zweite Stellelement Ubertragbar ist. Vorzugsweise kann
vorgesehen sein, dass die beiden Stellelemente in einem Ausgangszustand mit ihren Konturen
vollstandig in Kontakt stehen. Aufgrund der verhinderten rotatorischen Bewegung des zweiten
Stellelements wird das zweite Stellelement mittels der keilférmigen Abschnitte in eine
translatorische Bewegung gezwungen, sodass sich ein Abstand zwischen den beiden
Stellelementen vergroRert. Ein Kontakt zwischen den Stellelementen wird jedoch vorzugsweise
zu keiner Zeit vollstandig aufgehoben, sodass das Drehmoment nach Erreichen des
vorbestimmten Abstands auf das zweite Stellelement aufgrund eines Formschlusses
Ubertragbar ist.

Es ist gemal einer weiteren vorzugsweisen Ausgestaltung der Erfindung ein Rickstellelement
zum Anheben des Reinigungselements vorgesehen, wobei das Rickstellelement das erste
Stellelement mit dem zweiten Stellelement verbindet. GemaR einer besonders bevorzugten
Ausfuhrungsform ist das Ruckstellelement zum Anheben des zweiten Stellelements und dem
damit verbundenen Reinigungselements vorgesehen.
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Nach Beenden der Reinigung der Bodenflache kann vorgesehen sein, dass die
Antriebseinrichtung abgeschaltet wird, sodass nicht langer ein Drehmoment auf das erste
Stellelement Ubertragbar ist. Um die beiden Stellelemente in ihre Ausgangspositionen zu
UberfUhren, kann deshalb ein Rlckstellelement vorgesehen sein.

Im Gegensatz zu dem aus dem Stand der Technik bekannten Saugroboter erfolgt das Anheben
des Reinigungselements von der Bodenflache somit nicht reibungsbedingt. Vielmehr ist das
Reinigungselement kontrollierbar anhebbar.

Eine weitere Ausgestaltung der Erfindung sieht vor, dass das Rulckstellelement in Form einer
Feder ausgebildet ist. Dabei kann vorzugsweise vorgesehen sein, dass die Feder beim
VergroRern des Abstands zwischen den beiden Stellelementen zunehmend gespannt wird. Eine
Entspannung der Feder bewegt das zweite Stellelement dabei zurtick in die Ausgangsposition.
Gleichzeitig wird das Reinigungselement aufgrund der Kopplung mit dem zweiten Stellelement
angehoben und der Kontakt zu der Bodenflache aufgehoben. Die Vorrichtung kann mithin zur
Reinigung von empfindlichen Bodenflachen, insbesondere Teppichen, verwendet werden.

Die eingangs genannte Aufgabe wird ferner durch ein erfindungsgemaies
Bodenreinigungsgeréat gemafn Anspruch 13 gelést. Die in Bezug auf die erfindungsgemaélie
Vorrichtung genannten Vorteile gelten dabei analog flr das Bodenreinigungsgerat.

Insbesondere vorgesehen sein kann dabei, dass das Bodenreinigungsgerat in Form eines
Staubsaugers, vorzugsweise eines Handstaubsaugers, ausgebildet ist. In besonders
bevorzugter Weise ist der Handstaubsauger dabei akkubetrieben. Der Staubsauger hat den
Vorteil, dass er eine Trockenreinigung mittels Absaugens sowie eine Nassreinigung mittels
Wischens ermdglicht. Die Nassreinigung erfolgt dabei in vorteilhafter Weise lediglich nach
Bedarf. Insbesondere ist eine Reinigungseinrichtung des Staubsaugers absenkbar ausgebildet,
sodass die Reinigung an die zu reinigende Bodenflache anpassbar ist.

Ebenso kann vorgesehen sein, dass das Bodenreinigungsgerat in Form eines akkubetriebenen
Saug-Wisch-Roboters ausgefihrt ist.

Zwei Ausfiuhrungsbeispiele der Erfindung sind in den Zeichnungen rein schematisch dargestellt
und werden nachfolgend naher beschrieben. Es zeigt:

Figur 1 Eine perspektivische Ansicht einer erfindungsgemaien Vorrichtung.
Figur2  Eine Unterseite der Vorrichtung aus Figur 1.

Figur 3  Eine Reinigungseinrichtung der Vorrichtung aus Figur 1.
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Figur4  Eine Explosionsdarstellung der Reinigungseinrichtung aus Figur 3.
Figur 5a Die Reinigungseinrichtung aus Figur 3 in einem Ausgangszustand.
Figur 5b  Die Reinigungseinrichtung aus Figur 3 in einem Reinigungszustand.

Figur6a Wie Figur 5a, wobei die Reinigungseinrichtung in einem vertikalen Schnitt
dargestellt ist.

Figur 6b  Wie Figur 5b, wobei die Reinigungseinrichtung in einem vertikalen Schnitt
dargestellt ist.

Figur 7  Eine zweite Ausfihrung einer Reinigungseinrichtung der Vorrichtung.
Figur 8 Eine Explosionsdarstellung der Reinigungseinrichtung aus Figur 7.

Figur 9  Eine weitere Explosionsdarstellung der Reinigungseinrichtung aus Figur 7.
Figur 10a Die Reinigungseinrichtung aus Figur 7 in einem Ausgangszustand.

Figur 10b Die Reinigungseinrichtung aus Figur 7 in einem Reinigungszustand.

Figur 11a Wie Figur 10a, wobei die Reinigungseinrichtung in einem vertikalen Schnitt
dargestellt ist.

Figur 11b Wie Figur 10b, wobei die Reinigungseinrichtung in einem vertikalen Schnitt
dargestellt ist.

Eine erfindungsgemale Vorrichtung 1 zur Verwendung in einem Bodenreinigungsgerét ist in
den Figuren 1 bis 10 gezeigt. Die Vorrichtung 1 umfasst ein Gehause 9, das einen Innenraum
einschlief3t. An einer Oberseite 3 des Gehauses 9 ist ein Anschlussstiick 4 zum AnschlieRen
eines Luftleitelements des Bodenreinigungsgerats angeordnet. Bei dem Bodenreinigungsgeréat
kann es sich insbesondere um einen akkubetriebenen Handstaubsauger handeln, dessen
Luftleitelement, welches in Form eines starren Saugrohrs ausgebildet ist, an das
Anschlussstlick 4 anschliel3bar ist, sodass eine von dem Handstaubsauger bereitgestellte
Saugluftstrdmung auf einen durch das Gehduse 9 geflhrten Saugluftkanal Gbertragbar ist. Zwei
Saugmiuinder 6 des Saugluftkanals enden dabei — wie insbesondere in der Figur 2 erkennbar ist
— an einer Unterseite 5 des Gehauses 9, sodass auf der zu reinigenden Bodenflache 7
befindlichen Staub- und Schmutzpartikel unter Wirkung der Saugluftstrémung aufnehmbar und
zu einem Schmutzsammelbehaltnis des Handstaubsaugers leitbar sind. Die Reinigung mittels
der Saugluftstrdomung stellt dabei eine Trockenreinigung dar.
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Weiterhin umfasst die Vorrichtung 1 zwei identische Reinigungseinrichtungen 8 zur
Nassreinigung der Bodenflache 7. Jede Reinigungseinrichtung 8 — welche in den Figuren 3 bis
6 im Detail gezeigt ist — umfasst dabei ebenfalls ein Gehduse 9. Neben dem Gehéause 9 weist
die Reinigungseinrichtung 8 jeweils zwei in dem Gehause 9 der Reinigungseinrichtung 8
angeordnete Stellelemente 10, 11 sowie ein an einer Unterseite des Gehduses 9 angeordnetes
Reinigungselement 12 auf. Die Reinigungseinrichtungen 8 sind dabei bis auf die
Reinigungselemente 12 vollstdndig in dem Geh&use 9 der Vorrichtung 1 angeordnet. Die
Reinigungselemente 12 befinden sich zwischen den beiden Saugmindern 6 der Vorrichtung 1
und sind gegenlaufig rotierbar antreibbar.

Die beiden Stellelemente 10 ,11 weisen einen kreisférmigen Querschnitt auf und sind zentrisch
an einer Welle 24 angeordnet.

Das erste Stellelement 10 weist einen ersten, an einer Oberseite des ersten Stellelements 10
angeordneten Abschnitt auf, der in eine Umfangsrichtung 23 des ersten Stellelements 10 mit
einer Vielzahl von Antriebselementen 21 in Form von Zahnen 22 versehen ist. Die Z&hne 22
erméglichen eine Kopplung des ersten Stellelements 10 mit einer nicht in den Figuren
gezeigten Antriebsrichtung der Vorrichtung 1, sodass ein von der Antriebsrichtung erzeugtes
Drehmoment auf das erste Stellelement 10 Gbertragbar ist. Beispielsweise kann die
Antriebseinrichtung das Drehmoment koaxial Uber ein Zahnrad Ubertragen werden.

Das erste Stellelement 10 ist in Bezug auf das Gehause 9 der Reinigungseinrichtung 8
translatorisch unbeweglich angeordnet. Eine Rotation des ersten Stellelements 10 ist hingegen
erméglicht, wobei das erste Stellelement 10 vollstdndig von der Welle 24 entkoppelt ist.

Das erste Stellelement 10 ist mittels eines Getriebes 14 mit dem zweiten Stellelement 11
gekoppelt. Das Getriebe 14 ist in Form eines Keilgetriebes 31 ausgebildet.

Hierzu weist das erste Stellelement 10 einen zweiten, an einer Unterseite angeordneten
Bereich auf, der eine erste Kontur 25 aufweist, wie besonders gut in der Figur 4 erkennbar ist..
In eine Umfangsrichtung 23 weist die erste Kontur 25 drei keilférmige Abschnitte 27 auf.

Das zweite Stellelement 11 weist dabei eine zur ersten Kontur 25 komplementére Kontur 26
auf. Hierzu weist das zweite Stellelement 11 ebenfalls einen Bereich mit drei
korrespondierenden keilférmigen Abschnitten 28 auf, sodass das erste Stellelement 10 beim
Aufsetzen auf das zweite Stellelement 11 mit seinen Abschnitten 27 passgenau auf den
Abschnitten 28 des zweiten Stellelements 11 aufliegen kann, wie insbesondere aus der Figur
6a) erkennbar ist. Die beiden Stellelemente 10, 11 bilden mithin einen Formschluss aus.

Das zweite Stellelement 11 weist weiterhin einen zweiten Bereich auf, in dem das zweite
Stellelement 11 in Umfangsrichtung 20 angeordnete Rastelemente 17 aufweist, die zahnférmig
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ausgebildet sind. Das Gehause 9 ist dabei an einer dem Innenraum 13 zugewandten Seite mit
mit den Rastelementen 18 des zweiten Stellelements 11 korrespondierenden Rastelementen 18
in Form von Ausnehmungen 19 versehen. In einem Ausgangszustand der
Reinigungseinrichtung 8 greifen die Rastelemente 17 in die Ausnehmungen 19 des Gehduses 9
ein, sodass eine Rotation des zweiten Stellelements 11 verhindert ist. Der Ausgangszustand ist
in den Figuren 3, 5a und 6a gezeigt. Das zweite Stellelement 11 ist jedoch relativ zu dem
Gehause 9 der Reinigungseinrichtung translatorisch bewegbar gelagert. Dabei ist das zweite
Stellelement 11 in Kraft Gbertragener Weise an der Welle 24 gelagert, sodass eine Bewegung
des zweiten Stellelements 11 auf die Welle 24 Gbertragbar ist.

Beim Antrieb des ersten Stellelements 10 mittels der Antriebseinrichtung wird das von letzterer
erzeugte Drehmoment auf das erste Stellelement 10 Ubertragen, sodass das erste Stellelement
10 in Rotation um eine Drehachse 37 versetzt wird. Eine Drehrichtung des ersten Stellelements
10 ist dabei in der Figur 6a) durch den Pfeil 41 angedeutet. Aufgrund der Kopplung des ersten
Stellelements 10 und des zweiten Stellelements 11 Uber die korrespondierenden keilférmigen
Abschnitte 27, 28 versucht das erste Stellelement 10 die Drehbewegung auf das zweite
Stellelement 11 zu Ubertragen. Aufgrund der Kopplung der Rastelemente 17 des zweiten
Stellelements 11 mit den Ausnehmungen 19 des Gehéduses 9 wird eine Rotation des zweiten
Stellelements 11 jedoch zunéchst verhindert. Die Kopplung der beiden Stellelemente 10, 11
Uber das Getriebe 14 bewirkt mithin ein Ausweichen des zweiten Stellelements 11 in Richtung
der zu reinigenden Bodenflache 7, wie durch den Pfeil 42 in Figur 6b) angedeutet ist. Das
Ausweichen des zweiten Stellelements 11 wird dabei insbesondere aufgrund der Steigung der
keilférmigen Abschnitte 27, 28 bewirkt. Folge ist eine translatorische Bewegung des zweiten
Stellelements 11 relativ zu dem ersten Stellelement 10, wie aus einem Vergleich der Figuren
5a) und 5b) bzw. der Figuren 6a) und 6b) erkennbar ist. Das erste Stellelement 10 verbleibt
dabei in Richtung der Bodenflache 7 relativ unbeweglich zu dem Gehause 9, wéhrend sich das
zweite Stellelement 11 relativ zu dem Gehdause 9 in Richtung der zu reinigenden Bodenflache 7
bewegt. Die Welle 24 bewegt sich dabei mit dem zweiten Stellelement 11 mit.

Die translatorische Bewegung des zweiten Stellelements 11 wird dabei aufgrund eines
Anschlagelements 16 begrenzt. Das Anschlagelement 16 ist scheibenférmig ausgebildet und
unbeweglich an der Welle 24 angeordnet. Das Anschlagelement 16 ist Uber die Welle 24 in
Kraft Ubertragender Weise mit dem zweiten Stellelement 11 verbunden, sodass die Bewegung
des zweiten Stellelements 11 ebenfalls auf das Anschlagelement 16 Gbertragen wird. Das
Anschlagelement 16 bestimmt mithin einen vorbestimmten Abstand 15, bei dessen Erreichen
das Anschlagelement 16 auf dem ersten Stellelement 10 aufliegt, wie in der Figur §b)
erkennbar ist, und somit eine weitere translatorische Bewegung des zweiten Stellelements 11
verhindert.
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Beim Erreichen eines vorbestimmten Abstands 15 zwischen den beiden Stellelementen 10, 11
greifen die Rastelemente 17 des zweiten Stellelements 11 nicht l&nger in die Ausnehmungen
19 in dem Gehdause 9 ein und geben somit eine Rotation des zweiten Stellelements 11 frei. Die
Reinigungseinrichtung 8 befindet sich mithin in einer Reinigungsstellung, in der das
zugeordnete Reinigungselement 12 im Kontakt mit der zu reinigenden Bodenflache 7 steht. Die

Reinigungsstellung ist in den Figuren 5b) und 6b) gezeigt.

Aufgrund einer Kopplung des zweiten Stellelements 11 mit dem Reinigungselement 12 wird die
Bewegung des zweiten Stellelements 11 auf das Reinigungselement 12 Ubertragen: in einem
ersten Schritt wird das Reinigungselement 12 in Richtung der zu reinigenden Bodenflache 7
abgesenkt. In einem zweiten Schritt rotiert das Reinigungselement 12 und reinigt somit die
Bodenflache 7. Dabei kann vorzugsweise vorgesehen sein, dass eine Drehrichtung des
Reinigungselements 12 der ersten Reinigungseinrichtung 8 entgegen einer Drehrichtung des
Reinigungselements 12 der zweiten Reinigungseinrichtung 8 ausgerichtet ist.

Das Reinigungselement 12 kann in Form eines Wischpads ausgebildet sein. Vorzugsweise
kann das Wischpad dabei ein Aufnahmeelement und ein auf das Aufnahmeelement
aufzusetzendes textiles Wischelement aufweisen, das mit einer Reinigungslésung trankbar ist.

Das erste Stellelement 10 ist mittels eines Rickstellelements 29 mit dem zweiten Stellelement
11 verbunden. Das Ruckstellelement 29 ist dabei in Form einer Feder 30 ausgebildet, die bei
Vorliegen der Reinigungseinrichtung 8 in dem Ausgangszustand entspannt ist. Mit
voranschreitendem Abstand 15 zwischen den beiden Stellelementen 10, 11 wird die Feder 30
zunehmend gespannt.

Nach Abschalten der Antriebseinrichtung bewirkt die Spannung der Feder 30 ein Anheben des
Reinigungselements 12 und des zweiten Stellelements 11. Zusétzlich muss die Antriebsrichtung
kurzzeitig in die umgekehrte Drehrichtung rotiert werden, um ein Zusammenfihren der
keilférmigen Abschnitte 27, 28 in einen Ausgangszustand zu erméglichen. Alternativ kann
vorgesehen sein, dass das erste Stellelement 10 einen gewissen Freilauf aufweist, der eine
entsprechende Rotation des ersten Stellelements 10 ohne die Verwendung der
Antriebseinrichtung erméglicht. Ebenso kann vorgesehen sein, dass das erste Stellelement 10
mit einer Schneckenfeder vorgespannt ist, die ein Rickdrehen des ersten Stellelements 10
herbeiflhrt, wenn die Antriebseinrichtung abgeschaltet ist.

Dabei kann insbesondere vorgesehen sein, dass das Reinigungselement 12 dann angehoben
wird, wenn ein Teppich gereinigt werden soll. Auch kann das Reinigungselement 12 angehoben
werden, um das Bodenreinigungsgerat vorrilbergehend auf einer empfindlichen Bodenflache 7
abstellen zu kdnnen, ohne die Gefahr einer Beschadigung der Bodenfléache 7 zu riskieren.
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Eine zweite AusfUhrung der Reinigungseinrichtung 8 der erfindungsgeméien Vorrichtung 1 ist
in den Figuren 7 bis 11 gezeigt. Wahrend das Reinigungselement 12 dem Reinigungselement
12 der in den Figuren 1 bis 6b gezeigten Reinigungseinrichtung 8 entspricht, unterscheidet
sich die Reinigungseinrichtung 8 insbesondere in der GroRe der Ubrigen Bauteile.

5 Wie insbesondere in den Figuren 8 und 9 erkennbar ist, weist das Geh&use 9 der
Reinigungseinrichtung 8 einen becherférmigen Abschnitt 32 und einen rechteckig geformten
Randbereich 33 auf. In Umfangsrichtung 20 weist der becherférmige Bereich 32 die quidistant
angeordneten Ausnehmungen 19 auf.

Das erste Stellelement 10 ist im Wesentlichen hohlzylinderférmig ausgebildet, wobei eine

10 Unterseite des ersten Stellelements 10 mit den keilférmigen Abschnitten 27 versehen ist.
Weiterhin weist das erste Stellelement 10 zwei sich in Richtung einer Léngsachse 34 des ersten
Stellelements 10 Uber die keilférmigen Abschnitte 27, 28 erstreckende Fihrungselemente 35
auf, wie besonders gut in Figur 9 erkennbar ist. Das von der Antriebseinrichtung bereitgestellte
Drehmoment kann dabei Uber eine Oberseite des ersten Stellelements 10 auf dieses

15 Ubertragen werden. Hierzu ist die Oberseite in Form einer Sechskant-Steckverbindung 40
ausgebildet. Das Gehause 9 der Reinigungseinrichtung 8 weist eine entsprechende Offnung
auf, durch die sich die Sechskant-Steckverbindung 40 flhren I&sst, wie in Eigur 7 erkennbar ist.

Das zweite Stellelement 11, welches besonders gut in Figur 9 erkennbar ist, ist ebenfalls im
Wesentlichen hohlzylinderférmig ausgebildet, wobei das zweite Stellelement 11 entlang einer

20 Mantelflache eine Vielzahl von Rastelementen 18 aufweist, die in einer Geometrie und in einer
Anzahl den Ausnehmungen 19 in dem Gehause 9 entsprechen, sodass die Rastelemente 18 in
die Ausnehmungen 19 eingreifen kdnnen.

In einer Durchgangséffnung weist das zweite Stellelement 11 einen Verbindungsabschnitt 36
auf, der sich in eine Offnung des ersten Stellelements 10 einfiihren lasst und zwei Nasen 38

25 aufweist. Bei einer Kopplung des ersten Stellelements 10 mit dem zweiten Stellelement 11
umgreifen die FUhrungselemente 35 den Verbindungsabschnitt 35. Dabei greift jeweils eine
Nase 38 in eine Ausnehmung 39 in einem zugeordneten Fuhrungselement 35 ein, wie in Fiqur
8 erkennbar ist. Die Ausnehmung 39 ist dabei derart bemessen, dass eine Relativbewegung
zwischen den beiden Stellelementen 10, 11 bis zum Erreichen eines vorgegeben Abstands 12

30 ermoglicht ist.

Die Fuhrungselemente 35 und der Verbindungsabschnitt 36 entsprechen in ihrer Funktion dabei

der Welle 24 und des Anschlagelements 16 des ersten Ausfilhrungsbeispiels: sie erméglichen

die Ubertragung der Bewegung des zweiten Stellelements 11 auf das Reinigungselement 12

und bestimmten zugleich den vorbestimmten Abstand 15 zwischen den beiden Stellelementen
35 10, 11.
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Ferner ist das zweite Stellelement 11 in dem Hohlraum ebenfalls mit keilférmigen Abschnitten
28 versehen, die mit den Abschnitten 27 des ersten Stellelements 10 korrespondieren.

Die beiden Stellelemente 10, 11 sind mittels einer nicht in den Figuren gezeigten Feder 30
miteinander gekoppelt, die bei einer VergréRerung des Abstands 15 zwischen den beiden
Stellelementen 10, 11 gespannt wird und eine Ruckfihrung des zweiten Stellelements 11

bewirkt, sofern die Antriebseinrichtung abgeschaltet wird.

Ein Betrieb der Reinigungseinrichtung 8 erfolgt dabei in analoger Weise zu der in den Figuren
1 bis 6b gezeigten Reinigungseinrichtung 8: bei einer Ubertragung des von der
Antriebseinrichtung erzeugten Drehmoments auf das erste Stellelement 10 wird das zweite
Stellelement 11 aufgrund der Kopplung Uber das Getriebe 14 auf das zweite Stellelement 11
Ubertragen, sodass dieses aufgrund des Einrastens der Rastelemente 18 zunéchst lediglich
translatorisch in Richtung der zu reinigenden Bodenflache 7 bewegt wird. Das Eingreifen der
Erhebungen in die Ausnehmungen 19 in dem Gehause 9 der Reinigungseinrichtung 8
verhindern dabei zundchst eine Rotation des zweiten Stellelements 11. Nach Erreichen des
vorbestimmten Abstands 15 zwischen den beiden Stellelementen 10, 11 greifen die
Rastelemente 17 nicht I&nger in die Ausnehmungen 19 ein und das zweite Stellelement 11
kann in Rotation um eine Drehachse 37 versetzt werden. Aufgrund der Kopplung des zweiten
Stellelements 11 mit dem Reinigungselement 12 wird das Reinigungselement 12 zur Reinigung
der Bodenflache 7 rotiert.
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Patentanspriiche

1. Vorrichtung (1) zur Verwendung in einem Bodenreinigungsgerat, umfassend

- mindestens eine drehbar antreibbare Reinigungseinrichtung (8) zur Nassreinigung
der Bodenflache (7),

- mindestens eine Antriebseinrichtung zum Antrieb der Reinigungseinrichtung (8),
dadurch gekennzeichnet, dass

- die Reinigungseinrichtung (8) mindestens ein Gehduse (9), ein erstes Stellelement
(10), ein zweites Stellelement (11) und mindestens ein Reinigungselement (12)

umfasst,

o wobei das erste Stellelement (10) in einem Innenraum (13) des Gehéauses (9) der
Reinigungseinrichtung (8) angeordnet und in Kraft Gbertragender Weise mit der
Antriebseinrichtung koppelbar ist, sodass ein von der Antriebseinrichtung
erzeugtes Drehmoment auf das erste Stellelement (10) Gbertragbar ist, sodass

das erste Stellelement (10) drehbar antreibbar ist,

o wobei das zweite Stellelement (11) in dem Innenraum (13) des Gehdauses (9) der

Reinigungseinrichtung (8) angeordnet und drehbar antreibbar ist,

o wobei das erste Stellelement (10) mittels eines Getriebes (14) mit dem zweiten
Stellelement (11) gekoppelt ist, wobei das Getriebe (14) dazu hergerichtet ist,
eine Drehbewegung des ersten Stellelements (10) auf das zweite Stellelement

(11) zu Ubertragen,

o wobei das zweite Stellelement (11) mittels des Getriebes (14) derart mit dem
ersten Stellelement (10) gekoppelt ist, dass eine Drehbewegung des ersten
Stellelements (10) bis zum Erreichen eines vorbestimmten Abstands (15)
zwischen dem ersten Stellelement (10) und dem zweiten Stellelement (11)
lediglich in eine translatorische Bewegung des zweiten Stellelements (11) relativ
zu dem ersten Stellelement (10) bzw. dem Geh&use (9) und nach Erreichen des
vorbestimmten Abstands (15) in eine Drehbewegung des zweiten Stellelements

(11) umwandelbar ist,

o wobei das Reinigungselement (12) derart mit dem zweiten Stellelement (11)
gekoppelt ist, dass die entsprechende Bewegung des zweiten Stellelements (11)
auf das Reinigungselement (12) Ubertragbar ist, sodass das Reinigungselement
(12) absenkbar und nach Erreichen des vorbestimmten Abstands (15) rotierbar

ist.
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Vorrichtung (1) nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch ein dem zweiten Stellelement
(11) zugeordnetes Anschlagelement (16), wobei das Anschlagelement (16) die
translatorische Bewegung des zweiten Stellelement (11) begrenzt und vorzugsweise
scheibenférmig ausgebildet ist.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass das zweite
Stellelement (11) und das Gehé&use (9) der Reinigungseinrichtung (8) jeweils mindestens
ein Rastelement (17, 18) aufweisen, wobei das Rastelement (17) des zweiten
Stellelements (11) komplementédr zu dem Rastelement (18) des Gehauses (9) ausgebildet
ist, sodass das Rastelement (17) des zweiten Stellelements (11) in das Rastelement (18)
des Gehdauses (9) einrastbar ist, sodass eine Rotation des zweiten Stellelements (11)
gegenuber dem Gehause (9) verhindert ist.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Rastelement (17)
des zweiten Stellelements (11) eine im Querschnitt rechteckige Form aufweist, wobei das
Rastelement (18) des Gehauses (9) in Form einer Ausnehmung (19) ausgebildet ist, die in
ihrer Form der Form des Rastelements (17) des zweiten Stellelements (11) entspricht.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass das zweite
Stellelement (11) einen kreisférmigen Querschnitt aufweist und eine Vielzahl in eine
Umfangsrichtung (20) des zweiten Stellelements (11) angeordnete Rastelemente (17)
aufweist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
das erste Stellelement (10) derart mit dem Gehéause (9) der Reinigungseinrichtung (8)
gekoppelt ist, dass eine translatorische Bewegung des ersten Stellelements (10) relativ zu
dem Gehéuse (9) im Wesentlichen verhindert ist.

Vorrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,

dass das erste Stellelement (10) mindestens ein Antriebelement zur Einleitung des von
der Antriebseinrichtung erzeugten Drehmoments aufweist, wobei das Antriebselement

(21) vorzugsweise in Form eines Zahns (22) ausgebildet ist.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass das erste Stellelement
(10) einen kreisférmigen Querschnitt aufweist und eine Vielzahl in eine Umfangsrichtung
(23) des ersten Stellelements (10) angeordnete Antriebselemente (21) aufweist.
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Vorrichtung (1) nach einem der Anspriche 2 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass das
erste Stellelement (10), das zweite Stellelement (11) und das Anschlagelement (16) an
einer Welle (24) gelagert sind, wobei die Welle (24) und das Anschlagelement (16)
unbeweglich mit dem zweiten Stellelement (11) verbunden sind, sodass eine Bewegung
des zweiten Stellelements (11) auf die Welle (24) und das Anschlagelement (16)
Ubertragbar sind.

Vorrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass das Getriebe (14) in Form eines Keilgetriebes ausgebildet ist, wobei das erste
Stellelement (10) zumindest abschnittsweise eine erste Kontur (25) und das zweite
Stellelement (11) zumindest abschnittsweise eine zweite, zur ersten Kontur
komplementare Kontur (26) aufweist.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die Konturen (25, 26)
jeweils mindestens zwei keilférmig ausgebildete Abschnitte (27, 28) aufweisen.

Vorrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass das auf das erste Stellelement (10) Gbertragene Drehmoment aufgrund eines
Formschlusses zwischen dem ersten Stellelement (10) und dem zweiten Stellelement (11)
auf das zweite Stellelement (11) Ubertragbar ist.

Vorrichtung (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, gekennzeichnet durch ein
Ruckstellelement (29) zum Anheben des Reinigungselements (12), wobei das
Ruckstellelement (29) das erste Stellelement (10) mit dem zweiten Stellelement (11)
verbindet.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass das Rulckstellelement
(29) in Form einer Feder (30) ausgebildet ist.

Bodenreinigungsgerét mit einer Vorrichtung (1) nach einem der Anspriche 1 bis 14.
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CA 2627884 Al 27-10-2008
DE 102007019947 B3 24-07-2008
EP 1985219 A2 29-10-2008
JP 4940179 B2 30-05-2012
JP 2008272462 A 13-11-2008
Us 2008268758 Al 30-10-2008
CN 113576344 A 02-11-2021 KEINE
CN 114916869 A 19-08-2022 KEINE

flr ndhere Einzelheiten zu diesem Anhang : siche Amtsblatt des Européischen Patentamts, Nr.12/82



SCHRIFTLICHER BESCHEID

Dossier Nr.

BO12827

Anmeldedatum (TagMonatilahr) Prioritatsdatum (TagMonatiJahr) Anmeldung Nr.
24.05.2023 BE202305424

Internationale Patentklassifikation (IPK)

INV. A47L7/02 A471.904 A47L1114 A47L11/202 A47L11/40

Anmelder

MIELE & CIE. KG

Dieser Bescheid enthalt Angaben und entsprechende Seiten zu folgenden Punkten:
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Feld Nr
Feld Nr

Feld Nr.
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Feld Nr.
Feld Nr.

Feld Nr

v
\

\
Vi
. VI

Grundlage des Bescheids
Prioritat

Keine Erstellung eines Gutachtens Gber Neuheit, erfinderische Tatigkeit und gewerbliche
Anwendbarkeit

Mangelnde Einheitlichkeit der Erfindung

Begrindete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und der
gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stitzung
dieser Feststellung

Bestimmte angefiihrte Unterlagen
Bestimmte Mangel der Anmeldung
Bestimmte Bemerkungen zur Anmeldung

Priifer

Rippel, Andreas
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Anmeldung Nr.

SCHRIFTLICHER BESCHEID BE202305424

Feld Nr.1 Grundlage des Bescheids

. Dieser Bescheid wurde auf der Grundlage des vor dem Beginn der Recherche eingereichten Satzes von
Ansprichen erstellt.

. Hinsichtlich der Nucleotid- und/oder Aminosauresequenz, die in der Anmeldung offenbart wurde, ist dieser
Bescheid auf der Grundlage eines Sequenzprotokolls erstellt worden, das

a. O im Anmeldezeitpunkt Bestandteil der Anmeldung war.
b. L nach dem Anmeldedatum fir die Zwecke der Recherche eingereicht wurde
U begleitet von einer Erklarung, wonach das Sequenzprotokoll nicht Uiber den Offenbarungsgehalt

der Anmeldung im Anmeldezeitpunkt hinausgeht.

. 0 Hinsichtlich der Nucleotid- und/oder Aminosauresequenz, die in der Anmeldung offenbart wurde, ist dieser
Bescheid insoweit erstellt worden, dass ein sinnvolles Gutachten ohne ein dem WIPO-Standard ST.26
entsprechendes Sequenzprotokoll erstellt werden konnte.

. Zusatzliche Bemerkungen:

Feld Nr. V  Begriindete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und der
gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erkldrungen zur Stiitzung dieser Feststellung

. Feststellung

Neuheit Ja:  Ansprlche 1-15
Nein: Ansprliche

Erfinderische Tétigkeit Ja:  Anspriche 1-15
Nein: Ansprliche

Gewerbliche Anwendbarkeit Ja:  Anspriche: 1-15
Nein: Anspriche:

. Unterlagen und Erklarungen:

siehe Beiblatt

Feld Nr. VII Bestimmte Mangel der Anmeldung

Es wurde festgestellt, dass die Anmeldung nach Form oder Inhalt folgende Mangel aufweist:

siehe Beiblatt

Formblatt BE237B (Juli 2022)



SCHRIFTLICHE STELLUNGNAHME ANMELDENUMMER
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1 Zu Punkt V

Begriindete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen
Tatigkeit und der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und
Erklarungen zur Stitzung dieser Feststellung

1.1 Es wird auf die folgenden Dokumente verwiesen:
D1 JP 8 070 561 B2 (LIFFERS ACHIM [DE]; FALKENSTEIN BERND
[DE]; STEIN & CO GMBH [DE]) 06. Dezember 2011 (2011-12-06)
D2 CN 113576 344 A (TP LINK TECH CO LTD) 02. November 2021
(2021-11-02)
D3 CN 114 916 869 A (GUANGDONG LIZI TECH CO LTD) 19. August

2022 (2022-08-19)

1.2 D1 wird als nachstliegender Stand der Technik gegentber dem Gegenstand
des Anspruchs 1 angesehen. Es offenbart - in den Worten von Anspruch 1 -
eine Vorrichtung zur Verwendung in einem Bodenreinigungsgerat (vgl. floor
care machine), umfassend
- mindestens eine drehbar antreibbare Reinigungseinrichtung zur Nassreinigung
der Bodenflache (vgl. Spalte 7, Zeile 64ff),

- mindestens eine Antriebseinrichtung (vgl. "motor 22") zum Antrieb der
Reinigungseinrichtung, wobei

- die Reinigungseinrichtung mindestens ein Gehause (vgl. "housing 21"), ein
erstes Stellelement (vgl. "driving element 8"), ein zweites Stellelement (vgl.
"driven element 15") und mindestens ein Reinigungselement (vgl. "floor care
disc") umfasst,

0 wobei das erste Stellelement (vgl. "driving element 8") in einem Innenraum
des Gehauses der Reinigungseinrichtung angeordnet (vgl. Fig.4) und in Kraft
ubertragender Weise mit der Antriebseinrichtung koppelbar ist (vgl. Fig.9),
sodass ein von der Antriebseinrichtung erzeugtes Drehmoment auf das erste
Stellelement (vgl. "driving element 8") Gbertragbar ist, sodass das erste
Stellelement (vgl. "driving element 8") drehbar antreibbar ist,

o wobei das zweite Stellelement (vgl. "driven element 15") in dem Innenraum
des Gehauses der Reinigungseinrichtung angeordnet und drehbar antreibbar
ist,

Formblatt BE237-3 (Beiblatt) (Januar 2007) (Blatt 1)
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0 wobei das erste Stellelement (vgl. "driving element 8") mittels eines Getriebes
mit dem zweiten Stellelement (vgl. "driven element 15") gekoppelt ist, wobei das
Getriebe dazu hergerichtet ist, eine Drehbewegung des ersten Stellelement
(vgl. "driving element 8") auf das zweite Stellelement (vgl. "driven element 15")
zu Ubertragen (vgl. Spalte 6, Zeile 55 bis Spalte 7, Zeile 2).

Der Gegenstand des Anspruchs 1 ist neu, da er sich von der bekannten
Vorrichtung dadurch unterscheidet, dass:

o das zweite Stellelement mittels des Getriebes derart mit dem ersten
Stellelement gekoppelt ist, dass eine Drehbewegung des ersten Stellelements
bis zum Erreichen eines vorbestimmten Abstands zwischen dem ersten
Stellelement und dem zweiten Stellelement lediglich in eine translatorische
Bewegung des zweiten Stellelements relativ zu dem ersten Stellelement bzw.
dem Gehause und nach Erreichen des vorbestimmten Abstands in eine
Drehbewegung des zweiten Stellelements umwandelbar ist, und

o das Reinigungselement derart mit dem zweiten Stellelement gekoppelt ist,
dass die entsprechende Bewegung des zweiten Stellelements auf das
Reinigungselement Ubertragbar ist, sodass das Reinigungselement absenkbar
und nach Erreichen des vorbestimmten Abstands rotierbar ist.

Die mit der vorliegenden Erfindung zu lI6sende Aufgabe kann darin gesehen
werden, eine Vorrichtung zur Verfagung zu stellen, die eine kostengunstige und
zuverlassige Moglichkeit zum Anheben und Absenken des Reinigungselements
ermoglicht.

Die in Anspruch 1 der vorliegenden Anmeldung flr diese Aufgabe
vorgeschlagene Lésung beruht aus den folgenden Griinden auf einer
erfinderischen Téatigkeit:

Der Fachmann erhélt aus der D1 keine Anregung die dort offenbarte
drehmomentregulierende Héhenverstellung fortzubilden.

Die D2 offenbart eine Vorrichtung zum Anheben und Absenken des
Reinigungselements; jedoch erfolgt die Hohenverstellung Uber eine Umkehr der
Rotationsrichtung (vgl. Abs. [0010]), so dass es keine rein translatorische und
erst anschlieBend eine rotatorische Bewegung gibt.

Die D3 offenbart eine Vorrichtung zur Héhenverstellung des
Reinigungselements; hier wird die Hohenverstellung Uber einen gesonderten
Antrieb (vgl. "driving member 31") umgesetzt, ohne dass die Drehbewegung
des Reinigungselements Uber die Stellelemente Ubertragen wird.
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1.3 Die Anspriche 2-15 sind vom Anspruch 1 abhangig und erflllen damit ebenfalls
die Erfordernisse in Bezug auf Neuheit und erfinderische Tatigkeit.

2 Zu Punkt Vi
Bestimmte Mangel in der Anmeldung
2.1 Folgende Anderungen in der Beschreibung erscheinen notwendig:

— Die Seite 3 der Beschreibung enthalt "anspruchsahnliche" Formulierungen
(vgl. Zeilen 1-3, "gekennzeichnet durch"), die vor der Erteilung zu
streichen oder zu andern sind, um eine anspruchsahnliche Sprache zu
vermeiden.

— In der Beschreibung werden weder der offenbarte einschlagige Stand der
Technik (vgl. z.B. D1-D3), noch die Dokumente selbst angegeben.

— Nicht in der Beschreibung genannte Bezugszeichen dirfen nicht in den
Zeichnungen erscheinen und umgekehrt. Dieses Erfordernis ist
hinsichtlich der Bezugszeichen 34, 41 und 42 (jeweils nicht in den Figuren
angegeben) nicht erflllt.

Formblatt BE237-3 (Beiblatt) (Januar 2007) (Blatt 3)



	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - ABSTRACT
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - DESCRIPTION
	Page 13 - DESCRIPTION
	Page 14 - DESCRIPTION
	Page 15 - DESCRIPTION
	Page 16 - DESCRIPTION
	Page 17 - DESCRIPTION
	Page 18 - CLAIMS
	Page 19 - CLAIMS
	Page 20 - CLAIMS
	Page 21 - DRAWINGS
	Page 22 - DRAWINGS
	Page 23 - DRAWINGS
	Page 24 - DRAWINGS
	Page 25 - DRAWINGS
	Page 26 - DRAWINGS
	Page 27 - DRAWINGS
	Page 28 - DRAWINGS
	Page 29 - DRAWINGS
	Page 30 - DRAWINGS
	Page 31 - DRAWINGS
	Page 32 - SEARCH_REPORT
	Page 33 - SEARCH_REPORT
	Page 34 - SEARCH_REPORT
	Page 35 - SEARCH_REPORT
	Page 36 - SEARCH_REPORT
	Page 37 - SEARCH_REPORT
	Page 38 - SEARCH_REPORT

