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Vyndlez se tykd zafizeni pro uchopovdni pfedm&td valcového tvaru pro potfeby ptendse-
ni a uklddéni na paletu.

Dosud zndmé zafizeni pro uchopovini plechovek vdlcového tvaru a daliich ptedmétd
vélcového tvaru pozlistévd z uchopovacich Zelisti nebo ramen, které sevfenim z obou stran
plechovky uchopi a umoini pfendset a ukladat. Celisti pfi uchopeni a taktéz ptipolozeni
se rozeviou na ob& strany, coi vyiaduje vice mista pFi ukl4addn{i. D4le jsou zndmé uchopo-
vate opatfené ve spodni ¢dsti i v horni &4sti vysuvnou li%tou. Nevyhodou je, Ze uchopovag
nemiZe uklédat plechovky vystfidang, co? je také pfidinou nizkého vyuziti lozné plochy.

Uvedené nedostatky odstranuje uchopovac{ zatizeni podle vyndlezu vyznatujic{ se tim,
Ze na rém jsou z jedné strany uchyceny podle velikosti plechovek pfichytky, do kterych
" jsou pomoci &ept kyvng uchycena ramena, opatfend ve spodni &4sti patkou, v horni &4sti
spojend s penumatickym vélcem. Na prot&jsf strang rému jsou podle velikosti plechovky
uchycené opérné trny €elni pro omezen{ pireklopeni plechovky, ddle z bo&ni strany opatfené
opérnymi trny bo&nimi, které vymezuji pfesn& polohu plechovky v uchopovadi. Zatizeni umoz-
nuje ukladat plechovky vystridané nebo &elné& proti sobé&, kdy se vyuZfvd dvou dvojic bo&nich
opérnych trni. Ddle je zafizeni opatfeno dridkem pro pfisavky, které umo?nuji proklédat
proloZky papiru na uloZené vrstvy plechovek.

Na prilozenych vykresech je zndzornén ptiklad provedeni, kde na obr. 1 je celkovd
sestava zafizeni v pohledu, na obr. 2 v bokorysu, na obr. 3 uchopovéni plechovek vystii-
dané, na obr. 4 uklidé4ni plechovek &eln& za sebou.

Rém 1 opatfeny v horni &4sti spojovacim kuZelem 2, ve spodni &dsti z jedné strany
stfidavé podle velikosti plechovek ptichytkami 3, do kterych jsou oto&n& pomoci tepd 5
uchycena ramena 4, kterd jsou na spodni strané opatfena patkou 9 pro neseni plechovky 12
a v horni ¢4sti spojena s pneumatickym vélcem 6. Na druhé strané rdmu 1 jsou podle veli-
kosti plechovek uchyceny op&rné &elni trny 1. Op&rné bo&ni trny 8 jsou uchyceny pod dhlem
120 DC, vici opérnému &elnimu t;nu 7. Na rém 1 je dé4le uchycen drzdk 10, ktery ve spodni
¢asti pridrzuje pfisavku 11, kterd je spojens plastickou hédiékou s kostkou rozvodu vzdu-
chu 13, elmagnetickym pfesouvadem l4. Rameng 4 ptidrZuje v zékladni ploze pruzinka 15 uchy-
cena do pfichytky 3.

Uchopovaci zafizeni se upevn{i pomoc{ spojovaciho'kuiele 2 k rameni manipuldtoru nebo
robota, déle sé napoji na tlakévy vzduch pfes elmagneticky pfesouvag 14, Po najetf na fa-
du plechovek 12, v mnoZstvi pétlnebo ctyfri vétéiho“pgﬁmérut nebo sedm men3iho priméru, se
tlakovym vzduchem rozeviou pomoc{ pneumatického vélce 6 ramena 4. Rém 1 najedé pomoci o-
pérnych gelnich trnd 7 a op&rnych bo&nich trnd 8 na plechovky 12. 0d pfesouvade se tlakovy
vzduch pfepusti do pneumatického vdlce 6 a tento sklopi ramena 4 do zdkladni polohy. Patky
2 se podsunou pod spodni okraj plechavky 12, Tim jsou plechovky 12 zajistény pro pfendse-
ni a ukldddni na uklédaci misto nebo paletu. MoZnosti ukladini jsou zndzorn&ny na obr. 3
a obr. 4. Po uloZeni plechovek 12 na paletu se pomoci tlakového vzduchu a pneumatického
vdlce 6 odklopi ramena 4 s patkami 9 do rozeviené polohy. Uchopovaé se vyzvedne vzharu,
Celni a bo&ni trny 7 a 8 uvoln{ plechaovky 12, ramena 4 se vrdt{ do zékladni polohy a odb&r
plechovek 12 miZe pokradovat. Po uloZeni jedné celé vrstvy najede uchopovad nad okraj ulo-
Zenych papirovych proloek natladi piisavky 11 na proloZky a pomoci tlakového vzduchu
pies ejektor se pfisavky 1l pfisaji na papir, ktery je robotem pfenesen na vrstvu uloZenych
plechovek 12. Zastavenim pfivodu tlakového vzduchu se pffsavky 11 uvoln{ a papfrovd prolos-
ka dosedne na plechovky 12. Cinnost se opakuje.

Uchopovaci zafizeni miZe byt pouZito pro manipulaci védlcovych plechovek a jinych v4l-
covych pfedmé&tt v primyslu chemickém, potravindtském a viude, kde se manipuluje s v&ti{
hmotnosti plechovek.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zatrizeni pro uchopovéni pfedmé&tl vdlcového tvaru, vyznadujici se tim, Ze sestdvd
z tému (1) k némuZ jsou na jedné strang pomoci pfichytek (3) pfichycena ramena (4) opatie-
nd na spodni. &dsti patkami (9) v horni &dsti oto&n& uchycend pomoci &ept (5) spojenych
s pneumatickymi vdlci (6),na protilehlé strané rdmu (1) jsou uchyceny opsrné Gelni trny
(7) a op&rné bn&ni trny (8).

2. Zatizeni pro uchopovdni pfedm&td vdlcového tvaru podle bodu 1, vyznadujici se tim,
Ze na rému (1) jsou uchyceny drzdky (10) do kterych jsou na spodni &dsti upevniny piisav-
ky (11) a v horni &4sti je ram opatfen spojovacim kuelem (2).

3. Zatizeni pro uchopovdni pfedm&td vdlcového tvaru podle bodt 1 a 2, vyznadujici
se tim Ze piisavky (11) a pneumatické vdlce (6) jsou plastikovou hadidkou propojeny
s kostkou (13) rozvodu vzduchu magnetickym piesouvatem (14).

2 vykresy
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