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Uktad wspdtpracy maszyny cyfrowej z urzagdzeniami zewnetrznymi a
zwlaszcza z urzadzeniami sterowania numerycznego obrabiarek

L4

Przedmiotem wynalazku jest uktad wspbipracy maszyny cyfrowej z urzgdzeniami sterowenia
numerycznego obrabiarek.

Dotychczas znane sa uktady wsp6tpracy maszyny cyfrowej z urzadzeniami zewnetrznymi wspdtpracujace
w kanale arytmometru oraz w kanale multipleksora. Maszyna cyfrowa wspdétpracuje wéwczas z osobnymi
jednostkami sterujagcymi dla kanatu arytometru i kanatu multipleksora. Przeptyw bloku informacji do —i-z
maszyny cyfrowej odbywa si¢ przez oddzielne adaptery wejscia-wyjscia w kanale arytmometru. Istniejq

urzadzenia zewnetrzne do -i-z maszyny, z ktérych przesytane sq bloki informacji, oraz pojedyncze znaki
informacji — lecz wymagaja one wspétpracy z maszyng cyfrowa przez oddzielne jednostki sterujace dla podania
informacji blokowej i informacji znakowe;.

Przyktadem takiego zastosowania sq uktady wspétpracy z uktadami sterowania numerycznego obrabiarek,
gdzie programy technologiczne sq przekazywane blokowo, natomiast praca konwersacyjna z operatorem
obrabiarki wymaga transmisji znakowe;j.

Istotg wynalazku jest uktad wspotpracy maszyny cyfrowej z urzadzeniami zewnetrznymi, pracujacy
w kanale arometru i kanale multipleksorowym, wspotpracujagcy w tych kanatach z urzadzeniem zewnetrznym
poprzez jeden z adapteréw wejscia-wyjscia.

Uktad wedfug wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia strukture blokowq uktadu wspdipracy z maszyna cyfrowq w kanale arytmometru i kanale
multipleksora w potaczeniu z urzadzeniami zewnetrznymi, natomiast fig. 2 przedstawia przyktadowe
rozwigzanie zastosowania uktadu wspétpracy do sterowania obrabiarek sterowanych numerycznie w systemie
DNC.

Uktad wspétpracy skiada sie z uktadu sterujacego US, ktéry dostosowany jest do wsp6ipracy z danym
‘typem maszyny cyfrowej, zbloku wsp6tpracy w kanale arytmometru BWA, bloku wspétpracy w kanale
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multipleksorowym BWM, wspotpracujacych na jedng magistrale wejscia-wyjscia MGL, do ktdrej podtaczone sa
adapetery wejécia-wyjécia A. Adapter A podtaczony jest do urzadzenia zewnetrznego.

Maszyna cyfrowa MC wspdtpracuje w kanale arytmometru, lub kanale multipleksora z uktadu wsp6tpracy
JSM, ktéry poprzez adaptery wejscia-wyjscia podtaczony jest z urzadzeniami zewnetrznymi UZ, ktére z kolei
wspOtpracuja z uktadami sterowania numerycznego USN obrabiarek przesytajac bloki informacji programu
obrébki technologicznej. Obrabiarka OBR wspdtpracuje z monitorem operatora MO, ktdry stuzy do konwersacji
operatora z maszyng cyfrowa. Przesytanie informacji blokowej i znakowej odbywa sie¢ poprzez wsp6ine tacze
pomiedzy uktadem wspétpracy JSM, aurzadzeniem zewnetrznym UZ, dzieki zastosowaniu adapteréw
wejscia-wyjécia A, wsp6tpracujacych z magistrala MGL, ktéra jest sterowana poprzez blok wsp6tpracy z kanatem
arytmometru BWA i blok wsp6tpracy z kanatem multipleksora BWM.

Uktad moze byé wykorzystany do wspétpracy z innymi urzadzeniami zewnetrznymi cyfrowymi, tworzac
konfiguracje systeméw CRS oraz systeméw sterowania w czasie rzeczywistym. ‘

Zastrzezenie patentowe

Uktad wspGtpracy maszyny cyfrowej z urzadzeniami zewnetrznymi, zwtaszcza z urzadzeniami sterowania
numerycznego obrabiarek zawierajgcy uktad sterowania, blok wspdtpracy w kanale arytmometru, blok wspdt-
pracy w kanale multipleksorowym, magistrale  wejécia - wyjécia, oraz adaptery wejscia—wyjécia, z n a m i e
Nnny tym, ze urzadzenia (UZ) wsp6tpracuja z kanatami arytmometru (BWA) i multipleksora (BWM)
poprzez jedno tgcze dzieki wykorzystaniu uniwersalnej magistrali wejscia - wyjécia (MGL) witaczonej miedzy
adaptery urzadzeri zewnetrznych a uktady kanatéw arytmometru i multipleksora.
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