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Urzadzenie do okreslania na wywazarkach polozenia i stopnia
niewywazenia zespolow wirujacych
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Wynalazek dotyczy urzadzenia do okre$lania na
wywazarkach polozenia i stopnia niewywazenia ze-
spotéw wirujacych, w ktérych elementy wywazane
wprawiane sg w ruch obrotowy, celem przeksztal-
cenia przy pomocy elektromechanicznego czujnika
(przetwornika pomiarowego), drgan mechanicznych
zespoldow wirujgcych, proporcjonalne do stopnia
niewywazenia, na wielko$ci elektryczne, ktére stu-
za nastepnie do okre§lenia polozenia i stopnia nie-
wywazenia zespolu wirujacego przy pomocy zna-
nego urzqdzénia.

Znane sg urzgdzenia, w ktorych elektromecha-
niczne czujniki polgczone sa z urzadzeniami wska-
znikowymi poprzez wirujace z zespolami wywaza-
nymi wlgczniki i wylacezniki, przy czym powstajgce
napiecia lub prady elektryczne proporcjonalne do
stopnia niewywazenia zespolu wirujacego sg pe-
riodycznie wylgczane lub wlaczane na urzadzenie
wskazZnikowe przy kazdym obrocie zespolu wywa-
zanego.
~ Znane s3 réwniez urzadzenia, przy pomocy kto-
rych z wirujacych zespoléw wywazanych wypro-
wadza sie synchroniczne napiecia prostokatne, kto-
re jako wielko$ci pomocnicze mnozone sg nastepnie
w znanych urzadzeniach mnozacych przez propor-
cjonalne do stopnia niewywaZenia wielkoSci ele-
ktryczne, a uzyskane napieéie wyj$ciowe doprowa-
dzane do urzadzen wskaznikowych.

Znany jest rowniez sposob polegajacy na tym, ze
przy pomocy zasilanego pradem stalym komutatora
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oporowego, wirujgcego synchronicznie z zespolem
wywazanym wytwarza sie dwa przesuniete wzgle-
dem siebie o 90°, niezaleznie od liczby obrotow,
sinusoidalne lub zblizone do sinusoidalnych prady,
kidre nastepnie mnoZone sa w watomierzach przez
wielkosci elektryczne proporcjonalne do stopnia
niewywazenia zespolu wirujgcego.

Urzadzenia oparte na wykorzystaniu proporcjo-
nalnych do stopnia niewywazenia napieé elektrycz-
nych, przekazywanych przez wirujgce wylgczniki
do urzadzen wskaznikowych, ktéore wykorzystuja
napiecie prostokgtne przekazywane z elementéow
wywazanych jako wielko$ci pomocnicze do mno-
zenia maja te niedogodno$¢, ze nie wykazujg do-
statecznej selektywno$ci w odniesieniu do czesto-
tliwosci, poniewaz w przypadku rotacji zespotu wy-
wazanego oproécz drgan proporcjonalnych do stop-
nia niewywazenia wystepuja réwniez zakl6cajace
drgania mechaniczne o czestotliwosci innej, ktoére
mogg wplywaé jako blgd pomiaru na wskazania
polozenia i stopnia niewywazenia zespolu wiruja-
cego.

Urzadzenia, ktére w znanych urzadzeniach mno-
zacych mnozg pomocnicze napiecia sinusoidalne lub
prostokgtne, wytwarzane przez wirujace zespoly
wywazane, przez napiecia proporcjonalne do sto-
pnia niewywazenia posiadajg z kolei te niedogod-
no$é, ze opr6cz synchronicznie sterowanych gene-
rator6w napiecia sinosuidalnego wzglednie prosto-
katnego, ktérych napiecia wyjSciowe muszg byé
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utrzymywane w stanie niezaleznym od ilo§ci obro-
tow, wymagaja rowniez stosowania kosztownych
i obarczonych bledami ‘wskazafh urzadzehA mnoza-
cych.

Celem wynalazku jest usunigcie wyzej wymie-
nionych niedogodnosci, to znaczy obnizenie kosztow
urzadzenia do minimum i skonstruowanie urzgdze-
nia odpowiadajacego wymaganiom bezblednego po-
miaru niewywazenia.

Zadanie wynalazku polega na tym, aby niezalez-
nie od wystepujgcych zaklécen mechanicznych i bez
konieczno$Sci wilgczania w trakcie pomiaru urzg-
dzen wytwarzajacych wielko$ci pomocnicze, umo-
zliwié przy pomocy jednego urzadzenia, selektywny
pod wzgledem czestotliwoSci pomiar polozenia
i stopnia niewywazenia zespolu wirujgcego.

Zgodnie z wynalazkiem zadanie to rozwiazano
w ten spos6b, ze elektromechaniczny przetwornik
pomiarowy drgan mechanicznych przeksztalcajacy
w wielko$ci elektryczne drgania mechaniczne wy-
twarzane w wirujgcym zespole wywazanym, a pro-
percjonalne do stopnia jego niewywazenia, polgczo-
ny jest poprzez przekiadnie elektryczng i/lub prze-
lacznik zakreséw pomiaréw i/lub wzmacniacz przez
urzadzenie kontaktowe z ukladem oporowym, kt6-
ry z kolei polgczony jest poprzez jeden lub kilka
przesunietych o 90° odczep6éw ukladu przetworniko-
wego, przez urzadzenie tlumigce na przyklad filtr-
dolnoprzepustowy i/lub wzmacniacz napiecia sta-
lego z urzgdzeniem wskaznikowym, przy czym
cpér lub opory ukladu oporowego sg tak dobrane
i tak podigczone, ze wielkoSci elektryczne odpo-
wiadajg sinusoidalnej funkcji kata miedzy odcze-
pami ukladu przetwornikowego i oporowego.

Konstrukeja urzadzenia wedlug wynalazku za-
pewnia to, ze wielkosci elektryczne proporcjonalne
do stopnia niewywazenia zespolu wirujacego, bez
konieczno$ci podlgczenia urzadzenia wytwarzajace-
go wielkosci ‘pomocnicze, mnozone sa w ukladzie
oporowym przez wspOlczynnik przeliczony na sinus
kata .miedzy odczepami ukladu przetwornikowego
i oporowego.

Zgodnie z dalszg cechg charakterystyczng, urza-
dzenie w trakcie pomiaru z zespolem wywazanym
wiruje albo uklad przetwornikowy albo uklad opo-
rowy.

Przez umieszczenie wlgczanego i wylgczanego
urzadzenia ruchu wzglednego laczonego za poSred-
nictwem elementu wirujgcego wspdlnie z zespolem
wywazanym, z ukladem przetwornikowym lub
z ukladem oporowym, mozliwa jest wzgledna zmia-
na polozenia elementu wirujacego wzgledem zespo-
lu wywazanego w trakcie jego rotacji w ten spo-
s6b, ze kat miedzy odczepami ukladu przetworni-
kowego i oporowego podlega dodatkowym zmia-
nom.

Urzadzenie na przyklad obslugiwanego recznie
urzadzenia pokretnego, polaczonego niewirujgcym
elementem z ukladem oporowym lub przetworni-
kowym, umozliwia zmiane kata migdzy odczepami
ukladu przetwornikowego i oporowego bez koniecz-
noéci wiglednej zmiany polozenia miedzy wiruja-
cym elementem ukladu prztwornikowego lub opo-
rowego i zespolem wywazanym.
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Istote¢ wynalazku wyjasnia blizej podany;: przy-
klad wykonania konstruké¢ji urzadzenia, przedsta-
wiony na zalgczonym rysunku, na ktéorym fig. 1 —
przedstawia schemat wywazarki, fig. 2 — schemat
ukladu oporowego z ukladem przetwornikowym.

Silnik napedzajacy 1 napedza przy pomocy paska
klinowego 2 walek napedzajacy 3, ktory za posre-
dnictwem walka przegubowego 4 wprowadza W
ruch wirowy umieszczony na wahliwych lozyskach
6 zesp6t wywazany 5. Drgania mechaniczne wyste-
pujace w trakcie wirowania zespolu wywazanego
5 przetwarzane sa w elektromechanicznym prze-
tworniku pomiarowym drgan mechanicznych 7 na
wielkosci elektryczne proporcjonalne do stopnia
niewywazenia, na przyklad napiecia, ktore przeka-
zywane sg poprzez przelacznik 8 do wzmacniacza
9, ktorego napiecie wyjsciowe, proporcjonalne‘ do
stopnia niewywazenia zespolu wirujacego, przylo-
zone jest do urzgdzenia kontaktowego na przyklad
odczepu ukladu przetwornikowego 10, ktory po-
przez gladkie pier§cienie $lizgowe ukladu oporowe-
go 11 stanowi wejscie dla wirujgcego w tym przy-
padku wspodlnie z zespolem wywazanym 5 ukladu
oporowego 11 i zasilanego wzmocnionym napigciem,
proporcjonalnym do stopnia niewywazenia z lewej
lub prawej plaszczyzny pomiarowej zespolu wywa-
zZanego 5.

Opory ukladu oporowego 11 sg tak dobrane i tak
polaczone z segmentami kolektora 12 wirujacego
z ukladem oporowym 11, ze wielkoSci elektryczne
ukladu przetwornikowego 10 odpowiadaja na ko-
lektorze 12 sinusoidalnej funkcji kata miedzy prze-
sunietymi o 90° odczepami ukladu przetworniko-
wego 10 i oporowego 11.

Wielkosci elektryczne, proporcjonalne do stopnia
niewywazenia zespolu wirujacego, mnozone sg w
ten sposdb bez wilgczania urzadzeh wytwarzajgcych
wielkoSci pomocnicze, przez wspoélezynnik przeli-
czony na sinus kata miedzy przesunietymi o 90° od-
czepami ukladu przetwornikowego i  ukladem opo-
rowym. Napiecia wynikowe doprowadzane s do
urzadzenia wskaznikowego 14, ktére wskazuje we-
ktor niewywazenia w ukladzie wspoOirzednych,
przez co okre$lone zostajg zaréwno poloZenie jak
i stopienn niewywazenia zespotu wirujacego.

Urzadzenie ruchu wzglednego 13, na przyklad
mechanizm roéznicowy przedstawione na rysunku,
stuzy do automatyzacji procesu wywazania.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do okreS§lania na wywazarce polo-
zenia i stopnia niewywazenia zespotéw wirujacych,
w ktorych elektromechaniczne przetworniki pomia-
rowe drgan mechanicznych przeksztalcajag propor-
cionalne do stopnia niewywazZenia drgania mecha-
niczne wirujacych zespolow wywazanych w wiel-
koSci elektryczne znamienne tym, ze elektrome-
chaniczne przetworniki drgan mechanicznych (7)
polgczone sg poprzez przekladnie elektryczng i/lub
wzmacniacz (9) przez urzadzenie kontaktowe 2z
ukladem oporowym (11), ktéry nastepnie poigczo-
ny jest przez jeden lub kilka przesunigtych o 90°
odczepdéw ukladu przetwornika (10) przez urzgdze-
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nia tlumigce, najkorzystniej filtr dolnoprzepusto-
wy i/lub wzmacniacz napiecia stalego z urzadze-
niem wskaZnikowym (14), przy czym op6r lub opo-
ry znajdujace sie¢ w ukladzie oporowym (11) sg tak
rozmieszczone, ze uzyskiw'ane wielko$ci elektryczne
odpowiadaja bezposSredniej sinusoidalnej funkcji
kata miedzy odczepami ukladu przetwornikowego
(10) i ukladu oporowego (11).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
7e w trakcie pomiaru wywazenia uklad przetworni-
kowy (10) lub uklad oporowy (11) jest polaczony
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z zespolem wywazanym (5) poprzez walek prze-
gukowy (4).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2 znamienne
tym, ze element wirujacy z zespolem wywazanym
(5), uklad przetwornikowy (10) lub uklad oporo-
wy (11) polgczony jest z wlgczanym i wylaczanym
urzadzeniem ruchu wzglednego (13).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, Zze niewirujgcy element, uklad oporowy (11)
lub uklad przetwornikowy (10) polaczony jest z
obslugiwanym recznie urzgdzeniem pokretnym.
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