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‘Przedmiotem wynalazku jest frezarko-kopiarka
przeznaczona zwlaszcza do mechanicznej obrébki
modeli S§rub okretowych dzialajgca na zasadzie
podobienstwa geometrycznego.

Powierzchnie skrzydel Sruby okretowej nie sg
ogélnie biorgc powierzchniami prostokres§lnymi.
Do obrobki $rub okretowych moznaby wiec przy-
stosowaé te znane frezarko-kopiarki, ktére sa
przydatne do obrobki powierzchni nieprostokresl-
nych.

Znane konstrukcje takich frezarko-koparek za-
pewniajg zgdane ruchy wzorca i modelu oraz na-
rzedzia obroébczego poprzez sprzezenia poszczegol-
nych ruchéw na drodze mechanicznej, hydraulicz-
nej lub elektrycznej. W tych znanych konstruk-
cjach ruchy narzedzia, wzglednie wzorca i mode-
lu realizuje sie jako nakladajace sie na siebie ru-
chy postepowe w trzech kierunkach ukladu kar-
tezjanskiego i ruch obwodowy przynajmniej wo-
kol jednej osi.

Celem wynalazku jest catkowite usuniecie ru-
¢how postepowych ktéregokolwiek elementu fre-
zarko-kopiarkj (narzedzia, modelu, wzorca), sztyw-
ne powigzanie zderzaka $ledzgcego i osi narzedzia,
oraz proste mechaniczne powigzanie ruchowe,
obrotowe, modelu i wzorca, uzyskanie maksymal-
nej prostoty Kkonstrukcyjnej, wyeliminowanie
wszelkich sprzezenn ruchowych hydraulicznych lub
elektrycznych, a takze mechanicznych poza réw-
noleglobocznym powracaniem modelu j wzorca.
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Cel ten zostal osiggniety przez skonstruowanie
takiej frezarko-kopiarki, za pomocg ktérej w spo-
s6b calkowicie ‘mechaniczny moznaby obrabiaé
skrzydla modeli §rub okretowych lub matych $rub
okretowych.

Frezarko-kopiarka bedgce przedmiotem niniej-
szego wynalazku jest przedstawiona tytulem przy-
kladu wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat stolu obrébczego w przekroju
pionowym, a fig. 2 — schemat ramienia obréb-
czego.

Frezarko-kopiarka do mechanicznej obrébki mo-
deli Srub okretowych stanowi. obrébezy stét 11,
na ktérym zamontowana jest wspornikowa kolum-
na 1 podnoszona lub opuszczana za pomocg ha-
kretki 2 i ustalona w okreS§lonym polozeniu prze-
ciwnakretka 3.

Obrébeza kolumna sklada sie z Srubowego watu
5 z nasadzonym na nim kélkiem 5a, z nastawcze-
go elementu 4 oraz z kolumny 9 wzorca.

Srubowy wal 5 obrdbczej. kolumny moze byé
sztywno  zwigzany z nastawczym elementem 4 za
pomocg dociskowej §ruby 8, Obrét obrébezej ko-
lumny jest sprzezony z obrotem kolumny 9 wzorca
za pomocg réwnolegloboku przegubowego 10.

Na wspornikowej kolumnie 1 w kulowym 1lo-
zysku A osadzone jest na wsporniku 12 obrdbcze
ramie 17. Wspornik 12 moze zmieniaé swe poto-
zenie wzgledem ramienia 17 poprzez obrét w uje-
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ciu walcowym 19 i poprzez przesuniecie w ujeciu
walcowym 18.

Na obrdébczym ramieniu 17 osadzone jest row-
niez w dwdch ujeciach walcowych 20 i 21 obrébcze
narzedzie 13 mogace zmieniaé swe poloZenie
wzgledem obrdébczego ramienia 17 poprzez obroét
w ujeciu walcowym 21 i poprzez przesuniecia
w ujeciu walcowym 20, przy czym obrébcze na-
rzedzie 13 jest napedzane za pomocg elektrycznego
silnika 16 poprzez pasowe kola 241251 klino_wy
pas 26. ) ’

Na obrébczym ramieniu 17 osadzony jest zde-
rzak 14 mogacy zmieniaé swe polozenie wzgledem
obrébczego ramienia 17 poprzez obrét w ujeciu
walcowym 23 i przesuniecia w ujeciu walcowym
22, Ré6wnowaga obrdbczego ramienia 17 podparte-
go wspornikiem 12 w punkcie A jest ‘zapewniona
za pomocg przeciwwagi 15.

Sposéb -dzialania frezarke-kopiarki- do -obroébki
modeli Srub okretowych wedlug wynalazku jest
nastepujgcy. Odlew modelu §ruby okretowej mo-
cuje si¢ znanymi sposobami na wale $rubowym 5,
a wzorzec obrébczy jednoskrzydlowy mocuje sie
na kolumnie wzorca 9. Odkrecajgc §rube 8 na na-
stawczym elemencie 4 powoduje sie rozlgczenie
i Srubowego walu 5. Nastepnie rozluznia sie prze-
ciwnakretke 7 na Srubowym wale 5 a nakretke
6 ustawia sie¢ na odlew modelu §ruby wraz z §ru-
bowym watem 5, mogacym przesuwaé sie pionowo
wzgledem nastawczego elementu 4, na takiej wy-
sokosSci aby Srodek skrawajgcego narzedzia B oraz
Srodek zderzakowej kuli C, znajdujace sie na jed-
‘nej prostej wraz ze $rodkiem w punkcie A wspor-
nikowej kuli dotykaly odpowiadajacym sobie
punktom wytrasowanym na powierzchniach skrzy-
dla odlewu modelu $ruby i skrzydia wzorca.

Nastepnie wal Srubowy 5 w ten sam sposéb
zostaje podniesiony za pomocg nakretki 6 o wiel-
ko§ci naddatku odlewniczego w punkcie wytra-
sowanym na skrzydle odlewu §ruby. Po ustawie-
niu odlewu w pozycji obrébczej opisanej powy-
zej, zaklada sie narzedzie obrdébcze oraz kule
zderzakowa i po uruchomieniu elektirycznego sil-
nika 16 rozpoczyna sie obrobke odlewu wykonu-
jac dwa ruchy robocze, to jest pokrecenie ramie-
niem 17 wykonujgcym ruch kulisty wokél punk-
tu A oraz pokrecanie kolumng wzorca 9, ktéry to
ruch jest przenoszony wiernie poprzez réwnole-
globok przegubowy 10 na kolumne obrébezg, skla-
‘dajaca sie z walu $rubowego 5 sprzegnietego
sztywno, podczas obrébki, z nastepnym elemen-
tem 4.

Po dokonaniu obrébki jednego skrzydla, rozluz-
nia sie sprzegniecie sztywne nastawczego -ele-
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mentu 4 z walem Srubowym 5, obraca sie wat

Srubowy 5 wraz z odlewem Sruby .o kat 2T ,
z

gdzie Z = ilo§é skrzydel Sruby, i sprzega sie z
powrotem wal Srubowy 5 z nastawczym elemen-
tem 4.

Do sprzegania watu Srubowego 5 z nastawczym
elementem 4 stuzy sztywno, na wale srubowym 5,
osadzone kolo 5a z rowkami wspdlosiowymi na
obwodzie, naciggnietymi odpowiednio do §rub

dwu, trzy, cztery i pieé¢ skrzydlowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Frezarko-kopiarka do mechanicznej obrdbki
modeli §rub okretowych stanowigca urzadzenie
mechaniczne odtwarzajgce ksztalty wzorca jed-
noskrzydlowego Sruby na odlewie §ruby okre-
towej, znamienna tym, ze jest wyposazona w
obrébcze ramie (17) stanowigce sztywna calo$§é
wraz ze zderzakiem (14), narzedziem obréb-
czym (13) i wspornikiem (12), zwigzane kulo-
wym przegubem (A) z obrdbczym stolem (11)
w ktérym umieszczone sg w jednej plaszczyz-
nie i wzgledem siebie réwnolegle trzy osie —
o§ wspornikowej kolumny (1) podpory kulo-
wego przegubu (A), o§ Srubowego walu (5)
obrabianego modelu i 0§ kolumn§ (9) ‘obrébeze-
g0 wzorca.

2. Frezarko-kopiarka wedtug zastrz. 1, znamien-
na tym, Ze wspornik (12), narzedzie obrébcze
(13) i zderzak (14) sg na ramieniu (17) umo-
cowane przesuwnie w kierunku prostopadltym
w tozach (18, 20 i 22) oraz przesuwnie wzdluz
osi ramienia (17) w lozach (19, 21 i 23). odpo-
wiednio tak, aby istniala mozliwo$é umiesz-
czenia Srodka (A) kuli lozyska kulowego, $rod-
ka (B) narzedzia tnacego i $rodka (C) kuli
zderzakowej na jednej prostej, przy czym ra-
mie (17) jest wywazone wzgledem S$rodka (A)
kuli lozyska kulowego.

3. Frezarko-kopiarka wedlug zastrz. 1, znamien-
na tym, ze stét (11) jest wyposazony w wspor-
nikowg kolumne (1) podnoszong i opuszczana
za pomoca nakretki (2) i ustalang przeciw-
nakretka '(3), w obrébcza kolumne zlozona z
watu Srubowego (5) i nastawczego elementu (4)
sprzezonych ze sobg przestawnie za pomoca
koétka (5a) osadzonego sztywno na wale S$ru-
bowym (5) i dociskowej §ruby (8) w nastaw-
czym elemencie (4), w nakretke (6) i przeciw-
nakretke (7), za pomocag ktérych, po usunie-
ciu sprzezenia nastepuje podnoszenie lub opusz-
czanie walu S§rubowego (5) wzgledem nastaw-
czego elementu (4) oraz w kolumne wzorca (9),
ktérej ruch obrotowy wzgledem obrébezego
stolu (11) jest przenoszony na kolumne obréb-
cza poprzez réwnoleglobok przegubowy (10).
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