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RO 126133 B1

Inventia se referd la o parcare modulard, tip carusel, cu functionare autonoma, cu
actionare secventiald liniard, destinata zonelor urbane aglomerate, putand fi amplasata rapid,
in zonele in care nu exista spatiu suficient pentru parcéri clasice.

Sunt cunoscute instalatii pentru parcarea autoturismelor, dintre care mentiondm
brevetul WO 2007/055466 A1, conform caruia, platformele de garare ale autoturismelor sunt
suspendate de un lant conveior, ce culiseaza intr-un jgheab fixat pe o structurd metalica.
Pozitionarea platformelor de garare, in cadrul instalatiei, este asiguratd de un sistem rotativ
continuu, compus dint-un motor hidraulic, cuplat la o transmisie mecanicid combinat,
alcatuitd dintr-un reductor cu roti dintate, ce transmite cuplul prin lant gall la un un arbore,
prevazut, in extremitatile sale, cu pinioane aflate in angrenare cu niste coroane dintate,
solidare cu rotile de antrenare a lantului conveior.

Dezavantajele acestor sisteme sunt legate de randamentul scdzut, datoritd
transmisiilor succesive in cascadad, a numeroaselor puncte de lagaruire necesare, precum
si de fiabilitatea, respectiv, siguranta scazutd in exploatare, fiind necesare sisteme
sofisticate, suplimentare, pentru blocare si siguranta.

Instalatia de parcare, conform inventiei, cuprinde solutii tehnice, care conduc la:

- cresterea randamentului instalatiei, prin folosirea sistemelor de actionare liniare,
hidraulice sau cu surub, cu legadturd directd asupra lantului principal de sustinere si transport
al autoturismelor;

- grad de securitate ridicat, prin asigurarea zavorarii ramurii active a lantului principal,
intotdeauna inaintea deszavorarii ramurii pasive;

- reducerea semnificativd a greutdtii echipamentului de actionare, prin folosirea
elementelor hidraulice sau cu surub, recunoscute pentru transmiterea sarcinilor foarte mari,
la distante si in pozitii mai greu accesibile;

- simplitate in actionare, prin eliminarea sistemelor de automatizare si control
sofisticate, prin folosirea cilindrilor hidraulici dublu sens sau a mecanismelor cu surub, al
caror capat de cursd coincide cu pasul de lucru al mecanismelor de indexare, respectiv, de
transport al lojelor de garare a autoturismelor;

- consum energetic scazut, ca urmare a randamentului mai bun, dar si datorita
elimindrii energiei necesare in fazele de franare, sistemele liniare cu actionare hidraulica sau
cu surub fiind perfect controlabile la franare, fard consum energetic aditional.

Avantajele instalatiei de parcare, conform inventiei, constau in:

- constructie simpl&, robustad si durabil;

- consum specific energetic redus;

- sigurantd sporitd in exploatare;

- fiabilitate ridicat;

- cost de realizare si exploatare scazut.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a instalatiei, in legatura cu fig. 1...4,
care reprezinta:

- fig. 1, vedere de ansamblu a instalatiei de parcare;

- fig. 2, vedere frontald a instalatiei de parcare;

- fig. 3, detaliu sistem actionare;

- fig. 4, schema de principiu a sistemului de actionare liniar secvential.

Instalatia de parcare, conform inventiei, este constituitd dintr-o structurd metalica
sudata 1, prevazutd cu canale de ghidare 2, in care ruleaza lanturi transportoare 3, cu role
fara sfarsit, de ale caror zale sunt suspendate, prin intermediul unor brate metalice 4,
articulate, lojele 5 de garare a masinilor 6 parcate. Masinile se parcheaza, respectiv, se
evacueazag, din instalatia de parcare, numaiin loja pozitionata la partea inferioara a parcarii,
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la nivelul solului. Pozitionarea lojelor, pentru predarea maginii parcate sau preluarea unei
masini, se realizeaza prin deplasarea corespunzatoare alantului transportor 3, sub actiunea
unor cilindri hidraulici 11. Pentru migcarea lantului transportor i, implicit, a lojelor de garare,
de la o pozitie la alta, sistemul de zavorare orizontal 7, solidar cu carutul elevator 8,
deplaseaza placa de zavorare 9, realizand cuplarea pintenului 10 cu locasul complementar
practicat in bratul 4, metalic, al lantului transportor 3, si, prin continuarea miscarii,
desz#vorarea bratului metalic al ramurei inactive a lantului de transport 3. in acest moment,
isi incepe migcarea cilindrul hidraulic 11, solidar cu structura metalicd sudatd 1, a carei
extremitate a elementului mobil este fixatd de cdrutul elevator 8, cuplat cu latura activd a
lantului transportor 3. Cursa completa a sistemului de actionare liniar determind deplasarea
lantului transportor, determinand pozitionarea la partea inferioard a unei alte loje de garare.
Pentru continuarea miscarii lantului transportor 3, in acelasi sens, cu sistemul de actionare
liniar blocat, se schimba zévorarea pe cealaltd ramura a lantului conveior, dupa care sistemul
de actionare liniar realizeaza cursa inversa.

Repetarea acestor cicluri de zAvorare-deszavorare, urcare sau coborare, determing
deplasarea intermitentd a lantului transportor si a lojelor de garare, ficand ca la partea
inferioard a instalatiei, sa defileze, pe rand, fiecare, dintre lojele de garare in care se
parcheazad sau restituie masina parcatd anterior. Atribuind cod unic sau card de acces
fiecarei loje de garare si procesand aceasta printr-un programator capabil sa defineasca
drumul scurt $i numarul de cicluri necesare, vom avea o instalatie autonoma si compacta,
pentru parcarea in sigurantd a autoturismelor.
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Revendicari

1. Instalatie de parcare autonoma, supraterana, a autoturismelor, constituitd dintr-o
structurd metalica (1), prevazutd cu niste canale de ghidare (2), in care ruleaza un lant
transportator (3) cu role fard sfarsit, de ale céror zale sunt suspendate, prin intermediul unor
brate (4) metalice, articulate, niste loje de garare (5) pentru autoturismele (6) parcate,
caracterizatd prin aceea c# deplasarea lojelor de garare (5), in cadrul instalatiei, este
asigurata printr-un sistem de actionare cu migcare liniard, secventiald, ce actioneaza direct
asupra lantului transportator (3), capetele de cursa ale sistemelor liniare, secventiale, de
actionare fiind corespondente cu pasul intre douad loje de garare (5).

2. Instalatie conform revendicarii 1, caracterizaty prin aceea c# sistemul de
actionare cu migcare liniard, secventiald este compus din doi cilindri hidraulici (11), solidari,
la unul dintre capete, cu structura metalica (1), iar la capatul opus, cel mobil, cu un carut
elevator (8), pe care sunt fixate o placa bilaterald (9) de zavorére, prevazutd, pe cele doua
capete laterale, cu céte un pinten (10) si, respectiv, un sistem liniar orizontal de cuplare (7),
ce actioneazd asupra pintenului (10), fixandu-l intr-un locas complementar, prevazut in
bratul (4) lantului transportator (3).
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