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(57) Abstract: The invention relates to a security antitheft device including a housing (1) in which a rotor (2) is rotatingly mounted
between an angular rest position, said cam being capable of interaction with a control spigot (140) supported by a slider (100) capable
of sliding in the housing in an axial direction, between a rear position of the antitheft device towards which it is urged by elastic means
(110) and in which it axially protrudes towards the rear through an opening in the housing for controlling the rotational locking of a
member of the steering column when the rotor is in a rest position with the key removed, and a front position in which it is stowed
inside the housing, characterised in that it further comprises a device for positioning the slider including a follower (4) in the vicinity
of the rotor input so that it can be urged by the key as soon as it is introduced into said rotor, the slider comprising a body (100) with
an elongated shape, a blade having its rear end connected at least in translation with the body of the slider so that the front end of
said blade co-operates with the follower and is capable of radial displacement, and elastic means for radially urging the front end of

the blade towards the centre or the rotor.

(57) Abrégé : Antivol de sécurité comportant un boitier (1) dans lequel un rotor (2) est monté a rotation entre une position angulaire
de repos la dite came étant susceptible de coopérer avec un doigt de commande (140) porté par un coulisseau (100) monté coulissant
dans le boitier, selon une direction axiale, entre une position arriére d'antivol

[Suite sur la page suivante]



WO 20087074731 A1 | NINIAI) DA 00 0000000 0000

GM, KE, LS, MW, MZ, NA, SD, SL, SZ, TZ, UG, ZM, Publiée :

7ZW), eurasien (AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RU, TJ, TM), — avec rapport de recherche internationale

européen (AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, — avant l'expiration du délai prévu pour la modification des
FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT, LT, LU, LV, MC, MT, NL, PL, revendications, sera republiée si des modifications sont re-
PT, RO, SE, SI, SK, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, CM, cues

GA, GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TG).

vers laquelle il est sollicité par des moyens élastiques (110) et dans laquelle il fait saillie axialement vers l'arriére a travers une
ouverture du boitier pour commander le blocage en rotation d'un organe de la colonne de direction lorsque le rotor est en position de
repos, clé extraite, et une position avant escamotée a l'intérieur du boitier, caractérisé en ce qu'il comprend en outre un dispositif de
positionnement du coulisseau comprenant un palpeur (4) situé au voisinage de l'entrée du rotor de maniere & pouvoir étre sollicité par
la clé dés son introduction dans le dit rotor, le coulisseau comprenant un corps (100) de forme longiligne, une lame dont I'extrémité
arriere est rendue solidaire au moins en translation au corps du coulisseau, afin que l'extrémité avant de cette lame, coopérant avec
le palpeur puisse se mouvoir radialement, et un moyen élastique tendant a rapprocher I'extrémité avant de la lame radialement vers
le centre du rotor.
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ANTIVOL DE SECURITE POUR VEHICULE COMPRENNANT UN
COULISSEAU A LANGUETTE ELASTIQUE

La présente invention concerne un antivol de sécurité pour
véhicule comprenant un coulisseau a languette élastique.

Elle concerne plus particulierement un antivol de véhicule
faisant intervenir un dispositif de verrouillage de la colonne de direction d’'un
véhicule lors du retrait de la clé de contact.

Elle concerne plus particulierement, mais non exclusivement,
un antivol de direction de véhicule automobile comportant un boitier dans
lequel un rotor est monté en rotation entre une position angulaire de repos
(position appelée également position stop) dans laguelle une clé adaptée
peut étre introduite, d’avant en arriére, ou retirée axialement d’arriere en
avant, et au moins une position angulaire d'utilisation, dans laquelle la clé ne
peut étre extraite du rotor, le rotor comportant un organe de sortie rotatif
formant came qui est susceptible de coopérer avec un doigt de commande
porté par un coulisseau pour commander les déplacements de ce dernier. Le
coulisseau est monté coulissant dans le boitier selon une direction axiale,
entre une position arriere d'antivol vers laquelle il est sollicité élastiguement
et dans laquelle il fait saillie axialement vers l'arriére a travers une ouverture
du boitier pour bloquer en rotation un organe de la colonne de direction
lorsque le rotor est en position de repos, clé extraite, et une position avant
escamotée a l'intérieur du boitier.

De nombreux perfectionnements ont été apportés aux
antivols de ce type.

[l existe des rotors faisant intervenir un coulisseau de
commande d’actionnement d’'un péne montée axialement coulissant, dont
une extrémité porte un doigt basculant et dont lautre extrémité est
conformée de maniére a coopérer avec un doigt de blocage mobile
radialement au niveau de 'entrée du rotor. Ce doigt de blocage qui est situé
a 'opposé du doigt basculant est congu de maniére a étre déplacé par la clé
lors de son introduction dans le rotor de maniere a passer dans une position

dans laquelle il coopére avec le coulisseau pour la bloquer axialement.
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Les brevets FR 2 788 477 et EP 1 084 915 présentent des
dispositifs permettant de retenir le coulisseau tant que la clé n'est pas
complétement retirée.

Selon l'art antérieur, les dispositifs existants nécessitent un

grand nombre de piéces, ce qui rend leur montage difficile et donc onéreux.

Afin de remédier a cet inconvénient, l'invention propose un
antivol de direction de véhicule automobile comportant un boitier dans lequel
un rotor est monté a rotation entre une position angulaire de repos dans
laquelle une clé appropriée peut étre introduite, par un orifice d’avant en
arriére, ou retirée axialement d’arriere en avant, et au moins une position
angulaire d'utilisation, dans laquelle la clé ne peut étre extraite du rotor, le
rotor comportant a 'opposé de l'orifice d’entrée un organe de sortie rotatif
formant came comprenant une face interne sensiblement située dans un plan
perpendiculaire a 'axe de rotation du rotor, la dite came étant susceptible de
coopérer avec un doigt de commande porté par un coulisseau monté
coulissant dans le boitier, selon une direction axiale, entre une position
arriere d'antivol vers laquelle il est sollicité par des moyens élastiques et
dans laquelle il fait saillie axialement vers I'arriére a travers une ouverture du
boitier pour commander le blocage en rotation d’'un organe de la colonne de
direction lorsque le rotor est en position de repos, clé extraite, et une position

avant escamotée a l'intérieur du boitier comprenant en outre :

- un palpeur situé au voisinage de I'entrée du rotor pourra
étre sollicité par la clé lors dés son introduction dans le dit rotor,
- un coulisseau pourra comprendre
- un corps de forme longiligne,
- un moyen élastique tendant a pousser le coulisseau
equipée vers l'arriére du verrou,
- un doigt de commande solidaire avec le corps du
coulisseau et coopérant avec la came,
- une lame dont I'extrémité arriére est rendue solidaire au
moins en translation au corps du coulisseau, afin que I'extrémité avant de

cette lame, coopérant avec le palpeur puisse se mouvoir radialement,
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- un moyen élastique tendant a rapprocher I'extrémité

avant de la lame radialement vers le centre du rotor.

Dans des modes de réalisation non limitatifs, l'invention
présente des caractéristiques supplémentaires suivantes prises isolément ou
en combinaison :

- la lame pourra étre articulée autour d'une charniere
solidaire du corps, cette charniére ayant pour axe de rotation un axe situé sur
le corps et perpendiculaire a I'axe de rotation du rotor,

- le moyen élastique tendant a rapprocher l'extrémité avant
de la lame radialement vers le centre du rotor pourra étre un ressort de
compression placeé entre le corps et la lame.

- la lame pourra étre une lame élastique fixée en sa partie
arriére au corps

- la lame élastique pourra avoir une forme telle au repos
gu’elle a naturellement tendance a se placer vers l'intérieur du rotor, de telle
sorte que lorsque le rotor est en position stop et que la clé est retirée, le
coulisseau soit libre d’étre poussé par le moyen élastique vers l'arriere du
verrou afin de bloquer la direction, et que lorsque la clé est insérée dans le
verrou, le palpeur basculant étant en position sortie, le coulisseau étant
entrainée par la pente de la came vers I'avant du verrou, le crochet de la
lame élastique du coulisseau vienne contourner le palpeur basculant pour
venir se crocheter afin que le coulisseau et donc le péne soit maintenu en
position de sécurité.

- la lame pourra comprendre en sa partie arriere un pliage
constituant une butée de reprise d’effort, cette partie traversant un premier
orifice central du coulisseau,

- la lame pourra comprendre en sa partie avant un pliage
constituant une butée d’armement limitant le débattement radial de la lame
flexible,

- la lame pourra comprendre en sa partie avant un pliage
constituant un organe de guidage latéral dans la mesure ou ce pliage peut

coulisser latéralement dans une encoche du coulisseau prévu a cet effet,
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- le palpeur pourra étre articulé suivant un axe
perpendiculaire a I'axe du rotor

- le doigt de commande pourra étre monté tournant autour
d'un axe radial afin de diminuer les frottements entre le doigt de commande
et la came.

- la came pourra étre réalisée en matériaux plastiques
éventuellement chargés en fibres a haute résistance notamment dans le cas
ou le doigt de commande est monté tournant autour d’'un axe radial

- la came pourra étre réalisée en alliage de Zinc et
d’Aluminium.

- le palpeur pourra étre réalisée en alliage de Zinc et
d’Aluminium ou en mateériaux plastiques.

- la lame élastique pourra étre réalisée en acier a ressort ou
en cuivre béryllium traité thermiquement

- la lame élastique et le corps du coulisseau pourront étre

réalisés a partir de la méme piéce par découpage et emboutissage.

Un mode de réalisation de l'invention sera décrit ci-aprés a
titre d'exemple non limitatif, en faisant référence aux dessins annexés dans

lesquels :

La figure 1 montre schématiquement une coupe d’un verrou
selon linvention, la clé étant insérée dans le rotor, le rotor étant en position
stop, le coulisseau étant en position rentrée.

La figure 2 montre schématiquement une coupe d’un verrou
selon linvention, la clé étant retirée du rotor, le rotor étant en position stop, le
coulisseau étant en position sortie.

La figure 3 montre schématiquement une coupe d’'un verrou
selon l'invention, la clé étant insérée dans le rotor, le rotor étant entrainé par
la clé en rotation, et le coulisseau étant entrainé en translation axiale vers
'avant du verrou, par l'intermédiaire de la pente de la came agissant sur le
doigt de commande du coulisseau,

La figure 4A montre schématiquement le coulisseau

comprenant une lame articulée, un ressort de compression tendant a
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entrainer le coulisseau vers l'arriére du verrou et un ressort de compression
entre la lame et le corps tendant a entrainer I'extrémité avant de la lame
radialement vers l'intérieur du rotor.

La figure 4B montre schématiquement en vue éclatée le
coulisseau composé d’un corps et d’'une lame élastique.

La figure 5 montre schématiquement une vue en perspective

d’'une came.

Dans I'exemple de réalisation non limitatif illustré dans les
figures 1 a 5, le dispositif comprend principalement un boitier 1, un rotor 2,
une clé 3, un palpeur basculant 4, un ressort 110, un coulisseau 100 équipé
d'une lame élastique 130, d’'un doigt de commande 140 et une came 8

solidaire du rotor 2.

La figure 1 représente une coupe de la partie avant du
verrou. La clé 3 est insérée dans le rotor 2. La came 8 est solidarisée en bout
du rotor. Le palpeur basculant 4 peut tourner autour dun axe 43
perpendiculaires a I'axe du rotor. Dans la configuration décrite par la figure,
la clé pousse sur le doigt basculant 4 et crochéte la lame flexible 130 qui est
solidarisée longitudinalement avec le corps 100 du coulisseau.

Dans la figure 2 la clé 3 a été enlevée et le coulisseau 100
est en position sortie. La lame flexible 130 a été libérée.

La figure 3 représente le verrou alors que la clé 3 a été
insérée dans le rotor 2. Par rotation de la clé et donc du rotor le doigt 140 est
forcé de suivre la rampe de la came et force le coulisseau 100 a se diriger
suivant la fleche V. La lame flexible 130 est poussée par le doigt basculant 4
qui glisse sur la partie en pente douce du crochet placé en extrémité de la
lame flexible, pour revenir en fin de course a la position totalement rentrée de
la figure 1.

Le boitier 1 comprend une face avant 11 d’introduction de la
clé, et une face arriere 12. Ce boitier comprend un orifice sensiblement
circulaire pour loger le rotor et la came. Il comprend en outre un logement

axial formant glissiere.
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Le rotor 2 est monté tournant dans le boitier. Il comprend une
ouverture du coté de la face avant du boitier permettant I'introduction de la
clé.

La clé 3 peut étre introduite dans le rotor par la face avant du
boitier.

Le palpeur basculant 4 comprend une partie supérieure 41
coopérant avec la partie inférieure de la clé 3, une partie inférieure 42 en
forme de crochet, et un axe de rotation 43 perpendiculaire a I'axe du rotor.

Le ressort 110 travaille en compression. Il s’appuie a une de
ses extrémités sur la surface d’appui du boitier et sur 'autre sur une surface
d’appui du coulisseau.

Le coulisseau 100 comprend a une extrémité une partie 101
permettant de le relier mécaniquement a un péne de verrouillage de la
colonne de direction d’'un véhicule. [ comprend également sur sa partie
inférieure une surface d’appui 120 permettant I'appui du ressort 110. Cette
surface d’appui est obtenue par emboutissage du corps du coulisseau. Le
coulisseau coulisse dans le logement axial du boitier prévu a cet effet. Le
doigt de commande 140 coopére avec la came 8. Ici ce doigt de commande
est monté tournant sur un axe épaulé traversé par un rivet permettant la
solidarisation de I'ensemble. Une encoche 102 permet de guider I'extrémité
avant de la lame élastique latéralement lors de son mouvement radial.

La lame élastiqgue métallique 130 est ici formée par
emboutissage puis traitée thermiquement pour optimiser ses caractéristiques
mécaniques. Elle peut étre en acier a ressorts ou en bronze béryllium par
exemple. Cette lame élastique comprend six zones distinctes Z1 a Z7
assurant chacune une fonction particuliere. La zone Z1 située la plus en
arriere comprend un retour a 90 degrés rentrant dans un orifice du corps de
coulisseau prévu a cet effet. La zone Z2 comprend un orifice traversant
circulaire permettant le passage d’un rivet permettant a la fois la fixation de la
lamelle flexible sur le corps du coulisseau et la fixation du doigt de
commande 140. La zone Z3 est une surface plane flexible. La zone Z4 est
une surface sensiblement perpendiculaire au corps du coulisseau. Cette
surface coopére avec le crochet 42 du palpeur basculant 4 pour retenir le

coulisseau en position rentrée lorsque la clé est introduite dans le rotor et
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que le rotor est en position stop. La zone Z5 présente une surface ayant une
pente douce pour que lorsque le coulisseau passe de la position sortie a la
position rentrée, la lame élastique soit contrainte de se rapprocher du corps
du coulisseau pour venir s’encliqueter dans la forme en crochet du palpeur
basculant 4. La zone Z6 est sensiblement perpendiculaire au corps du
coulisseau. La lame élastique dans cette zone Z6 est guidée par I'encoche
102 du corps 100 du coulisseau. La zone Z7 est un redan de la lame
élastique qui permet de maintenir la lame élastique dans une position de
repos de la lame élastique et qui correspond a une position de la lame

élastique la plus éloignée du corps du coulisseau.

La came 8 présente un corps 81 de forme générale
cylindrique coaxiale au rotor, comportant une cavité débouchant au niveau
de la face cylindrique par un orifice délimité successivement, a partir d'une
premiére face axiale F1 du corps, par une face axiale F2, une face radiale F3
s’étendant a une faible distance de la deuxiéme face radiale du corps, et une
face incurvée F4, sensiblement hélicoidale qui se termine au niveau de la
premiére face radiale du corps. Le fond de la cavité 120 présente du coté de
la premiére face radiale du corps une portion cylindrique adjacente a la face
incurvée suivie d'une concavité ou dégagement de forme sensiblement
parallélépipédique. Il présente en outre une forme en cuvette C constituant
une sorte de rampe permettant le guidage du doigt basculant de la concavité
a la face radiale cylindrique en suivant un trajet comportant un trongon radial
amenant le doigt contre la face incurvée, puis un trongon incurvé le long de
la face incurvée, pour parvenir enfin sur la portion cylindrique, avant de
retrouver au droit de la concavité la premiére face radiale avant de revenir en

regard de la concavité.

Le fonctionnement d’un tel dispositif est le suivant :

En position de repos avant utilisation la clé est retirée du
rotor (fig.2). Le ressort pousse sur le coulisseau.
En introduisant la clé dans le rotor, on pousse sur la surface

supérieure du palpeur basculant. Ceci conduit a faire tourner le palpeur
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basculant autour de son point de rotation et par voie de conséquence
descendre la partie arriére du palpeur basculant qui est en forme de crochet

En tournant la clé, le doigt de commande suit la came
(surface F4). Le coulisseau se déplace alors vers I'avant du rotor jusqu’a ce
que le doigt de commande arrive sur la face interne de la came (surface F1).
Le coulisseau est alors dans la position rentrée.

En revenant vers la position stop, le doigt de commande suit
la face interne (surface F1) de la came qui est une surface plane
perpendiculaire a 'axe XX'. Durant ce déplacement le doigt de commande et
le coulisseau ne bougent pas. Le coulisseau reste en position rentrée. En
arrivant prés de la position stop le doigt de commande ne s’appuie plus sur la
face avant de la came mais dans ce cas le coulisseau est retenu par la lame
élastique dont la surface Z4 est retenue par le crochet 42 du palpeur
basculant qui empéche le doigt de commande de rentrer dans la rainure
axiale (C) de la came.

Lorsque on retire la clé, le ressort 110 pousse le coulisseau
qui tend a faire se relever le crochet du palpeur basculant compte tenu des
pentes respectives du crochet du palpeur basculant et de la zone Z4 de la
lame élastique. Le coulisseau peut alors se déplacer vers l'arriere. Le doigt
de commande pénétre librement dans la rainure C de la came. Le coulisseau
est alors en position sortie en entrainant le péne de blocage de la direction
du véhicule.

La figure 5 précise les positions relatives du doigt de
commande 140 par rapport a la came. Le doigt passe successivement de la
position A a la position B puis les positions C, D, puis revient en position A

apres étre passeé par les positions C puis B.

On voit donc qu'il est possible de réaliser 'ensemble des
opérations en ayant des mouvements précis des différents éléments mobiles.
Le coulisseau est ainsi soumis a des efforts élastiques qui le rendent moins
sujet a des coincements intempestifs. Les efforts de frottement faibles

permettent d’utiliser des matériaux moins chers qui s’'usent moins.
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10

REVENDICATIONS

1. Antivol de sécurité comportant un boitier (1) dans lequel
un rotor (2) est monté a rotation entre une position angulaire de repos dans
laquelle une clé (3) appropriée peut étre introduite, par un orifice d’avant en
arriéere, ou retirée axialement d’arriéere en avant, et au moins une position
angulaire d'utilisation, dans laquelle la clé ne peut étre extraite du rotor, le
rotor comportant a 'opposé de l'orifice d’entrée un organe de sortie rotatif
formant came (8) comprenant une face interne (12) sensiblement située dans
un plan perpendiculaire a I'axe de rotation du rotor, la dite came étant
susceptible de coopérer avec un doigt de commande (140) porté par un
coulisseau (100) monté coulissant dans le boitier, selon une direction axiale,
entre une position arriére d'antivol vers laquelle il est sollicité par des moyens
élastiques (110) et dans laquelle il fait saillie axialement vers l'arriére a
travers une ouverture du boitier pour commander le blocage en rotation d’'un
organe de la colonne de direction lorsque le rotor est en position de repos,
clé extraite, et une position avant escamotée a lintérieur du boitier,
caractérisé en ce qu’il comprend en outre un dispositif de positionnement du
coulisseau comprenant :

- un palpeur (4) situé au voisinage de I'entrée du rotor de
maniére a pouvoir étre sollicité par la clé dés son introduction dans le dit
rotor,

- le coulisseau comprenant

- un corps (100) de forme longiligne
- une lame dont I'extrémité arriere est rendue solidaire au
moins en translation au corps du coulisseau, afin que I'extrémité avant de
cette lame, coopérant avec le palpeur puisse se mouvoir radialement,
- un moyen élastique tendant a rapprocher I'extrémité

avant de la lame radialement vers le centre du rotor.

2. Antivol de sécurité selon la revendication 1, caractérisé en
ce que la lame est articulée autour d’'une charniére solidaire du corps, cette
charniere ayant pour axe de rotation un axe situé sur le corps et

perpendiculaire a I'axe de rotation du rotor.
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3. Antivol de sécurité selon la revendicaton 1 ou 2,
caractérisé en ce que le moyen élastique tendant a rapprocher I'extrémité
avant de la lame radialement vers le centre du rotor est un ressort de

compression placé entre le corps et la lame.

4. Antivol de sécurité selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la lame est une lame

élastique fixée en sa partie arriére au corps.

5. Antivol de sécurité selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la lame élastique a une
forme telle au repos qu'elle a naturellement tendance a se placer vers
l'intérieur du rotor, de telle sorte que lorsque le rotor est en position stop et
qgue la clé est retirée, le coulisseau soit libre d’étre poussé par le moyen
élastique vers l'arriére du verrou afin de bloquer la direction, et que lorsque la
clé est insérée dans le verrou, le palpeur basculant étant en position sortie, le
coulisseau étant entrainée par la pente de la came vers l'avant du verrou, le
crochet de la lame élastique du coulisseau vienne contourner le palpeur
basculant pour venir se crocheter afin que le coulisseau et donc le péne soit

maintenu en position de sécurité.

6. Antivol de sécurité selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la lame comprend en sa
partie arriere un pliage constituant une butée de reprise d’effort, cette partie

traversant un premier orifice central du coulisseau.

7. Antivol de sécurité selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la lame comprend en sa
partie avant un pliage constituant une butée d’armement limitant le

débattement radial de la lame flexible.

8. Antivol de sécurité selon l'une quelconque des

revendications précédentes, caractérisé en ce que la lame comprend en sa
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partie avant un pliage constituant un organe de guidage latéral dans la
mesure ou ce pliage peut coulisser latéralement dans une encoche du

coulisseau prévu a cet effet.

9. Antivol de sécurité selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que le palpeur est articulé

suivant un axe perpendiculaire a I'axe du rotor.

10. Antivol de sécurité selon lune quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que le doigt de commande est
monté tournant autour d’'un axe radial afin de diminuer les frottements entre

le doigt de commande et la came.

11. Antivol de sécurité selon lune quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la came est réalisée en
matériaux plastigues éventuellement chargés en fibres a haute résistance
notamment dans le cas ou le doigt de commande est monté tournant autour

d’un axe radial.

12. Antivol de sécurité selon lune quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la came est réalisée en

alliage de Zinc et d’Aluminium.

13. Antivol de sécurité selon lune quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que le palpeur est réalisée en

alliage de Zinc et d’Aluminium ou en matériaux plastiques.

14. Antivol de sécurité selon lune quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la lame élastique est

réalisée en acier a ressort ou en cuivre béryllium traité thermiquement.

15. Antivol de sécurité selon lune quelconque des

revendications précédentes, caractérisé en ce que la lame élastique et le
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corps du coulisseau pourront étre réalisés a partir de la méme piéce par

découpage et emboutissage.
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