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DESCRIPCION

MECANISMO Y MODULO DE IMPULSION PARA SILLA DE RUEDAS

OBJETO DE LA INVENCION

La presente solicitud de invencién tiene por objeto el registro de un mecanismo y médulo de
impulsién para silla de ruedas, que incorpora notables innovaciones y ventajas frente a las

técnicas utilizadas hasta el momento.

Mas concretamente, la invencién propone el desarrollo de un mecanismo y modulo de
impulsion para silla de ruedas, que por su particular disposicién, permite su adaptaciéon e
instalacion a cada lado de cualquier modelo de silla de ruedas y para cualquier grado de
minusvalia, con un funcionamiento electromecanico y disefado principalmente para el
deporte del balén pie aunque es generalizable a otros deportes como el hockey, etc.,

permitiendo un impulso del balén de modo rectilineo o parabdlico.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Son conocidas en el actual estado de la técnica multitud de diferentes dispositivos y medios
para la practica y el ejercicio de diferentes deportes paralimpicos, y en un nimero cada vez

mayor de disciplinas.

Entre todos ellos, puede destacar el futbol en silla motorizada, que cuenta con una gran
popularidad. Suele practicarse en canchas de baloncesto de tamafo estandar o futbol sala,

e incluso cuenta con normas y reglas especificas para su practica.

En la practica de estas actividades deportivas, resulta de gran utilidad poder efectuar
diferentes tipos de disparos con diferentes trayectorias y efectos, respondiendo a las

diferentes necesidades de los jugadores durante el propio juego.

La presente invencién contribuye a solucionar y solventar la presente problematica, pues por
su particular disposicion, permite su adaptacion e instalacion a cada lado de cualquier

modelo de silla de ruedas y para cualquier grado de minusvalia, con un funcionamiento
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electromecanico concebido para un impulso de un balén de modo rectilineo o parabdlico, y

generalizable a otros deportes como el hockey, etc.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

La presente invencion se ha desarrollado con el fin de proporcionar un mecanismo de
impulsion para silla de ruedas, que comprende una barra de posicionado habilitada para un
movimiento lineal a lo largo de su propio eje longitudinal, un motor habilitado para dicho
movimiento de dicha barra de posicionado, unos medios de pulsacién manual habilitados
para un accionamiento del motor, unos medios de fijacion vinculados con el motor y también
vinculados simultdneamente con los medios de pulsacion y habilitados para una fijacién de
la barra de posicionado en al menos una determinada posiciéon en su movimiento lineal, una
barra impulsora habilitada para un movimiento lineal a lo largo de su propio eje longitudinal y
vinculada en su movimiento y en su posicionamiento con la barra de posicionado, un medio
elastico vinculado al movimiento de la barra impulsora, una barra de accionamiento movil
vinculada mediante una articulacion con la barra impulsora, un sistema de leva guiador del
movimiento de la barra de accionamiento, y un simulador de pie vinculado con la barra de
accionamiento y habilitado para una transmision de movimiento a un objeto a modo de balén
o similar; de modo que en una condicidn de uso un usuario acciona manualmente los
medios de pulsacion, lo que supone un determinado accionamiento del motor y un
desplazamiento lineal de la barra de posicionado a lo largo de su propio eje longitudinal
venciendo la resistencia del medio elastico que esta vinculado con la barra impulsora y por
tanto que esta vinculado también con la barra de posicionado, hasta que la barra de
posicionado llega a un interaccionado en su movimiento con los medios de fijacion, lo que
supone una detencion del motor y simultdneamente una fijaciéon de la barra de posicionado
mediante los medios de fijacion en esa determinada posicion de interaccionado con los
medios de fijacion en su movimiento lineal; la vinculacion en su movimiento entre la barra de
posicionado y la barra impulsora supone que el referido desplazamiento lineal de la barra de
posicionado suponga también que la barra impulsora sufra un movimiento lineal a lo largo de
su propio eje longitudinal que supone a su vez una compresién del medio elastico vinculado
al movimiento de la misma barra impulsora, y por tanto la fijacién referida anteriormente de
la barra de posicionado en esa determinada posicién en su movimiento lineal también
supone una fijacién de la barra impulsora en una determinada posicién con el medio elastico
comprimido; dicha fijacion de la barra impulsora supone por tanto también una fijacion en su

posicionado de la barra de accionamiento movil y del simulador de pie; un nuevo
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accionamiento de los medios de pulsacién supone por parte de los medios de fijacion una
liberacion para su movimiento de la barra de posicionado, lo que mediante su vinculacion
con la barra impulsora supone también una liberacién para su movimiento de la barra
impulsora impulsada a su vez por el medio elastico inicialmente comprimido, lo que supone
a su vez el impulso y movimiento de la barra de accionamiento movil guiada por el sistema

de leva guiador y por tanto del simulador de pie.

Alternativamente, en el mecanismo de impulsion para silla de ruedas, los medios de fijacion
estdn vinculados con el motor y también vinculados con los medios de pulsacién y
habilitados para una fijacién de la barra de posicionado en dos determinadas posiciones en
su movimiento lineal; en que los medios de pulsacion comprenden un primer pulsador de
accionamiento del motor, un segundo pulsador de accionamiento del motor, y otro pulsador
de liberacion de la barra de posicionamiento; en que el primer pulsador, los medios de
fijacién y el motor estdn mutuamente habilitados para un accionamiento del motor hasta una
primera posicion de la barra posicionadora en su movimiento lineal y su correspondiente
fijacion; en que el segundo pulsador, los medios de fijacidon y el motor estan mutuamente
habilitados para un accionamiento del motor hasta una segunda posicion de la barra
posicionadora en su movimiento lineal y su correspondiente fijacion; en que el pulsador de
liberacion estd mutuamente habilitado con los medios de fijacion para una liberacién de su

fijacion en su primera posicién o en su segunda posicion de la barra de posicionado.

Preferentemente, en el mecanismo de impulsion para silla de ruedas, los medios de fijaciéon
comprenden una primera varilla de anclaje y una segunda varilla de anclaje independientes,
y un electroiman vinculado con ambas; presentando un extremo de la barra de posicionado
que es libre de su vinculacion con la barra impulsora una geometria conica con una entalla
en la base de dicha geometria conica; presentando la primera varilla y la segunda varilla un
posicionado perpendicular al movimiento de la barra de posicionado y estando provistas
ambas de un muelle dispuesto para mantenerlas en contacto sobre la barra de posicionado,
presentando el extremo de ambas varillas una cufia de inclinacion similar a la inclinacion de
la generatriz de la geometria cénica del extremo de la barra de posicionado; el movimiento
de la barra de posicionado y el contacto y la interaccion de la geometria conica de su
extremo con la cufia inclinada a tal efecto de las varillas supone un desplazamiento vertical
descendente de las mismas varillas lo que acciona un medio de pulsado habilitado para el
paro del motor, y al mismo tiempo del paro del motor el muelle empuja las varillas de modo

que su cufia inclinada resulta alojada en la entalla del extremo de la barra de
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posicionamiento fijando a la barra de posicionamiento en esa posicion; el pulsador de
liberacion de la barra de posicionamiento esta vinculado con el electroiman, de modo que la
activacion del electroiman supone la separacion de las varillas de la barra de
posicionamiento venciendo la resistencia del muelle y suponiendo la salida de la cufia de las
varillas de la entalla de la barra de posicionamiento y la consiguiente liberacién en su
movimiento lineal de la referida barra de posicionamiento, y como consecuencia de la
vinculacion de la barra de posicionamiento con la barra de impulsién, provoca la liberacion a
su vez del medio elastico de la barra de impulsién y el consiguiente movimiento rectilineo de

dicha barra de impulsion mediante el medio elastico.

Alternativamente, en el mecanismo de impulsion para silla de ruedas, el sistema de leva
guiador esta habilitado para un determinado guiado y direccionado de la barra de
accionamiento en funcidén de los dos posicionados de la barra de impulsion en su
desplazamiento, y por tanto en funcién de las dos posiciones alcanzadas por barra de

posicionado y fijadas segun los medios de fijacion.

Preferentemente, en el mecanismo de impulsidon para silla de ruedas, la barra de
posicionado y la barra impulsora estan vinculadas en su movimiento mediante un
mecanismo mecanico, el cual comprende unas primeras pletinas con agujero coliso, una
barra de transmision, y unas segundas pletinas con agujero coliso, estando las primeras
pletinas vinculadas simultaneamente con la barra de posicionado y la barra de transmision, y
estando las segundas pletinas vinculadas simultaneamente con la barra de transmision y la

barra impulsora.

Preferentemente, en el mecanismo de impulsién para silla de ruedas, la barra de
accionamiento incorpora unos rodamientos habilitados para su guiado por el sistema de

leva.

Alternativamente, en el mecanismo de impulsién para silla de ruedas, la barra de
accionamiento dispone a su vez de una barra transversal habilitada para su vinculacién y

guiado en el sistema de levas.

Alternativamente, en el mecanismo de impulsion para silla de ruedas, el motor esta
habilitado para el movimiento lineal de la barra de posicionado, mediante un juego de

engranajes conicos unidos al eje de giro del propio motor y una polea unida también al
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mismo juego de engranajes conicos, estando la referida polea vinculada a la barra de

posicionado mediante un cable.

Modulo de impulsion, que comprende un mecanismo de impulsién para silla de ruedas

descrito anteriormente, que esta habilitado para su instalacién en una silla de ruedas.

La diferencia fundamental entre la invencién propuesta y las otras soluciones del estado de
la técnica, se basa en que el mecanismo de impulso de la invencion propuesta es mecanico
pero esta accionado ademas con un sistema eléctrico adaptable a cualquier tipo de postura
sin discriminacion alguna (adaptable a diferentes tipos de minusvalia), frente a los existentes
en el estado de la técnica que solo se utilizan para una determinada disposicion de silla de
ruedas al ser puramente mecanicos, lo que limita la actuacion para unas determinadas
condiciones de las personas que los vayan a utilizar, no pudiendo ser necesariamente
adaptable a otros tipos de impedimentos, lo que hace que sean selectivos para un
especifico tipo de condiciones. A diferencia, la invencion propuesta puede ser debidamente
utilizada por cualquier usuario que requiera y desee participar en el juego de pelota en

igualdad de condiciones.

Gracias a la presente invencion, se consigue permite una adaptacién e instalacion a cada
lado de cualquier modelo de silla de ruedas y para cualquier grado de minusvalia, con un
funcionamiento electromecanico y disefiado principalmente para el deporte del balén pie
aunque es generalizable a otros deportes como el hockey, etc., permitiendo un impulso del

balén de modo rectilineo o parabdlico.

Otras caracteristicas y ventajas del mecanismo y moédulo de impulsion para silla de ruedas
resultaran evidentes a partir de la descripcion de una realizacién preferida, pero no
exclusiva, que se ilustra a modo de ejemplo no limitativo en los dibujos que se acompanan,

en los cuales:
BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
Figuras 1y 2.- Son unas vistas esquematicas en alzado y también representativas de su uso

de una modalidad de realizacion preferida del mecanismo de impulsién para silla de ruedas

de la presente invencion.
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Figura 3.- Es una vista esquematica y representativa de su funcionamiento de los medios de
fijacion de una modalidad de realizacion preferida del mecanismo de impulsién para silla de
ruedas de la presente invencion.

Figuras 4 y 5.- Son unas vistas esquematicas secuenciales indicadoras ademas del
funcionamiento de una modalidad de realizacion preferida del mecanismo de impulsién para
silla de ruedas de la presente invencion, en el caso de un disparo o tiro rectilineo.

Figuras 6 y 7.- Son unas vistas esquematicas secuenciales indicadoras ademas del
funcionamiento de una modalidad de realizacion preferida del mecanismo de impulsién para
silla de ruedas de la presente invencion, en el caso de un disparo o tiro parabdlico.

Figura 8.- Es una vista esquematica de una modalidad de realizacion preferida del modulo
de impulsién para silla de ruedas de la presente invencion, e instalado en cada costado de

una silla de ruedas.

DESCRIPCION DE UNA REALIZACION PREFERENTE

Tal y como se muestra esquematicamente en las figuras 1 y 2, el mecanismo de impulsion
para silla de ruedas comprende una barra de posicionado 1 habilitada para un movimiento
lineal a lo largo de su propio eje longitudinal, y representado por las flechas en las figuras 1
y 2, un motor 2 habilitado para dicho movimiento de dicha barra de posicionado 1, unos
medios de pulsaciéon 3 manual habilitados para un determinado accionamiento del motor 2,
unos medios de fijacién 7 vinculados con el motor 2 y también vinculados simultdneamente
con los medios de pulsacion 3 y habilitados para una fijaciéon de la barra de posicionado 1 en
al menos una determinada posicion en su movimiento lineal, una barra impulsora 4
habilitada para un movimiento lineal a lo largo de su propio eje longitudinal, y representado
por las flechas en las figuras 1 y 2, y vinculada en su movimiento y en su posicionamiento
con la barra de posicionado 1, un medio elastico 41 vinculado al movimiento de la barra
impulsora 4, una barra de accionamiento 5 maovil vinculada mediante una articulacién 51 con
la barra impulsora 4, un sistema de leva 6 guiador del movimiento de la barra de

accionamiento 5, y un simulador de pie 8 vinculado y unido con la barra de accionamiento 5.

En esta modalidad de realizacién preferida, tal y como se representa en las figuras 1, 2 y 3,
el motor 2 esta habilitado para el movimiento lineal de la barra de posicionado 1, mediante
un juego de engranajes coénicos 21 unidos al eje de giro del propio motor 2 y una polea 22
unida también al mismo juego de engranajes cénicos 21, estando la referida polea 22

vinculada a la barra de posicionado 1 mediante un cable 23.
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En esta modalidad de realizacion preferida del mecanismo de impulsion para silla de ruedas
de la invencion, y tal y como se aprecia en las figuras 1 y 2, la barra de posicionado 1 vy la
barra impulsora 4 estan vinculadas en su movimiento mediante un mecanismo mecanico, el
cual comprende unas primeras pletinas 141 con agujero coliso, una barra de transmisién
142, y unas segundas pletinas 143 con agujero coliso, estando las primeras pletinas 141
vinculadas simultaneamente con la barra de posicionado 1 y la barra de transmision 142, y
estando las segundas pletinas 143 vinculadas simultdneamente con la barra de transmision

142 y la barra impulsora 4.

También en esta modalidad de realizacién preferida del mecanismo de impulsion para silla
de ruedas de la invencion, los medios de fijacion 7 estan habilitados para una fijacion de la
barra de posicionado 1 en dos determinadas posiciones en su desplazamiento y movimiento
lineal, tal y como se aprecia en las figuras 1, 2 y 3. No obstante, en otras modalidades de
realizacion preferida de la misma invencion, podria tratarse de un mayor numero de

posiciones determinadas.

En esta modalidad de realizacién preferida, en las figuras 1 y 2 se pueden apreciar las dos
diferentes posiciones posibles, también mediante su representacion a trazos, de la barra de
posicionado 1, la barra impulsora 4, las primeras pletinas 141, la barra de transmisién 142 y
las segundas pletinas 143, segun el movimiento lineal de la barra de posicionado 1

transmitido desde el motor 2.

De acuerdo con ello, los medios de pulsacién 3 comprenden un primer pulsador 31 de
accionamiento del motor 2, un segundo pulsador 32 de accionamiento del motor 2, y otro

pulsador de liberacién 33 de la barra de posicionamiento 1.

El primer pulsador 31, los medios de fijacion 7 y el motor 2 estdn mutuamente habilitados
para un accionamiento del motor 2 hasta una primera posicién de la barra posicionadora 1
en su movimiento lineal y su correspondiente fijacion. Igualmente, el segundo pulsador 32,
los medios de fijacion 7 y el motor 2 estan mutuamente habilitados para un accionamiento
del motor 2 hasta una segunda posicion de la barra posicionadora 1 en su movimiento lineal

y su correspondiente fijacion.
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Por otra parte, el pulsador de liberacion 33 esta mutuamente habilitado con los medios de
fijacion 7 para una liberacion desde su fijacion en su primera posicidon o en su segunda

posicion de la barra de posicionado 1.

También en esta modalidad de realizacion preferida, y tal y como se aprecia en la figura 3,
los medios de fijacién 7 comprenden una primera varilla 71 de anclaje y una segunda varilla

72 de anclaje independientes, y un electroiman 73 vinculado con ambas..

La primera varilla 71 y la segunda varilla 72 presentan un posicionado perpendicular al
movimiento de la barra de posicionado 1, y estando provistas ambas de unos muelles 74

dispuestos para mantenerlas en contacto hacia la barra de posicionado 1.

Tal y como se aprecia sobre todo en la figura 3, el extremo 11 de la barra de posicionado 1
que es libre de su vinculacion con la barra impulsora 4 presenta una geometria cénica con

una entalla en la base de dicha geometria conica.

En relacién a ello, y tal y como también se aprecia en la figura 3, el extremo de ambas
varillas 71, 72 presentan una cufia o punta de inclinacion similar a la inclinacién de la

generatriz de la geometria conica del extremo 11 de la barra de posicionado 1.

En una condicién de uso, el usuario debe de escoger el pulsado manual del primer pulsador
31 o del segundo pulsador 32, segun el impulso y movimiento deseado comunicar al

simulador de pie 8 para transmitirlo al balén 9.

En el caso del pulsado manual al primer pulsador 31, ello supone el accionamiento del motor
2, y por tanto el desplazamiento rectilineo de la barra de posicionado 1 hacia la izquierda,
segun se aprecia en las figuras 1 y 2 al comparar con la representacion a trazos de la misma

barra de posicionado 1, o también comparando incluso las figuras 5 y 6.

La vinculacion de la barra de posicionado 1 con la barra impulsora 4, supone por tanto que
en su movimiento la barra de posicionado 1 deba de vencer la resistencia del medio elastico
41 vinculado con la barra impulsora 4 y por tanto que resulta vinculado también con la barra
de posicionado 1, y mueva rectilineamente dicha barra impulsora 4 hacia la derecha_segun

se aprecia también en las figuras 1 y 2 al comparar con la representacion a trazos de la
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misma barra impulsora 4, o también comparando incluso las figuras 5 y 6, hasta que la barra

de posicionado 1 llega a un interaccionado en su movimiento con los medios de fijacion 7.

El primer pulsador 31 esta mutuamente habilitado con el motor 2 para un accionamiento del
motor 2 hasta una primera posicién de la barra posicionadora 1 que supone un contacto del
extremo 11 de la barra de posicionado 1 con la primera varilla 71, tal y como se aprecia

sobre todo en la figura 3.

En esta realizacién preferida, el movimiento de la barra de posicionado 1 y el contacto y la
interaccion de la geometria conica de su extremo 11 con la cuia inclinada a tal efecto de la
primera varilla 71 de los medios de fijacibn 7, supone un desplazamiento vertical
descendente de la misma primera varilla 71, representado por las flechas en la figura 3, lo

que acciona un medio de pulsado 75 habilitado para el paro del motor 2.

Al mismo tiempo del paro del motor 2, el muelle 74 empuja la primera varilla 71 de modo que
su cufia inclinada resulta y permanece alojada en la entalla del extremo 11 de la barra de
posicionamiento 1, fijando entonces a la barra de posicionamiento 1 en esa posicion

representada en las figuras 1, 2 y 3 mediante dicha primera varilla 71.

Por otra parte, cuando el mismo usuario acciona el pulsador de liberacién 33, se produce la
activacion del electroiman 73, lo que supone la retirada y separaciéon de la primera varilla 71
de la barra de posicionamiento 1 venciendo la resistencia del muelle 74 y suponiendo la
salida de la cuia de la primera varilla 71 de la entalla de la barra de posicionamiento 1, y la
consiguiente liberacion de la referida barra de posicionamiento 1 y su movimiento hacia la
derecha. Como consecuencia de la vinculacién de la barra de posicionamiento 1 con la
barra de impulsién 4, provocara la liberacién a su vez de la barra de impulsion 4, y el medio
elastico 41 comprimido de la barra de impulsidon 4 impulsara el consiguiente movimiento
rectilineo de dicha barra de impulsion 4 hacia la izquierda, tal y como se representa por las
flechas de las figuras 1 y 2_y al comparar con la representacion a trazos de la misma barra

impulsora 4.

Ello supone a su vez que la barra de accionamiento 5 articulada con la barra de impulsion 4,
recibe el movimiento desde la misma barra de impulsién 4 y se mueve rectilineamente hacia
la izquierda también en el sistema de leva 6 de guiado, para lo cual, la barra de

accionamiento 5 incorpora unos rodamientos 52 habilitados para su guiado por el sistema de

10



10

15

20

25

30

35

ES 2 894 366 B2

leva 6. EI movimiento de la barra de accionamiento 5 supone finalmente el movimiento del
simulador de pie 8 de modo rectilineo para golpear e impulsar el balén 9, tal y como se
aprecia en la figura 2, y sobre todo en la representacion secuencial de las figuras 4 y 5, lo

que supone como consecuencia un disparo rectilineo del balén 9.

En el caso de que el usuario opte por el pulsado manual al segundo pulsador 32, ello
supone también el accionamiento del mismo motor 2, y por tanto el desplazamiento
rectilineo de la barra de posicionado 1 hacia la izquierda representado por las flechas de las
figuras 1, 2 y 3, segun se aprecia también en las figuras 1 y 2 al comparar con la
representacion a trazos de la misma barra de posicionado 1, o también comparando incluso
las figuras 3, 4 y 5. La vinculacion de la barra de posicionado 1 con la barra impulsora 4,
supone por tanto también que en su movimiento la barra de posicionado 1 deba de vencer la
resistencia del medio elastico 41 vinculado con la barra impulsora 4 y por tanto que esta
vinculado también con la barra de posicionado 1, y por tanto un movimiento rectilineo de la
barra impulsora 4 hacia la derecha, segun se aprecia en las figuras 1 y 2 al comparar con la
representacién a trazos de la misma barra de impulsion 4, o también comparando incluso las
figuras 4 y 5, hasta que la barra de posicionado 1 llega a un interaccionado en su

movimiento con los medios de fijacion 7.

El segundo pulsador 32 esta mutuamente habilitado con el motor 2 para un accionamiento
del motor 2 hasta una segunda posicion de la barra posicionadora 1 que supone un contacto
del extremo 11 de la barra de posicionado 1 con la segunda varilla 72, tal y como se aprecia

sobre todo en la figura 3.

En esta realizacién preferida, el movimiento de la barra de posicionado 1 y el contacto y la
interaccion de la geometria conica de su extremo 11 con la cuia inclinada a tal efecto de la
segunda varilla 72 de los medios de fijacion 7, supone un desplazamiento vertical
descendente de la misma segunda varilla 72, lo que acciona el medio de pulsado 75

habilitado para el paro del motor 2.

Al mismo tiempo del paro del motor 2, el muelle 74 empuja la segunda varilla 72 de modo
que su cufa inclinada resulta y permanece alojada en la entalla del extremo 11 de la barra
de posicionamiento 1, fijando entonces a la barra de posicionamiento 1 en esa otra posicion,

tal y como se aprecia sobre todo en la figura 3.
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Por otra parte, cuando el mismo usuario acciona el pulsador de liberacién 33, se produce la
activacion del electroiman 73, lo que supone la retirada y separacidon de la segunda varilla
72 de la barra de posicionamiento 1 venciendo la resistencia del muelle 74 y suponiendo la
salida de la cufia de la segunda varilla 72 de la entalla de la barra de posicionamiento 1, y la
consiguiente liberacion de la referida barra de posicionamiento 1 y su movimiento hacia la

derecha.

Como consecuencia de la vinculacién de la barra de posicionamiento 1 con la barra de
impulsién 4, provocara la liberacién a su vez de la barra de impulsién 4, y el medio elastico
41 comprimido de la barra de impulsién 4 impulsara el consiguiente movimiento de dicha

barra de impulsion 4 hacia la izquierda.

Sin embargo, en esta ocasion, debido a que la barra de posicionado 1 estaba fijada con la
segunda varilla 72, su fijacién en su posicionado es diferente que en el caso de la primera
varilla 71, lo que comporta también que la barra de impulso 4 resulte fijada en una posicion

diferente en su desplazamiento horizontal.

Ello supone a su vez que la barra de accionamiento 5 articulada con la barra de impulso 4,
resulte posicionada en una posicion diferente en el sistema de leva 6 de guiado, y que por
tanto resulte guiada de modo diferente en el mismo sistema de leva 6 al recibir el
movimiento hacia la izquierda desde la barra de impulso 4, para lo cual igualmente la barra
de accionamiento 5 incorpora unos rodamientos 52 habilitados para su guiado por el sistema
de leva 6. Gracias también a su articulacién 51 con la barra de impulso 4, la barra de
accionamiento 5 efectta un movimiento parabdlico que transmitira al simulador de pie 8,
transmitiendo por tanto al balén 9 un movimiento diferente, tal y como se aprecia sobre todo
en la representacién secuencial de las figuras 6 y 7, lo que supone como consecuencia un

disparo parabdlico del balén 9.

En las figuras 5 y 7, se incluye también una representacion en planta de la disposicion
mutua entre la barra de impulsién 4, el medio elastico 41, la barra de accionamiento 5, el
sistema de leva 6 y el simulador de pie 8. Se puede apreciar como la barra de
accionamiento 5 dispone a su vez de una barra transversal 53 que permite su vinculacion y

guiado en el sistema de levas 6.
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En la representacién en planta de las figuras 5 y 7, se puede apreciar también como la
disposicién del simulador de pie 8, permite también una posibilidad de disparo oblicuo del
balén 9. En concreto, en la figura 5, mediante una flecha se representa también un disparo
recto y horizontal oblicuo del balén 9, y en la figura 7 mediante una flecha se representa

también un disparo parabdlico oblicuo del balén 9.

Por otra parte, la invencién también incluye un moédulo 10 de impulsién, que comprende un
mecanismo de impulsién para silla de ruedas descrito anteriormente en cualquiera de sus
realizaciones preferidas, y habilitado para su instalaciéon en uno o los dos costados de una

silla de ruedas, tal y como se aprecia esquematicamente en la figura 8.

El sistema eléctrico del mecanismo de impulsion para silla de ruedas esta accionado a
través de baterias eléctricas, no representadas en los dibujos, que estan situadas en la parte
inferior de la silla de igual forma y posicion que las baterias de las sillas eléctricas
convencionales. Por ejemplo, un modelo estimado adecuado en una modalidad de
realizacion preferida de la invencién propuesta puede ser un conjunto de dos baterias Long
WP22-12NE 12 Voltios 22 Amperios de alta descarga para vehiculos de movilidad, a las que
iran conectados a cada una de ellas los contactores correspondientes, que permitiran cada
uno de ellos el accionamiento para poder situar la barra de posicionamiento 1 en las
disposiciones establecidas para efectuar el tiro parabdlico o el rectilineo segun los

pulsadores conectados estimados e indicados.

La invenciéon propuesta permite llevar a cabo los disparos de forma rectilinea, oblicua,
rectilinea parabdlica y oblicua parabdlica, es decir, practicamente en todas las formas y
posiciones que pueden efectuarse. De forma que simula a la mayor exactitud posible el
juego de pelota que se podria desarrollar en una competicidon convencional entre diferentes
equipos, bien de deporte de futbol sala, hockey u otros de similar actuacién, con las
caracteristicas técnicas y humanas proporcionales a las que podria desarrollar un jugador

federado.

La ventaja que aporta la invencion propuesta es que esta concebida para poder simular los
disparos de un balén que podria efectuar un jugador del deporte del futbol, con una fuerza
impulsora estimada incluyendo rozamientos entre los distintos elementos que lo componen
de 170 N, es decir, de 17 Kp, lo que sera suficiente para poder desplazar el balén de una

parte a la otra la longitud del campo construido para el deporte de futbol sala, a diferencia de
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otros dispositivos conocidos en el estado de la técnica, que carecen de dicha fuerza de
impulsion, en los que apenas se alcanza un deslizamiento del balén, lo que puede llegar a

producir cierta monotonia en el juego por la escasa intensidad del impulso.

La invencion propuesta es esencialmente practica y al mismo tiempo econdémica, ya que en
su construccion pueden utilizarse distintos materiales como chapas de aceros galvanizados,
aceros inoxidables o bien con aligeramiento de peso como chapas de aluminio, no variando
apenas entre ellos el aspecto econdmico, utilizandose elementos como motores,

contactores, muelles, y baterias comerciales y de coste muy asequible.

Ademas, la invencién propuesta puede ser instalada a ambos lados de la silla de ruedas, y
anclada a ella segun las distintas caracteristicas de las mismas, lo que hace posible no tener
necesariamente que recurrir a sillas deportivas especialmente disefiadas para los diferentes
deportes de pelota, lo que evita el encarecimiento de las mismas. Asimismo, para su
produccion en serie puede ser realizado por multitud de talleres, dado que no se requiere

maquinaria muy especial para su fabricacion.

Los detalles, las formas, las dimensiones y demas elementos accesorios, asi como los
materiales empleados en la fabricacion del mecanismo y médulo de impulsion para silla de
ruedas de la invencion, podran ser convenientemente sustituidos por otros que sean
técnicamente equivalentes y no se aparten de la esencialidad de la invencion ni del ambito

definido por las reivindicaciones que se incluyen a continuacion.
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REIVINDICACIONES

Mecanismo de impulsion para silla de ruedas, caracterizado por el hecho de que
comprende una barra de posicionado (1) habilitada para un movimiento lineal a lo largo
de su propio eje longitudinal, un motor (2) habilitado para dicho movimiento de dicha
barra de posicionado (1), unos medios de pulsacién (3) manual habilitados para un
accionamiento del motor (2), unos medios de fijacién (7) vinculados con el motor (2) y
también vinculados simultaneamente con los medios de pulsacion (3) y habilitados para
una fijacion de la barra de posicionado (1) en al menos una determinada posicién en su
movimiento lineal, una barra impulsora (4) habilitada para un movimiento lineal a lo largo
de su propio eje longitudinal y vinculada en su movimiento y en su posicionamiento con
la barra de posicionado (1), un medio elastico (41) vinculado al movimiento de la barra
impulsora (4), una barra de accionamiento (5) movil vinculada mediante una articulacion
(51) con la barra impulsora (4), un sistema de leva (6) guiador del movimiento de la barra
de accionamiento (5), y un simulador de pie (8) vinculado con la barra de accionamiento
(5) y habilitado para una transmision de movimiento a un objeto a modo de balén (9) o
similar; de modo que en una condicidon de uso un usuario acciona manualmente los
medios de pulsacién (3), lo que supone un determinado accionamiento del motor (2) y un
desplazamiento lineal de la barra de posicionado (1) a lo largo de su propio eje
longitudinal venciendo la resistencia del medio elastico (41) que esta vinculado con la
barra impulsora (4) y por tanto que esta vinculado también con la barra de posicionado
(1), hasta que la barra de posicionado (1) llega a un interaccionado en su movimiento
con los medios de fijacion (7), lo que supone una detenciéon del motor (2) y
simultdneamente una fijacion de la barra de posicionado (1) mediante los medios de
fijacion (7) en esa determinada posicion de interaccionado con los medios de fijacion (7)
en su movimiento lineal; la vinculacién en su movimiento entre la barra de posicionado
(1) y la barra impulsora (4) supone que el referido desplazamiento lineal de la barra de
posicionado (1) suponga también que la barra impulsora (4) sufra un movimiento lineal a
lo largo de su propio eje longitudinal que supone a su vez una compresion del medio
elastico (41) vinculado al movimiento de la misma barra impulsora (4), y por tanto la
fijacion referida anteriormente de la barra de posicionado (1) en esa determinada
posicién en su movimiento lineal también supone una fijacion de la barra impulsora (4)
en una determinada posicion con el medio elastico (41) comprimido; dicha fijacion de la
barra impulsora (4) supone por tanto también una fijacidon en su posicionado de la barra

de accionamiento (5) movil y del simulador de pie (8); un nuevo accionamiento de los
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medios de pulsacién (3) supone por parte de los medios de fijacién (7) una liberacion
para su movimiento de la barra de posicionado (1), lo que mediante su vinculacion con la
barra impulsora (4) supone también una liberaciéon para su movimiento de la barra
impulsora (4) impulsada a su vez por el medio elastico (41) inicialmente comprimido, lo
que supone a su vez el impulso y movimiento de la barra de accionamiento (5) movil

guiada por el sistema de leva (6) guiador y por tanto del simulador de pie (8).

Mecanismo de impulsiéon para silla de ruedas segun la reivindicacién 1, en que los
medios de fijacion (7) estan vinculados con el motor (2) y también vinculados con los
medios de pulsacion (3) y habilitados para una fijacion de la barra de posicionado (1) en
dos determinadas posiciones en su movimiento lineal; en que los medios de pulsacion
(3) comprenden un primer pulsador (31) de accionamiento del motor (2), un segundo
pulsador (32) de accionamiento del motor (2), y otro pulsador de liberacién (33) de la
barra de posicionamiento (1); en que el primer pulsador (31), los medios de fijacion (7) y
el motor (2) estan mutuamente habilitados para un accionamiento del motor (2) hasta
una primera posiciéon de la barra posicionadora (1) en su movimiento lineal y su
correspondiente fijacion; en que el segundo pulsador (32), los medios de fijacion (7) y el
motor (2) estan mutuamente habilitados para un accionamiento del motor (2) hasta una
segunda posicion de la barra posicionadora (1) en su movimiento lineal y su
correspondiente fijacion; en que el pulsador de liberacion (33) estd mutuamente
habilitado con los medios de fijacion (7) para una liberacion de su fijacidon en su primera

posicidén o en su segunda posicion de la barra de posicionado (1).

Mecanismo de impulsion para silla de ruedas segun la reivindicacion 2, en que los
medios de fijacién (7) comprenden una primera varilla (71) de anclaje y una segunda
varilla (72) de anclaje independientes, y un electroiman (73) vinculado con ambas;
presentando un extremo (11) de la barra de posicionado (1) que es libre de su
vinculacion con la barra impulsora (4) una geometria cénica con una entalla en la base
de dicha geometria conica; presentando la primera varilla (71) y la segunda varilla (72)
un posicionado perpendicular al movimiento de la barra de posicionado (1) y estando
provistas ambas de un muelle (74) dispuesto para mantenerlas en contacto sobre la
barra de posicionado (1), presentando el extremo de ambas varillas (71, 72) una cuia de
inclinacion similar a la inclinacion de la generatriz de la geometria cénica del extremo
(11) de la barra de posicionado (1); el movimiento de la barra de posicionado (1) y el

contacto y la interaccién de la geometria cénica de su extremo (11) con la cufa inclinada
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a tal efecto de las varillas (71, 72) supone un desplazamiento vertical descendente de las
mismas varillas (71, 72) lo que acciona un medio de pulsado (75) habilitado para el paro
del motor (2), y al mismo tiempo del paro del motor (2) el muelle (74) empuija las varillas
(71, 72) de modo que su cufia inclinada resulta alojada en la entalla del extremo (11) de
la barra de posicionamiento (1) fijando a la barra de posicionamiento (1) en esa posicion;
el pulsador de liberacion (33) de la barra de posicionamiento (1) esta vinculado con el
electroiman (73), de modo que la activacidon del electroiman (73) supone la separacion
de las varillas (71, 72) de la barra de posicionamiento (1) venciendo la resistencia del
muelle (74) y suponiendo la salida de la cuia de las varillas (71, 72) de la entalla de la
barra de posicionamiento (1) y la consiguiente liberaciéon en su movimiento lineal de la
referida barra de posicionamiento (1), y como consecuencia de la vinculacién de la barra
de posicionamiento (1) con la barra de impulsién (4), provoca la liberacion a su vez del
medio elastico (41) de la barra de impulsién (4) y el consiguiente movimiento rectilineo

de dicha barra de impulsion (4) mediante el medio elastico (41).

Mecanismo de impulsién para silla de ruedas segun la reivindicacién 2 o 3, en que el
sistema de leva (6) guiador esta habilitado para un determinado guiado y direccionado
de la barra de accionamiento (5) en funcion de los dos posicionados de la barra de
impulsién (4) en su desplazamiento, y por tanto en funcion de las dos posiciones

alcanzadas por barra de posicionado (1) y fijadas segun los medios de fijacién (7).

Mecanismo de impulsion para silla de ruedas segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en que la barra de posicionado (1) y la barra impulsora (4) estan vinculadas
en su movimiento mediante un mecanismo mecanico, el cual comprende unas primeras
pletinas (141) con agujero coliso, una barra de transmision (142), y unas segundas
pletinas (143) con agujero coliso, estando las primeras pletinas (141) vinculadas
simultdneamente con la barra de posicionado (1) y la barra de transmisién (142), y
estando las segundas pletinas (143) vinculadas simultaneamente con la barra de

transmision (142) y la barra impulsora (4).
Mecanismo de impulsion para silla de ruedas segun cualquiera de las reivindicaciones

anteriores, en que la barra de accionamiento (5) incorpora unos rodamientos (52)

habilitados para su guiado por el sistema de leva (6).
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Mecanismo de impulsion para silla de ruedas segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en que la barra de accionamiento (5) dispone a su vez de una barra

transversal (53) habilitada para su vinculacion y guiado en el sistema de levas (6).

Mecanismo de impulsion para silla de ruedas segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en que el motor (2) esta habilitado para el movimiento lineal de la barra de
posicionado (1), mediante un juego de engranajes cénicos (21) unidos al eje de giro del
propio motor (2) y una polea (22) unida también al mismo juego de engranajes conicos
(21), estando la referida polea (22) vinculada a la barra de posicionado (1) mediante un
cable (23).

Modulo de impulsién, que comprende un mecanismo de impulsidn para silla de ruedas
segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por el hecho de que

esta habilitado para su instalacién en una silla de ruedas.
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FIG. 8
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