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(54) Zarizeni pro regulaci pésu girlendového pésového dopravniku

Za¥izeni pro regulaci pésu gir-

landového pésového dopravniku sestévé z
nekoneéného tafného orgénu, ktery je
pevné pfipojen k ob&ma kotevnim Edstem
nejménd jedné girlendy, suvné uloZené na
- konstrukci pédsového dopravniku,piilemZ
taZny orgén je ovlddédn servomotorem &id-
la vyboleni pésu. Vyboleni pésu z osy
ndopravniku zazgnemend &¢idlo vyboéeni,jehoi '
vynucenou zménu polohy zpracuje vyhodno-
coval v impuls pro ovladal a jim F{zeny
servomotor uvede v pohyb potiebného smé&-
ru tainy orgén, ktery zplsobi vychyleni

girlendy,&im¥ je dosahovéno regula&niho
G¥inku na péds. Za¥izeni lze pouZit u
v8ech pésovych dopravnikl, kde pds je ne-
sen girlandovymi véledkovymi stolicemi,
zejména u kratkfch pédsovych dopravnikd,
kde se m&ni poloha nésypného mista pie-
pravovaného materidlu na pés, a to pie~-
dev3im u dopravnikd tZZebnich strojl pii
povrchovém dobyvédni nerostd i u v3ech
ostatnich pésovych dopravniki.
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Vynéleze se tjkéd zafizeni pro regulaci chodu pdsu pésového dopravniku, kde pés
je nesen girlandovymi véledkovymi stolicemi, a to zejména V krétkych pésovych doprav-
nikd, kde se méni poloha nésypného mista pfepravovaného materidlu na pés, predev8im
u dopravnikd t&Zebnich strojd pFi povrchovém dobyvéni nerosti.

Dosud znémé zaiizeni pro regulaci pésu girlandového pésového.dopravniho vyuZi-
vaji bud vychyleni k tomu predem ur&enych zv143% prizplsobenych girlend, nebo vychy-
leni nepinaciho bubnu pésu. Vychyleni je dosahovéno jednak primym mechanickym spia-~
Yenim s &idly vybo¥eni pésu, které je pouZivéno ze jména u girland, jednak pomoci
servomotord &idel vyboteni pésu, které je pouZivéno zejﬁéna u napinacich bubnd. Tato
zarizeni meji nevyhodu v tom, Ze dilem jsou nérofné na konstrukci a ¥WdrZbu, a tim
boruchové a provozn¥ nespolehlivé, dilem jsou mélo d&inné, zejména u krétkych péso-
vych dopravnikd, kde se mé&ni poloha nésypného mista prepravovaného materidlu na pés.

U dopravnikd t&%ebnich strojt pri povrchovém dobyvéni nerostd to mé za nésledek gasté
prostoje, & tim nizkou produktivitu préce v rozhodujicim odv&tvi nérodniho hospodéistvi.

Vyse uvedené nedostatky odstranuje za¥izeni pro regulaci pésu girlandového pé-
sového dopravniku podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze sest4véd z nekonedného taZ-
ného orgénu, ktery je pevn& pripojen k ob&ma kotevnim &4stem nejménd jedné girlandy,
suvn®é ulo¥ené ne konstrukeci pésového dopravniku, prilemZ tafny orgén je ovlédén servo-

motorem &idla vybodeni pdsu

Vyhodou tohoto zafizeni je, Ze nekonednym teinym orgénem lze regulovat pés
v nejddinnéjdim mistd pro srovnéni jeho vyboleni, soutasné na vice takovych mistech,
a to bez nutnosti zmnoZenf po&tu didel vyboleni pésu. Polet a umist&ni takto vychyle-
ngch girlend, jen jednoduSe upravenych, je snadno volitelny podle okem#ité potieby
a vfhodné zvySuje regulaini u¥inek na pés.Zafizeni je jednoduché, nendro¥né ne udribu

a tim provozné spolehlivé.

‘Na pPipojeném vykresu je schemsticky znézorn&n p¥iklad provedeni zatizeni pro

regulaci girlandového pésového dopravniku podle vynélezu.

Na konstrukci p&sového dopravniku 8 je suvné uloZena girlende 7, je% nese pés
1. Po obou stranéch pésu 1 je umisténo &idlo vyboZeni 2 pésu l. K ob&ma kotevnim
téstem girlandy 7 @ k servomotoru } &idle vybo¥eni 2 je pevn& piipojen nekonelny
ta¥n§ orgén 6. Servomotor 5 je s &idlem vyboXeni 2 spojen prostiednictvim ovladade
4 a vyhodnocovade 3. Jako &idla vyboleni 2 je pouZito otodné klapky; Jjako vyhodno-
covale 3 elektrického koncového vypinade, jako ovladade 4 elektrohydraulickéhe
rozvéddde, jeko servomotoru 5 dvoj&inného hydrovélce a jako nekonednéhe tainého

orgénu 6 ocelového lena,

Vybo&eni pésﬁ 1l z osy dopravniku zaznemené &idlo vyboleni 2, jeho¥ vynucenou
zménu polohy zpracuje vyhodnocovad 3 v impuls pro ovledal 4 a jim Fizeny servomotor
5 uvede v pohyb potiebného sméru ta¥ny orgén 6, ktery zplsobi vychfleni girlandy ],
$im? je dosahovéno regula&niho W¥inku na pés l.
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Zafizeni pro regulaci girlandového pdsového dopravniku podle vynélezu lze
8 vyhedou pou%it i u v3ech ostatnich kfétkych pésovych dopravnikd pouzivanych p¥i
t&2b& a dpravé nerostnych suroéin, déle ve stavebnictvi, zeiédélstvi e primyslu
v3ude tam, kde vznikgji obtiZe s udriovénim pdsu v ose pésoéého dopravniku vlivem
zvlé3tnich vlastnost{ pFepravovaného metri&lu nebo zplisobem pou%it{ dopravniku. '

PEREDMET VYNLLEZU

Zatizeni prokregulaéi pésu girlandového pdsového dopravniku opatfené servomo-
torem &idla vyboZeni pdsu, vyznalené tim, Ze sestdvéd z nékoneéného taZného orgdnu (6),
ktery je pevn¥ pfipojen k ob¥ma kotevnim Zdstem ne jménd jedné girlandy (7), suvn®
uloZené na konstrukei pésového dopravniku (8), prifem? ta¥ny orgén_(é) Je ovléddén -
servomotorem (5) &idla vybo¥eni (2) pésu (1), |

1 vykres
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