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(54) NaveSiavac{ mechanizmus

(57) Navediavac{ mechanizmus moZno po-
uzit pre navediavanie chladni&kovych rodtov
na ramend zdsobnika v technologickom proce-
se. Mechanizmus pozostdva zo stlpa, na kto-
rom sd usporiadand ramend zdsobnika, ako a)
nosié a pohon sklopného navediavala, Riede~
nym praoblémom je vytvorenie navediavala pre
rosty, ktorych rdm je tvarovany, s teda tfa-
:5ie manipulovatelny., To se dosahuje tym, e
nosie sklopndého navediavads je vytvoreny akeo
horizontdlny nosnik, upevneny jednym svojim
koncom na stlpe a opatreny v tomto mieste
priamotiarym motorom, kde zévesny &sp sklop-
ného navesiavata )e usporiadany na nosidi
nad urovhou ramien zdsobni{ka. Vo veden{ no-
si¢a Ye ulo2end &mykadlo s odklopnym palcom,
ktoré je spojené spriamoCiarym motorom s Je
opatrené ndraznikom orientovanym protl sklo-
pnému navesiavatu, 8 kde miesto styku nédraz-
nika so sklopnym nave&iava&om na teless nava~
Sidavala sa nachddze medzi zdvesnym Capom o
Hlﬂd!ﬂVﬂfﬁNl|llUﬂknu;
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Vyndlez sa tyks navesiavacieho mechanizmu, urdeného najma pre navesisvanie chladnigko -
vych ro&tov do zdsobnika v technologickom procese, pozostdvajiceho zo stlpa, na ktorom si
usporiadand ramend zésobnika, ako 8) nosi& a pohon sklopného navediavala rostu.

Podla zndmeho stovu techniky byva nosi® sklopndho novesiovado nojmi vostov vytvoruny
nupr{klod uko konzolke, upevnend v blizkosti patice zdsobnfkového stlpa a to tek, e z2dve-
ny &ap sklopného nave$iavata sa nachddza pod droviou ramien zdsobnika, ako a) pod droviou
prisunu rodtu k novebtovecu., Hobly oo ku sklopnemu novudiovatu privdvoeJi pumotou priusunovd -
ho dopraviofia, ktory moru byt totoiny o medzioperadnym doprovonfkom pre zvdronle roslu, lvis-
14 axidlna rovina prisunového dopravnika je totoind s rovinouw, v ktorej vykondva svo) sirie-
davy pahyb alklupny novefioved, Sklopny navefiioved Ju tods v Jodona) Liondd o prfuunovyn do-
pravafkem o ramenuami o Jo riedeny ako sklzovd plo#iinu s dorazom v jaj dolne) Goutd v blfz-
kosti zdvesndho &¢apu. Doraz je treba nastavit podla velkosti ro3tu., Jednotlivé rosty sd do -
pravaované tak, %e ich prietky su orientovand v priednom smere k dopravinod osi, pridom Ldto
orienldcioa zostdve a? do ukon&enia nevesisvacieho Ukonu nezmenend, to znamend, %e ked u?

Je vodt zaveseny ne remendch zdeobnfke, zostdvajd Jeho priedky vodarovnd a priedne oriento -
vané. Ro%ty sa ve$aju medzi prvou hornou prieékou a hornou &astou rodtového rdmu, Takéto
riesenie navesiavacieho mechanizmu je moZné pouZit len v pripadoch, ked je hornd &ast rd-
mu priamo&iara, t.j. ked je dostatek miesta pre navledenis rodtu na ramensd zdsobnika.V inych
pripadoch, tak ako to byva &asto u ro3tov chladnidiek, ked je rédm tvarovany a ked medzi
prvou prieckou a rdmom nie jJe dostatok miesta, takéto zariadenie nemoZno pouzit.

Uvedené nevyhody odstratiuje navesiavaci mechanizmus podla vyndlezu, ktorého podstata
spotfva v tom, Ze nosi¢ sklopného naveSisvada rostu je vytvoreny ako horizontdlny noanfk,
upevioeny Jeudnym gvo)fm koncem ne stlpe o opstreny v tomto mieste prliemotiarym motovom, Lvo -
riacim pohon sklopného navediavela., Zdvesny Sap sklopndho navediavaés je usporiadany na no -
si¢i nad drovhou ramien zdsobnika. Vo vedeni nosica Je uloiend #mykadlo s odklopnym palcowm
pricom toto smykadlo jJe spojené s prismo&iarym motorom a je opatrenéd ndraznikom, orientova -
nym proti sklopnému navediavadu. Miaesto styku ndraznika so sklopnym navesiavadom na telese
navesiavata sa nachddza medzi zdvesnym &apom a zhadzovacou ploskou, ktord je situovand na
volnom konci telesa nave$iavaéda,

Vyhodou nave&iavacieho mechaﬁizmu Je, Ze nim moZno navesiaval také rodty, kiorych ram
Je tvarovany, pretoie sa pri manipuldcii uchytdévajd v mieste medzi jeho strednymi prietkani
a nie medzi krajnou prietkou a rdmom. Dal¥ou vyhodou jJe, %e zarisdenie si nevyZaduje nijaky
prestavovaci dkon pri zmene rozmerov manipulovaného rodtu, Okrem toho Je zariadenie vy~
robne jednoduché a prevédzkovo spolahlivé, Sklopny nave#iavae® mé s vyhodou podobu vidlice,
ktorej ramend sd usporiadané z oboch strédn.nosita. Vyhoda spo&iva v optimdélnom, simernom
rozloten{ prend%acich s{l, '

Priklad vyhotovenia navesiavacieho mechanizmu rostov podla vyndlezu Je zndzorneny na
vykrese v schematickom ndrysnom pohlade.

Navesiavac{ mechanizmus pozostdva zo stlpa 1, v hornej €asti ktorého je ulofeny oto&w
prstenec s ramenami 2 zdsobnika, sko aj upevneny nosit 2 8 priamotiary motor 4 pre pohon
sklopného navesisvafs §, uchyteného na z4vesnom Eape 5 a opatreného pru?inou 1. Nosi¢ 3
sklopného navesiavata 6 je vytvoreny ako horizontdl ny nosnik, upevneny jednym svojfm koncon
na stlpe } o opatreny v tomto mieste priamoClarym motorom 4. Zdvesny &ap 2 sklopndého nave-
$tavata 6 e usporiadany ns nosié&i 3 nad droviou ramien 2 zdsobnika, v stredno) Sasti dliky
nosi¢a 3. Vo veden{ nosita 3 Je uloZend ¥mykedlo 8, na ktorom je pomocou spojavacieho &apu
J uchyteny odklopny palec 10, Smykadlo 8 Je spojené s koncom piestnice prismo&iareho moto -
ra 4 a Je opatrend ndraznikom 11, orientovenym proti oklopndmu novediovedu 6, Mlesto 12 gty
ku ndraznika 11 so sklopnym nevesiava&om 6 n8 telese navediavada § sa nachddza medzi z4-
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vasnym Bapom 5 u zhadzovacou plodkou 13. Sklopny navediaved ¢ md podobu vidlice, klore) re -

mend z oboch strdn obklopuju nosi& 3.

Navesisvac! mechanizmus sld%i na odoberenie ro¥tu 14 z prisunového dopravnika, jeho
presun a navesenie na ramend 2 zdsobnika. Dopravnik dopravuje ro#t 14 v horizontélnej po-
lohe, orientovany svojimi prietkami priedne voti smeru jeho pohybu, ne odoberacie stanovis -
te. Priamotiary motor 4, ktory j)e spolu s nosifom 3 sklopného navedlavaa § 8 ramenami 2
z4dsobnika orientovany kolmo na smer pohybu dopravnika, odoberd ro$ty l4 v smere orientécie
ich priegok. Vykondva to tak, Ze najprv vysunie $mykadlo 8, pridom sklopny nave§iaval 6 sa
pdsobenim prutiny 7 vyklopi smerom k eSte horizontélne situovanému rostu 14, odklopny pa-
lec 10 svojou spodnou &astou 15 narazi na prednd &ast ro3tu 14, preklzne cez fHu a vlastnou
vdhou sa sklopf tak, aby pri spatnom pohybe tento rém zachytil. Pri spatnom pohybe Smykad-
la 8 spolu s odklopnym palcom 10 sa palec 10 spolu s rodtom 14 najprv presunie pod zhadzo-
vacou ploskou 13, patriacou sklopnému nave$iavadu §. Pri pokradujicom spatnom pohybe ¥my-
kadla 8 naraz{ v3ak jeho ndraznfk 11 v mieste 12 styku na teleso sklopného navesiavada §

a kgéie tento vykondva kyvavy pohyb okolo zévesného &aspu 5, je pri rovnakej rychlosti 3my -
kadia”g a odklopného palca 10, pofnic okamihom styku ¥mykadls 8 s telesom sklopného nave-
3iavata 6, rychlost konce sklopného nave&iavata §, kde sa nachddza zhadzovacie plodka 13,
vagsia, Pri pohybe zhadzovacej plosky 13 po kruhovej drdhe, eite predtym, ne? by predbehla
téraz u? visisci  ro#t 14, neseny na odklopnom palci 10, tento ro¥t 14 zachytf, predsunie
ho pred palec 10. V tomto okamihu sa v8ask ro¥t 14 uZ nachddzs nad ramenami 2 zdsobniks, na
ktoré v ndsledu)icom okamihu volre dopadne. Tym je navesenie ro3tu 14 ukontené a pracovny
cyklus sa opakuje. KedZe pri prenose ro#tu 14 medzi dopravnikom a zésobnikom je ro%t 14 na
odklopnom palci 10 zaveseny hornou &astou svojho rdmu, pridom nezédle?f na tom, pokial a%
siaha smerom dolu, je takéto zariadenie spBsobilé bez prestavenia manipuloval s rostmi 14
ldbovolnych rozmerov v rédmci daného sortimentu.

Tym, %e cely nave8iavac{ mechanizmus je orientovsny kolmo na smer prisunového doprav-
nika, mdZe byt takdto linka vybavend aj dvomi naveSiavacimi mechanizmami, usporiadanymi v
zrkadlovom obraze voti centrdlnej zvislej rovine dopravnika, pritom jeden z tychto navesia -
vacich mechanizmov mbZe sliZit pre ro&ty, ktoré si vyZadujuy opravy a druhy pre bezchybné,

PREOMET VYNALEZU

1. Navesiavac{ mechanizmus najma pre navediavanie chladitkovych rostov do zdsobnika v tech -
nologickom procese, pozostdvajici zo stlpa, na ktorom sU usporiadané ramend zésobnika,
ako 8j nosi¢ a pohon sklopného nave$iavala, vyznalujici sa tym, Ze nosié (3) sklopného
naveSiavata a (6) je vytvoreny ako horizontdlny nosnik, upevneny jednym svoj{m koncom
na stlpe (1) a opatreny v tomto mieste priamo&iarym motorom (4), kde zdvesny &ap (5)
sklopného navediava€a (6) je usporiadany na nosii (3) nad drovhou ramien (2) z&sobnika,
vo veden{ nosita (3) je ulotené 3mykadlo (8) s odklopnym palcom (10), ktoré je spojend
$ priamotiarym motorom (4) a je opatrené ndraznikom (11) orientovanym proti sklopnému
navesiavatu (6), a kde miesto (12) styku ndrazniks (11) so sklopnym naveSiavadom (6)
na telese naveSiavata (6) sa nachddza medzi zdvesnym &apom (5) a zhadzovacou ploskou (1),

2. Navesiavac{ mechanizmus podla bodu 1, vyznadujdci sa tym, Ze sklopny navesiavaé (6) ma

podobu vidlice, ktarej ramend st uspariadand z oboch strén nosiga (3).

1 vykres
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