AT 006 809 U2

Repub1ik

(19) Osterreich a0 wamer: AT 006 809 U2

Patentamt

) GEBRAUCHSMUSTERSCHRIFT

(21) Anmeldenummer: GM 909/03 s1) mt.c1.” :  EOIH 1/05
(22) Anmeldetag: 19.12.2003

(42) Beginn der Schutzdauer: 15. 3.2004

(45) Ausgabetag: 26. 4.2004

(73) Gebrauchsmusterinhaber:

ZELLINGER GESELLSCHAFT M.B.H.
A-4050 TRAUN, OBEROSTERREICH (AT).

(54) FAHRZEUG

(57) Bei einem Fahrzeug (1) zur groB8flachigen Reinigung
bzw. Behandlun der zu einer Fahrbahn weisenden
Oberfldchen (16) von Bauwerken und Verbauungen,
insbesondere bei einem Tunnelwaschfahrzeug, mit einem,

- zwei oder mehreren Reinigungsgerdten (6, 7) die am
Fahrzeug mit dber Stelitriebe (10, 11) verstellbaren,
im Falle von Waschfahrzeugen, insbesondere als
Birstenausleger (4, 5) ausgebildeten Halterungen auf
ihre vom fahrenden Fahrzeug (1) aus behandelbaren
Arbeitsbereichen zur jeweiligen QOberfliche  (16)
einstellbar sind, werden zu einer wenigstens teilweisen
Automatisierung des Arbeitsbetriebes wengistens ein
berdhrungslos arbeitender Distanzmesser (17), zum
Beispiel ein Ultraschall-Distanzmesser zur Erfassung
des momentanen Fahrzeugabstandgs von der Qberflache
(16), Lagefdhler (14, 15) fir die momentane Einstellung
der Reinigungsgeréte (6, 7) und eine zentrale, mit
Eingdngen fir die Signale des Distanzmessers und der
Lageflihter versehene elektronische Steuereinheit
vorgesehen, welche letztere nach einer Solleinstellung
des oder der Arbeitsgerdte (6, 7) bei wdhrend der Fahrt
iber den bzw. die Distanzmesser (17) erfaBten
Abstandsénderungen des Fahrzeuges (1) vom jeweiligen
Oberfldchenbereich (16) die Beaufschlagung der
Stelltriebe (10, 11) im Sinne einer Nachstellung des
oder der Reinigungsgerdite (6, 7) auf  die
Solleinstellung zur Oberfldche (16) ansteuert.
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Die Erfindung bezieht sich auf ein Fahrzeug zur groBflachigen Reinigung bzw.
Behandlung der zu einer Fahrbahn weisenden Oberflichen von Bauwerken und
Verbauungen, insbesondere Tunnelwaschfahrzeug, mit einem, zwei oder mehre-
ren Reinigungsgeraten die am Fahrzeug mit Gber Stelitriebe verstellbaren, im Falle
von Waschfahrzeugen, insbesondere als Birstenausleger ausgebildeten Halterun-
gen auf ihre vom fahrenden Fahrzeug aus behandelbaren Arbeitsbereiche zur

jeweiligen Oberflache einstellbar sind.

Entsprechende Fahrzeuge werden nicht nur zur Tunnelreinigung, sondern auch bei
der Reinigung von Unterfithrungen und anderen neben einer Fahrbahn angebrach-
ten Gebaude- oder Bauwerkswandungen, Schallschutzwénden usw. eingesetzt.
Zuséatzlich oder an Stelle eines Waschvorganges mit rotierenden Birsten ist auch
eine Reinigung oder Vorreinigung mit Hochdruckwaschbalken méglich. SchlieBlich
gibt es auch weitere entsprechend einsetzbare Geréte, z. B. Hochstdruckgerate
zum Abtragen von Beschichtungen, loser Verputzteile usw. von Wanden. Die
jeweiligen Gerate mussen auf die Hohe des jeweiligen Arbeitsbereiches und auf
den richtigen Arbeitsabstand von der zu behandelnden Oberfliche eingestelit
werden. Zu diesem Zweck werden Stelltriebe fiur die Hoheneinstellung und weitere
Stelltriebe fiir die Einstellung des Arbeitsabstandes von der bzw. der Andriickkraft
an die zu behandelnde Oberfliche eingesetzt. Fur beide Aufgaben eignen sich
pneumatische oder hydraulische Zylinder-Kolbeneinheiten fiir die eine vom fah-
rerhaus aus betétigbare Handsteuereinrichtung vorgesehen wird, welche die Be-
aufschlagung der einzelnen Zylinder-Kolbeneinheit steuert. Bei Blrstenauslegern

kénnen sowohl Léngseinstellungen des Auslegers uber entsprechende Stelitricbe
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vorgenommen werden, als auch bei dann gleichbleibender oder veranderbarer
Lange des Auslegers Schwenkantriebe, die den Stellwinkel des Auslegers zum

Fahrzeug einstellen, Verwendung finden.

Dabei ergeben sich in der Praxis verschiedene, bisher nur ber die Handsteuerung
zu bewaltigende Probleme durch vorkommende Abstandsanderungen des Fahr-
zeuges von der zu behandelnden Oberfliche und durch die Formgestaltung der
Oberflache selbst. Normale Abstandsénderungen von glatten Wéanden ergeben
sich durch Abweichungen der gewahlten oder vorhandenen Fahrspur vom Paral-
lelverlauf zu der zu behandelnden Wandoberfliche sowie durch Vorspriinge oder
Nischen in der entsprechenden Wandung. Besondere Probleme éntstehen, wenn
im Bereich der behandelnden Oberflichen Einbauten in Form von Installationen
von Tunnels, z. B. Liftungsgeraten, Beleuchtungseinrichtungen, Verkehrszeichen
usw. vorhanden sind, denen grundsétzlich ausgewichen werden}muB, um Beschéa-
digungen zu vermeiden. Die Beachtung aller dieser Kriterien erfordert eine erhdhte
Aufmerksamkeit des Fahrers bzw. Beifahrers des Fahrzeuges und kann beim
Nachlassen der Aufmerksamkeit oder bei schlechter Sicht zu Beschadigungen der

erwahnten Teile fuhren.

Aufgabe der Erfindung ist es demnach, ein Fahrzeug der eingangs genannten Art
zu schaffen, bei dem eine zusétzliche Sicherung gegen das Nichtbeachten von
Abstandsanderungen oder von vorspringenden oder gefahrdeten Einbauten ge-
wihrleistet wird, so daR auch Fahrer bzw. Beifahrer ohne Langzeiterfahrung in die

Lage kommen auch schwierigere Reinigungsausgaben unter Einsatz des Fahr-

zeuges zu lésen.

Die Erfindung besteht im wesentlichen darin, da wenigstens ein berlhrungslos
arbeitender Distanzmesser, zum Beispiel ein Ultraschall-Distanzmesser zur Erfas-
sung des momentanen Fahrzeugabstandes von der Oberflache, Lagefihler fur die
momentane Einstellung der Reinigungsgerate und eine zentrale, mit Eingéngen fur
die Signale des Distanzmessers und der Lagefilhler versehene elektronische
Steuereinheit vorgesehen sind, welch letztere nach einer Solleinstellung des oder
der Arbeitsgerate bei wahrend der Fahrt iber den bzw. die Distanzmesser erfaliten
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Abstandsanderungen des Fahrzeuges vom jeweiligen Oberflachenbereich die
Beaufschlagung der Stelltriebe im Sinne einer Nachstellung des oder der Reini-

gungsgerate auf die Solleinstellung zur Oberflache ansteuert.

Die Solleinstellung des oder der Reinigungsgerate wird bevorzugt durch Handein-
stellung vorgenommen, da bei verschiedenen Bauwerken oder Wandungsteilen
Abstand und Arbeitshéhe sowie allfallige Neigungseinstellungen verschieden sein
kénnen. Diese Grundeinstellung wird in der Steuereinheit aufgrund der erhaltenen
Signale als Sollwerteinstellung gespeichert. Bei auftretenden Abstandsénderungen

erfolgt eine entsprechende Nachstellung durch Ansteuerung der Stelitriebe. Da es
dabei nicht nur um den Ausgleich des Abstandes vom Fahrzeug, sondern auch
vielfach um andere Kriterien geht, kann man diese anderen, z. B. durch Wélbung
der Wand, geéndertes Arbeitsverhalten der Arbeitsgeréte bei einfachem Ausgleich
der Abstandsanderungen usw. bedingten Kriterien dadurch ausgleichen, da® ein
Steueralgorithmus in der Steuereinheit Verwendung findet, der eine entsprechende
Abstimmung der Steuersignale fiir die Stelltriebe vornimmt. Die Lageflhler kénnen
die jeweilige Momentaneinstellung erfassen und bei den erwahnten Abstandsénde-
rungen das Erreichen der Sollwerte zum Ausgleich der Abstandsénderung anzei-

gen.

In der Praxis kann man die zentrale Steuereinheit in die Fahrzeugelektronik inte-
grieren. Man wird aber zusatzlich zur Handsteuerung eigene Bedienungselemente
fir jedes Reinigungsgerat vorsehen, wobei die Bedienungselemente, z. B. einen
Ein- und Ausschalter fir die Automatik, einen Aktivierungsschalter zur Ubernahme
der Werte zur Solleinstellung und zur Inbetriebsetzung der Automatiksteuerung
und schlielich einen Memoryschalter umfassen kénnen, der bei der Arbeit im
gleichen Bereich nach einer Abstellung die bei der Solleinstellung aufgenommenen

Werte zur Neuaktivierung der Steuerfunktion abruft.

Fiur viele andere Falle wird eine Ausfiihrung bevorzugt, nach der in der zentralen
Steuereinheit ein zulassiger Abstandsbereich des Fahrzeuges von der zu behan-
delnden Oberflache vorgebbar ist, bei dessen Uber- oder Unterschreitung die Steu-
ereinheit wahlweise einstellbar ihre Steuerfunktion unterbricht, die Beaufschlagung
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der Stelltriebe auf Riickstellung der Reinigungsgeréte zum Fahrzeug steuert und

bzw. oder ein Warnsignal auslst.

Diese Ausfiihrung erméglicht es unter anderem, Arbeitseinstellungen, bei denen das
oder eines der Reinigungsgerate aufgrund der gemessenen Distanz zu nahe oder in
einer fir den Betrieb ungiinstigen Stellung zum Fahrzeug gelangen wirde, zu ver-
meiden. Man kann hier unabhéngig von der in der Praxis ibernommenen Soliwert-
einstellung eine Grenzstellung gegentiber dem Fahrzeug eindeutig vorgeben, von der
aus der zulassige Abstandsbereich definiert ist, in dem dann die punktweise vorge-
. nommene Einstellung fiir den Soilwert liegen wird. Diese Mdglichkeit ist besonders
wichtig, wenn Vorspringe, Verkehrszeichen, Lampen auszuweichen ist, wobei der
Fahrer durch ein Warnsignal veraniat wird, auch bei zuriickgezogenen Bearbei-
tungsgeraten die zu befahrende Stelle méglichst génau zu beobachten.

SchlieRlich ist nach einer Weiterbildung vorgesehen, daB der oder die Distanzmesser
am Fahrzeug mit Langsabstand vom Arbeits- und Sprihnebel- bzw. Staubentwick-
lungsbereich des oder der Reinigungsgeréate angebracht sind. Dadurch wird erreicht,
daR die Distanzmessung von sonst in die Mestrecke gelangendem Spruhnebel und
Staub sowie bei Ultraschalldistanzmessungen auch vom erzeugten Betriebslarm der

Reinigungsgerate weitgehende unbeeinfluit bleibt.

Weitere Einzelheiten und Vorteile des Erfindungsgegenstandes entnimmt man der

nachfolgenden Zeichnungsbeschreibung.

In der Zeichnung ist ein erfindungsgemaRes Tunnelwaschfahrzeug beispielsweise in
Draufsicht schematisch dargestellt, wobei fir zwei vorgesehene Birstenausleger nur
die fur die Seitenschwenkverstellung vorgesehenen Stelltriebe nicht aber die der-

Héheneinstellung dienenden Stelitriebe veranschaulicht wurden.

Das dargestelite Tunnelwaschfahrzeug 1 besitzt einen am Fahrgestell abgestiitzten
Tank 2 fiir die Waschfliissigkeit und ein Fuhrerhaus 3 in dem eine Steuereinrichtung
fur zwei Biirstenausleger 4, 5 angebracht ist. Die Burstenausleger 4, 5 besitzen einen

der Lange nach (ber einen nicht dargestellten Stelltrieb verstellbaren Haupttrager,
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der an seinem Ende die rotierend antreibbaren und einstellbbaren Waschbdirsten 6, 7
tragt und mit seinem anderen Ende ber weitere ebenfalls nicht dargestelite Stelitrie-
be um eine nicht dargestellte Querachse auf- und niederschwenkbar ist. Jeder Aus-
leger 4, 5 ist Uberdies um eine Vertikalachse 8 bzw. 9 nach der Seite hin
verschwenkbar. Fur diese Verschwenkung dienen Zylinder-Kolbeneinheiten 10, 11,
wobei der Kolben 12 der Zylinder-Kolbeneinheit 10 unmittelbar am Ausleger 4 an-

greift, wogegen die zweite Zylinder-Kolbeneinheit iber einen Hebel 13 mit dem Aus-

leger 5 verbunden ist.

Erfindungsgemé&R ist fir jeden der erwahnten Stelltriebe ein nur bei den Zylinder-
Kolbeneinheiten 10, 11 dargesteliter Stellungsfiihler 14 bzw. 15 vorgesehen, der z. B.
als Potentiometer ausgebildet sein kann und der Momentansteliung des Stelltriebes
entsprechende Signale erzeugt bzw. abgibt, durch weiche die genaue Blirstenlage zu
einer zu behandelnden Seitenoberfliche 16 genau bestimmt ist. Am Fahrerhaus 3
und also mit hinreichendem Abstand vom Arbeitsbereich der Bursten 6, 7 ist ein
gegen die Seitenoberflache 16 gerichteter Distanzmesser 17 vorhanden, der z. B. ein
Ultraschall-Distanzmesser sein kann und einer nicht dargesteliten zentralen Steuer-
einheit entsprechende Signale zufihrt. Wie schon weiter oben ausfihrlich beschrie-
ben wurde, werden die Birsten 6, 7 auf einen Arbeitsbereich an der Oberflache
eingestellt. Die erhaltenen Signale der Stellungsfuhler 14, 15 und der weiteren er-
wahnten Stellungsfihler werden ebenso wie die Distanzsignale als Sollwert gespei-
chert, der innerhalb eines an der zentralen Steuereinheit vorgegebenen Toleranzbe-
reiches liegt. Uber die weiter oben schon erwihnten Schalter erfolgt die Ubemahme
der Speicherwerte und der Aktivierung der zentralen Steuereinheit, die in der eben-
falls oben beschriebenen Weise bei festgestellten Abstandsanderungen innerhalb
des Toleranzbereiches eine Nacheinstellung der Biirsten 6, 7 Uber die Stelltriebe
steuert und bei Abweichungen tiber den Toleranzbereich hinaus Warnsignale erzeugt -
bzw. bei sonst beim Betrieb zu nahe zum Fahrzeug gelangenden Biirsten 6, 7 deren
Antrieb abschaltet und das Anlegen der Birsten an das Fahrzeug 1 befiehlt. Im
letzteren Fall konnen auch andere Arbeitsbedingungen bzw. Betatigungskommandos
ausgelost werden. Fir die eingangs erwahnten Reinigungsgerate werden fir die
entsprechenden Haiterungen und deren Stelltriebe angepalite Steuerfunktionen

gewahit.
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Anspriche:

1. Fahrzeug zur grofflachigen Reinigung bzw. Behandlung der zu einer Fahrbahn
weisenden Oberflachen von Bauwerken und. Verbauungen, insbesondere Tunnel-
waschfahrzeug, mit einem, zwei oder mehreren Reinigungsgeraten die am Fahrzeug
mit Uber Stelltriebe verstellbaren, im Falle von Waschfahrzeugen, insbesondere als
Burstenausleger ausgebildeten Halterungen auf ihre vom fahrenden Fahrzeug aus
behandelbaren Arbeitsbereiche zur jeweiligen Oberfliche einstellbar sind, dadurch
gekennzeichnet, dal® wenigstens ein beruhrungslos arbeitender Distanzmesser (17),
zum Beispiel ein Ultraschall-Distanzmesser zur Erfassung des momentanen Fahr-
zeugabstandes von der Oberflache (16) , Lagefuhler (14, 15) fur die momentane
Einstellung der Reinigungsgerate (6, 7) und eine zentrale, mit Eingangen far die
Signale des Distanzmessers und der Lagefiihler versehene elektronische Steuerein-
heit vorgesehen sind, welch letztere nach einer Solleinstellung des oder der Arbeits-
gerate (6, 7) bei wahrend der Fahrt Gber den bzw. die Distanzmesser (17) erfa3ten
Abstandsénderungen des Fahrzeuges (1) vom jeweiligen Oberflachenbereich (16)
die Beaufschlagung der Stelltriebe (10, 11) im Sinne einer Nachstellung des oder der
Reinigungsgeréte (6, 7) auf die Solleinstellung zur Oberflache (16) ansteuert.

2. Fahrzeug nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Lagefihler (14, 15)

- die jeweilige Momentaneinstellung der Stelltriebe (10, 11) erfassen.

3. Fahrzeug nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dal in der zentralen
Steuereinheit ein zuléssiger Abstandsbereich des Fahrzeuges (1) von der zu behan-
delnden Oberfliche (16) vorgebbar ist, bei dessen Uber- oder Unterschreitung die
Steuereinheit wahlweise einstellbar ihre Steuerfunktion unterbricht, die Beaufschla-



AT 006 809 U2

gung der Stelitriebe (10, 11) auf Ruckstellung der Reinigungsgeréate (6, 7) zum Fahr-

zeug (1) steuert und bzw. oder ein Warnsignal auslést.

4. Fahrzeug nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, da® der
oder die Distanzmesser (17) am Fahrzeug (1) mit Ladngsabstand vom Arbeits- und
Sprithnebel- bzw. Staubentwickiungsbereich des oder der Reinigungsgerate (6, 7)

angebracht sind.




A o \

RS S RS RS RS RS RS TS RS RS,

<N 608 900 LV



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

