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(57)摘要

一种用于处理组织的装置(100)包括胶囊体

(108)，所述胶囊体限定延伸通过其的通道

(106)；以及夹臂(104)。所述臂中的每一个包括

可释放地联接到远侧部件(122)的近侧部件

(120)，所述远侧部件(122)的近侧部分被配置为

接收在所述胶囊体(108)的所述通道(106)内，使

得所述臂(104)在组织接收形态和组织夹持形态

之间相对于所述胶囊体(108)向近侧和向远侧移

动，在所述组织接收形态中，所述臂(104)的远端

(110)彼此分离，并且在所述组织夹持形态中，所

述臂(104)的远端(110)朝向彼此移动。所述臂

(104)中的每一个的所述近侧部件(120)被配置

为从所述相应的远侧部件(122)释放以将所述臂

(104)中的每一个的远侧部件(122)锁定在要夹

持的目标组织的一部分上，同时将所述臂(104)

的所述近侧部件(120)从身体移除。
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1.一种用于处理组织的夹持装置，包括：

可插入活体内的远侧部分，所述远侧部分包括第一夹臂和第二夹臂，所述第一夹臂和

第二夹臂可滑动地接收进入胶囊体的纵向通道，所述第一夹臂和第二夹臂各自具有可释放

地联接到远侧部件的近侧部件，所述第一夹臂的近侧部件被弯曲以将所述第一夹臂的远侧

部件偏置朝向组织接收形态，在该组织接收形态中，所述第一夹臂的远端与所述第二夹臂

的远端分开，所述第一夹臂的近侧部件被配置为从所述第一夹臂的远侧部件释放以在所述

第一夹臂和第二夹臂的近侧部件从身体移除的同时将所述第一夹臂的远侧部件锁定到所

述第二夹臂的远侧部件；以及

可释放地联接到所述远侧部分的近侧部分，所述近侧部分包括延伸进入所述通道内的

控制构件，所述控制构件的远端可操作地联接至所述第一夹臂和第二夹臂各自的所述近侧

部件，以在所述组织接收形态和组织夹持形态之间移动夹臂，在该组织夹持形态中，所述第

一夹臂的远端朝向所述第二夹臂的远端移动。

2.根据权利要求1所述的装置，其中所述胶囊体包括延伸到所述通道中的凸轮，所述凸

轮的尺寸和形状被设置为延伸通过所述第一夹臂和第二夹臂各自的所述近侧部件的第一

纵向狭槽以将所述夹臂可释放地联接到所述胶囊体，所述第一纵向狭槽从位于所述近侧部

件的远端处的远侧开口延伸至狭槽近端，所述第一纵向狭槽具有朝向彼此偏置的第一对相

对部分。

3.根据权利要求2所述的装置，其中所述第一纵向狭槽各自包括近侧部分，所述近侧部

分被配置为当所述夹臂在所述组织接收形态中时接收所述凸轮；以及远侧部分，该远侧部

分在所述远侧开口和所述近侧部分之间延伸，所述远侧部分的横截面面积小于所述凸轮的

横截面面积。

4.根据权利要求3所述的装置，其中所述第一夹臂和第二夹臂各自的近侧部件和远侧

部件经由从所述远侧部件的外表面向远侧延伸的钩彼此可释放地联接，所述钩可移除地接

收在所述近侧部件的钩接收空间内，所述钩接收空间定位在所述第一纵向狭槽的所述近侧

部分的远侧。

5.根据权利要求4所述的装置，其中所述第一纵向狭槽的近侧部分各自包括远侧锥形

部分，其向远侧变细至所述远侧部分，使得当所述凸轮抵接所述远侧锥形部分时，在所述近

侧部件上的向近侧力使所述第一对相对部分张开，以允许所述凸轮和所述钩从所述第一纵

向狭槽向远侧穿出，从而使所述近侧部件与所述胶囊体和所述远侧部件脱离。

6.根据权利要求2所述的装置，其中所述第一夹臂和第二夹臂各自的远侧部件包括第

二纵向狭槽，所述第二纵向狭槽从位于所述远侧部件的近端处的近侧开口延伸至狭槽远

端，所述第二纵向狭槽限定出朝向彼此偏置的第二对相对部分，所述第二对相对部分可张

开以允许所述凸轮向远侧穿至所述第二纵向狭槽中以将所述远侧部件以所述组织夹持形

态锁定至所述胶囊体。

7.根据权利要求6所述的装置，其中所述第二纵向狭槽各自包括近侧颈部和远侧部分，

所述颈部具有小于所述凸轮的横截面面积的横截面面积。

8.根据权利要求7所述的装置，其中所述近侧开口各自从所述近端向所述颈部变细以

引导所述凸轮进入所述第二纵向狭槽。

9.根据权利要求2所述的装置，其中所述胶囊体包括一对窗口，其提供了使所述第一对
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相对部分围绕所述凸轮移动所需的空间。

10.一种用于夹持组织的系统，其包括：

插入构件，所述插入构件包括延伸通过其的腔；

控制构件，所述控制构件延伸通过所述插入构件的腔，所述控制构件的远端联接到连

接构件并且所述控制构件的近端联接到致动器，所述致动器保持可被用户接近，使得所述

致动器的致动使所述控制构件和所述连接构件相对于所述插入构件向远侧和向近侧移动；

以及

联接到所述连接构件的夹子，所述夹子包括：

可插入活体内的远侧部分，该远侧部分包括第一夹臂和第二夹臂，所述第一夹臂和第

二夹臂可滑动地接收进入胶囊体的纵向通道，所述第一夹臂和第二夹臂各自具有可释放地

联接到远侧部件的近侧部件，所述第一夹臂的近侧部件被弯曲以将所述第一夹臂的远侧部

件偏置朝向组织接收形态，在该组织接收形态中，所述第一夹臂的远端与所述第二夹臂的

远端分开，所述第一夹臂的近侧部件被配置为从所述第一夹臂的远侧部件释放以在所述第

一夹臂和第二夹臂的近侧部件从身体移除的同时将所述第一夹臂的远侧部件锁定到所述

第二夹臂的远侧部件；以及

近侧部分，其远端可释放地联接到所述远侧部分且其近端联接到连接构件，以在所述

组织接收形态和组织夹持形态之间移动夹臂，在该组织夹持形态中，所述第一夹臂的远端

朝向所述第二夹臂的远端移动。

11.根据权利要求10所述的系统，其中所述胶囊体包括延伸到所述通道中的凸轮，所述

凸轮的尺寸和形状被设置为延伸通过所述第一夹臂和第二夹臂各自的所述近侧部件的第

一纵向狭槽以将所述夹臂可释放地联接到所述胶囊体，所述第一纵向狭槽从位于所述近侧

部件的远端处的远侧开口延伸至狭槽近端，所述第一纵向狭槽限定出朝向彼此偏置的第一

对相对部分。

12.根据权利要求11所述的系统，其中所述第一纵向狭槽各自包括近侧部分，所述近侧

部分被配置为当所述夹臂在所述组织接收形态中时接收所述凸轮；以及远侧部分，所述远

侧部分在所述远侧开口和所述近侧部分之间延伸，所述远侧部分具有小于所述凸轮的横截

面面积的横截面面积。

13.根据权利要求12所述的系统，其中所述第一夹臂和第二夹臂各自的近侧部件和远

侧部件经由钩彼此可释放地联接，所述钩从所述远侧部件的外表面向远侧延伸并且配置成

可移除地接收在所述近侧部件的钩接收空间内，所述钩接收空间定位在所述第一纵向狭槽

的所述近侧部分的远侧。

14.根据权利要求13所述的系统，其中所述第一纵向狭槽的近侧部分各自包括远侧锥

形部分，其向远侧变细至所述狭槽的远侧部分，使得当所述凸轮抵接所述远侧锥形部分时，

在所述近侧部分上的向近侧力使所述第一对相对部分张开，以允许所述凸轮和所述钩从所

述第一纵向狭槽向远侧穿出，从而使所述近侧部件与所述胶囊体和所述远侧部件脱离。

15.根据权利要求11所述的系统，其中所述第一夹臂和第二夹臂各自的远侧部件包括

第二纵向狭槽，所述第二纵向狭槽从位于所述远侧部件的近端处的近侧开口延伸至狭槽远

端，所述第二纵向狭槽限定出朝向彼此偏置的第二对相对部分，所述第二对相对部分可张

开以允许所述凸轮向远侧穿至所述第二纵向狭槽中以将所述远侧部件以所述组织夹持形
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态锁定至所述胶囊体。
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止血夹

本申请是申请日为2019年01月18日、申请号为201980010473.0、名称为“止血夹”

的中国申请的分案申请。

优先权声明

本发明要求于2018年1月29日提交的美国临时专利申请序列号62/623,282的优先

权；其公开内容通过引用并入本文。

技术领域

[0001] 本发明涉及压缩夹，并且更具体地涉及压缩夹，其通过内窥镜输送到目标部位以

引起沿胃肠道定位的血管的止血。

背景技术

[0002] 胃肠(GI)系统，包括食道、胃、胆管树、十二指肠道、结肠道及相关联的解剖结构的

病变通常是通过内窥镜手术进行治疗的，其中的许多需要主动和/或预防性止血来控制内

出血。用于经由内窥镜布署止血夹的基于导管的微创装置通常用于通过将伤口或切口的边

缘夹在一起来停止内部出血。止血夹抓住伤口周围的组织并将伤口边缘保持在一起以允许

自然愈合过程闭合伤口。专用的内窥镜夹持装置用于将夹子输送至体内的期望位置，并且

将夹子在体内的期望位置进行定位和布署，在这之后，抽出夹子输送装置，从而将夹子留在

体内。典型的手术涉及用超过一个夹子来闭合较大的受伤区域或解决多个出血部位。

[0003] 当前的止血夹通常涉及胶囊体，其足够长以在布署之后容纳组织夹持臂的长度的

一部分；以及布署机构，其将臂拉入和推出胶囊体以打开和闭合该臂。出于各种原因，当前

的夹子通常很大，这使得难以在狭窄的区域中导航以及在已经布署一个或多个夹子的受伤

区域附近放置另外的夹子。

发明内容

[0004] 本发明涉及一种用于处理组织的装置。装置包括胶囊体，其限定延伸通过其的通

道；以及第一和第二夹臂，第一和第二夹臂各自包括可释放地联接到远侧部件的近侧部件，

第一和第二夹臂中的每一个的远侧部件的至少近侧部分被配置为可滑动地接收在胶囊体

的通道内，使得第一和第二夹臂在组织接收形态和组织夹持形态之间相对于胶囊体向近侧

和向远侧移动，在组织接收形态中，第一和第二夹臂的远端彼此分离，并且在组织夹持形态

中，第一和第二夹臂的远端朝向彼此移动，第一和第二夹臂中的每一个的近侧部分被配置

为从相应的远侧部件释放以在要夹持的目标组织的一部分上锁定第一和第二夹臂中的每

一个的远侧部件，同时将第一和第二夹臂的近侧部件从身体移除。

[0005] 在一个实施例中，胶囊体包括延伸到通道中的凸轮，凸轮的尺寸和形状被设置为

延伸通过近侧部件的第一纵向狭槽以将夹臂可释放地联接到胶囊体，第一纵向狭槽从位于

近侧部件的远端处的远侧开口延伸至狭槽近端，第一纵向狭槽限定出朝向彼此偏置的第一

对相对部分。
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[0006] 在一个实施例中，第一纵向狭槽包括近侧部分，其被配置为当臂在组织接收形态

中时接收凸轮；以及远侧部分，其在远侧开口和近侧部分之间延伸，并且远侧部分具有小于

凸轮的横截面面积的横截面面积。

[0007] 在一个实施例中，联接机构包括钩，钩从远侧部分的外表面向远侧延伸，钩可移除

地接收在近侧部件的钩接收空间内，钩接收空间定位在第一纵向狭槽的近侧部分的远侧。

[0008] 在一个实施例中，第一纵向狭槽的近侧部分包括远侧锥形部分，其向远侧变细至

远侧部分，使得当凸轮抵靠远侧锥形部分时，在近侧部件上的向近侧的力使第一相对部分

张开，从而允许凸轮和钩从第一纵向狭槽向远侧穿出，从而使近侧部件与胶囊体和远侧部

件脱离。

[0009] 在一个实施例中，远侧部件包括第二纵向狭槽，其从位于远侧部件的近端处的近

侧开口延伸至狭槽远端，第二纵向狭槽限定出朝向彼此偏置的一对相对部分，相对部分可

张开以允许凸轮向远侧穿至第二纵向狭槽中以在组织夹持形态中将远侧部件锁定至胶囊

体。

[0010] 在一个实施例中，第二纵向狭槽包括近侧颈部和远侧部分，颈部具有小于凸轮的

横截面面积的横截面面积。

[0011] 在一个实施例中，近侧开口从近端向颈部变细以引导凸轮进入第二纵向狭槽。

[0012] 在一个实施例中，胶囊体包括一对窗口，其提供了使第一相对部分围绕凸轮移动

所需的空间。

[0013] 本发明还涉及一种用于夹持组织的系统。系统包括插入构件，插入构件包括延伸

通过其的腔；控制构件，控制构件延伸通过插入构件的腔，控制构件的远端联接到连接构

件，以及控制构件的近端联接到致动器，用户可接近致动器，使得致动器的致动相对于插入

构件来向远侧和向近侧移动控制构件和连接构件；以及联接到连接构件的夹子，所述夹子

包括胶囊体，胶囊体包括可释放地联接到插入构件的远端的近端，胶囊体限定出延伸通过

其的通道；以及第一和第二夹臂，第一和第二夹臂各自包括可释放地联接到远侧部件的近

侧部件，第一和第二夹臂中的每一个的远侧部件的至少近侧部分被配置为可滑动地接收在

胶囊体的通道内，使得当致动器的致动使控制构件和连接构件相对于插入构件向近侧和向

远侧移动时，第一和第二夹臂在组织接收形态和组织夹持形态之间相对于胶囊体向近侧和

向远侧移动，在组织接收形态中，第一和第二夹臂的远端彼此分离，并且在组织夹持形态

中，第一和第二夹臂的远端朝向彼此移动，第一和第二夹臂中的每一个的近侧部分被配置

为从相应的远侧部件释放以在要夹持的目标组织的一部分上锁定第一和第二夹臂中的每

一个的远侧部件，同时将第一和第二夹臂的近侧部件从身体移除。

[0014] 在一个实施例中，胶囊体包括延伸到通道中的凸轮，凸轮的尺寸和形状被设置为

延伸通过近侧部件的第一纵向狭槽以将夹臂可释放地联接到胶囊体，第一纵向狭槽从位于

近侧部件的远端处的远侧开口延伸至狭槽近端，第一纵向狭槽限定出朝向彼此偏置的第一

对相对部分。

[0015] 在一个实施例中，第一纵向狭槽包括近侧部分，其被配置为当臂在组织接收形态

中时接收凸轮；以及远侧部分，其在远侧开口和近侧部分之间延伸，并且远侧部分具有小于

凸轮的横截面面积的横截面面积。

[0016] 在一个实施例中，联接机构包括钩，钩从远侧部分的外表面向远侧延伸且被配置
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为可移除地接收在近侧部件的钩接收空间内，钩接收空间定位在第一纵向狭槽的近侧部分

的远侧。

[0017] 在一个实施例中，第一纵向狭槽的近侧部分包括远侧锥形部分，其向远侧变细至

狭槽远侧部分，使得当凸轮抵靠远侧锥形部分时，在近侧部分上的向近侧的力使第一相对

部分张开，以允许凸轮和钩从第一纵向狭槽向远侧穿出，以使近侧部件与胶囊体和远侧部

件脱离。

[0018] 在一个实施例中，远侧部件包括第二纵向狭槽，其从位于远侧部件的近端处的近

侧开口延伸至狭槽远端，第二纵向狭槽限定出朝向彼此偏置的一对相对部分，相对部分可

张开以允许凸轮向远侧穿至第二纵向狭槽中以在组织夹持形态中将远侧部件锁定至胶囊

体。

[0019] 本发明还涉及一种用于处理组织的方法。所述方法包括将夹持装置的远侧部分插

入活体内的目标区域，所述远侧部分包括：胶囊体，其从近端纵向延伸至远端并且包括延伸

通过其的通道，所述胶囊体包括在垂直于胶囊体的纵向轴线的方向上从胶囊体的第一壁延

伸至其相对壁的凸轮以及夹臂，夹臂从近端延伸到远端并且被配置为接收在胶囊体的通道

内以在组织接收形态和组织夹持形态之间移动，在组织接收形态中，夹臂的远端彼此分离，

并且在组织夹持形态中，夹臂的远端朝向彼此移动，夹臂包括经由联接机构彼此联接的近

侧部分和远侧部分，近侧部分被配置为从远侧部分释放，使得远侧部分以组织夹持形态保

留在体内，而近侧部分则从身体移除，从而通过将目标组织部分定位在打开形态中的夹臂

之间以及朝向闭合形态拉动夹臂以夹持目标组织部分而将夹臂定位成与目标组织相接触

并且夹持所述目标组织部分。

附图说明

[0020] 图1示出了根据本发明的一个示例性实施例的夹持装置的纵向部分透明的顶视

图；

[0021] 图2示出了图1的夹持装置的夹臂的近侧部分和远侧部分的放大侧视图；

[0022] 图3示出了图1的夹持装置的一部分的放大的立体图；

[0023] 图4示出了图1的夹持装置的一部分的放大的部分透明视图；

[0024] 图5示出了在夹持形态中的图1的夹持装置的部分透明的顶视图；

[0025] 图6示出了图1的夹持装置的一部分的放大的部分透明视图；

[0026] 图7示出了图1的夹持装置的一部分的放大的部分透明视图；以及

[0027] 图8示出了在布署形态中的图1的夹持装置的部分透明的顶视图。

具体实施方式

[0028] 参考下列描述和附图可以进一步地理解本发明，其中相同的元件用相同的参考数

字进行标示。本发明涉及用于处理组织穿孔、缺陷和/或出血的内窥镜夹持装置。本发明的

示例性实施例描述了一种带有两部分式臂设计的止血夹。特别地，臂包括近侧部分和远侧

部分，其中当布署夹子时，近侧部分与远侧部分脱离，从而减小留在体内的夹子的大小。当

前的实施例还包括用于将远侧部分保持在夹持形态中的较小的胶囊体设计。应注意的是，

如本文所使用的术语“近侧”和“远侧”意在指朝向(近侧)和远离(远侧)装置的用户。
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[0029] 如图1所示，根据本发明的一个示例性实施例的夹子装置100包括远侧部分102，其

可通过，例如，内窥镜的工作通道被插入至活体中以到达要处理的目标组织。装置100足够

柔韧以允许其穿过通过身体的曲折路径，例如通过内窥镜的工作通道，该内窥镜是通过经

由自然的身体孔口进入的自然体腔插入的。远侧部分102包括第一和第二夹臂104，其可滑

动地接收在胶囊体108的纵向通道106内。夹臂104可以在打开形态和闭合形态之间移动，在

打开形态中，夹臂104的远端110彼此分开以在其之间接收目标组织，以及在闭合形态中，夹

臂104的远端110朝向彼此移动以在其之间夹持目标组织。远侧部分102可释放地联接到装

置100的近侧部分112，装置包括输送系统，输送系统包括控制构件114和连接构件124；以及

手柄(未示出)，当布署远侧部分102时，手柄保持在体外且可由用户接近。夹臂104可经由延

伸至胶囊体108中的控制构件114在打开和闭合形态之间移动。控制构件114的近端连接到

手柄上的致动器。在该实施例中，控制构件的远端116经由连接构件124，诸如，例如，芯构件

联接到夹臂104的近端118，该连接构件124成形为使得当臂104的近侧部分120在连接构件

124的表面上弯曲时，臂104的弯曲生成朝向打开的组织接收形态的偏置。

[0030] 如图1进一步所示，装置100包括夹臂104，根据本发明的示例性实施例，每个夹臂

104从近端118延伸到远端110。如本领域的技术人员将理解的，该实施例的夹臂104偏向打

开的组织接收形态，以使得当向远侧移出胶囊体108时，其弹向打开的组织接收形态。然而，

本领域的技术人员将理解，可以布署任何数量的其他机构来打开夹子，诸如齿轮机构、凸轮

连接、另外的偏置构件等。在组织接收形态中，夹臂104的远端110彼此分开以创建可以接收

组织的空间。然而，如本领域的技术人员将理解的，除偏置之外或作为偏置的替代，装置100

可以包括促使臂104彼此远离的分离构件。当夹臂104被拉至胶囊体108中时，胶囊体108约

束夹臂104，从而将其远端118拉到一起并将其保持在组织夹持形态中，使得他们在其之间

夹持任何捕获的组织。在该实施例中，夹臂104的近端118联接到连接构件124。在一个示例

性实施例中，夹臂104的远端118与连接构件124一体形成。然而，本领域的技术人员将理解，

可以采用用于将夹子组件(例如，包括夹臂的胶囊体)联接到插入装置的各种已知机构中的

任一种，而不会脱离本发明的范围。夹臂104可以包括可选的夹持特征，其被配置为便于在

其之间夹持组织。例如，夹臂104的远端110可以包括朝向彼此侧向向内延伸的顶端和/或

齿、突出物、尖钉或其他结构，其被配置为在夹臂104的远端110之间夹持组织。

[0031] 根据图1至图3所示的本发明的一个示例性实施例，夹臂104中的每一个具有可释

放地彼此联接的近侧部分120和远侧部分122。具体地，每个臂104的近侧部分120从近端118

延伸到近侧部分的远端126，而远侧部分122则从远侧部分的近端128延伸到远端110。当联

接在一起时，近侧和远侧部分120、122可以具有与任何已知夹臂基本相同的形式和长度。近

侧部分120的远侧弯曲部分121的尺寸和形状被设置为沿着夹臂104的远侧部分122的近侧

弯曲部分123的外表面装配，其中弯曲部分121基本对应于远侧部分122的弯曲部分123。

[0032] 近侧部分120被配置为经由限定出纵向狭槽132的相对构件144连接到远侧部分

122的钩130。纵向狭槽132沿着近侧部分120的纵向轴线从位于近侧部分120的远端126处的

远侧开口134延伸到狭槽132的近侧部分136，该狭槽132的尺寸和形状被设置为接收胶囊体

108的凸轮138。狭槽132还包括定位在近侧部分136的远侧的钩接收空间140，其尺寸和形状

被设置为接收钩130。在远侧开口134和钩接收空间140之间延伸的狭槽132的远侧部分142

具有比钩接收空间140的横截面面积更小的横截面面积(例如，直径)。相对构件144可张开

说　明　书 4/6 页

8

CN 118021380 A

8



以接收钩130并且朝向彼此偏置，使得一旦钩130已向近侧穿入钩接收空间140中，相对构件

144弹回以将钩144锁定在钩接收空间140中，从而将夹臂104的近侧和远侧部分120、122彼

此联接。在钩接收空间140和狭槽132的近侧部分136之间延伸的狭槽132的中间部分143具

有小于狭槽136的近侧部分的横截面面积的横截面面积(例如，直径)。如可以在图2中看到

的，狭槽132的近侧部分136的远端135朝向狭槽132的中间部分143变细，以将胶囊体的凸轮

138从狭槽132引导出来。当凸轮138通过锥形远端135向近侧运动时，相对的构件144可张

开，以将凸轮138从狭槽132和臂104的近侧部分120释放，如将在下面进一步详细描述的。为

了允许凸轮138平滑地移动通过狭槽132，钩接收空间140具有的长度小于凸轮138的直径。

[0033] 如上所述，远侧部分122包括从远侧部分122的外表面向远侧延伸的钩130。钩130

被配置为接收在钩接收空间140内，以将臂104的近侧和远侧部分120、122联接到远侧部分

122。每个臂104的远侧部分122还包括一对相对的构件148，其限定了沿着远侧部分122的纵

向轴线从位于远侧部分122的近端128处的近侧开口152延伸到尺寸和形状被设置为接收胶

囊体108的凸轮138的远侧狭槽部分154的纵向狭槽150。如可以在图2中看到的，近侧开口

152从近端128至狭槽150的颈部156变细，以将胶囊体的凸轮138引导至狭槽150中。相对的

构件148限定狭槽150的颈部156，其具有小于凸轮138的横截面面积的横截面面积(例如，直

径)。相对的构件148可张开以接收凸轮并且朝向彼此偏置，使得一旦凸轮138已向远侧穿入

狭槽150中，相对的构件148弹回以将凸轮138锁定至纵向狭槽150中，从而在组织夹持形态

中将远侧部分122锁定至胶囊体108，如下面将进一步详细描述的。

[0034] 根据该实施例，远侧部分122的钩130可以经由近侧部分120的远侧开口134插入近

侧部分的狭槽132中。当用大于预定阈值的力将钩130向远侧推入近侧部分120中时，狭槽

132的相对构件144变形以允许钩130通过其至狭槽的钩接收空间140中。换句话说，相对构

件144彼此分开的距离足以允许钩130向近侧移动通过远侧开口134并且进入钩接收空间

140中。一旦钩130已经接收在钩接收空间140中，远侧开口134则恢复至其原始尺寸，从而将

钩130锁定在钩接收空间140中。一旦钩130已经接收在钩接收空间140中，则防止钩130经由

钩接收空间140的远侧壁向远侧移出钩接收空间140。

[0035] 返回图1，胶囊体108从近端延伸至远端并且包括纵向延伸通过其的通道106。通道

106的尺寸和形状被设置为在其中可滑动地接收夹臂104的一部分。如上所述，胶囊体108还

包括凸轮138，其从胶囊体108的第一侧壁垂直于通道106的纵向轴线延伸穿过通道106的中

间部分至胶囊108的第二相对侧壁。凸轮138可以基本上是圆柱形的，并且在该实施例中，其

尺寸和形状被设置为接收在夹臂104的近侧和远侧部分120、122的纵向狭槽132、150内。然

而，本领域的技术人员将理解，凸轮138可以具有任何横截面形状(即，正方形、三角形、椭圆

形)，只要将凸轮138的尺寸设置为通过相对的构件144、148接收并进入狭槽132、150即可。

胶囊体108还包括一对直径相对的窗口160，以允许近侧部分120的相对的构件144在夹子释

放过程期间绕着凸轮138穿过，如下面将更详细描述的。因为夹臂104的近侧部分120被配置

为在布署夹子100之后与夹臂104的远侧部分122脱离并且从身体移除，所以胶囊体108仅需

长到足以将夹臂122的远侧部分122保持在夹持形态中。因此，在该实施例中，胶囊体108的

长度明显地短于标准夹式胶囊体。例如，与通常长度是约0.40至0.43的标准胶囊体比较，本

胶囊体的长度可以是约0.19至0.22。

[0036] 在图1中可以看出在插入体内之前夹子100的初始形态。在该形态中，夹臂的近侧
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和远侧部分120、122彼此联接，如上所述。另外地，近侧部分120定位在胶囊体108内，其中凸

轮138在垂直于纵向狭槽132的纵向轴线的方向上延伸通过纵向狭槽132。近侧部分120的近

端118向近侧延伸出胶囊体108并且与装置100的近侧部分112的连接构件124和控制构件

114联接。

[0037] 在使用中，夹子100被插入通过内窥镜(或任何其他插入装置)的工作通道并插入

体内(例如，通过自然体腔)至邻近要夹持的组织的目标部分的部位。将夹子100以插入形态

插入目标组织以便于其通过工作通道。在到达目标组织的部位时，将夹子100推出工作通道

106的远端，且夹臂104延伸出胶囊体108以将夹臂104移动到组织接收形态。一旦目标组织

已接收在夹臂104之间，夹子100则可以朝向组织夹持形态移动，以使得在其远端110之间夹

持目标组织。通过相关于胶囊体108向近侧拉动控制构件114将夹臂104朝向组织夹持形态

移动。一旦夹子100处在组织夹持形态中，则可以相关于胶囊体108向近侧进一步拉动控制

构件114以锁定夹臂104。具体地，当向近侧拉动控制构件114时，向近侧拉动夹臂104的近侧

和远侧部分120、122，并且使凸轮向远侧移动通过近侧部分120的纵向狭槽132直到其抵接

夹臂104的远侧部分122的相对构件148为止，如图4至图5中所示。当向近侧进一步拉动控制

构件时，相对构件148的锥形端允许凸轮移动通过远侧部分122的近侧开口152并且进入纵

向狭槽150中。一旦凸轮138已向远侧穿至狭槽150中，相对的构件148弹回以将凸轮锁定至

纵向狭槽150中，从而将远侧部分122以组织夹持形态锁定至胶囊108，如图5所示。

[0038] 为了布署夹子100，向近侧进一步拉动控制构件114直到凸轮138抵接纵向狭槽的

近侧部分136的远侧锥形端135，如图6中可以看出的。狭槽132的锥形远端135允许近侧部分

120向近侧进一步移动，这使得近侧部分120的相对构件144远离彼此张开，直到钩130从钩

接收空间140释放，如图7中所示。当相对的构件144张开时，在胶囊体108中的窗口160提供

了使相对的构件144围绕凸轮138移动所需的空间。因此，近侧和远侧部分120、122彼此脱

离，使得远侧部分122和胶囊体108保持在体内，同时从身体移除附接有近侧部分120的近侧

部分112(即，连接构件124、控制构件114等)，如图8中所示。

[0039] 本领域的技术人员将理解，可以在不脱离本发明的概念的情况下对上述实施例进

行改变。还应当理解，与实施例之一相关联的结构特征和方法可以并入其他实施例中。因

此，应当理解，本发明不限于所公开的特定实施例，而是修改也涵盖在如由所附权利要求所

限定的本发明的范围内。
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