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本发明涉及一种用于借助于视力检测系统

(10)对被测人员的眼睛进行检测的方法以及一

种视力检测系统，该视力检测系统包括第一测量

装置(11)、第二形貌测量装置(12)、第三屈光度

测量装置(13)以及处理装置(14)，被测人员的眼

睛(16)的轴向长度(L)借助于第一测量装置测

量，眼睛的角膜(35)的曲率借助于第二测量装置

测量，眼睛的屈光特性借助于第三测量装置测

量，利用第一测量装置、第二测量装置和第三测

量装置在眼睛处同时执行测量，借助于处理装置

对第一测量装置、第二测量装置和第三测量装置

测量的测量数据进行处理，所述处理装置具有带

正常数据的数据库，通过所述处理装置执行对测

量数据与正常数据的比较并且发出所述比较的

结果。
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1.一种用于借助于视力检测系统（10）对被测人员的眼睛进行检测的方法，所述视力检

测系统（10）包括第一测量装置（11）、第二形貌测量装置（12）、第三屈光度测量装置（13）以

及处理装置（14），借助于所述第一测量装置对所述被测人员的眼睛（16）的轴向长度（L）进

行测量，借助于所述第二形貌测量装置对所述眼睛的角膜（35）的曲率进行测量，借助于所

述第三屈光度测量装置对所述眼睛的屈光特性进行测量，利用所述第一测量装置、所述第

二形貌测量装置和所述第三屈光度测量装置在所述眼睛处同时执行测量，借助于所述处理

装置对所述第一测量装置、所述第二形貌测量装置和所述第三屈光度测量装置测量的测量

数据进行处理，所述处理装置具有带正常数据的数据库，通过所述处理装置执行对所述测

量数据与所述正常数据的比较并且发出所述比较的结果，其中，使用正常人群的眼睛（16）

的测量数据作为所述正常数据，所述测量数据具有眼睛的轴向长度（L）、所述眼睛的角膜

（35）的曲率以及所述眼睛的屈光特性。

2.根据权利要求1所述的方法，

其特征在于，

通过所述处理装置（14）借助于对所述测量数据与所述正常数据的所述比较来确定屈

光度的度数。

3.根据权利要求1所述的方法，

其特征在于，

所述处理装置（14）在每种情况下将所述眼睛（16）的测量出的所述轴向长度（L）、所述

曲率和所述屈光特性与眼睛的轴向长度（L）、曲率和屈光特性的所述正常数据进行比较，所

述处理装置根据所述轴向长度（L）、所述曲率或所述屈光特性与测量的所述测量数据的一

致性来选择用于所述比较的所述正常数据。

4.根据权利要求1至3中的任一项所述的方法，

其特征在于，

所述处理装置（14）在对所述测量数据进行比较时考虑了所述被测人员的年龄。

5.根据权利要求1至3中的任一项所述的方法，

其特征在于，

使用所述被测人员的在所述测量之前的时间点时确定出的测量数据作为所述正常数

据，所述测量数据具有所述眼睛的轴向长度（L）、所述眼睛的所述角膜（35）的曲率和所述眼

睛的屈光特性。

6.根据权利要求1至3中的任一项所述的方法，

其特征在于，

所述处理装置（14）借助于所述第一测量装置（11）和/或所述第二形貌测量装置（12）的

所述测量数据来校正所述第三屈光度测量装置（13）的所述测量数据。

7.根据权利要求6所述的方法，

其特征在于，

所述处理装置（14）利用所述轴向长度（L）和/或利用所述眼睛的所述角膜（35）的所述

曲率对所述眼睛（16）的测量出的客观屈光度值执行合理性检查，并且所述处理装置在所述

屈光度值不同时根据所述轴向长度（L）和/或所述角膜的所述曲率来校正所述屈光度值。

8.根据权利要求1至3中的任一项所述的方法，
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其特征在于，

通过所述视力检测系统（10）的固定装置（53）来显示能够被所述眼睛（16）在无穷远处

聚焦的固定标记，所述眼睛聚焦于所述固定标记上并且所述眼睛相对于所述视力检测系统

被固定。

9.根据权利要求1至3中的任一项所述的方法，

其特征在于，

所述眼睛（16）在不施用睫状肌麻痹剂的情况下进行检测。

10.一种视力检测系统（10），所述视力检测系统（10）用于借助于所述视力检测系统

（10）对被测人员的眼睛进行检测，所述视力检测系统（10）包括第一测量装置（11）、第二形

貌测量装置（12）、第三屈光度测量装置（13）以及处理装置（14），所述被测人员的眼睛（16）

的轴向长度（L）借助于所述第一测量装置来测量，所述眼睛的角膜（35）的曲率借助于所述

第二形貌测量装置来测量，所述眼睛的屈光特性借助于所述第三屈光度测量装置来测量，

所述第一测量装置、所述第二形貌测量装置和所述第三屈光度测量装置被配置成同时在所

述眼睛处执行测量，所述处理装置被配置成对所述第一测量装置、所述第二形貌测量装置

和所述第三屈光度测量装置测量的测量数据进行处理，所述第一测量装置、所述第二形貌

测量装置和所述第三屈光度测量装置被结合在一件设备中，所述处理装置具有带正常数据

的数据库，所述处理装置被配置成执行所述测量数据与所述正常数据的比较并且被配置成

发出所述比较的结果，其中，使用正常人群的眼睛（16）的测量数据作为所述正常数据，所述

测量数据具有眼睛的轴向长度（L）、所述眼睛的角膜（35）的曲率以及所述眼睛的屈光特性。

11.根据权利要求10所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述第一测量装置（11）、所述第二形貌测量装置（12）和所述第三屈光度测量装置（13）

具有能够与所述眼睛（16）的光轴（15）一致的公共测量轴线（17）。

12.根据权利要求10或11所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述第二形貌测量装置（12）和/或所述第三屈光度测量装置（13）具有用于对所述眼睛

（16）与所述第二形貌测量装置和/或所述第三屈光度测量装置之间的距离进行测量的距离

测量装置（67）。

13.根据权利要求10或11所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述第一测量装置（11）、所述第二形貌测量装置（12）和/或所述第三屈光度测量装置

（13）具有用于使所述眼睛（16）相对于所述视力检测系统（10）固定的固定装置（53）。

14.根据权利要求10或11所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述第一测量装置（11）是超声测量装置。

15.根据权利要求10或11所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述第一测量装置（11）是干涉测量装置。

16.根据权利要求15所述的视力检测系统，
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其特征在于，

所述第一测量装置（11）是用于光学相干干涉法(OCT)的干涉仪。

17.根据权利要求15所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述第一测量装置（11）是部分相干干涉仪（18），所述干涉仪被设计成具有相干光源

（22）、两个测量臂（33、34）、以及用于同时捕获所述眼睛（16）的正面（37）和视网膜（36）的检

测器装置（27）。

18.根据权利要求10或11所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述第二形貌测量装置（12）是角膜曲率计（19）和/或沙姆系统。

19.根据权利要求18所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述角膜曲率计（19）具有检查装置（43），所述检查装置（43）具有相机（44）和测量标记

（46），所述测量标记（46）能够借助于所述相机被捕获，并且所述测量标记（46）由圆形且未

校准的荧光条以及由两个校准的发光点来实现。

20.根据权利要求18所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述沙姆系统具有投影装置和检查装置，所述投影装置被设计成用于用光隙照亮所述

眼睛，所述检查装置具有相机，所述相机被设计成用于捕获所述眼睛（16）中的所述光隙的

截面图，所述投影装置和所述相机相对于彼此根据沙姆定律布置。

21.根据权利要求10或11所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述第三屈光度测量装置（13）是自动屈光计（20）。

22.根据权利要求21所述的视力检测系统，

其特征在于，

所述自动屈光计（20）具有投影装置（51）和检查装置（52），所述投影装置（51）被设计成

用于将照明图案投射到所述眼睛（16）的视网膜（36）上，所述检查装置（52）具有衍射单元

（60、61）以及被设计成用于捕获所述眼睛中的所述照明图案的相机（63）。
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用于对眼睛进行检测的方法和视力检测系统

技术领域

[0001] 本发明涉及一种用于对被测人员的眼睛进行检测的方法，并且涉及一种视力检测

系统。

背景技术

[0002] 屈光度测量装置是众所周知的并且屈光度测量装置通常用于确定被测人员的眼

睛的屈光度值。该屈光度值可以被用于评估眼睛的光学性屈光不正。屈光不正的一种常见

形式是下述近视：在该近视中，焦平面位于视网膜的前方，这导致了模糊的视觉印象。不同

形式的近视之间是有区别的。在所谓的轴向近视的情况下，眼睛的轴向长度增加。在屈光性

近视的情况下，眼睛的屈光部分、例如角膜或晶状体的屈光力增加。例如，屈光力的增加可

能是由于屈光面比如角膜的曲率的增加而造成的。晶状体的屈光率改变成使得产生增加的

屈光力。由于不同的环境因素比如眼睛的近距离内的视觉任务或随着年龄的增长、例如由

于睫状肌与晶状体的适应能力下降，近视可能已经在儿童时期就形成。除了药物摄入之外，

疾病比如糖尿病或遗传倾向疾病也可能是近视的原因。

[0003] 借助于屈光度测量装置，可以相对容易地以屈光度(dpt)来客观确定屈光度值。例

如，从DE  102  006  017  389A1已知了一种由屈光度测量装置和形貌测量装置形成的视力检

测系统。在这种情况下，该屈光度测量装置是下述自动屈光计：该自动屈光计与以角膜曲率

计的方式实现的形貌测量装置相结合。借助于角膜曲率计，可以确定角膜的形貌，这使得能

够获得近视的可能原因的信息、例如假定的白内障。

[0004] 然而，对已经以这种方式所获得的屈光和形貌数据进行评估是困难的，因为屈光

测量可能是错误的并且其他影响因素也可能是某些屈光度值的原因。例如，当被测人员在

测量期间适应了眼睛的近距离时，可能会出现错误的屈光测量。为了排除这一点，睫状肌可

能会因药物而麻痹(睫状肌麻痹)，然而，这对于被测人员而言既费时又令人不适。

发明内容

[0005] 因此，本发明的目的是提出下述方法和视力检测系统：借助于该方法和视力检测

系统，可以容易且可靠地确定屈光度值。

[0006] 该目的通过根据本发明的方法以及视力检测系统而实现。

[0007] 本发明的用于对被测人员的眼睛进行检测的方法借助于下述视力检测系统来执

行：该视力检测系统包括第一测量装置、第二形貌测量装置、第三屈光度测量装置以及处理

装置，借助于第一测量装置对该被测人员的眼睛的轴向长度进行测量，借助于第二测量装

置对眼睛的角膜的曲率进行测量，借助于第三测量装置对眼睛的屈光特性进行测量，利用

第一测量装置、第二测量装置和第三测量装置在眼睛处同时执行测量，借助于处理装置对

第一测量装置、第二测量装置和第三测量装置测量的测量数据进行处理，所述处理装置具

有带正常数据的数据库，通过所述处理装置执行对测量数据与正常数据的比较并且发出所

述比较的结果。
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[0008] 由于眼睛的轴向长度、眼睛的角膜的曲率、以及眼睛的例如呈屈光度的客观屈光

特性或屈光度值同时被测量的事实，因此可以排除在借助于不同的测量器械以连续测量的

方式测量中可能发生的测量误差。当第一测量装置、第二测量装置和第三测量装置同时执

行测量时，所获得的所有测量数据都指的是眼睛在该时间点的状态，这使得能够在相同条

件下对测量数据进行比较。当使用不同的仪器时或者当测量以一者接另一者方式被执行

时，眼睛总是由于眼睛运动而相对于测量轴线不同地定向或者处于不同的适应状态。除了

客观地确定屈光度值之外，还可以利用该方法识别关于角膜的形貌或曲率以及关于眼睛的

轴向长度的测量数据。由于可以在当时同时获得的这些测量数据，因此正在执行检查的人

员可以更容易地评估所测量的屈光度值。

[0009] 特别地，由于处理装置包括具有正常数据的数据库并且处理装置执行测量数据与

正常数据的比较的事实，因此可以基于该比较的结果或测量值与正常值之间的相应差来容

易地评估偏差。例如，如果角膜的曲率的测量值在很大程度上偏离正常值，则正在执行检查

的人员可以更容易地解释也偏离正常值的屈光度值。在之前已提到的示例中，角膜的曲率

可能是导致屈光度值的原因。此外，正在执行检查的人员可以对太大而不能作为屈光度值

的成因的轴向长度进行确定。如果不存在偏离正常值的角膜的曲率和眼睛的轴向长度的测

量值，则晶状体的屈光率可能例如是不同的。总之，由于测量值是同时获得的这一事实，因

此能够容易且快速地获得精确的测量值并且将所述测量值与正常值进行比较。在此，处理

装置执行该比较并且发出该比较的结果，使得正在执行检查的人员能够以这种方式更容易

地评估所获得的测量数据。在此，处理装置包括用于数据处理和显示的装置，比如计算机和

屏幕。

[0010] 借助于处理装置，通过测量数据与正常数据的比较来确定屈光度的度数。借助于

屈光度的度数，可以基于与正常数据的偏差来将识别出的测量值关于数据库中包含的正常

数据进行分类。处理装置能够基于测量值的物理量来识别客观屈光度的度数。在此，可以对

测量值进行不同的加权，或者可以将测量值相互关联。处理装置可以例如在屏幕上给出客

观屈光度的度数，使得能够更容易地评估眼睛的屈光特性。

[0011] 可以使用正常人群的眼睛的具有眼睛的轴向长度、眼睛的角膜的曲率以及眼睛的

屈光特性的测量数据作为正常数据。正常数据可以对应于在其眼睛处识别测量数据的人员

的对照组的第五十百分位。正常数据还可以包括该对照组的所有测量数据，然后处理装置

能够发出已经借助于视力检测系统识别的测量数据的相对于该对照组的第五十百分位的

精确偏差，例如也可以发出关于在每种情况下可以将测量数据分配给对照组的哪个百分位

的指示。代表性的人群平均值应被理解为是在此被称为正常人群的对照组。

[0012] 有利地，处理装置可以在每种情况下将眼睛的测量出的轴向长度、曲率和屈光特

性与眼睛的轴向长度、曲率和屈光特性的正常数据进行比较，所述处理装置被配置成根据

轴向长度、曲率或屈光特性与测量的测量数据的一致性来选择用于比较的正常数据。因此，

处理装置不仅可以独立地对轴向长度、曲率和屈光特性的测量数据和正常数据的相应记录

值进行比较，而且该处理装置还可以从数据库或正常数据中选择与所述眼睛或者测量数据

相关联的眼睛或者正常数据，该正常数据最接近或者对应于已经借助于视力检测系统测量

出的测量数据。因此，处理装置将借助于视力检测系统进行测量的眼睛与包含在数据库中

的呈测量数据的形式的眼睛进行比较，并且给出该比较结果。正在执行检查的人员基于该
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比较结果甚至可以更容易地评估借助于视力检测系统进行测量的眼睛偏离标准的程度或

已经显示出已知症状的程度。

[0013] 处理装置在对测量数据进行比较时可以将被测人员的年龄考虑在内。具有正常数

据的数据库也可以包括下述正常数据：该正常数据可以在每种情况下分配给年龄的指示。

然后，用于进行比较的处理装置可以从具有正常数据的数据库中选择与被测人员的年龄相

对应的正常数据。例如，被测人员的年龄可以在测量之前或之后经由输入装置而被输入到

处理装置中。由于近视与年龄之间的已知联系，因此可以通过考虑年龄因素而对测量数据

进行更精确的比较。此外，可能的是，处理装置在对测量数据进行比较时例如将人口中近视

的患病率考虑在内。除了年龄之外，工作概况和性格也可以随后被考虑在内。

[0014] 被测人员的在测量之前的时间点时以眼睛的轴向长度、眼睛的角膜的曲率和眼睛

的屈光特性而确定出的测量数据可以被用作正常数据。以这种方式，能够借助于视力检测

系统在不同的时间点对同一被测人员进行测量，并且能够在每种情况下获取并存储测量数

据。这些测量数据然后可以被用作用于比较的正常数据。以这种方式，可以在例如几个月或

几年的时期内确定相关眼睛的光学特性的潜在变化。例如，屈光度值恶化的原因可以以这

种方式而被更容易识别。然而，可选地，也可以始终将在每个测量时间所测量的测量数据与

对照组的正常数据进行比较。

[0015] 处理装置能够借助于第一测量装置和/或第二测量装置的测量数据来校正第三测

量装置的测量数据。如上面所阐述的，由于屈光可能受到许多因素和环境条件的影响，因此

确定客观屈光度值通常很困难且易于出错。然而，角膜的曲率以及轴向长度是不受例如药

品或大脑活动影响的测量值。因此，可以借助于第一测量装置和/或第二测量装置的测量数

据来有利地校正第三测量装置的测量数据。

[0016] 以这种方式，处理装置被配置成利用轴向长度和/或眼睛的角膜的曲率对眼睛的

测量出的客观屈光度值执行合理性检查，并且处理装置被配置成在屈光度值不同时根据轴

向长度和/或角膜的曲率来校正所述屈光度值。在此，该合理性检查可以基于下述范围指示

来执行：该范围指示规定了相应测量值的偏差范围。该范围指示也可以被存储在数据库中。

该范围指示可以基于经验，或者该范围指示可以基于依赖于统计平均值的标准差来确定。

[0017] 通过视力检测系统的固定装置可以显示能够被眼睛在无穷远处聚焦的固定标记，

眼睛能够聚焦于该固定标记上，并且眼睛能够相对于视力检测系统被固定。眼睛的相对于

视力检测系统的测量轴线的正确位置对于视力检测系统的精确测量是至关重要的。有利

地，眼睛的光轴与视力检测系统的测量轴线对准。在此，眼睛可以被定位在将固定标记呈现

给被测人员的位置，该被测人员能够在无穷远处聚焦于所述固定标记上。固定标记可以例

如是物体的图像表示。结合到视力检测系统的光路中的屏幕可以执行该图像表示。借助于

视力检测系统，被测人员的眼睛的图像表示必须在无穷远处，使得眼睛的睫状肌在测量期

间完全放松。

[0018] 有利地，然后，眼睛也可以在不施用睫状肌麻痹剂的情况下进行检测。因此，能够

更容易且更快地检测眼睛。

[0019] 根据本发明的用于对被测人员的眼睛进行检测的视力检测系统包括第一干涉测

量装置、第二形貌测量装置、第三屈光度测量装置、以及处理装置，被测人员的眼睛的轴向

长度能够借助于第一测量装置来测量，眼睛的角膜的曲率能够借助于第二测量装置来测

说　明　书 3/6 页

7

CN 111449619 B

7



量，眼睛的屈光特性能够借助于第三测量装置来测量，第一测量装置、第二测量装置和第三

测量装置被配置成同时在眼睛处执行测量，所述处理装置被配置成对第一测量装置、第二

测量装置和第三测量装置测量的测量数据进行处理，所述处理装置具有带正常数据的数据

库，所述处理装置被配置成执行对测量数据与正常数据的比较并且被配置成发出所述比较

的结果。关于根据本发明的视力检测系统的优点，参照对根据本发明的方法的优点的描述。

[0020] 第一测量装置、第二测量装置和第三测量装置可以具有可以与眼睛的光轴一致的

公共测量轴线。由于测量装置具有公共测量轴线的事实，因此可以以特别精确且容易比较

的方式获得测量数据。如果公共测量轴线与眼睛的光轴对准，则对于精确地确定眼睛的轴

向长度是特别有利的。

[0021] 第二测量装置和/或第三测量装置可以具有用于对眼睛与第二测量装置和/或第

三测量装置之间的距离进行测量的距离测量装置。该距离测量装置可以对屈光度测量装置

和/或形貌测量装置与要被检查的眼睛之间的距离进行测量。该距离对于测量数据的校正

是必要的，并且通过获取距离数据而可以相应地将被测人员正确地定位在视力检测系统的

前方或者适当地校正已经借助于屈光度测量装置所测量的测量数据。以这种方式，屈光度

测量装置与眼睛的角膜特别是角膜的正面之间的距离能够有利地借助于距离测量装置来

测量。此外，考虑到轴向长度，也可以借助于距离测量装置来确定距眼睛的视网膜或眼睛的

背面的距离。可选地，还可以确定距角膜的背面、晶状体的正面和/或晶状体的背面的距离。

距离测量装置的构型形式原则上是任意的，所述距离测量装置能够由形貌测量装置、由角

膜曲率计或者由沙姆(Scheimpflug)系统来实现。

[0022] 第一测量装置、第二测量装置和/或第三测量装置可以具有用于将眼睛相对于视

力检测系统固定的固定装置。该固定装置可以例如包括屏幕或合适的投影仪，借助该屏幕

或投影仪，眼睛的固定标记可以在无穷远处被可见地表示。该固定标记可以是物体的图像

表示，使得避免了眼睛聚焦到一个点上。该固定标记可以经由例如分光器立方体结合到视

力检测系统的光路中，使得固定标记对于被测人员可见。

[0023] 第一测量装置可以是部分相干干涉仪(PCI)，所述干涉仪被设计成具有相干光源、

两个测量臂、以及用于同时捕获角膜和视网膜的正面或眼睛的光学边界表面的检测器装

置。由于干涉仪配置有两个测量臂的事实，因此可以同时检测眼睛的正面和视网膜，并且可

以确定该正面与视网膜的相对距离并且因此确定眼睛的轴向长度。在此，眼睛相对于视力

检测系统所具有的距离并不重要，因为该距离或眼睛的轴向长度可以借助于干涉仪而独立

于距视力检测系统的距离来测量。干涉仪的因眼睛相对于视力检测系统的间隔位置的任何

测量误差都可以以这种方式被完全消除。因此可以精确地测量轴向长度。除了轴向长度之

外，眼睛的其他光学边界表面比如角膜的后面、晶状体的正面、晶状体的背面以及光学边界

表面之间的距离可以借助于干涉仪来测量，并且可以由处理装置来处理。这些测量数据还

可以被处理装置利用以用于与相应的正常数据进行比较。

[0024] 第二测量装置可以是角膜曲率计和/或沙姆系统。借助于这种测量装置，可以确定

眼睛的角膜的形貌或曲率。

[0025] 角膜曲率计可以具有检查装置，该检查装置具有相机和测量标记，所述测量标记

可以借助于相机被捕获，并且所述测量标记可以由圆形且未校准的荧光条以及由两个校准

的发光点来实现。角膜曲率计的测量标记的构型形式基本上是任意的，能够设想发光二极
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管作为发光体。荧光条可以由圆形的光导体元件产生。还可以设想的是，产生多个同心的环

形荧光条。有利地，可以使用红外光作为用于测量标记的光。检查装置可以是经由分光器立

方体结合到视力检测系统的光路中或角膜曲率计的光路中的相机。借助于相机，可以捕获

测量标记在眼睛的角膜上的寄生图像。通过图像处理，可以容易地从测量标记的寄生图像

中导出角膜的曲率，并且该角膜的曲率可以通过处理装置来显示。此外，还可以将相机用作

视力检测系统的设定相机或概览相机，以对被测人员的眼睛进行精确地布置和定向。

[0026] 沙姆系统可以具有投影装置和检查装置，该投影装置可以被设计成用于用光隙照

亮眼睛，该检查装置具有相机，该相机可以被设计成用于捕获眼睛中的光隙的截面图，所述

投影装置和相机被配置成相对于彼此根据沙姆定律布置。借助于投影装置，可以将光隙投

射到眼睛上，使得可以沿着眼睛的光轴或视轴进行眼睛的间隙照明。借助于根据沙姆定律

布置的相机，可以捕获以这种方式在眼睛中产生的光隙的截面图，使得能够光学地捕获眼

睛的照明横截面区域或眼睛的前部部分。以这种方式产生的眼睛的纵向截面图可以随后有

利地再现角膜和晶状体的光学边界表面。处理装置可以从以这种方式已经获得的一组图像

数据来容易地计算光学边界表面的相对距离。此外，角膜的曲率也可以容易地识别。沙姆系

统可以单独地或者还可以与角膜曲率计一起实现第二测量装置。

[0027] 有利地，第三测量装置可以是自动屈光计。

[0028] 自动屈光计可以具有投影装置和检查装置，该投影装置可以被设计成用于将照明

图案投射到眼睛的视网膜上，该检查装置具有衍射单元以及可以被设计成用于捕获眼睛中

的照明图案的相机。在此，照明图案可以被投影成使得照明图案聚焦于视网膜上。借助于光

学检查装置，在视网膜处反射的照明图案可以通过眼睛的晶状体来检查，使得在相机的光

电传感器上显示图像图案。该图像图案由相机捕获并且通过图像编辑而进行评估。与眼睛

的屈光特性相对应，投射到视网膜上的照明图案发生特征性变形，使得可以在根据变形的

程度分析照明图案的框架内导出眼睛的屈光特性。衍射单元可以例如是具有多个孔的孔

板，所述多个孔以圆的方式布置，孔的光路在每种情况下都能够经由偏转棱镜或相应的透

镜而偏转到相机的传感器上。替代性地，衍射单元也可以是衍射光学元件(DOE)。

[0029] 视力检测系统的其他有利实施方式由对本发明的相关特征的描述而得到。

附图说明

[0030] 在以下内容中，参照附图对本发明进行更详细地阐释，在附图中：

[0031] 图1是视力检测系统10的构型的示意图。

具体实施方式

[0032] 附图示出了视力检测系统10的构型的示意图，该视力检测系统10包括第一干涉测

量装置11、第二形貌测量装置12、第三屈光度测量装置13以及处理装置14。视力检测系统10

相对于待检查的眼睛16的视轴15或光轴布置，使得视轴15对应于视力检测系统10的测量轴

线17。第一干涉测量装置11由部分相干干涉仪18来实现，第二形貌测量装置12由角膜曲率

计19来实现，并且第三屈光度测量装置13由自动屈光计20来实现。

[0033] 干涉仪18总体上通过具有激光光源22和透镜装置23的激光装置21、具有第一镜25

和第二镜26的镜装置24、具有检测器28和透镜装置29的检测器装置27、以及第一分光器立
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方体30和第二分光器立方体31来实现。特别地，第二镜26移位成能够沿着双向箭头32纵向

移位，使得可以改变第二基准臂34或对应的基准路径的长度。然而，第一基准臂33不是以能

够改变其长度的方式实现的。通过第二镜26的移位，可以对眼睛16的位于视轴15上的不同

区域进行扫描。特别地，可以对眼睛16的从角膜35直到视网膜36或者从角膜35的正面37直

到视网膜36的背面38的轴向长度(L)进行测量。在此省略了对部分相干干涉仪18的已知功

能的更深度的阐释。此外，还可以获得对光学边界表面——比如角膜35的正面37、角膜35的

背面39、晶状体41的正面40、晶状体41的背面42和视网膜36的背面38——在视轴15上的相

对位置进行描述的测量数据。

[0034] 角膜曲率计19包括检查装置43，该检查装置43具有相机44和透镜装置45以及测量

标记46，所述测量标记46可以借助于相机44被捕获并且所述测量标记46在每种情况下都由

红外光源47且由透镜装置48来实现。该红外光源可以例如是发光二极管。测量标记46可以

在角膜35上实现下述两个校准发光点：所述两个校准发光点可以借助于相机44而捕获。测

量标记46由圆形且未校准并且未被图示出的荧光条补充。检查装置43经由分光器立方体49

结合到视力检测系统10的光路50中。

[0035] 自动屈光计20用于确定眼睛16的屈光特性，并且自动屈光计20总体上包括投影装

置51、检查装置52以及固定装置53。借助于光学投影装置51，可以将照明图案投影到眼睛16

的视网膜36上并且照明图案可以聚焦于眼睛16的视网膜36上。在此，投影装置51包括孔板

54、透镜装置55和红外光源56。照明图案穿过具有孔板58的镜57经由自动屈光计20的第一

分光器立方体59而结合到视力检测系统的光路50中。光学检查装置52包括6倍孔板60、偏转

棱镜61、透镜装置62以及相机63。借助于相机63捕获的图像数据在处理装置14中被处理和

评估以确定眼睛16的屈光特性。检查装置52经由镜57和第一分光器立方体59结合到光路50

中。

[0036] 自动屈光计20的固定装置53由用于固定标记的图像表示的屏幕64以及由用于在

无穷远处显示固定标记的透镜装置65来实现。第二分光器立方体66使得将固定标记结合到

光路50中成为可能。第一分光器立方体59和第二分光器立方体66是自动屈光计20的一部

分。

[0037] 此外，在此设想了由角膜曲率计19实现的距离测量装置67。该距离测量装置67包

括测量标记46和检查装置43。

[0038] 在于此图示出的视力检测系统10的情况下，利用第一测量装置11、第二测量装置

12和第三测量装置13同时执行测量，处理装置14对第一测量装置11、第二测量装置12和第

三测量装置13测量的测量数据进行处理，所述处理装置14具有在此未图示出的数据库，该

数据库具有正常数据，通过所述处理装置14执行对所述测量数据与正常数据的比较并且发

出所述比较的结果。
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