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2URAW JEZDNIOWY, ZWLASZCZA DO PRAC W ROLNICTWIE,
LESNICTWi:¢ I ENERGETYCE'

Przedmiotem wynalazku jest zuraw jezdniowy przystosowany do réznych prac w rolni-
ctwie, lesnictwie 1 energetyce z wykorzystaniem réinego osprzetu, takiego jak urzag-
dzenia wiertnicze, chwytakowe i pomosty robocze.

Znane rozwigzania 2urawi jezdniowych posiadajg obrotowy korpue z wysiggnikiem kra=-
towym lub teleskopowym wieloczlonowys, wyposazonym w zblocze hakowe i wciagarke lino-
wg, przy czym korpus 2urawia osadzony jest obrotowo na remie podporowej, a ta z kolei
umocowana jest do ramy podwozia samochodu. Zadaniem ramy podporowej, ktérej korpus
posiadat dotychczas budowg wieloobwodowg oraz wzmocniony wezet dla mocowania lozyska
oporowego, jest ustabilizowanie podparcia i wypoziomowanie 2urawia, a ponadto prze-
niesienie obcigzer od obrotowej czesci na podioze.

Rozwigzanie 2urawia, ktérego rame podporowa zamocowana jest do ramy podwozia sa-
mochodu, wymaga specjalnego przystosowania konstrukcji ramy podporowej do danego typu
podwozia w celu prawidiowe] zabudowy stosownie do wymagath producenta podwozia. Szcze-
gélnie zwigzane jest to z ograniczeniem dotyczacym szerokod$ci ramy oraz rozmieszcze=
nia podpér.

Znane jest réwniez, z opisu patentowego PRL nr 44 087 rozwigzanie zurawia nie za-
wierajgcego ramy podporowej, ktérego obrotowy korpus csadzony jest bezposrednio na ra-
mie typowego podwozia samojezdnego, wyposazonego w dwuosiowy zesp6ét jezdny, mechanizm
skretu i dodatkowo w dwie podpory boczne zabezpiaczajace zuraw przed przesuwaniea si¢
w czasie pracy, przy czym zespék napedu jazdy usytuowany byt przed konstrukcje podwo-
zia. Rozwigzanie to, z uwagi na przenoszenie obciazenia nz podioze poprzez kokta jezdne,
charakteryzuje si¢ malg stabilnoscig co znacznie ogranicza parsmetry uzytkowe. Ponad-
to zastosowanie typowego podwozia utrudnis manewrowania i zwrotnodé calego pojazdu
zwtaszcza w trudnych warunkach terenowych.
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Celem wynalazku bylo wyeliminowanie powyzszych wad i niedogodnos$ci, a zadaniem
technicznym opracowanie zurawla o prostej i lekkiej konstrukcji, dostosowanego da ré-
2nego rodzaju prac w rolnictwie, lesnictwie 1 energetyce,

Zgodnie z wynalazkiem zadanie to zostalo rozwigzane poprzez wyposazenie Zurawia
w ram¢ podporowa osadzona na jednoosiowym zespole jezdnym, korzystnie typu tandem,

a wiec opracowanie Zurawia nie wymagaJécego zabudowy na typowym podwoziu. Osadzenie
ramy podporowej bezposdrednio na jednoocsiowym zespole jezdnym obniza cigzar caltego zu-
rawla, poprawiajac przy tym znacznie jego manewrowo$¢. Dla speinienia swojego podsta-
wowego zadania, jakim jest przeniesienie obclgaZenia z czgéci obrotowej na podioze,

. przy jednoczesnym zachowaniu prostoty konstrukcji, rama podporowa wyposeZona jest

w cztery podpory, przy czym korpus ramy posiada budowg komorowg, jednoobwodowa,

o ksztatcie przekroju w postaci wielokata foremnego z przegig¢tym w dét pasem gérnym,
co zapewnia dobre wzmocnienie go i usztywnienie po stronie $ciskanej, bez konieczno-
écl wprowadzania dodatkowych elementéw wzmacniajacych. Natomiast dla zachowania odpo-
wiedniej statecznodéci 2zurawia podczas jazdy w terenie oraz w czasie pracy na podpo-
rach, o$ zespolu jezdnego wysunigta jest do przodu w stosunku do osi obrotu Zurawia

0 10 % odlegiosci miedzy podporami. Ponadto ramg podporowa wyposazono w przednisj
czedcli w element zaczepowy, stuzacy do sprzegniecia z pojazdem holujacym, a wysiggnik
Zurawia zakoriczono gtowica przez ktéra przechodzi lina wciagarki i do ktérej mocuje
sig poszczegélne elementy robocze w zaleznoéci od potrzeb.

Zaleta rozwiazania jest uzyskanie porgcznego, zwrotnego i stabilnego 2urawia
o prostej konstrukcji, posiadajacego mozliwo$¢ wspélpracy z réinego rodzaju osprzgtem
oraz mozliwo$¢ zasilania z réznego rodzaju zrédia mocy. ‘

Zuraw wedlug wynalazku przedstawiony jest w przykladzie wykonania na rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia zuraw w widoku z boku w pozycji transportowej, fig. 2 = Zu=-
raw w widoku z géry, fig. 3 - rame podporowa w przekroju A-A oznaczonym na fig. 1,
fig. 4 - wyéiegnik 2urawia z urzadzeniem wiertniczym, fig. 5 = wysiegnik Zurawia z po-
mostem roboczym, fig. 6 - wysiegnik 2zurawie z urzgdzeniem chwytakowym.

Zuraw wedtug wynalazku zawiera ramg podporowa 1, wsparta na jednoosiowym zestawie
kotowym 2 typu tandem, ktéry wraz z rama 1 tworzy podwozie 3 2urawia. Rama 1 wsparta
jest na zestawie kolowym 2, za pos$rednictwem dwéch wspornikéw 17, za$ kazdy wspornik
17 ma w dolnej czedci umieszczona o0$ 18, mocujaca obrotowo wahacz 22, zestawu kolo-
wego 2. Do ramy 1 sg zamccowane dwie poprzeczne pochwy 16 z czterema wysuwnymi podpo-
rami 15, na ktérych opiera sig caly zuraw podczas pracy. Do ramy 1 od strony 2rédia
napedu zamocowany jest element zaczepowy 20, do polaczenia 2urawia z zespolem 21 na-
pedu jazdy 1 ruchéw roboczych, w tym przypadku z clggnikiem rolniczym. Rama 1 ma
w przekroju budowg jednoobwodowa w ksztatcie wielokata foremnego z przegieciem w déi
gérnego pasa 1°.

Na ramie 1 umieszczony jest pierscien lozyékowy 4°, na ktérym poprzez lozysko opo-
rowe 4, wsparty jest obrotowy korpus 5, z przymocowana do tego korpusu S kabing 12
i przekladnia obrotu 6., Do korpusu 5, sworzniem 11, zamocowany jest obrotowo wysiegnik
wieloczlonowy teleskopowy 7, podparty w érodkowej czeéci sitownikiem hydraulicznym 9,
ktéry drugim koficem jest obrotowo potaczony z korpusem 5. Wysiggnik teleskopowy 7, ma
czton staty 7°, pierwszy czion wysuwny 8 1 drugi czlon wysuwny 8°. Na kohcu drugiego
wysuwnego czlonu 8°, zamocowana jest gowica 13, z krazkami prowadzgcymi line 10, na
ktérej podwieszone jest zblocze hakowe 10°, Wysiggnik teleskopowy 7 podczas transpo-
rtu oparty jest na podporze 19, wspartej na ramie 1. Zuraw w wersji podétawowej Jak
podano wyzej wyposazony jest w zblocze hakowe 10° i ukled linowy napgdzany wciagarka
W. W wersji dodatkowe] Zuraw moze byé wyposazony w urzgdzenie wiertnicze 25, ktére
Jest umocowane do zespolu obrotowego 26, a ktdéry z kolei jest zamocowany na wsporniku
14 do gtowicy 13. Z kolei zuraw moze by¢ wyposazony w pomost roboczy 24, ktéry po-
przez wspornik 23, zamocowany jest do gtowicy 13, W przypadku wyposazenia zurawia
w urzgdzenie chwytakowe 28, urzedzenie to za posrednictwem wspornika 27 zamocowans
Jest do giowicy 13.
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Dziatanie zurawia jest nastgpujace. Element zaczepowy 20 ramy 1, wyposazony
w uchwyt oczkowy, podtacza si¢ do zespolu napgdu 21, w tym przypadku do ciagnika rol-
niczego, a moze to byé¢ inny zespél napedowy, ktéry ma wyprowadzong koricéwke odbioru
mocy i zaczep do holowania przyczep jednoosiowych. Naped z zespolu napegdu 21 przeka-
zywany jest walem przegubowym niewidecznym na rysunku, na zespét pomp hydraulicz-~
nych, réwniez niewidocznych na rysunku, bowiem ich usytuowanis moze byé dowolne. Po-
mpy hydrauliczne zasilaja wszystkie mechanizmy robocze Zurawia, to jest: siltownik hy-
drauliczny 9, silownik hydrauliczny teleskopowania wysiegnika 7, wciagarke W, mecha=~
nizm obrotu 6, zesp6él obrotu 26, sitowniki urzadzenia chwytakowego 28, oraz sitowniki
podpér 15.

Wykorzystanie zurawia ze zbloczem hakowym jest znane, natomiast przy zastosowa-
niu urzadzenia wiertniczego 25, mozliwe jest wykorzystanie go do prac geologicznych,
wiercenia otworéw pod stupy, studzienki melioracyjne, itp. Przy zastosowaniu pomostu
roboczego 24, mozliwe sa naprawy awaryjne linii energetycznych, szczegélnim uszkodzen
wystegpujacych w szczerym polu oraz mozliwe sg prace w lesdnictwie 1 ogrodnictwie przy
zabiegach zwigzanych z plelggnacja drzew lub zbiorem owocéw. Przy zastosowaniu urza-
dzenia chwytakowego 28, mozliwe sa prace w lesnictwie 1 rolnictwie zwigzane z zala-
dunkiem réznych materialéw lub plodéw rolnych.

Zastrzezenita patentowe

1. Zuraw jezdniliowy, zwlaszcza do prac w rolnictw s, asnictwle i energetyce, za-
wierajacy zespét napgedu ruchéw roboczych, zblocze hakowe, wysiggnik oraz obrotowy kor-
pus usytuowany na ramie podporowej, znamisenny t ym, 2e rama podporowa
/1/ osadzona jest na jednoosiowym zespole jewzdnym /2/, korzystnie typu tandem.

2. Zuraw wediug zastrz. 1, znamienny tym, 2e rama podporowa /i/ po-
siada w przekroju budowe jednoobwodowa, w ksztalcie wielokata foremnego, z przegiegtym
w dét pasem gérnym /1°/.
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