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Przedmiotem wynalazku jest urzidzenie do
zorientowanego znakowania rdzeni wiertniczych
w celu okre§lania kata upadu i azymutu upadu
warstw skalnych na dnie otworu wiertniczego,
zwane stratymetrem.

W celu okreSlenia parametréw ulozenia warstw
z16z w otworach wiertniczych koniecznym jest
wykonanie pomiaru parametréw krzywizny otwo-
ru, tzn. kata odchylenia osi otworu od pionu oraz
azymutu tego odchylenia. Parametry powyzsze
okreS§la sie znanymi sposobami i urzgdzeniami (in-
klinometry).

Te dwa parametry oraz trzeci parametr okreslo-
ny za pomoca stratymetru pozwalajg na ustawie-
nie pobranego z otworu rdzenia na powierzchni
ziemi w takie samo polozenie, jakie zajmowal on
na dnie otworu przed jego urwaniem i pobraniem.
Usytuowany w opisany sposéb rdzen pozwala na
bezposrednie odczytanie szukanych parametrow
zloza, tzn. kata upadu i azymutu upadu.

Znane sg urzadzenia tego rodzaju, za pomoca
ktérych okre§la sie usytuowanie rdzenia w otwo-
rze wiertniczym poérednio przez dopasowanie do
ksztaltu czola rdzenia kolkéw osadzonych suwli-
wie, jednak w przypadku réwnej powierzchni ur-
wanego rdzenia nie dadzg one zadnych rezulta-
tow, ponadto mozliwy jest takze identyczny uktad
powierzchni czola rdzenia przy zupehlie innym
ustawieniu osiowym rdzenia wzgledem kolkéw
urzadzenia, co moze prowadzi¢ do uzyskania bled-
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nych wynikéw. Stosowane réwniez urzadzenia fo-
tografujgce oznakowane czolo rdzenia w otworze
razem z zapuszczonym kompasem wymagaja cza-
sochlonnej procedury, wymagajacej uprzedniego
wywolania zdjecia fotograficznego; ponadto lokal-
ne zakl6cenia magnetyczne na dnie otworu moga
prowadzié do blednych wynikéw.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wspom-
nianych niedogodnoS$ci.

Zadaniem wynalazku jest skonstruowanie urzag-
dzenia, pozwalajacego na jednoznaczne bezpofred-
nie i trwale oznakowanie rdzenia, z ktérego po
wyjeciu z otworu mozina w spos6b pewny odczytaé
parametry ulozenia warstw.

Zadanie rozwigzano przez skonstruowanie urzg-
dzenia odznaczajacego sie tym, Ze jest zaopatrzo-
ne w wiertla do znakowania czola rdzenia na dnie
otworu wiertniczego, osadzone na teleskopach
sprezynowo-olejowych, w elektromagnetyczny
czujnik grawitacyjny oraz w przyrzad sterujacy
i kontrolujgcy prace urzadzenia.

Przedmiot wynalazku - jest przedstawiony
w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia stratymetr, fig. 2 — glowice
stratymetru, fig. 3 — obciaznik, .fig. 4 — prowad-
nik, fig. 5 — wskaznik sterowania, fig. 6 — skrzy-
nie transportows, fig. 7, 8, 9 i 10 — w kolejnym
zestawieniu przekr6éj podiluiny catego straty-
metru.

Stratymetr (fig. 1) po skreceniu z glowicg (fig. 2)
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i nalozeniu obcigznika (fig. 3) z prowadnikiem
centrujgcym (fig. 4) w celu latwiejszego schodze-
nia przyrzadu w otworze, podigcza si¢ do kabla
karotazowego 3-zylowego, na ktérym nastepnie
zapuszcza sie stratymetr do otworu wiertniczego.
Do drugiego konca kabla karotazowego podigcza
sie wskazZnik sterowania (fig. 5) zasilany pradem
zmiennym z sieci 220 V. Istota pomiaru realizo-
wana jest dzieki rozwigzaniu konstrukcyjnemu
stratymetru, ktéry jest szczegélowo pokazany na
rysunkach, na ktérych fig. 7, fig. 8, fig. 9 i 10
w kolejnym zestawieniu przedstawiajg przekroéj
podluzny catego stratymetru. Skitada sie on
z dwoch zasadniczych zespoil6w pomiarowych:
znacznika - elektromagnesu z czujnikiem grawi-
tacyjnym i zespolu napedowego wiertel znakujg-
cych czolo rdzenia.

Zesp6t znacznika elektromagnesu z czujnikiem
sklada sie z cewki 1, zwory 2, do ktérej przymo-
cowany jest wahadlowo zabierak 3. Z chwilg wig-
czenia napiecia w obwo6d cewki zwora 2 poprzez
zbierak 3 §cigga skrzydelka zaczepowe 4, wskutek
czego bijak 5 pod wplywem sprezyny 6 spada
w dé6t i uderza w kulke czujnika 7. Bieznia kulki
8 ma na calym obwodzie podziatke katowa w stop-
niach i jest bazowana jednoznacznie wzgledem
wiertel znakujgcych 14. Kulka 7 przed zwolnie-
niem bijaka 5 obtacza sie¢ swobodnie po biezni, za-
tem w zaleino$ci od ustawienia sie stratymetru
w otworze zajmuje zawsze polozenie najnizsze.

Polozenie to zostanie oznaczone z chwilg wig-
czenia elektromagnesu. Kat, zawarty pomiedzy
§ladem kulki na biezni a punktem zerowym skali,
ktéory znajduje sie w plaszczyZnie wiertet znaku-
jacych czolo rdzenia po stronie wiertla o mniej-
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szej S$rednicy, jest parametrem koniecznym do
usytuowania rdzenia na powierzchni zgodnie z je-
go pierwoinym potozeniem w otworze. Do oznako-
wania czola rdzenia dwoma otworkami réznej
$rednicy sluzy zespét napedu wiertet znakujgeych.

Silnik elektryczny 9 przekazuje naped poprzez
przekladnie zebate 10 sprzegia 11 i 12 na walki
wiertet 13. Wiertta 14 osadzone . sg teleskopowo
w rurach prowadzacych 15. Sprezyny 16 wywie-
raja nacisk poprzez wiertla 14 na skale podczas
nawiercania. Przepona 17 réwnowazy ci$nienie po-
miedzy pluczkg w otworze a olejem w komorze
olejowej. Wiertla 14 sg wymienne i zaleznie od
twardoSci nawiercanych skal naklada sie wiertta

krete lub koronki z nasypem diamentowym.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do <zorientowanego znakowania
rdzeni wiertniczych w celu okres$lenia kata upa-
du i azymutu upadu warstw skalnych na dnie
otworu wiertniczego, znamienne tym, ze jest
zaopatrzone w wiertla do znakowania czola
rdzenia na dnie otworu wiertniczego, osadzone
na teleskopach  sprezynowo-olejowych, w
elektromagnetyczny czujnik grawitacyjny oraz
w przyrzad sterujgcy i kontrolujgcy urzgdzenie.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne {ym, ze
jest zaopatrzone w dwa wiertla znakujace o
r6éznych $rednicach.

3. Urzadzenie wedlug =zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze punkt zerowy skali kgtowej czujnika
grawitacyjnego jest ustawiony w plaszczyZnie
wiertel, ro6wnolegtej do osi urzgdzenia, zawsze
po stronie tego samego wiertla.



Kl. 5 a, 47/02 54458 MKPE 21 b

I

Fig 6



Kl 5 a, 47/02 54458
10
Al
‘ A 11
r

oo s
2.
I T

: i -
) e
1 a1 g ¥ L P

LZGraf. Zam. 3682.

£
ﬁ/—x" ; '\:_ﬁ
65y
§
N ol ||
A
“
Fig/O

27.X.67. 280

MKP E 21 b



	PL54458B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


