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Vyndlez se tykd zdvihaciho za¥izeni
pro kusové predméty, napriklad palety
a YeSi mechanické uspoiadani tohoto zdvi-
haciho zafizeni se Snekovymi prevody a
Jednou pohonnou jednotkou. Zdvihaci za-
rizeni je tvoreno pevnym ramenem, Vv némz
Je svisle veden pohyblivy rém, ve kterém
Jsou upraveny vodici dréhy s dolnimi a
hornimi vodicimi plochami. V t&chto Jsou
vloZeny zvedaci kladky otodné ulo¥ené
na klikdch dvou klikovych h¥ideli otodns
uloZenych v pevném rému. B pevném rémy je
rovnéZ otodné uloZen hnaci h¥idel kolmo
na klikové h¥idele, prifem? spojeni hna~ -
ciho h¥idele s klikovymi hiideli Je pro--
vedeno dvéma Snekovymi prevody se vzajemn-
n& opadnymi smdry gsboupani ozubeni.
Hnacl hiidel je sp¥aZen s pohonnou jed-
notkou pevné uloZenou na pevném ramu.
Zdvihaci zarfzeni je urdeno pro aplikaci
v mobilnich nebo stabilnich piekladadich
palet, nebo podobnych kusovych biemen.
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Vyndlez se tykd zdvihaciho za¥izeni pro kusové pbedmdty, na-
p¥ikled palety a Yedi mechanické uspoF&ddni tohoto zdvihaciho ze-
¥izeni se Snekovym pFevodem a jednou pohonnou jednotkou.

Jsou zndma zdvihaci za¥izeni se 8nekovym p¥evodem, u nich¥ je
&nekovy pFevod obvykle spojen s pohybovym Sroubem, k nému¥ je p¥i-
pojena konstrukce,'na které spodivd zdvihany predmst. Nevyhodou
téchto zndmych uSpofé&éni je, Ze jsou uzpisobena pro velké zdvihy
e neni moZno je p¥imo pou¥it v aplikaci pro za¥rizeni k manipulaeci
8 paletami v p¥ijmovych a vydejovich prostordch skladd nebo v po-
dobnych provoznich podminksch. Pro.zveddni palet jsou znéma mecha-
nickd zdvihaci za¥izeni n&kolika druhd. Prvani Je zatizeni obsahu-
jici -desku resp. rim uloZeny na nt¥kovém mechanismu & zvedané hy-
draulickymi vdlei nebo excentry. Druhé je tvofeno deskou uloZenou
pfimo na 8tyFech vadkdch, které se p¥i zveddni po spodni strand
desky odvaluji. T¥eti je tvofeno deskou uloZenou na Etyrkloubovém
mechanismu zvedaném dvéma excentry nebo dvéma hydraulickymi vdlei.
PFi FeSeni dopravy palet ve gkladech v pFijmovych a vydejovich pros-
toréch'je nutno Fedit ndsledujici problémy: vyjimdni palet z boku
regdlli a ukldddni na odklddaci stoly nebo vdledkové traté; vyjimé-
ni palet z boku regdlu a uklddéni do jiného regdlu bud ve sméru
kolmém nebo rovnobé¥ném® zveddni palety na k¥iZ¥ovém stolu a pFesou-
véni a prekldddni palet v mistech rozmérové a vdhové kontroly. P#i-
tom se vét8inou vyskytuje nutnost centrovaného ulozeni palety ve
svodiéich. ProtoZe je ve vét8iné p¥ipadd rovnéZ nutné paletu vy-
sunout do strany, je t¥eba, aby zdvihaei zaFizent bylo schopné pre-
nést uréity klopny moment a musi svym uspordddnim umoinovat jednak
8vé umisténi bud na stabilnim podstavei nebo na mobilnim podvozku,
~Jednek umisténi teleskopického stolu na své zdvihac{ Sdsti.
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 Nevyhodou uvedenych znémych zvedacich zarizeni pro palety

je jednak to, Ze vyluduji vysouvanl palety do strany, jednak
u nich dochdzi p¥i zdvihdni a spousténi palety k posouvdni svis-
16 osy palety, coZ je nepfipustné prfi menipulaci s paletou cen-
$rovanou ve svodidich a jednak provedeni s excentry éi vadkami
poskytuji prilis maly zdvih pro zveddni palet ze svodiél a spous-
téni na né. Tyto nevyfhody znemoznugl vyuziti téchto zvedaclch z8~
$izeni pro Pedeni v&t3iny uvedenych manipulaénlch problémi. U zve-
dacich zabizeni vybavenych hydraulikou pristupuje k nevyhodéam i
vysoky pofizovaci néklad a ndrodnost na udribu.

Uvedené nevyhody jsou odstranény Snekovym zdvihacim zafizenim
podle vyndlezu, obsahujicim pevny réam, v némz je ve svislém vedeni
suvné uloZen pohyblivy ram, jehoiZ podstata spodivd v tom, Ze Vv po-
hyblivém ramu jsou upraveny dvé vodorovné vzdjemné rovnobéiné vo-
dici drdhy s dolnimi a hornimi vodicimi plochami, mezi nimiz Jaou
vlozZeny ctyri zvedaci kladky otodné uloZené na dvou kllkach dvou
klikovych h¥idell uloZenych vzdjemné rovnob&¥nd ve vodorovnych
prvaich loZiskéch pevané spojenych s pevnym rémem & Vv pevném rdmu
je kolmo ke klikovym hi¥ideldm pomoci druhych loZisek otocné uloZen
hnaci h¥idel spraZeny s pohonnou jednotkou pevné spojenou s pevanym
riamem, pricemz kazdy klikovy h¥idel je spraZen s hnacim hi¥idelem
jednim Snekovym pYevodem, jejichz smery stoupdni ozubeni jsou vzé~-
jemné opadéné.

Vyhody tohoto Yeseni spodivaji v tom, e je tvofeno jednodu-
chymi snadno zhotovitelnymi strojnimt prvky, pridem? jeho uspo¥d-
ddni umoZnuje dosahovat zdvihu potiebného pro manipuleci s paleta-
mi usazovanymi do svodidl, umo¥nuje upevnit na pohyblivy rém te-
leskopicky stil pro vysouvédni palety do strany a je mozno ho snadno
kombinovat se stabilnim stojenem nebo mobilnim vozikem. Vyhodou pro
ovldddni pohonné -jednotky zdvihaciho zaiPizeni je to, Ze zdvih 1
gpoudténi lze uskutedénit bez reversace aeglho chodu,

Priklad provedeni Snekového zetizeni je schematicky znazornén
spolu s jednim cherakteristickym prikladem aplikace na prlpoaenem
vykresu, kde na obr. 1 je perspektivai pohled na zdvihaedi zarlzenl,
na obr. 2 je pidorysny pohled na aplikaci w preklddaciho voziku
pPi obsluze odklddacich stojent ve vydejovém prostoru skladu & na’
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obr. 3 je ndrysny pohled na soustavu znézornenou na obr, 2.

énekové zdvihaci zafizeni (obr. 1) obsahuje pevny rim 1,
v ném% je suvné uloZen pohyblivy ram 2 ve svislém vedeni tvore-
,/nem v prlkladu provedeni vodicimi liStami 1l upevnénymi k pev-
nému rdmu 1 & vodicimi kladkami 10 otocdné uloZenymi na konzoldch
spojenych s pohyblivyme.rédmem 2. V pohyblivém rdmu 2 Jjesou uprave-
ny dvé vodorovné vzdjemnd rovaobéiné vodici drdhy s dolnimi & hor-
nimi vodicimi plochami 12, mezi nimiZ jsou vloZeny éty?i ovlddaedi
kladky 3. Zvedaci'kladky'g Jsou otodné uloZeny na dvou klikdeh
dvou klikovjoh hrideltd 4 uloZenych vzdjemné rovnobéZnd ve vodo-
rovnych prvnich loZiskdch 8 pevné spojenych s pevaym rdmem 1.
V pevném rému 1 je kolmo ke klikovym h¥ideldim 4 pomoci druhych
loZisek 9 otoéné uloZen hnaci h¥idel 7 sprazZeny s pohonnou jed~
notkou 12 pevné spojenou s pevnym rdmem 1. Kazdy klikovy hiidel
4 Jje spraZen s hnacim h¥idelem 1 jednim Snekovym ptevodem 5, 6
pridemZ prvni Bnekovy prevod 5 md pravy smér stoupdni ozubeni s
druhy Snekovy prevod 6 Je opatPen ozubenim s levym smérem stoupdni.
Pevny rdm 1 je v p¥ikladném provedeni opatfen pojezdovymi koly i3,
JjimiZz je uloZen na pojezdové drdze 1 14, ¢imZ spolu s teleskopickym
‘stolem pripevnénym k pohyblivému rsmu 2 tak, Ze jeho vysuv je kol-
my na pojezdevou drdhu 1 14 je vytvoren prekladaci vozlk 24 (obr. 2,
obr. 3). Preklddaci vozik 2 24 Jje prikladné nasazen ve vydejové lin-
ce automatizovaného regidlového skladu., lezi regdly 20 je umisténa
dréha 21 zakladade. U dela regdlu 20 je umistén preklddaci stojan
22. Pojezdovd drdha 14 je poloZena kolmo na drdhu 21 zakladade
s boku preklddaciho stojanu 22. Podel pojezdové drany jsou umisté-
ny odklddaci stojany _2 pro palety 26.

Zveddni ¢i spoustenl pohyblivého rdmu 2 s b¥emenem nebo bez
ného se uskutednuje otddenim hnaciho h¥{idele 7. Jeho rotaéni pohyb
vyvozeny pohonnou jednotkou 12 se prendsi obéma Znekovymi prevody
5, 6 na oba klikové hiidele 4. Pritom se kliky se zvedacimi klad.
‘kami 3 pfemis%uji z dolni dvraté do horni, p¥idem? se zvedaci klad-
ky 3 odvaluji po hornich vodiecich plochdch 1l5. Pro zveddni a spous-
téni pohyblivého rdmu 2 se vyuzije jednosmérného pohybu hnaciho
h¥idele 7. P¥i tomto pohybu se klikové hridele 4 otddeji vzijemnd
protismérné, pridemZ se, vzhledem k vzédjemné opadénému sméru stou-
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panl ozubeni obou Snekovych pFrevodi 5, 6, vyhodné rusdi silové
déinky ve .sméru osy hnaciho h¥idele 7. P¥esny pohyb pohybllveho
rédmu 2 vié&i pevnému ramu 1 je zabezpeden téZ svislym vedenim, u né-
ho? se vodici kladky 10 odvaluji po vodicich 1istdch ll. Mechanis-
mus umoinuje vzhledem k uloZeni zvedacich kladek 3 mezi dolnimi
e hornimi vodicimi plochami 15 p¥endset i klopnoﬁ‘silu zpasobenou
bremenem, které je vysunuto téZistém mimo pohyblivy rém 2. Tato
vlestnost se vyhodnd vyu¥ije nap¥iklad v aplikaci u p¥eklddaciho
voziku 24 (obr. 2, 3), kterj obsluhuje regdlovy sklad namisto ob-
vyklé zndmé vydejové linky. V tomto uspordddni se paleta 26 ulozi
po vyjmuti z regdlu 20 na preklddaci stojan 22 2z ného# ji odebere
pFekléddaci vozik 24 a nremlstl ji na néktery z odklddacich stoaanu'
25 k delsi manipulaci. P¥i odebirdni palety 26 z preklédaclho sto=-
jenu 22 je pohyblivy ram 2 v dolni poloze a teleskopicky stil se
vysune pod pealetu 26, pak se pohyblivy rém 2 zvedne do horni po-
lohy a teleskopicky stdl se s paletou 26 zasune do vychozi cen-
tralni polohy. Po prejezdu pieklddaciho voziku 24 do cilové polohy
se opa&nym postupem paleta 26 odlozi.

7dvihaci zaPizeni lze pouiit v jiném p¥ikladu provedeni jako
sou&dst stabilniho prekladade pridemZ je pevny rém 1 spojen se 28~
kladem ukotvenym do podlahy.
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‘Snekové zdv1hacl za¥izeni obsahujici pevny ram, v némZ je

ve sv1slem vedeni suvné uloZen pohyblivy rém vyznacualcl se tim, Ze
v pohyblivém rdmu (2) jsou upraveny dvé vodorovne vzdjemné rovno-
béZné vodiei drédhy s dolnimi a hornimi VOdlClml plochami (15), me-
zi nimizZ jsou vlozZeny ctyri zvedaci kladky (3) otoéné ulo¥ené na
dvou klikdch dvou klikovych h¥ideld (4) uloZenych vzdjemnd rovno-
béZné ve vodorovnych prvnich 1021skach (8) pevné spojenych s pev-
nym rémem (1) a v pevném rdmu (1) je kolmo ke klikovym hrldelum
(4) pomoei druhych loZisek (9) otodné ulo¥en hnaci h¥idel (7) spra-
Zeny s pohonnou jednotkou (12) pevne spojenou s pevnym rdmem (1),
pricdemZ kaZdy klikovy h¥idel (4) je spfaZen s hnacim h¥idelem (7)
jednlm $nekovym prevodem (5, 6), Jejichz sméry stoupdni ozubeni
jsou vzdjemné opadné. ‘

5 vykresy
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