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Przedmiotem niniejszego wynalazku
jest urzadzenie do wprowadzania popra-
wek na rozpraszania glosu i okresy martwe
w przyrzadach do nadsluchiwania i wyzna-
czania polozenia samolotéw, zawierajacych
piericieri o regulowanej srednicy zapomo-
ca przeslony, zawieszony w ten sposéb, ze
podlega wszelkim przesunigciom, przeka-
zywanym ruchomemu woézkowi, oraz Zré-
dlo s$wiatta, nieruchome lub przesuwajace
sie wraz z wozkiem i rzucajace obraz skrzy-
zowanych nitek, umieszczonych w tym
pierscieniu, na znany uklad rzednych.

Wiadomo, ze w przyrzadach tego ro-

dzaju srednice pierscienia oblicza sie z
réwnania:

r=Vi .(% + %) ),

w ktérem r jest to promieri pierscienia z
zastona, V — szybkosé samolotu w me-
trach na sekunde, / — odlegloéé pomiedzy
osig drgan pierscienia i osia drgan calego

wozka ruchomego, v — szybkosé dzwieku

w metrach na sekunde, a wiec 1000- 60—

okres martwy w sekundach lub czas, ja-



ki si¢ zuzywa na kierowanie, D — odle-
_ ghosé samolotu od przyrzadu do nadstuchi-
" wania w metrach,

Na fig. 1 przedstawiono schematyczniz
dziatanie tego rodzaju przyrzadu do nad-
stluchiwania, przyczem O jest to srodek
rzutu, B — pierscien z zastona, G — uklad
wspolrzednych (A jest to samolot, ktéry
przesuwa si¢ w kierunku strzalki), stad

h

sin S

gdzie h jest to wzniesienie samolotu, a S—
jego kat wzniesienia. Zastepujac w réwna-
niu (1) oznaczenie D powyisza wartoscia,
otrzymuje sie:

" 3 0 sin S
—v (2 4 2SmS
r (1000 + B )
lub
r 1
l=7. 3 +9sinS ()
000"

Jak wiadomo, promieri r pierscienia z
zaslong oblicza sie¢ naogét jako funkcije
szybkosci V samolotu, a wigc w powyzszem

Lo, . r . .
réwnaniu stosunekv nie zalezy od warto-

éci kata wzniesienia S. To samo dotyczy
czasu trwania kierowania ©, jak réwniez
wzniesienia h samolotu, poniewaz przyjmu-
je sig, ze samolot posuwa si¢ na stalej wy-
sokoéci.

. . r
Jezeli wiec oznaczy sie . v =p
1000 0 3 , .
oraz e e, wowczas rownanie
(2) przyjmuje postaé:
I=—r (3).

1+ esinS

Jest to réwnanie ogniskowe krzywej

stozkowej w ukladzie wspolrzednych bie-
gunowych [ i S, przyczem jedno ognisko jest
w biegunie O, a duza 0§ jest skierowana
wzdluz pionowej O, ktéra to krzywa jest
naogél elipsa w przypadku przyjetych w
praktyce okreséw martwych i wzniesier.

Aby do wspétrzednych kolejnych $la-
déw samolotu na wykresie wprowadzié po-
prawki na rozpraszanie glosu i okresy mar-
twe, nalezy w miare¢ $ledzenia samolotu
zapomoca przyrzadu do nadsluchiwania,
poczawszy od malego dodatniego kata
wzniesienia az do zenitu, zmieniaé odle-
glosé I miedzy osig drgan pierscienia z
przeslong a osia drgan ruchomego wozka
przyrzadu do nadstuchiwania, przyczem
pierwsza z tych dwéch osi winna zakresli¢
tuk elipsy wedlug réwnania ogniskowego
== P
1+e sinS
zmienia si¢ w zaleznosci od wzniesienia h
samolotu i czasu ¥, zuzytego na kierowa-
nie,

Poza tem promien r pierscienia z prze-
stong oblicza sie w dalszym ciggu w zna-
ny sposob jako funkcje szybkosci samolotu.

Przyjmujac w praktyce, ze wartosé¢ o
jest stala, usilowano unikngé trudnosci,
wynikajacych z koniecznosci mnakreslania
calej siatki lukow elips, zaleinych od po-
szczegolnych wartosci h. Stwierdzono, ze
wykreslajac wszystkie elipsy, odpowiada-
jace wzniesieniom h, rézniacym si¢ co
100 m o 100 m w granicach miedzy 1500 i
4000 metréw, iz jedna z tych elips, tak zwa-
na elipsa $rednia, przy obrocie dookota
odpowiednio dobranego w danej plaszczy-
Znie srodka obrotu pokrywa si¢ prawie do-
kladnie z kazda z elips z powyzszej siatki
elips, albo w kazdym razie rézni sie od nich
o wielkos¢, ktéra mozna zgoéry ustalié.

Urzadzenie do wprowadzania popra-
wek, wedlug niniejszego wynalazku, opiera
si¢ na tej wlasnosci elipsy sredniej.

Urzadzenie, ktérego polozenie regulu-
je si¢ w zaleznoéci od wzniesienia  samolo-

+ ktérego mimosrodowosé e




tu, sklada si¢ zasadniczo z obracajacego sig

kablaka, o ktéry wspiera sig stale ruchome
rami¢ z przegubowo na koricu przymoco-
wanym pierscieniem z przestona, przyczem
pierscieri umieszczony jest w ten sposéb, ze
obraca si¢ wraz z ruchomym wézkiem przy-
rzadu do nadstuchiwania dookota asi drgan
tego wozka. W miare tego, jak ramie prze-
suwa si¢ po krawedzi kabtaka, jego koniec.
zaopatrzony w pierscieri z przeslona, zbli-
za sig lub oddala od osi drgan wézka, dzie-
ki czemu odleglosé I moze sie¢ zmieniaé
zgodnie z réwnaniem (3).

Okreslanie profilu tego kablaka odbywa
si¢ w nizej podany sposéb. Na rysunku fig.
2 — 4 uwidoczniajg przyklad wykonania
urzadzenia do wprowadzania poprawek
wedlug wynalazku. Fig. 2 przedstawia wi-
dok urzadzenia zprzodu, fig. 3 — przekréj
poprzeczny, fig. 4 — widok schematyczny,
odtwarzajacy sposéb teoretycznego okre-
$lania profilu kablaka.

Kadtub 1 (fig. 2 i 3) podtrzymuje unie-
ruchomiong zaréwke 2, ktérej ognisko
$wietlne jest umieszczone na wysokosci osi
drgan 3 ruchomego wézka, poruszanego za-

pomoca, krazka 4.

Na osi 3 przymocowane sa obrotowo
dwie tuleje 5, wewnatrz ktérych moze sie
slizga¢ ramie 6, ktére sprezyna 7 (oparta
na koricu tulei 5) usiluje stale przesunaé
wgore. Na gornym koricu kazdego ramie-
nia 6 znajduje si¢ kétko 8, opierajace sie
na kablaku 9, obracajacym sie na czopie
10, przymocowanym do kadtuba 1 i unieru-
chomianym w dowolnem polozeniu zapo-
moca $ruby 11, umieszczonej na gwinto-
wanym koricu poprzeczki 12, laczacej oba
kablaki 9 i przepuszczonej w szczelinach
13 kadluba 1. Na kazdym z kablakéw 9
znajduje si¢ wskazéwka 14, przesuwajaca
si¢ po nieruchomej podzialce 15, na kté-
rej odczytuje si¢ wartosci wzniesienia sa
molotu.

Dolne korice ramion 6 polaczone sg za-
pomoca poprzeczki 16, na ktérej umie-

szczone sa przegubowo czopy 17 pimécie-
nia B z przeslona.

Jezeli kablaki 9 zostaly dokladme o-
kreslone, przyczem ich polozenie okresla
ste wzgledem osi obrotowych 10 przy da-
nej wartosci wzniesienia samolotu, i jezeli
ruchomy wézek przyrzadu do nadstuchi-
wania przesuwu si¢ zgodnie z samolotem
podczas jego lotu, to woéwczas kotka 8 ra-
mion 6 posuwaja si¢ wzdluz profilu tych
kabtakéw, a o§ drgan 17 pierscienia z za-
stong B (fig. 2) zakresla krzywa, ktéra
wlasnie jest podana wyzej elipsa $rednia.
Dzigki temu mozna w kazdej chwili i przy
danem wzniesieniu okreslié odleglosé [ z
fig. 1, ktéra jest wlasnie odlegloscig mie-
dzy osiami drgan 17 i 3 z fig. 2:

| P
1+ essin §

Na fig. 4 przedstawionf jest sposéb
okreslania profilu kablaka 9. Na papierze

nakresla si¢ w duzej podzialce wszystkie

elipsy, okreslone réwnaniem (3) podczas
martwego okresu © kierowania, stalego w
danym przyrzadzie do nadstuchiwania i
przy wzniesieniach, zmieniajgcych sig co
100 metréw o 100 m w zwyklych granicach
(np. miedzy 1500 i 4500 m). Utworzy si¢ w
ten spos6b siatka z 31 elips, ktére maja
wspolny punkt S = 0 z okregiem e = O.
Wybiera si¢ wéwczas te elipse, ktéra wy-
daje si¢ elipsa $rodkowa lub $rednia, i o-
kresla sie srodek obrotu, koto ktérego obra-
ca sig te elipse (np. nakreslong na kalce) w
ten sposéb, ze przy wszelkich nadawanych
jej kolejno potozeniach elipsa $rednia po-
krywa si¢ z najbardziej doktadnem przy-
blizeniem z kazda z poszczegélnych elips
siatki. Wyposrodkowuje si¢ profil elipsy i
jej srodek obrotu w celu uzyskania jak naj-
lepszego wyniku lub tez wyniku, ktérego
blad jest zgéry przyjety. Wszystkie te
zreszta bardzo proste czynnosci nie zostaly
przedstawione.



Na fig. 4 jest nakreslony luk E $redniej
elipsy w potozeniu posredniem, przyczem
jedno z ognisk tej elipsy odpowiada srod-
kowi O drgan woézka ruchomego przyrzadu
do nadsluchiwania (0§ 3 fig. 2). Wieksza
o$ tej elipsy jest skierowana zgodnie z pio-
nowa O. Punkt C jest srodkiem obrotu tej
elipsy, wykreslonej nietylko w jej poto-
Zeniu posredniem, ale réwniez i w jej
dwéch polozeniach kradcowych E‘ i E“,
odpowiadajacych kraficowym elipsom siat-
ki elips. Wlasnie ta elipsa srednia E w jed-
nem ze swych polozeri, zawartych miedzy
potozeniami E‘ i E”, przesuwa si¢ zgodnie
z osig drgan pierscienia z przestona, jak to
juz zostalo zaznaczone.

Z dowolnego punktu éredniej elipsy E
wyprowadza si¢ przez biegun O prosta 6,
ktéra odpowiada ramieniu 6 na fig. 2, na
ktérego drugim koricu jest umieszczony ka-
blak 9, przyczem nalezy zaznaczyé, ze teo-
retyczny profil tego kablaka (jezeli nie braé
pod uwage $rednicy kétka 8) odpowiada
doktadnie konchoidzie elipsy E. Latwo jest
wykresli¢ te konchoide w jej $redniem po-
lozeniu 9, odpowiadajacem poéredniemu
polozeniu E $redniej elipsy; kazdemu kran-
cowemu polozeniu E‘ i E“ tej samej elipsy
$redniej odpowiada w ten sposéb nakreslo-
ne polozenie 9° — 9 kablaka.

Srodek obrotu 10 kablaka 9 jest odpo-
wiednim punktem wzgledem $rodka obrotu
C sredniej elipsy. Jezeli wiec w ten sposéb
nakre$lony kabtak 9 obraca sie koto punktu
10, to wéwczas mozna mu nadaé rozmaite
polozenia kolejne, z ktérych kazde odpo-
wiada, przy dolnym koricu ramienia 6,
elipsie E przy okreslonem wzniesieniu,
ktora nakresla dolny koniec tego ramienia,
podczas gdy jego gorny koniec nakresla
odpowiednie polozenie kabtaka 9.

Zapomoca jednego tylko kablaka 9, o-
kreslonego w ten sposéb i umieszczonego
odpowiednio wzgledem jego osi 10, mozna
spowodowaé, aby punkt 17 ramienia 6 (fig.
2) opisal tyle tukéw elips o rozmaitej mi-

mosrodowosci, ile wzniesieri zostato wzie-
tych pod uwage.

W praktyce, w przedstawionej postaci
wykonania, rozpatruje si¢ dwa jednakowe
kabtaki 9, potaczone zapomoca poprzeczki
12 w ten spes6b, aby zapobiec niesyme:
trycznemu dzialaniu sil na o$ drgan wézka.

Wszystkie wyzej przyjete obliczenia
odpowiadaja danej i stalej wartosci okre-
su martwego kierowania, podanego w réw-
naniu (3).

Jezeli poprawki maja byé wprowadzo-
ne w rozmaitych okresach martwych, wow-
czas nalezy stosowaé tyle kabtakéw, ile jest
okreséw martwych lub podstawiaé jedne
drugiemi, albo tez na jednym kablaku u-
mieécié drabinki, odpowiadajace rozmai-
tym siatkom elips, i okresli¢ posredni pro-
fil danego kablaka zapomoca urzadzenia,
podobnego do podanego wyzej.

Jezeli takie urzadzenie ma by¢ zasto-
sowane w przyrzadzie do nadstuchiwania,
zaopatrzonym w przyrzad do wyznaczania
polozenia samolotu na odleglosé, wowczas
stosuje sie rowniez zamknigcie 18 (fig. 2 i
3), dzieki ktéremu moze byé zniesione
dzialanie kabtaka 9, gdyz ono unierucho-
mia drgajace ramie 6 w tulei 5 w kierunku
podtuznym. W tym przypadku o$ drgan 17
(fig. 2) opisze krag e — o.

Urzadzenie to mozna réwniez stosowaé
w przyrzadzie do nadstuchiwania, w kté-

rym lampa 2 jest ruchoma i jest pociagana

zapomoca ruchomego wézka.
Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do wprowadzania po-
prawek w przyrzadach do nadstuchiwania
i wyznaczania polozenia samolotu, pozwa-
lajace osi drgan pierscienia kresli¢ elipse
posrednia niezaleznie od polozenia, jakie
przyjmuje dokola osi obrotu w zaleinosci
od danego wzniesienia, znamienne tem, ze
na wahliwym kabtaku (9), regulowanym
zaleznie od wzniesienia samolotu, ktérego



—

profil odtwarza konchoida elipsy posred-
niej, oparte jest stale ruchome ramie¢ (6),
obracane dookota osi drgan wézka rucho-
mego przyrzadu do nadstuchiwania i zao-
patrzone w przymocowany przegubowo do
jego drugiego korica pierscien, ktérego os
obrotu opisuje w ten sposéb taka elipse
§rednia.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Zze ruchome ramig¢ (6) przesu-
wane jest w tulei (5), umieszczonej na osi
drgann woézka ruchomego, i jest w niej u-
nieruchomiane wtenczas, gdy trzeba znies*
dzialanie kablaka i kiedy o§ drgan pier-
$cienia ma opisaé krag.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, zZe posiada tyle wzajemnie za-

miennych kablakéw, ile jest okreséw mar-
twych, uzytych na kierowanie celem wpro-
wadzenia poprawki na rozmaite okresy
martwe 6.

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze posiada jeden tylko kabiak
do wprowadzania poprawki na rozmaite o-
kresy martwe, a do okreslania kolejnych
pofozeri kablaka przewidziane sa wznie-
sienia, odpowiadajace rozmaitym siatkom
elips, przyczem kablak ten posiada profil
posredni.

Anciens Etablissements
Sautter-Harlé.
Zastepca: Inz. S. Pawlikowski,

rzecznik patentowy.
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