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(54) Zar{zeni pro méfeni tuhosti obuvi

Uéelem vyndlezu je zlepSeni méieni
tuhosti obuvi, zejména lyZarfské béZecké
obuvi. Zafizeni sestdv4 z nakl4péciho
ramene, jeZi je opatfeno podpérou obuvi a
Jje vikyvné uloZeno v z4kladni desce upev-
nédné k jedné &elisti dynamometru a k né-
muZ je v ose vykyvu upevnéna kladka, kte=-
r4 je lankem spojena s druhou delisti

dynamometru.

Uvedendho tidelu se dosahne tim, Ze
podpéra (3) je v naklapécim rameni (2)
uloiena na stifedovém &epu (31) a jeji

vykyv je vymezen stavécim Sroubem (26)
potéteéni vodorovné polohy a dorazovym

* Sroubem (27) kone&né polohy ohybu. V za-

| kladni desce (1) je uloZena vloika s

« Uchylkou pfednf{ &4sti spodku obuvi. Kromg
uvedenych znaki prfedmétu vyndlezu existu-
Ji i dalif moZné varianty. '

Vynédlezu 1lze vyuZzit pro méfeni tu-
hosti obuvi.
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Vyndlez se tyké zeaifizeni pro méfeni tuhosti obuvi, zejména
lyZaiké bdZecké obuvi, které sestdvéd z nakldp&ciho remene, jeZ
je opat¥eno podp&rou obuvi a je vykyvn& uloZeno v zékladni des-
ce upevnéné k jedné ¥elisti dynemometru a k némuZ je v ose vy~
kyvu upevnéna kladka, kterd je lankem spojena s druhou Zelist{
dynamometru.

Je znémé ze¥f{zen{ pro m&feni tuhosti obuvi, které sestd-
véd z nekldp&ciho ramene opatieného podpé&rou spodku obuvi.
Neklép&ci rameno Je vykyvnd uloZeno v zékladni desce, kterd
-je upevnéna k jédné %elisti dynamometru a je k nému v ose vy~
kyvu upevn&na kladka, kterd je lankem spojena s druhou &elisti
dynamometru. Ned podp&rou je upraven timen, ktery je upevnén
k zékladni desce a je opati¥en vrchni opé&rkou. M&Fend obuv Je
uloZena patni a klenkovou ¥dsti spodku nea zdkladni desce a né-
Slapvou plochou predni Zdsti spodku je opfena o podpéru, kterd
je pevnou sou&dsti nakldp&ciho remene. Vrchni opérka je vsu=
nuta shora do obuvi a zevnit¥ pFritlddf spodek obuvi pF{dnym
védle¥kem k zdkladni desce v pofadovaném mist& ohybu. Pohybem
svisle posuvné &elisti dynamometru se pisobenim lanka pootoé&i
kladka a tim se vykyvne celé nakldp&ci rameno i s podpé&rou,
kterd pPitom ohne pPednf ¥dst spodku obuvi o stanoveny uhel.
Na dynemometru se pek ode&te sfla, kterd je pifimo uUm&rnd tu-
hosti ohybané obuvi. Nevyhodou tohdo za¥izeni je to, Ze nent
uzplisobeno k napodobeni skute¥ného ohybu obuvi p¥i chizi, kde
se né3lapovd plocha predni %dsti spodku obuvi opird o podloZ-
ku a klenkovd a patni &dst spodku obuvi se ohybéd smérem ne-
horu. Tato nevyhoda je zPejmé p¥i md¥eni tuhosti spodku ly~
Yarské b&Zecké obuvi, kterd je pri lyZiovéni #FpiSkow spodku
upnuta ve védzéni a zbyld, volna gdst spodku obuvi se ohybé
a% o 90° kolem prstnich kloubd chodidla lyZafe. U vyse uve-
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deného zeifzen{ je spodek obuvi sevieny mezi pewvnou podpdrou
naklépéciho remene & pri¥nym véle¥kem vrchni opérky. Vikyven
neklép8ciho remene se pak spodek mdifené obuvi ohybéd kolem osy
pri¥ného vdlelku, jejiZ poloha neodpovidéd enatomické poloze
stiedu ohybu p¥i chizi.

Uvedené nevyhody odstrefuje zaFizeni podle vyndlezu, je=
ho% podstata spo¥ivé v tom, %e podpéra je V naklépécim rameni
ulo¥ena na stiedovém ¥epu a jeJi vykyv je vymezen stavcim
Sroubem poléte¥ni vodorovné polohy & dorazovym Sroubem kone&né
polohy ohyba a v zdkledni desce je ulofena vloZfka s dchytkou
pFedn{ &dsti spodku obuvi. Ne zékledn{ desce je upraven se¥i-
zovac{ Sroub vysky poldteini vodorovné polohy podpdéry. Ochytka
predni ¥dsti spodku obuvi je tvofena lyZafskym bé%eckym védzénim.

Vy881 d¥inek vyndlezu spo¥ivd v tom, %Ze vikyvné uspolrddé-
n{ podpé&ry obuvi umo#nuje vérné napodobeni ohybu obuvi p#i chizi.
Usporddéni stavdciho Sroubu po¥dtedni vodorovné polohy & dorazo-
vého Broubu kone¥né polohy ohybu umoZnuje snadné nastaveni dhlu
vykyvu neklépdciho ramene. Volbou vhodné vlofky a uchyiky a vy-
utit{m sefizovacfho #roubu vysky po¥étedni vodorovné p~olohy
1ze snadno nastavit jednotnou vysdku stfedu ohybu obuvi s rizny-
mi tloustkemi spodku. PFi m¥Feni tuhosti rdznjch druhd 1y%a¥ské
b&%ecké obuvi lze ne vloZce zékladni desky velmi jednodude vy-
mEnit prisludné lyfeiské vézéni.

Pr{klad provedeni zaiizeni podle vynélezu je schématicky
zobrezen na vykresech, kde zne¥f obr. 1 celkovy nérys v polé-
teéni vodorovné poloze, obr. 2 pidorys dle obr. 1 a obr. 3 eel-
kovy ndrys v kone¥né poloze ohybu. . '

K zdkledni desce 1 (obr. 1) Je pfipevnéna rémovéd konzola
11, které je spojena se svisle posuvnou ¥elistd 12 neznézorné-
ného dynemometru. V zdékladni desce 1 je vykyvn& uloZeno naklé-
péc{ remeno 2, k n¥muZ je v ose o vykyvu (obr. 2) upewnins
kladka 21, kterd je lenkem 22 spojena S8 pevnou telisti 13 dyne-
mometru. Na jednom konci nekldpdciho ramene 2 Je upravena po-
délné dréike 23, v niZ Jje posuvn¥ uloZeno 2dvaii 24 se zajisto-
vacimi Srouby 25. Ne druhém konei nekldp&ciho ramene 2 Jje na
stFedovém Zepu 31 vykyvné uloZena podpéra 3 (obr. 3) proti ni%
je v zékledni desce 1 upraven prichoz{ otvor l4. Vikyv podpéry
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3 v naklép&eim remeni 2 Je vymezen stavi¥cim Broubem 26 po¥d-
tetni vodorovné polohy a dorazovym Sroubem 27 konedné polohy
ohybu. Sty¥né plocha podpéry 3 se spodkem 8 obuvi b je le3tdné.
V zékledn{ desce ] Je upraven sefizovaci 3roud 15 vysky po¥d-
ten{ vodorovné polohy. V zéklednf desce 1 Je uloZena vloZka
46 8 vchytkou 17 #pi%kové &dsti spodku 8 obuvi b. V popsaném

- p#{klad¥ provedeni vyndlezu je mifena lyZeifské b¥Zeckd obuv

2 & dchytkdu L7 tvo¥{ pFfsludné lyeXské vézén{.

Sinnost zaXfzeng

Nekldp¥ci rameno 2 fe pisobenim zéveif 24 a sefizovactho
Sroubu 15 vyk-londno do polohy, v ni%¥ podp¥re 3 zaujimé zdkled-
ni vodorovnou polohu na stavicim Eroubu 26+ Obs~luha ulof{ m¥-
Tenou obuv b spodkem & ne podpdru 3, pri¥em* XpiXkovou Xést spod=-
ku g'upne Uchytkou 17 k vloZce 16 (tato poloha je znézornéna
na obr. 1). Pak obsluhe uvede do ¥innosti neznézorndny dynemo-
metr, jeho svisle posuvné Zelist 12 se za¥ne posouvat smérem
dold. Tehovym napitim lanka 22 se zalne pooté¥et kladka 2] ko-
lem o8y 9 a s nf se zaZne v&kyvovat celé nakiépéei rameno 2
1 s podp¥rou 3. Podpdra 4 Je pFitléd&ena ke spodku 8 obuvi b
-V polétedni fézi ohybu stevdeim Sroubem 21. Le¥t¥ny povreh pode
p¥ry 3 pfitom snifuje ti¥ent p¥i prokluzu spodku g obuvi b v pri-
b&hu ohybu, ¥im% se sniZu-je zkreslenf m&Fenych silovych hodnot.
Naklép¥ci remeno 2 tak plynule ohne obuy b podpérg 3 o 90°
(tato poloha ohybu je znézorn&ns na obr. 3) kolem upnuté pied=-
n{ ¥dsti spodku 8 podobnym zpisobem, jeko se ohybd lyZai¥skd |
b&Zeckd obuv p*i b&hu na lyZich. Pohyb svisle posuvné Eelisti
12 se psk zastdvd a obsluha na dynemometru odeXte silovou hod-
notu, kterd je vm¥rnd ohybovému nap&t{ m&Fené obuvi b. Zp&tnym
pohybem svisle posuvné Xelisti 12 se uvolnf tshové napét{ lanka
22 8 zdvaZf 24 vykjvne nakldp&ci rameno 2 s podpdrou 3 do zé-
klednf polohy. Obsluha pek m&Fenou obuy b uvoln{ z dchytky _:Ll
a vyjme ze zsi{zeni. Pracovni eyklus mé¥eni tuhosti obuvi je
> tim ukon&en. »

Dorazovym #roubem 2] lze nastavit celkovy dhel vykyvu na-
klép&ciho remene 2 z po¥dtednt vodorovné polohy podpéry 3, ji%
1ze seF{dit stavdcim Zroubem 26. PFi zmins tloud¥ky spodkd g
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méFené obuvi b se nastwi vyska poddte¥ni vodorovné polohy pod-
pdry 3 sefizovacim 3roubem 15 tek, aby se zachovala stejnéd polo-
he stiedu ohybu obuvi. Tato poloha stfedu ohybu obuvi se urd{
podle skute¥né enatomické polohy”prstnich kloubld chodidla. Podle
tvaru Spilkové ¥dsti spodku m¥Fené obuvi se zvoli p¥islusnéd vloZ- .
ka 16 a uchytka 17, které se spole¥n¥d upevni k vloZce 16.

Za¥{zeni podle vynélezu 1lze vyuffit pro méfeni tuhosti obuvi.
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Zer{zeni pro m&Feni tuhosti obuvi, zejména ly¥ai¥ské bd%ecké
obuvi, sestévajici z naklép&ciho remene, jeZ Jje opatieno pod-
p&rou obuvi a je vykyvn& uloZeno v zékladni desce upevn¥né
k jedné ¥elisti dynamometru a k némuZ je v ose vikyvu upevné-
na kladka, kterd je lankem spojena s druhou Zelisti dynamo-
metru, vyznadujiei se tim, Ze podpéré (3) je v neklép&cim ra-
meni (2) uloZena na st¥edovém &epu (31) a jeji vykyv je vyme=-

‘zen stavéeim Sroubem (26) polétedni vodorovné polohy a dora-

zovym Sroubem (27) kone¥né polohy ohybu a v zékladni desce
(1) je uloZena vloZka (16) s dchytkou (17) predni &4sti spod-
ku obuvi.

Zabizeni podle bodu 1, vyznadujfcf se tim, %e na zékladni
desce (1) je upraven serizovaci Zroudb (15) vysky poldte¥ni
vodorovné polohy podpdry (3).

Zef{zeni podle bodu 1, vyzne¥ujici se tim, %e dchytka (17)
prednf ¥4sti spodku obuvi je tvorena lyZakskym b&Zeckym
védzénim. ‘

2 vykresy
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