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Urzgdzenie do pionowego transportu wozow kopalnianych
lub podobnych srodkéw transportowych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pionowego transportu wozéw kopalnianych lub podobnych
$rodkéw transportowych.

Znane urzadzenia do transportu pionowego wozéw lub podobnych srodkéw transportowych, nie mieszcza-
cych sie wewnatrz klatki, stanowia liny lub taricuchy za pomoca ktérych podwiesza sie pod klatka wéz.
Stosowanie tych urzadzeri jest zardwno pracochfonne jak i niebezpieczne gdyz odbywa si¢ nad otwarta gtebig
szybu. Réwnie? wprowadzenie wozu do szybu, jazda szybem jak i jego wyprowadzenie na podszybiu stwarza
niedogodnosci z uwagi na kotysanie sie zawieszonego wozu co wiaze si¢ z mozliwosciq uszkodzenia zaréwno
obudowy szybu jak-i wozu.

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogodnosci czyli unikniecie zbednego wysitku, wyeliminowanie
niebezpieczeristwa zwigzanego z pracq nad otwartym szybem i zwiekszenie wydajnosci przez znaczne skrécenie
czasu operacji. Aby osiagng¢ ten cel wytyczono sobie zadanie opracowania stabilnego pojemnika do pionowego
transpoitu wozéw ktéry wyeliminowat by dotychczasowe niedogodnosci.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem zaprojektowano pojemnik, ktéry podwiesza si¢ na czas transportu
wozéw pod klatkg w sposdb wykluczajacy jego wahania. W pojemniku zabudowane s dwie uchylne ptozy
pozwalajace na za iwytadunek transportowanego wozu poza otwartym szybem. Wychylenie sie ptéz do
poziomu — co pozwala na za lub wytadunek wozu — nastepuje za pomocq zabudowanej na dolnym pietrze klatki
weciagarki iruchu klatki wddét. Na te ptozy wtacza si¢ wéz ktory zatrzymuje sie na zderzaku, mocuje
uchwytami, nastepnie przez jazde klatki do géry nastgpuje czgsciowe wsunigcie wychylonego korica ptéz do
pojemnika. Catkowite wsunigcie sie pt6z do pojemnika nastepuje przy pomocy zabudowanej w klatce windy
recznej. Dla ustalenia ptdz, wraz z wozem w pozycji pionowej stuzy zbudowana w pojemniku zapadka, ktérej
zwolnienie nastgpuje za pomoca korby. Ustalony w pojemniku w spos6b opisany wéz, moze by¢é transportowany
pionowo w gbre lub w dét.

Reasumujac, zaréwno kabtakowaty ksztatt ptéz, jak i sposéb ich zawieszenia w pojemniku powoduijq to,
2e po zwolnieniu zaczepu i liny windy, ptozy samoczynnie wychylaja si¢ na zewnatrz pojemnika co przy ruchu
klatki w dét pozwala na poziome utozenie sig ptéz atym samym na za lub wytadowanie wozu. Wptywa to
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szczegélnie korzystnie na czynnosdci za i wytadunkowe wozu, jak ina jego transport pionowy, przy czym
szybkos¢ jazdy klatki nie wptywa ujemnie zaréwno na transportowane urzadzenie jak i na urzadzenia znajdujace
sie w szybie.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 i fig. 2
przedstawia z boku pojemnik wraz zwozem na wychylonych ptozach, czyli w czasie rozpoczecia zatadowania
wozu do pojemnika, fig. 3 i fig. 4 ten sam pojemnik réwniez z boku lecz po przestawieniu klatki ponad poziom
zatadowczy, za$- fig. 5 i fig. 6 — rowniez widok z boku zatadowanego pojemnika, gotowego do ruchu klatki
w goére lub w dét. ' :

Jak uwidoczniono na fig. 1—6 do klatki 1 zamocowany jest roztacznie pojemnik 2 ktéry sktada sie z kosza
ostonowego idwéch ptéz _3 przymocowanych wahliwie do kosza. Na ptozach 3 od strony ich zawieszenia
zabudowany jest zderzak 4 oraz dZwignie 5 i 6 ustalajace wéz. Do dolnych czesci pt6z 3 od strony wjazdu wozu
zamontowane sg kota jezdne 7 ktére w czasie ruchu klatki 1 toczg sie po szynach 8. W srodkowej czesci
pojemnika 2 znajduje si¢ zaczep 9 blokujacy ptozy 3 w pozycji pionowej. Do zwolnienia zaczepu 9 stuy
zamontowana do ramy pojemnika 2 korba 10. Na dolnym pietrze klatki 1 znajduje si¢ winda reezna 11
z nawinigty ling ktdra przeciagnieta przez zblocze 12 zaczepiona jest do pt6z 3.

Jak juz wspomniano, po wttoczeniu wozu na ptozy 3 do zderzaka 4 nastepuje ustaleme wozu dzwigniami
5 i 6. Podciaganie klatki 1 do géry powoduje toczenie si¢ umocowanych do dolnych koricdw pt6z 3 k6t
jezdnych 7 w kierunku pojemnika'2 do czasu zawisnigecia pt6z jak pokazano na fig. 4. W tym momencie
nastgpuje zatrzymanie klatki 1 ponad poziomem szyn 8 i dociagniecie ptéz 3 za pomocg zamontowanej w klatce
windy 11 poprzez zblocze 12 do zaczepu 9 jak pokazano na fig. 6. Zwolnienie — przed wytadunkiem — zaczepu
9 nastepuje zamocowang do pojemnika 2 korba reczng 10.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pionowego transportu wozéw kopalnianych lub podobnych srodkéw transportowych,
znamienne tym, Ze jest wyposazone w ptozy (3) zabudowane w pojemniku (2).
2. Urzadzenie do pionowego transportu wozéw wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze ptozy (3) jednym
koricem zamontowane sa do pojemnika w sposdb wahliwy za$ na drugim koricu posiadaja kota jezdne (7).
3. Urzadzenie do pionowego transportu wozéw wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze pojemnik (2)
zamocowany jest do klatki (1) w sposéb roztaczny. '
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