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Vynédlez se tyk& dé€lic{ jednotky k dé&leni ty&i a trubek okrufnim upichovénim vicenoZovou
hlavou 8 klidov& upnutou tyé&i.

Jsou znéma za¥fzen{ k déleni materidlid okruZnim upichovdnim rota®ni hlavou, u nich
je posuv no%l do fezu a z ¥fezu odvozen od v¢stfednikovych kruhovfch drah nebo od va&kovych
drah ovlddajicich jednotlivé noZe.

Nékterd z té&chto za¥izeni jsou jednoddelového pouZiti k d€leni tydf ur&itych priméri
nebo trubek o konstantni sile st&n, pro n&%f jsou konstruovédna a jsou proto vhodnd na
d&leni materi&ldt v hromadné nebo velkosériové vyrobs&,

Jsou znéma za¥izeni na déleni ty&{ a trubek v&t3f{ho rozsahu primé&rd a sfly stén,
u nichZ je nastavitelny krok noZd odpovidajic{ polom&ru ty&e nebo sfle sté&ny trubky.

Nevfhodou té&chto za¥fzen{ je, Ze u nick neni moZno v prib&hu dé&licfiho procesu, ani
seff{zenim m¥nit tlouZfku t¥{sky danou konstrukc{ délic{ hlavy, aby odpovidala d¥lenému
druhu materidlu, prim&ru tyde nebo sfle sté&ny trubky.

Dal3f nevghodou je sloZitost a tvarovd ndro&nost funkénich orgédnld dé&lici{ hlavy s vysokymi
ndroky na p¥esnost vy¢roby.

Uvedené nevyhody odstranuje d&lici jednotka k d&leni ty&f{ a trubek okru¥nim upichovénim
vicenoZovou hlavou s klidové& upnutou ty&{ podle vyndlezu, sestdvajici ze dvou zdkladnich
&&sti, otodné a neoto&né.

Oto¥né &4st je tvofena undSelem s pevnd p¥ipojenou Selni deskou, k ni je pevné
pfipojeno hnacf kolo, v ném% jsou posuvn® ulofeny ozubené h¥ebeny, které jsou svym ozubenim
v z&b&ru s ozubenim p¥evodnich pastorkid oto¥n& uloZengch na &epech a zapadajicich svym
ozubenim do h¥ebenového ozubeni guportd s upnutymi no%i, p¥i¥em¥ jsou suporty posuvné uloZeny
v &elni desce a ozubené h¥ebeny jsou pevnd zakotveny v ovladacim kotoudi.

Mezi &eln{ deskou a ovlddacim, kotoufem jsou vloZeny tla¥né pruZiny. Oto&nd &4st je
oto&n& uloZena na neotodné &4sti, kterd je tvo¥ena neotodnym v¥etenem pevné uloZenym
v télese -d8lici jednotky, v né&mZ jsou uspo¥adany ovladaci pisty dosedajici na posuvny
kotoué&.

V té8lese d&lici jednotky jsou umist&ny p¥ivody tlakového média k ovlddacim pistim.

V tdlese d&licf{ jednotky je oto&nd ulofen p¥edlohovy h¥fdel s pevn& p¥ipojenym hnacim
pastorkem ktery je svym ozubenim v zdb&ru s ozubenim hnaciho kola.

Mezi posuvnym kotoulem neotodné &asti a ovladacim kotoudem oto&né &&sti je vloZeno
axidlni loZisko a mezi unédSelem a neotolnym vietenem jsou vloZena nevyznalend radidlni
loZiska.

V té&lese d&€lici jednotky jsou uspo¥ddédny stavitelné dorazy s &idly a koncové spinade.
V neotodném v¥ietenu je umfst&n vnit¥ni upina¥ a mimo t8leso, na nevyznadeném lo%i stroje
je umist®n vn&j3{ upinal.

Posuv noZd do fezu je ovlddadn tlakovym médiem pfivAdénym ¥izenou rychlost{ na ovlddac{
pisty a zp&tny chod noZl z ¥Yezu je ovl&dén tladnymi pruZinami, p¥i¢em# pracovni proces
miZe byt ¥izen ru&n® nebo automaticky.

Uvedené uspofdddni d&lici jednotky s ovldddnim tlakovym médiem s Fizenou rychlosti
umofiuje volbu t¥fsky podle druhu, rozm&ru a jakosti d&leného materidlu, pfidem%f Eezné
parametry je moZfno operativné nastavit pfed zaddtkem obr&bdni, ale je mo%no je m&nit
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i v prib&hu d&leni za chodu no%ld do ¥ezu s optimdlnin vyufiti{m Yeznfch podminek a s rovno-
mErnym rozd&lenim t¥{sky na jednotlivé noZe.

Dalsf{ vg¢hodou je jednodu¥3{ provedeni konstrukce d&€licf{ hlavy s men%{ naroénoéti
na pf¥esnost provedeni.

Na p¥iloZenych vyobrazenich je zndzorn&n p¥iklad konkrétniho provedeni d&lici jednotky
podle vyndlezu, kde na obr. 1 j& zubvarena d8lici jednotka v podélném ¥ezu a na obr. 2
v &elnim pohledu.

D&lici jednotka k d&lenf ty&fi a trubek okruinim npichovdnim vicenoZovou hlavou mé
dvé &é4sti, oto&nou a neotodnou.

Otond Z&st je tvorena unase&em 3 s pevnd pfipojenou Zelnf deskou 4, k ni%¥ je ptipojeno
hnac{ kolo 11, v n&m¥ jsou posuvnd ulofeny ozubené h¥ebeny 9 s ozubenim zapadajicim do
ozubeni p¥evodnich pastrokd 7 oto&n& uloZenych na Zepech 8 a zapadajicich svym ozubenim
do h¥ebenového ozubeni suportl 5 s upnutymi noZi 6.

Suporty 5 jsou posuvn& ulofeny v &elnf{ desce 4 a ozubené hfebeny 9 jsou pevné zakotveny
v ovlddacim kotoud&i 10.

Mezi &elnf deskou 4 a ovlddacim kotouem 10 jsou vloZeny tladné pruZiny 20.

’ .

Oto¥nd &4st je otoln& uloZena na neotodné &4sti, kterd je tvofena neotodnym vietenem
1 pevnd ulofenym v t&lese 2 délic{ jednotky, v ném# jsou uspofdddny ovlddaci pisty 16
dosedajfci na posuvny kotou& 15.

V t&lese 2 d¥licf jednotky jsou umist&ny p¥ivody 18 tlakového média 17 k ovlddacim

" pistim 16.

V t&lese 2 d%lici jednotky je otodn& ulo¥en pfedlohovy h¥fdel 13 s pevn& pripojengm
hnac{m pastorkem 12, kter¢ je svym ozubenim v z4b&ru s ozuben{m hnaciho kola 11.

Mezi posuvnym kotou&em 15 neoto&né &&sti a ovlddacim kotoudem 10 otolné &asti je
vlo%eno axi&lni lo¥isko 14 a mezi uniZe&em 3 a neotodnym v¥etenem 1 jsou vloZena nevyznalend
radidlni loZiska.

V t&lese 2 d¥lici jednotky jsou uspofdddny stavitelné dorazy 19 s &idly 21 a koncové
spinade 22.

V neoto&ném v¥etenu 1 je umist¥n vnit¥n{ upinal 24 a mimo t&leso 2 d&licf jednotky,
na ‘nevyznaeném lo%i stroje je umist&n vné&js${ upinal 26.

p&lic{ jednotka pracuje takto: P¥ivodem 18 je p¥ivadéno tlakové médium 17 ¥{zenou
rychlost{ k pistim 16 a posouvd je axidlnim smdrem t&lesem 2 d¥lici jednotky, pfilemi
pisty 16 posouvaji posuvny kotou¥ 15 s vlofenym axidlnfm loZiskem 14, kterym je p¥evédén
axi&lnf posuv z neotodné &4sti na ovladaci kotoud 10 oto¥né &4sti. Ovladaci kotou¥ 10
posouvd v axi&lnfm sméru ozubené h¥ebeny 9, kterymi jsou pootdeny pfevodni pastorky
1, kterymi jsou posouvény suporty 5 s upnutYmi no¥i 6 radidlnim sm&rem do ¥fezu.

P¥i dokondeni{ chodu no%d 6 do fezu je sepnut &idlem 21 koncovy spinal 22 a impulsem
z n&ho je pferu§én pfivod tlakového média 17 k pistim 16 a plsobenim tlaku pruZin 20
na ovl&daci kotoué 10 jsou suporty 5 vréceny do vychoz{ polohy, ostfim noZd 6 nad povrch
23 materidlu.

Posuvny kotou& 15 dosedne p¥i dokondeni zp&tného chodu na dorazy 19 ustavené na




260527 4

poZadovanou délku kroku noil 6, p¥iZem? je sepnut &idlem 21 koncovy spinad 22, kterym
je d&n impuls k uvoln#ni tyle 23 vnit¥nfm upfnadem 24 a odd&lovaného dfilu 25 vn&jsim
upfna&em 26, jeho odsunu a k posuvu ty&e k dalSfmu d&licimu cyklu.

PREDMET VYNALEGZU

1. p&lic{ jednotka k d¥leni tyd{ a trubek okru¥nim upichovdnim vicenofovou hlavou
s upnutou ty¥{ v neotoéném upfnali, sestdvajic{ ze dvou z4kladnich &4st{, oto¥né a neotodns,
vyznadujicf se tim, Ze otolnd ¥4st je tvofena undZedem /3/ s pevn& pfipojenou Selni deskou
/4/, k niZ je pevn& pripojeno hnaci kolo /11/, v n&m¥ jsou posuvn& ulo%eny ozubené h¥ebeny
/9/ s ozubenim zapadajicim do ozubeni p¥evodnich pastorkll /7/ oto&n& ulofenych na &epech
/8/ a zapadajicich svym ozubenim do h¥ebenového ozubeni suportd /5/ s upnutymi no%i /6/,
pii&emZ suporty /5/ jsou posuvné ulofeny v &elnfi desce /4/ a ozubené h¥ebeny /9/ Jjsou
pevné zakotveny v ovlddacim kotoud&i /10/, a mezi éelni deskou /4/ a ovlddacim kotou&em
/10/ jsou vloZeny tlaéné pruZiny /20/, pri¥em% otodnd ¥4st je uloZena na neotodné B4sti,
kterd je tvorena neoto&nym vietenem /1/ pevné& uloZenym v t&lese /2/ d8lici jednotky,
v némZ jsou uspofddény ovlddacf pisty /16/ dosedajic{ na posuvny kotoud /15/.

2. D&lici jednotka podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, %e v t&lese /2/ d&lici jednotky
jsou umist&ny piivody /18/ tlakového média /17/ k ovliiddacim pistim 716/, ddle je v t&lese
/2/ d&lici jednotky oto&n& uloZen pfedlohovy h¥fdel /13/ s pevnd p¥ipojenym hnacim pastorkem
/12/, mezi posuvnym kotoudem /15/ neoto&né t4sti a ovladacim kotoulem /10/ oto¥né d4sti
je vlofeno axidln{f loZisko /14/ a mezi undZeem /3/ a neotodnym vietenem /1/ jsou vlo¥ena
radidln{ lofiska, pfifemZ v t&lese /2/ d&lici jednotky jsou uspotdddny stavitelné dorazy
/19/ s &idly /21/ a koncové spinale /2z/.

2 vykresy
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