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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do sta-
‘lego i jednoczesnego pomiaru i wskazywania dwu
katéw pracy ciggnionego morskiego narzedzia po-
lowowego, zwlaszcza kata spadu i kata rozwarcia
lin tralowych, zawierajace jako przekaZniki Kkie-
runku liny réwmolegtowody zakonczone ukladem
nadawczo-odbiorczym selsynéw.

Znane sa urzadzenia do indywidualnego odreb-
nego pomiaru i wskazywania chwilowych katéw
pracy ciagnionego morskiego narzedzia polowowe-
go na przyklad lin tralowych. Urzadzenie prze-
znaczone do pomiaru kata spadu ma postaé kato-
mierza z poziomicg zakladanego na wydang line
tralowa, przy czym katomierz ten recznie zakla-
dany musi byé przystawiony za rolka rufowsg liny
tratowej, a odczyt jest dokonywany na podziatce
katowej ze znacznym bledem.

Katy rozejScia lin tratowych sa mierzone urza-
dzeniami recznymi przez zaznaczanie na wydawa-
nej linie jednometrowych odcinkéw cechowanych,
z nastepnym dokonaniem przy pomocy znanych
rolkowych miernikéw dlugosci, pomiaru dlugosci
liny pomiedzy tymi cechowanymi odcinkami. Zmie-
rzone optycznie odlegloSci pomiedzy cechowanymi
odcinkami obydwu lin tratowych ktérych kat ro-
zejécia jest mierzony, pozwalaja mna trygonome-
tryczne obliczenie tego kata.

Opisane reczne urzadzenia do pomiaru i wska-
zywania katéw lin tralowych wykazuja szereg
wad. Z mnajwazniejszych z tych wad to niemozli-
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wos¢ cigglego i kompleksowego, to jest jednocze-
snego pomiaru katéw, jak réwniez ucigzliwo$é
wykonywania pomiaréw, dla kazdego kata z osob-
na. Prymitywne urzadzenia pomiarowe obslugiwa-
ne recznie umozliwiaja jedynie zmierzenie chwi-
lowego kata spadu lub rozwarcia liny, ze znacz-
nym bledem, ktéry przy uzywanych obecnie no-
woczesnych wielkowymiarowych wlokach lub tu-
kach jest szczegblnie niekorzystny. Ten duzy biad
powcduje istotne pogorszenie wyniké6w potowow,
na skutek miepelnego wykorzystania walor6w tech-
nicznych tych narzedzi w toni wodnej.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wska-
zanych wad znanych urzgdzen do pomiaru i wska-
zywania katéw morskich narzedzi polowowych
oraz stworzenie urzadzenia samoczynnego, umozli-
wiajacego pomiar “jednoczésny i ciggly obydwu za-
sadniczych katéw liny narzedzia polowowego z mi-
nimalnym bledem, mizszym od dopuszczalnego dla
nowoczesnych narzedzi potowowych.

Postawiony cel zostal zrealizowany w urzadze-
niu dzieki nieoczekiwanemu zastosowaniu dwuko-
towych wézkéw spoczywajacych przesuwnie na li-
nach tralowych i pelniagcych funkcje czujnikéw
kierunku, ktére to woé6zki sa polaczone przegubo-
wo przy dwu stopniach swobody,- za poér\ednic-
twem zasadniczo sztywnych preté6w z parg réw-
noleglowodéw majacych trzy sztywne ciggna. Te
trzy ciegna ktérych wzajemny uklad osi tworzy
w przekroju ksztalt tréjkata, sg polaczone podob-
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nie przegubowo z odpowiadajgcymi ‘im trzema
sztywnymi pretami, ktére wspélpracuja za poSred-
nictwem odpowiednich ulozyskowan z selsynami
nadawczymi zlokalizowanymi w specjalnej skrzyni
przekaznikowej.

Osie tych selsynéw sa wzajemnie prostopadle,
a same selsyny sga polaczone elektrycznie z ukla-
dem selsynowym odbiorczo-wskaznikowym, majg-
cym odrebnie zblokowane wskaZniki optyczne kata
spadu i kata rozejscia lin tralowych. Istotnie no-
wym jest zastosowanie w ukladzie skrzyni prze-
kaznikowe]j, zawieszonego na osi selsyna (wskazu-
jacego wielko§é kata spadu liny), urzgdzenia wa-
hadlowego w postaci ulozyskowanego na tej osi
wahadla z ciezarkiem, stanowigcego niezalezny
uklad odniesienia grawitacyjnego dla pomiaru tego
kata, korzystnie z aperiodycznym ttumieniem typu
sztuczmy horyzont.

Przedmiot wynalazku speia zaloZzone cele i wy-

kazuje szereg. korzystnych technicznych i techni-’

cmo-uzytkowych skutkéw, to jest zalet, z kt6érych
do najistotniejszych =zalicza sie mozliwosé jedno-
czesnej i kompleksowej obserwacji obydwu mie-
rzonych katéw, przy korzystnym odsunieciu miej-
sca obserwacji i ewentualnej rejestracji od miej-
sca pomiaru, dzieki zastosowaniu selsynowego
uktadu nadawezo-odbiorczego. Urzadzenie w spo-
s6b istotny poprawia warunki bezpieczefistwa pra-

cy na statku rybackim przy jednoczesnej popra--

wie wyniké6w polowbw.

Przedmiot wymalazku jest szczegbélowo - opisany
na przykladzie jego wykonania i zobrazowany na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia uklad kine-
matyczny urzadzenia' w widoku z boku, fig. 2 —
uktad kinematyczny urzadzenia w widoku z goéry,
fig. 3 — schemat kinematyczny skrzyni przekaZni-
kowej w przekroju podtuznym, fig. 4 — schemat
funkcjonalny wskaZnika rozwarcia liny, fig. 5 —
widok z przodu tego wskaznika, fig. 6 — schemat

. funkcjonalny wskaznika kata spadu, a fig. 7 przed--

stawia widok z przodu wskaZnika kata spadu.
Zobrazowane na przykladzie wykonania i przed-

stawione na rysunku urzgdzenie wedlug wynalaz- -

ku sklada sig¢ zasadniczo z dwu czujnikéw kierun-
ku, majacych postaé dwukolowych wozkéw 1, kt6-
re spoczywaja przesuwnie ma tratowych linach 2
wloka i sg polgczone przegubami 3 i 4, majacymi
kazdy dwa stopnie swobody, za poSrednictwem
wejsciowych sztywnych pretéw 5 i 6, z parg réw-
noleglowodéw, Ciegna sztywne tej pary réwnole-
glowod6w 7, T’ i 8 sg ulozone w ksztalt tworzacy
w przekroju poprzecznym tréjkat najlepiej regu-
larny. Te ciegna sg polgczone drugim koficem
w ‘taki sam spos6b przegubami 9 i 10, majacymi
réwniez kazdy z osobna dwa stopnie swobody, ze
sztywnymi pretami 11 i 12 zdawczymi, ktére
wispéipracuja za poSrednictwem odpowiednich naj-
lepiej tocznych utozyskowan 13, 14 i 15 z selsyna-
mi madawczymi 16 kata spadu liny i 17 kata ro-
zejScia lin, zlokalizowanymi ‘w skrzyni przekaZni-
kowej 18. O§ 19 selsyna kata rozejscia lin i o5 20
selsyna kata spadu,
a same selsyny sg polaczone elektrycznie przewo-
" dami 21 z ukladem odbiorczo-wskaZnikowym,

- Uklad odbiorczo-wskafnikowy sklada sie zasad-

sg Wwazajemnie prostopadtie,.
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niczo z dwu oddzielnych urzadzeﬁ, z I:téry_ch"je-
den jest wskaznikiem-rejestratorem 22 kata spadu
t liny 2, a drugi jest wskaZnikiem 23 katéw ro-

‘zejécia lin a. Wewnatrz skrzyni przekaZnikowej

18 jest zawieszone swobodnie w ulozyskowaniu
korzystnie tocznym..13 (na osi selsyna kata spadu),
wahadlo 24 z ciezarkiem 25 na jego koncu, stano-
wigce uklad odniesienia grawitacyjnego dla pomia-
ru kata spadu liny tralowej. o

Wskaznik 22 kata spadu 7 liny 2, skiada sie za-
sadniczo z dwu selsynéw odbiorczych 26 spadu li-
ny prawej i 27 spadu liny lewej, wspélpracuja-
cych za poSrednictwem przekladni zebatej 28 i 29,
majacej najkorzystniej przelozenie 1:1, z majgcy-
mi wspb6losiowe ulozyskowanie 30 wskaZnikami 31
kata spadu liny lewej ¢t i 32 kata spadu liny pra-
wej t. WskaZniki te odzwierciedlajag swe wskaza-
nia na wspdlnej tarczy wskazZnikowej 33.

WskaZznik 23 kata rozwarcia ¢ lin, sklada sie
zasadniczo z-dwu - selsynéw odbiorczych 34 odchy-
lenia liny prawej i 35 odchylenia liny lewej,
wspélpracujacych za poSrednictwem przekladni ze-
batej 36 i 37 majacej majkorzystmiej przelozenie
1:1, z majgcymi wspblosiowe utozyskowanie 38,
wskaznikami 39 kata ¢ rozej$cia liny prawej wio-
ka, i 40 kata ¢ rozejScia liny lewej tratowej wlo-

- ka. Wskazniki - te odzwierciedlaja swe wskazania

na odpowiadajacych im sektorach L i P wsp6lnej
tarczy wskaznikowej 41.

Opisany na przykladzie wykonania i zobrazowa-
ny na rysunku przedmiot wynalazku, stanowi je-
dynie jedna z wielu mozliwo$ci jego realizacji,
ktére moga byé zmieniane i laczone w ramach
zastrzezen patentowych.

Przedmiot wymalazku madaje sie do zastosowa-
nia w gospodarce narodowej w morskim ryboléw-
stwie przemystowym na statkach dokonujacych po-
lowéw z rufy.

Zastrzezenia patentowe

11. Urzadzenie do pomiaru dwu katéw pracy ciag-
nionego morskiego narzedzia polowowego, zwlasz-
cza kata: spadu i kata rozwarcia lin tralowych,
zawierajace jako przekaZniki kierunku liny znane
réwnoleglowody zakoniczone selsynami nadawczy-
mi, polgczone na drodze elektrycznej z selsynowy-
mi ukladami wodbiorczo-rejestrujgcymi, znamienne
tym, Zze ma czujniki w postaci dwukolowych woéz-
kéw (1) spoczywajacych przesuwnie na tralowych
linach (2) wloka, ktére to wézki (1) sa polaczone
przegubami (3) i (4) majacymi kazdy dwa stopnie
swobody, za poSrednictwem wejSciowych pretéw
sztywnych (5) i (6) z parg r&wnoleglowodow, kt6-
rych ciegna sztywne (7) i (8) sg uloZzone w ksztalt
tworzacy w przekroju poprzecznym tréjkat i sa
polaczone w taki sam sposéb przegubami (9) i (10)
majacymi dwa stopnie swobody ze sztywnymi pre-
tami (11) i (12), ktére wspéblpracuja za poSrednic-
twem odpowiednich ulozyskowan (13), (14) i (15)
z selsynami nadaweczymi (16) i |(17) skrzymi prze-
kaznikowej (18), przy czym osie (19) i (20) tych
selsynéw sa wzajemmie prostopadle, a same selsy-
ny sa polaczone elekirycznie przewodami (21)
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z ukladem odbiorczo-wskaznikowym, majacym
wskaznik (22) kata spadu t liny (2) i wskaZnik
(23) katéw rozwarcie ¢ liny (2).

2. Urzadzenie wedlug zastrz, 1, znamienne tym,
ze wewnatrz skrzyni przekazZnikowej (18) jest za-
wieszone swobodnie w lozysku (13) na osi (20)
selsyna (16) wahadlo (24) z ciezarkiem (25), sta-
nowigce uklad odniesienia grawitacyjnego dla po-
miaru kata spadu ¢ liny tralowej (2).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. (. i 2, znamienne
tym, ze jego wskaznik (22) kata spadu 7 liny skla-
da sie zasadniczo z dwu selsyn6w odbiorczych (26)
i (27) wspbipracujacych za posrednictwem prze-
kladni zebatej (28) i (29) majgacej najkorzystniej
przelozenie 1:1, z majagcymi wspb6tosiowe utozysko-
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wanie (30) wskaznikami (31) i (32) kata spadu ¢
liny lewej i kata .spadu t liny prawej, ktére od-
zwierciedlaja swe wskazania na wspblnej tarczy
wskaznikowej (33). '

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1 do 3, zmamienne
tym, ze jego wskaZznik (23) kata rozwarcia lin q,
sklada sie zasadniczo z dwu selsynéw odbiorczych
(34) i (35) wspolpracujacych za mpoSrednictwem
przekiadni zebatej (36) i (37) majacej najkorzyst-
niej przelozenie 1:1 z majacymi wspélosiowe ulo-
zyskowanie (38) wskaZnikami (39, 40) kata o ro-
zejScia liny prawej wloka i kata ¢ rozejScia liny
lewej wioka, ktére odzwierciedlaja swe wskaza-
nia ma odpowiadajgcych im sektorach (L) i (P)
wspb6lnej tarczy wskaznikowej (41).
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