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DESCRIPCION
Sistema de cojinete de cubierta

La invencién se refiere a un sistema de cojinete de cubierta para un extremo de un manguito apoyado en un
bastidor de maquina, con un bloque de cojinete, sostenido sobre el bastidor de maquina, que forma una abertura
de extraccion para el manguito, una cabeza de cubierta que forma un cojinete para el extremo del manguito y
esté apoyado de manera desplazable sobre el bloque de cojinete en la direccion axial del manguito, como para
poder girar alrededor de dicho eje del manguito y extendiéndose paralelamente a dicho eje, y un sistema de
actuador para mover la cabeza de cubierta.

Un sistema de cojinete de cubierta de este tipo se describe, por ejemplo, en el documento WO2009/074295 A1.

En algunas maquinas de impresién rotativa, manguitos intercambiables, tales como cilindros de impresion,
manguitos de pantalla y similares, se empujan cada uno sobre una barra de soporte que sobresale como un
voladizo desde un lado del bastidor de malla y que en el extremo libre esta montada en un sistema de cojinete de
cubierta del tipo aqui considerado, de modo que el sistema de cojinete de cubierta forma indirectamente también
un cojinete para el manguito. Cuando se deba cambiar el manguito, la cabeza de cubierta del sistema de cojinete
de cubierta se puede retirar tirando de ella axialmente desde |a varilla de soporte y luego girar hacia un lado de
modo que el manguito se puede retirar tirando de él de la varilla de soporte. Los movimientos de la cabeza de
cubierta se pueden automatizar usando el sistema de actuador.

El objetivo de la invencion es crear un sistema de cojinete de cubierta con un sistema de actuador simplificado.

Este objetivo se logra de acuerdo con la invencién por el hecho de que el sistema de actuador tiene un actuador
para el movimiento axial de la cabeza de cubierta, de tal modo que el bloque de cojinete y la cabeza de cubierta
se aplican entre si por medio de un cilindro hueco y un cuerpo de cilindro desplazable en el mismo, uno de los
cuales tiene un contorno de guia y el otro un cuerpo guiado por el contorno de guia, y que el contorno de guia se
extiende linealmente en una primera seccion en direccidon axial y en una segunda seccion helicoidalmente
alrededor del eje del cuerpo de cilindro.

El movimiento lineal de la cabeza de cubierta generado por el actuador se convierte por la seccién que se
extiende helicoidalmente del contorno de guia en un movimiento giratorio que se superpone al movimiento lineal
axial, de modo que no se necesita ningun actuador adicional para girar la cabeza de cubierta.

En las reivindicaciones subordinadas se indican configuraciones ventajosas y perfeccionamientos de la
invencién.

A continuacién, se explica con mas detalle un ejemplo de realizacién con ayuda del dibujo.
Estan mostradas:
la figura 1, una vista de un sistema de cojinete de cubierta y un extremo de un manguito apoyado en el mismo;

la figura 2, el sistema de cojinete de cubierta de acuerdo con la figura 1 en una posicién que permite la extraccién
del manguito;

la figura 3, una vista en corte tomada alo largo de lalinea Il - lll en la figura 1;y
la figura 4, una vista frontal del sistema de cojinete de cubierta en el estado abierto de acuerdo con la figura 2.

En la figura 1, se muestra una seccion de una parte de una pared lateral de un bastidor 10 de maquina de una
maquina de impresion rotativa. Un manguito 12 de la maquina de imprimir, por ejemplo, un cilindro de impresion,
estd montado de manera rotatoria en el bastidor de maquina por medio de un sistema 14 de cojinete de cubierta.
En este ejemplo, el manguito 12 se empuja axialmente sobre una varilla 16 de soporte que sobresale en forma
de voladizo desde el lateral del bastidor 10 de maquina -no mostrado en la figura 1- y cuyo extremo libre esta
montado en el sistema 14 de cojinete de cubierta de modo que las fuerzas radiales que actian sobre el manguito
12 puedan introducirse a través de la varilla 16 de soporte en el sistema 14 de cojinete de cubierta. La pared
lateral del bastidor 10 de maquina mostrado en la figura 1 tiene una abertura 18 en la que un bloque 20 de
cojinete del sistema 14 de cojinete de cubierta se sostiene en el exterior.

El sistema 14 de cojinete de cubierta tiene ademas una cabeza 22 de cubierta que forma un cojinete 24 para el
extremo de la varilla 16 de soporte. El cojinete 24 estd montado fijamente sobre un cuerpo base 26 en forma de
disco de la cabeza 22 de cubierta que, en el estado mostrado en la figura 1, reposa contra el bloque de cojinete
en el exterior y esta fijado al bloque de cojinete por medio de dispositivos 28 de apriete de punto neutro. Tales
dispositivos de apriete de punto neutro son conocidos por el experto en la técnica y se describen, por ejemplo, en
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el documento EP2759370 A1.

Cuando el manguito 12 se deba sustituir, la cabeza 22 de cubierta se puede quitar del bloque 20 de cojinete
axialmente, es decir, en la direccion axial de la varilla 16 de soporte y el manguito 12, y luego girar hacia un lado
de modo que el manguito 12 se puede quitar axialmente desde la varilla 16 de soporte y sacar tirando de él del
bastidor de maquina a través de la abertura 18 y una abertura 30 de extraccién del bloque de cojinete. La
posicion axialmente remota y girada de la cabeza 22 de cubierta se muestra en la figura 2.

La cabeza 22 de cubierta y el bloque 20 de cojinete estan en aplicacién entre si por mediacién de un cilindro
hueco 32 firmemente fijado al cuerpo base 26 de la cabeza de cubierta y un cuerpo 34 de cilindro firmemente
fijado al bloque 20 de cojinete. El cilindro hueco 32 se puede desplazar coaxialmente sobre el cuerpo 34 de
cilindro y es rotatorio alrededor de este cuerpo de cilindro, de modo que el eje comun del cilindro hueco 32y el
cuerpo 34 de cilindro define un eje de giro A para el movimiento de giro de la cabeza 22 de cubierta con respecto
al bloque 20 de cojinete.

Como se muestra en la figura 1, el cilindro hueco 32 también aloja un actuador 36, en forma de accionamiento
lineal, que acciona el cilindro hueco 32 para que se mueva en la direccidén del eje de giro A en el cuerpo 34 de
cilindro. En el ejemplo mostrado, el actuador 36 tiene un motor 38 y un tornillo 40. El motor 38, por ejemplo un
motor neumatico de pistén rotativo, estéd alojado en una seccién de extremo del cilindro hueco 32 fuera del
cuerpo 34 de cilindro y acciona un husillo, del tornillo 40, que se extiende coaxialmente a través del cuerpo 34 de
cilindro y genera el movimiento axial del cilindro hueco 32 con respecto al cuerpo 34 de cilindro.

Como puede verse en la vista en corte de la figura 3, el cuerpo 34 de cilindro tiene en su superficie
circunferencial un contorno 42 de guia, que aqui esta formado por dos ranuras de guia diametralmente opuestas
entre si y que se extienden predominantemente en la direccion longitudinal del cuerpo de cilindro. Unos cuerpos
44 de seguidor se aplican en estas ranuras de guia, que sobresalen de la superficie circunferencial interior del
cilindro hueco 32 detras del plano de corte en la figura 3. En aras de la claridad, la figura 1 muestra solo una de
las dos ranuras de guia del contorno 42 de guia y el cuerpo 44 de seguidor aplicado en esta ranura. En una
primera seccion 42a directamente adyacente al bloque 20 de cojinete, las ranuras del contorno 42 de guia se
extienden en linea recta en direccién axial, mientras que se extienden helicoidalmente alrededor del eje de giro A
en una segunda seccidn 42b situada mas hacia afuera. En la figura 1, los cuerpos 44 de seguidor se encuentran
en el extremo derecho del cilindro hueco 32, al mismo nivel que el cuerpo base 26 de la cabeza de cubierta.

Cuando el tornillo 40 es rotado por el motor 38, la aplicacién de los cuerpos 44 de seguidor en las ranuras del
contorno 42 de guia forma un bloqueo rotacional para el cilindro hueco 32 de modo que solo rota el tornillo rotado
por el motor 38 y la cabeza 22 de cubierta se mueve desde la posicién mostrada en la figura 1 en direccién hacia
la posicién mostrada en la figura 2, mientras que los cuerpos 44 de seguidor se deslizan a través de las ranuras
del contorno 42 de guia. Cuando los cuerpos 44 de seguidor alcanzan las secciones helicoidales 42b del
contorno de guia, el movimiento de giro alrededor del eje de giro A se superpone al movimiento axial de la
cabeza 22 de cubierta debido a la caracteristica helicoidal de las ranuras. Sin embargo, este movimiento giratorio
solo comienza cuando el cojinete 24 ya ha salido de la abertura 30 de extraccién del bloque 20 de cojinete.

La figura 4 muestra la posicidon completamente desplegada de la cabeza 22 de cubierta. En esta posicién se
puede observar que la abertura 30 del cojinete estd completamente abierta de modo que el manguito 12 se
puede quitar.

Como se puede ver en la figura 4, el cuerpo base 26 en forma de placa de la cabeza 22 de cubierta tiene un
borde periférico exterior reforzado 46 y, alrededor del cojinete 24 y el cilindro hueco 32, regiones 48 de cubo
reforzadas que estan conectadas entre si por los radios 50 y hasta el borde periférico 46.

Los dispositivos 28 de apriete de punto neutro pueden estar dispuestos de manera ajustable en el bloque 20 de
cojinete, pueden precargarse de una manera conocida mediante resortes a la posicion de sujecion, y se liberan
neumaticamente por medio de aire comprimido cuando se deba quitar la cabeza 22 de cubierta desde el bloque
20 de cojinete. La actuacion neumatica del dispositivo 28 de apriete de punto neutro y el accionamiento
neumatico del motor 38 permiten usar el sistema 14 de cojinete de cubierta también en el area protegida contra
explosiones de una prensa de impresion.
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REIVINDICACIONES

1.- Sistema de cojinete de cubierta para un extremo de un manguito (12) que estd apoyado de manera
reemplazable en un bastidor (10) de maquina, con un bloque (20) de cojinete que se sostiene sobre el bastidor
de maquina y forma una abertura (30) de extraccion para el manguito (12), una cabeza (22) de cubierta que
forma un cojinete (24) para el extremo del manguito (12) y es desplazable en direccidén axial del manguito y se
sostiene de una manera giratoria en el bloque (20) de cojinete alrededor de un eje de giro (A) paralelo al eje del
manguito (12) y desplazado de este eje, y un sistema de actuador para mover la cabeza de cubierta,
caracterizado porque el sistema de actuador tiene un actuador (36) para el movimiento axial de la cabeza (22) de
cubierta, porque el blogue (20) de cojinete y la cabeza (22) de cubierta estan aplicados por mediaciéon de un
cilindro hueco (32) y un cuerpo (34) de cilindro desplazable en el mismo, uno de los cuales tiene un contorno (42)
de guia y el otro tiene un cuerpo (44) de seguidor guiado a lo largo del contorno de guia, y porque el contorno
(42) de guia se extiende en una primera seccion (42a) linealmente en direccién axial y en una segunda seccién
(42b) helicoidalmente alrededor del eje del cuerpo (34) de cilindro.

2.- Sistema de cojinete de cubierta de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que la cabeza (22) de cubierta tiene
un cuerpo base (26) en forma de placa, que reposa contra el bloque (20) de cojinete en la posicién de
funcionamiento y que puede fijarse de manera liberable en el bloque de cojinete por medio de medios (28) de
sujecion.

3.- Sistema de cojinete de cubierta de acuerdo con la reivindicacién 1 0 2, en el que el cilindro hueco (32) esta
dispuesto de manera rigida en la cabeza (22) de cubierta y el cuerpo (34) de cilindro esta dispuesto de manera
rigida en el bloque (20) de cojinete.

4.- Sistema de cojinete de cubierta de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que el contorno
(42) de guia esta formado por al menos una ranura y el cuerpo (44) de seguidor esta formado por un saliente
aplicado en esta ranura.

5.- Sistema de cojinete de cubierta de acuerdo con la reivindicacién 4, en el que el contorno (42) de guia esta
formado por dos ranuras diametralmente opuestas mutuamente.

6.- Sistema de cojinete de cubierta de acuerdo con la reivindicacion 4 o 5, en el que la ranura que forma el
contorno (42) de guia esta formada en la supefficie periférica exterior del cuerpo (34) de cilindro, y el cuerpo (44)
de seguidor sobresale de la superficie periférica interior del cilindro hueco (32).

7.- Sistema de cojinete de cubierta de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en el que el actuador
(36) tiene un tornillo (40) que se extiende coaxialmente al cuerpo (34) de cilindro y al cilindro hueco (32) y tiene
un motor (38) que acciona el tornillo (40).

8.- Sistema de cojinete de cubierta de acuerdo con la reivindicacion 7, en el que el motor (38) es un motor
neumatico.

9.- Sistema de cojinete de cubierta de acuerdo con la reivindicacion 7 u 8, en el que el motor (38) esta alojado en
una seccién de extremo del cilindro hueco (32).
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Fig. 3
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