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명

  [ 명  명 ]

량 탑 형 내비게  

  [ 면  간단한 명]

제2 는 본 명  제1  실시  GPS/항   시한 블 . 

제3 는 제2 에 시한 GPS/ 형 항   능적 블 . 

제8 는 본 명  제2  실시  GPS/  결합형  항   시한 블 . 

제8 는 제2  실시 에  GPS/ 형 항   회 .

본 내  공개 건 므  전문 내  하  .
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(57)  

항 1 

동  형  정 정보  취하  한 형 정 단(24∼26), GPS  하  해 열  
여러개  공 에  전  GPS항해 에  GPS형  정 정보  취하  한 GPS형  
정 단(21∼23), 정 신호  생 하여 GPS형  정 에 라 형  정 단(24∼26)
에 하는 것에 해 정  형  정 정보가 형  정 단에  게 하는 정

단(28), 상 GPs  정 정보   조건에 라  정  현?? n  정 정보  GPS형  
정 정보  하나  취하는 것에 해 동  현   결정하  한 현   결정 단(27), 
동 가 동하  해 필 한  정보  미  저  하  한  정   단(31), 현   

결정 단(27)  출 과  정보  단(31)에  l   하여 동  현   
시하  한 시 단(29,30)  포함하는 동  한 GPS/  결합형 항  .

항 2 

특허   제1항에 , 상  GPS형  정 단  상  여러개  공 에  전  항
해  신하고 GPS 공  신호  출 하는 나(21)에   GPS 공  신호  
하여 GPS 항해 신호  는 GPS 신 (22), GPS  정 정보   GPS 항해 신호  fdustks하는 

 정 연산 (23)  포함 하는 GPS/  결합형 항  .

항 3 

허   제1항에  ,  상  형  n  정  단  동   검출하는   
(24), 동  주행 거  검출하는 주행 거  (25), 형  정 정보    
 출 과 주행 거   출  하는 형  검출 (26)  포함하는 GPS/  결합형 

항  .

항 4 

특허   제1항에 , 동  l 형  정 정보  취하며, GPS형  정 정보에 
라 정 신호  생 하고, GPS  정 정보   조건에 해 상  정  형  정정보
 하나  하여 동  현   결정하  크 프 (100)  사 하는 GPS/ 결합

형 항  .

항 5 

특허   제4항에 , 크 프 (100)  초 화하  초 화 신호  생 하는 조
키(32)  포함하는 GPS/  결합형 항  .

항 6 

특허   제1항에 , 상  현   결정 단  3개 상  공 에  동시에 신  
GPS항에  신할 , 상  GPS형  정 정보  하는 것  해 동  현   
결정하는 GPS/  결합형 항  .

항 7 

그   정 항   하  해 열  여러개  공 (10)에  전  GPS항해 
 GPS형  정 정보  취하  한 GPS형  정 단(21,22,80), 량  형  정 

정보  취하  한 형  정 단(24,25,82), 각각  GPS형   형 타
  GPS형  정 단에  GPS형  정 정보  형  정 단에  형 
 정 단에  형  정 정보  쪽  하는  정   단(61),  
정    단(61)에  GPS형    시적  저 하는  제1  메모  
단(63),  정   단(61)에   형   시적  저 하는 제2
 메모  단(64)에  드  상  형   비 하여  비   는 비  

단(85),  비  가 계  초과하는  닌  판단하여 량  현   결정하  
상  GPS형   형   l하나  하  한 현   결정 단(86), 량

 항행하  해  필 한   정보  미  저 하는   정보   단(31),  현   결정 
단(86)  출 과  정보 단(31)에  l   하여 량  현   시하
 한 시 단(87,30)  포함하는 량 GPS/  결합형 항  .

항 8 

특허   제7항에  또, 각각  GPS형 가   형 가    GPS
형   비형   쪽  하는  정   단(61), 상  GPS형 
가   상  형 가  비 하여 가  비   는 상  비  단(85), 가

 비  가 계가  초과하는  닌  판단하여 량  현   결정하  상  GPS
형 가   형 가   하나  하  한 상  현   결정 단(86)  포
함하는 량 GPS/  결합형 항  .

항 9 

특허   제7항에 , 상  형  정 정보는 상  GPS형  정 정보가 GPS형 
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 정 단(21,22,80)에 해 취해   동시에 취해 는 량 GPS/  결합형 항  .

항 10 

특허   제7항에 , 상  형  정 정보는 하는 GPS형  정 정보가 GPS형 
 정 단(21,22,80)에 해 취해  전에 취해 는 량 GPS/ 량 결합형 항  .

항 11 

특허   제7항에 , 상  GPS형  정 단  상  여러개  공 (10)에  전  
GPS항해  신하고 GPS 공  신호  출 하는 나(21), 나(21)에   GPS 공

 신호  하여 GPS항해 신호  는 GPS 신 (22), GPS  정 정보   GPS항해 신호
 연산하는 GPS  정 연산 (23)  포함하는 량 GPS/  결합형 항  .

항 12 

허   제7항에  ,  상  형   정  단  량   검출하는   
(24), 량  l주행 거  검출하는 주행거 (25), 랩형  정 정보     

출 과 주행거   출  하는 형  검출 (82)  포함하는 량 GPS/  결합형 항
 .

항 13 

특허   제7항에 , 상  현   결정 단  3개 상  공 (10)에  동시에 신
 GPS항해  신할 , 상  GPS형   하는 것에 해 량  현   결

정하는 량 GPS/  결합형 항  .

※ 고사항 : 최초출원 내 에 하여 공개하는 것 .

면

    면2
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    면3

    면5
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    면8
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