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Przedmiotem wynalazku jest lepko$ciomierz rejestru-
jacy do badan reologicznych cieczy i osrodkow poista-
lych w rodzaju smaréw, mas zalewowych, czy asfaltéow,
ktorych lepko$¢ zmienia si¢ wraz ze wzrostem tempera-
tury i uplywem czasu, stanowiacy zautomatyzowany
przyrzad rotacyjny z elektrycznie napgdzanym rejestra-
torem i naczyniem wirujacym, nagrzewanym za posred-
nictwem programowego regulatora temperatury. Uklad
programujacy i mechanizmy lepkos$ciomierza wedlug wy-
nalazku moga by¢ z niewielkimi zmianami stosowane w
réznorodnych urzadzeniach sterujacych i elementach au-
tomatyki elektrycznej, oraz w zautomatyzowanych urza-
dzeniach pomiarowych.

Pomiary lepkosci maja powazne znaczenie nie tylko
przy kontroli jakos$ci gotowych wyrobéw, lecz réwniez
w badaniach majacych na celu ustalenie optymalnych
parametréw proceséw przetworczych, na przyktad pro-
ceséw technologicznych zwiazanych z wypiekiem ciasta,
gdzie wiadomo, ze optymalne dawkowanie wody przy
rozrabianiu maki i wlasciwy stopiefi wyrobienia ciasta,
oraz czas i temperatur¢ wypiekania mozna dos$¢ do-
kladnie oceni¢ na podstawie wykresu lepkosci w funkcji
czasu, zarejestrowanego dla probki wodnej zawiesiny
maki podczas progresywnego nagrzewania. Wiadomo, ze
niedokladno$ci popelniane przy odczytywaniu takich
wykresow w réwnie powazny spos6b wplywaja na traf-
nos$¢ oceny, jak niedoktadno$ci samego pomiaru.

Do badan takich czgsto stosowane sa rotacyjne lepko-
$ciomierze rejestrujace, posiadajace rejestrator z pisa-
kiem sprzezonym z usprezynowanym mieszadlem zanu-
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rzonym w badanej cieczy znajdujacej si¢ w wirujacym
naczyniu, w ktérym zanurzony jest zwykle termometr
kontaktowy sterujacy grzejnikami promieniujacymi na
to naczynie. Zazwyczaj igla nastawcza termometru kon-
taktowego sprzezona jest z silnikiem napedzajacym na-
czynie wirujace, lub napedzana jest odrgbnym silnikiem
elektrycznym i przemieszczajac si¢ ruchem jednostajnym
powoduje progresywne nagrzewanie badanej cieczy, przy
czym ruch zwrotny tej igly poprzedzajacy powrét do po-
tozenia poczatkowego po zakoficzeniu pomiaru nastgpu-
je po recznym przestawieniu odpowiedniego nawrotnego
sprzeglta mechanicznego, a czas progresywnego narasta-
nia temperatury nastawiany jest wylacznikiem czasowym
wylaczajacym grzejniki.

Naczynie wirujace wraz z odpowiednia przekladnia
z¢bata i elektrycznym silnikiem napgdowym, oraz grzej-
niki promieniujace na to naczynie umieszczone sa zwy-
kle w korpusie lepkoSciomierza, natomiast rejestrator
wraz z mieszadlem i termometr kontaktowy zwiazane s3
z glowica przesuwnie osadzona w prowadnicy korpusu,
w ktérym zazwyczaj ulozyskowana jest rowniez krzyw-
ka zaopatrzona w rekojesé do manewrowania recznego.
Pod naciskiem obracajacej si¢ krzywki glowica przesuwa
si¢ w swej pionowej prowadnicy, przy czym mieszadlo
i termometr kontaktowy wynurzaja si¢ wéwczas z na-
czynia wirujacego, ktoére mozna wyja¢ z korpusu po
przekreceniu w bok uniesionej glowicy.

Wiadomo, Ze takie lepkoSciomierze rejestrujace sa
niewygodne w obstudze i nie gwarantuja nalezytej do-
ktadnosci i powtarzalnos$ci pomiaréw. Tak na przyklad
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powazne trudnosci nastrgcza identyfikowanie tempera-
tur odpowiadajacych charakterystycznym punktom wy-
kresu lepkosci w funkcji czasu, poniewaz w wyniku nie-
wystarczajacego zautomatyzowania procesu pomiarowe-
go niezbednym jest reczne nastawianie temperatury po-
czatkowej przed kazdym pomiarem, co niekorzystnie
wplywa na powtarzalno$¢ wykreséw, a ponadto moze
powodowaé przerwanie si¢ stupka rtteci termometru
kontaktowego w rezultacie nadmiernego zaglebienia sie
w nia igly nastawczej przy nieostroznym postepowaniu
obstugi.

Bardzo niewygodne w uzytkowaniu sa réwniez krzyw-
kowe mechanizmy manewrujace gtowica, ktére wyma-
gaja oburecznego obstugiwania, za$ rejestratory stoso-
wane w tego typu lepkosciomierzach nie zapewniaja na-
lezytej pewnosci dziatania z uwagi na skomplikowana
konstrukcje sprzegiel ciernych, wykonywanych zazwy-
czaj w formie pary wzajemnie usprgzynowanych kot ze-
batych wielostopniowej przektadni sprzegajacej silnik
elektryczny rejestratora z kolami napedowymi jego
tasmy rejestracyjne;j.

Celem niniejszego wynalazku jest wyeliminowanie
tych niedogodnosci przy nalezytym zautomatyzowaniu
procesu pomiarowego.

Cel ten zostal osiagniety przez zastosowanie nawrot-
nego mnapedu - programujacego o postaci pary silnikow
elektrycznych sprzgzonych przekladnia obiegowa nape-
dzajaca zadajnik regulatora temperatury o postaci na-
stawnego termometru kontaktowego i trawerse mecha-
nicznie wspdlpracujaca z wylacznikami kraficowymi wia-
czonymi w uklad elektryczny sterujacy rejestratorem,
oraz silnikiem elektrycznym wirujacego naczynia i pro-
mieniujacym na nie grzejnikiem, ktéry to uklad pola-
czen elektrycznych za posrednictwem gniazd osadzonych
w korpusie lepko$ciomierza i wtyczki zwiazanej z jego
glowica uzalezniono od usytuowania jej wzgledem kor-
pusu, przy czym korpus ten wyposazony jest w prowad-
nicg o postaci tulei z przypominajacym grecka litere IT
kanalem ograniczajacym swobode przemieszczeri glowi-
cy, oraz w przegub kulowy dla dzwigni manewrujacej
sprzgzonej z glowica za posrednictwem lacznika zaopa-
trzonego w przeguby krzyzowe, za$§ rejestrator wyposa-
zono w sprzgglowe pokretlo o postaci tarczy z kotem
zgbatym dociskanym do niej sprezyna talerzowa.

Dzigki takiemu rozwiazaniu mozliwe jest doktadne
przystosowanie lepkos$ciomierza do stawianych mu wy-
magafi w zakresie wysokiej dokladno$ci i powtarzalno-
Sci pomiaré6w przy nalezytej trwalosci eksploatacyjnej
i bardzo zwartej konstrukcji, przy czym podstawowe
zespoly, a zwlaszcza nawrotny mnaped programujacy o
postaci pary silnikow elektrycznych sprzezonych prze-
kladnia obiegowa, oraz rejestrator z pokretlem o posta-
ci tarczy z kolem zebatym dociskanym sprezyna tale-
rzowa, jak réwniez mechanizmy manewrujace glowica
i ograniczajace swobode jej przemieszczeni wzgledem
korpusu, moga znalez¢ szersze zastosowanie, zwlaszcza w
zautomatyzowanych urzadzeniach pomiarowych, oraz w
urzadzeniach sterujagcych i elementach automatyki, ta-
kich zwlaszcza, jak zadajniki i potencjometry progra-
mujace, przekazniki synchroniczne i zwloczne, czy na-
stawniki o zmiennej predkosci i kierunku dziatania.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie
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wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia

widok boczny lepkosciomierza, fig. 2 — schemat kine-
tyczny jego przekladni obiegowej, fig. 3 — widok me-
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chanizméw nastawczych we wnetrzu glowicy, fig. 4 —
schemat ideowy polaczen elektrycznych, fig. 5 — prze-
kroj korpusu uwidoczniajacy diwigniowy mechanizm
manewrujacy glowica, fig. 6 — czeSciowy przekroj
sprzgglowego pokretla rejestratora, za$ fig. 7 i fig. 8
przyktadowe wykresy lepkosci w funkcji czasu.

Lepkosdciomierz rejestrujacy wedlug wynalazku posia-
da znane maczynie wirujace 1 przystosowane do napel-
niania badang zawiesina lub ciecza, w ktérej zanurzony
jest nastawny termometr kontaktowy 2 sterujacy grzejni-
kiem 3 znajdujacym si¢ we wngtrzu korpusu 4 i pro-
mieniujacym na to naczynie. W korpusie znajduje si¢
rowniez silnik elektryczny 5 napedzajacy naczynie 1 za
poérednictwem przektadni zg¢batej.

Zaleznie od lepkos$ci badanej zawiesiny lub cieczy
zmienia si¢ moment obrotowy dziatajacy na zanurzone
w niej mieszadto 6, ulozyskowane w glowicy 7 przy po-
mocy watka 8, zaopatrzonego w dzwigni¢ 9 wodzaca pi-
sak 10.

Poniewaz walek 8 za posrednictwem spiralnej sprezy-
ny 11 zwigzany jest z glowica 7, przeto wychylenie ka-
towe jego dzwigni 9 jest wspotmierne do lepkosci ba-
danej cieczy, ktoérej warto§¢ mozna odczytywaé w for-
mie wykresu na poruszajacej si¢ ze stala szybkoscia
tasmie rejestracyjnej 31 wspolpracujacej z pisakiem 10.

W celu umozliwienia cyklicznego progresywnego na-
grzewania zawarto$ci maczynia 1 podczas badaf, samo-
czynny lepkosSciomierz rejestrujacy zostal wyposazony
w nawrotny naped wspolpracujacy z 4Jego nastawnym
termometrem kontaktowym 2. Naped ten posiada dwa
silniki elektryczne 12 i 13 wspotdziatajace ze soba za
posrednictwem zebatej przektadni obiegowej. Zebate sa-
telity 14 i 15 tej przekladni utozyskowane sa w uzgbio-
nym jarzmie 16 i zazgbiaja si¢ pomiedzy soba, a ponad-
to indywidualnie wspoélpracuja ze wspotosiowo usytuo-
wanymi wzgledem wspomnianego jarzma 16 kolami ze-
batymi 17 i 18 napedzanymi silnikami 12 i 13.

Szczegdlnie korzystna cecha tej przekladni obiegowej
jest to, ze zaro6wno zebate satelity 14 i 15, jak i kola ze-
bate 17 i 18 moga posiadaé jednakowa ilos¢ zebow.
Obroty jarzma 16 sa réwne wowczas potowie obrotow
jednego z kot zebatych 17 lub 18, podczas kiedy drugie
z nich pozostaje nieruchome. Poniewaz kierunek obro-
tow jarzma 16 jest przy tym zgodny z kierunkiem wiro-
wania aktualnie czynnego kola zgebatego 17 lub 18, prze-
to warunkiem nawrotnej pracy tego jarzma 16 jest za-
stosowanie silnikéw 12 i 13 o jednakowych kierunkach
obrotéw, przy zalozeniu, ze kierunki obrotéw tych silni-
kow okresla si¢ patrzac na nie od strony ich kot zgba-
tych 17 lub 18.

W celu ulatwienia wspoélpracy termometru kontakto-
wego 2 z napgdem nawrotnym magnes 19 manewrujacy
igla nastawcza tego termometru jest przymocowany do
ulozyskowanego kota zgbatego 20.

W tym samym celu réwniez dodatkowa $ruba pocia-
gowa 21 wspélpracujaca z nagwintowana trawersa 22
zaopatrzona jest w koto zebate 23. Wymienione kola z¢-

bate 20 i 23 moga wspolpracowaé badz to bezposrednio

z uzebionym jarzmem 16, badz za posrednictwem do-
datkowych kot zgbatych, na przyklad pary kot o posta-
ci uzebionej tulei 24, ktéra moze byé wspolosiowa
wzgledem poprzednio wspomnianego watka 8 przenosza-
cego momenty obrotowe mieszadla 6.

W ukladzie tym silniki elektryczne 12 i 13 dzialaja
naprzemjan nawrotnie przesuwajac igl¢ nastawcza ter-
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mometru kontaktowego 2 i trawerse 22, ktérych poloze-
nia sa zsynchronizowane tak, ze polozenie igly wzgle-
dem skali termometru 2 odtwarzane jest przez wska-
zé6wke 25 zwigzana z trawersa 22 i przesuwajaca sig
wzdluz dodatkowej skali 26.

Wspomniana trawersa 22 wspélpracuje z wyltacznika-
mi kraficowymi 27 i 28 umocowanymi na podobnych
pomocniczych trawersach 29 i 30 zaopatrzonych w prze-
suwajace si¢ wzdtuz skali 26 wskazowki 36 i 37, 'ktore
to trawersy posiadaja §ruby pociagowe 32 i 33 zaopa-
trzone w odpowiednie pokretta 34 i 35. W ten sposéb
polozenia wytacznikéw kraficowych 27 i 28 wzglgdem
skali 26 moga byé¢ indywidualnie nastawiane przy po-
mocy pokretet 34 i 35. '

Wymienione wylaczniki krancowe 27 i 28 poprzez po-
faczenia elektryczne wspolpracuja z silnikami 12 i 13
napgedu nawrotnego, przy czym poprzez wylacznik 27
otwierajacy si¢ w polozeniu trawersy 22 odpowiadaja-
cym temperaturze granicznej nastawionej wskazéwka 36
zasilany jest silnik 12, ktéry powoduje ruch tej trawersy
22 w kierunku zwigkszenia temperatury, natomiast po-
przez wylacznik 28, otwierajacy si¢ w polozeniu trawer-
sy 22 odpowiadajacym temperaturze poczatkowej mna-
stawionej wskazowka 37, zasilany jest silnik 13, ktory
powoduje ruch tej trawersy 22 w kierunku obnizania
temperatury. Termometr kontaktowy 2 polaczony jest
przy tym z przekaznikiem termometrycznym 38, ktérego
normalnie otwarty styk roboczy tak dlugo znajduje sig
w stanie zamknigcia, jak dlugo stupek rtgci tego termo-
metru nie styka si¢ z igla nastawcza.

Wymienione elementy oraz grzejnik 3 promieniujacy
na wirujace naczynie 1 wspolpracuja ponadto ze stycz-
nikiem 40 w uzaleznieniu od przelacznika 41. W jednym
z polozen tego przelacznika 41 napiecie zostaje dopro-
wadzone do cewki stycznika 40, ktérego normalnie
otwarty styk zamykajac si¢ uzaleznia grzejnik 3 od sty-
ku przekaznika termometrycznego 38, przy czym uklad
zostaje podtrzymany w tym stanie przez zamknigcie sig
dodatkowego normalnie otwartego styku stycznika 40.

W stanie trwalego zalaczenia stycznika 40 dzialanie
grzejnika 3 prowadzi do stabilizowania - temperatury
zgodnie z poczatkowym nastawieniem termometru kon-
taktowego 2, ktore jak poprzednio wspomniano odpo-
wiada réwniez temperaturze poczatkowej okreslonej po-
lozeniem wskazéwki 37 wylacznika krancowego 28 i
wskazowki 25 trawersy 22 wzgledem dodatkowej skali
26. Uruchomienie napedu igly nastawczej termometru
kontaktowego 2 w kierunku progresywnego nagrzewa-
nia uwarunkowane jest przestawieniem przelacznika 41
w przeciwne polozenie, w ktérym zostaje wlaczony sil-
nik 12, powodujacy stopniowe podwyzszenie tempera-
tury az do wartosci, przy ktorej zostaje wylaczony wy-
lacznikiem kraiicowym 27 pod wplywem nacisku tra-
wersy 22. W tym stanie temperatura jest stabilizowana
odpowiednio do wartoéci granicznej okre$lonej potoze-
niem wskazowek 36 i 25 wylacznika kraficowego 27 oraz
trawersy 22. Z -niewielkimi zmianami ukiad moze réw-
niez samo’czynnie przerywaé nagrzewanie, lub wylaczac
si¢ po osiagnieciu temperatury graniczne;j.

Wylgczenie napigcia zasilajacego wytacznikiem glow-
nym 42 powoduje powr6t stycznika 40 do stanu bezna-
pieciowego, jezeli przelacznik 41 zajmuje poloZenie od-
powiadajace progresywnemu nagrzewaniu. W tym sta-
nie grzejnik 3 jest trwale wylaczony, przy czym poprzez
normalnie zamknigty styk stycznika 40 uruchomienie
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powiadajacego temperaturze poczatkowej
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napedu igly nastawczej termometru kontaktowego 2 w
kierunku zwrotnym zostaje uzaleznione od styku prze-
kaznika termometrycznego 38, dzigki czemu eliminuje

‘sie mozliwoéé zaglebienia wspomnianej igly nastawezej

w stupku rteci. .

Silnik' 13 powodujacy ruch trawersy 22 w kierunku
obnizania temperatury zostaje wylaczony wylacznikiem
kraficowym 28 po osiagnigciu przez nia polozenia od-
nastawianej
wskazéwka 37 na skali 26. .

Mozliwosci powstawania uszkodzefi przy nieprawidto-
wym postgpowaniu obstugi zostaly ograniczone dzigki
uzaleznieniu ukladu polaczen elektrycznych od usytuo-
wania glowicy 7 wzgledem korpusu 4. Uzaleznienia te
zrealizowano zaopatrujac glowice 7 z wielostykowa
wtyczka 43, wspolpracujaca kolejno z jednym z dwu
gniazd 44 i 45 w ktore zaopatrzono korpus 4.

W odréznieniu od mozliwego wéwczas rownoleglego
wzajemnie laczenia kolejnych stykow gniazd 44 i 45,
ktérego zaleta byloby gtéwnie uproszczenie instalacii
elektrycznej, wymienione gniazda zostaja wilaczone do
uktadu ,,niesymetrycznie®, mianowicie tak, ze podczas
zlaczenia wtyczki 43 z gniazdem 44 niektore polaczenia
ukfadu sa odmienne niz podczas zlaczenia tej wtyczki
43 z drugim gniazdem 45. Taki uklad moze by¢ w do-
wolnym stopniu ,.niesymetryczny*“. Bardzo korzystnym
jest jednak, jezeli polaczenia pomigdzy gniazdami 44 i
45 sa wykonane w sposéb zblizony do przedstawionego
na rysunku fig. 4, poniewaz w polozeniu roboczym glo-
wicy 7 kiedy to wtyczka 43 wspolpracuje z gniazdem 44
mozliwoéci dzialania elementéw sa ograniczone, nato-
miast w drugim poloZeniu tej glowicy, kiedy to wtyczka
43 zlaczona jest z gniazdem 45, eliminuje si¢ mozliwos¢
wlaczenia silnika 5, oraz zalaczenia stycznika 40 i grzej-
nika 3.~

W celu zapewnienia prawidtowej mechanicznie wspotl-
pracy wtyczki 43 z gniazdami 44 i 45, oraz dla ulatwie-
nia oczyszczania mieszadta 6 i naczynia 1 przed napet-
nieniem go badang zawiesing lub ciecza, korpus 4 zo-
stal wyposazony w wieloprzegubowy mechanizm mane-
wrujacy glowica. Wymieniony korpus 4 posiada prze-
gub kulowy 46 dla dzwigni 47, ktorej ruch za posred-
nictwem przegubéw krzyzowych 48 i Iacznika 49 prze-

_noszony jest na sworzeh 50 umieszczony w tulei 51 ze-

spolonej z tym korpusem.

Tuleja ta posiada wyci¢ty na wskroé swej Scianki ka-
nal 52 o ksztalcie przypominajacym grecka litere II.
Kolek 53 przenikajacy kanat 52 laczy sworzeh 50 z glo-
wica 7, ograniczajac ruch tych czeéci, tak, ze przechy-
lenie dzwigni 47 'do dotu powoduje pionowe przesunig-
cie glowicy 7 w gore, po czym w wyniku obrotowego .
ruchu dzwigni 47 glowica 7 przekreca si¢ w plaszczyZ-
nie poziomej, a nastgpnie w rezultacie przechylenia
dzwigni 47 w gorg opada do dolu opierajac si¢ o kor-
pus 4. Korzystnym jest przy tym, aby wymiary kanalu
52 zostaly dobrane w ten sposob, by glowica 7 przekrg-
cala si¢ w przyblizeniu o 1/4 obrotu, poniewaz uzyskuje
sie wowczas swobodny dostep do rejestratora oraz cze-
$ci wymagajacych oczyszczenia po przeprowadzeniu po-
miaru.

W celu ulatwienia korygowania polozenia tadmy re-
jestracyjnej 31, ktéra z reguty po kazdym pomiarze jest
obcinana, wspomniany rejestrator zostal zaopatrzony w
sprzeglowe pokretlo o postaci tarczy 54 przedtuzonej
tuleja 55, na ktérej obrotowo osadzone jest kolo zgbate
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56 dociskane do tarczy 54 talerzowa sprezyna 57 zespo-
lona z tuleja 55. Sprzgglo to osadzone jest swa tuleja 55
na wspélnym wale wraz z kolami napgdowymi 58 ta-
$my rejestracyjnej, wspolpracujac jednocze$nie swym
kolem zgbatym 56 z silnikiem 59 za posrednictwem od-
powiedniej dodatkowej przekladni zebatej. Dzigki ta-
kiemu rozwigzaniu sprzegla uzyskuje si¢ zaréwno upro-
szczenie konstrukcji rejestratora jak i zwigkszenie tatwo-
§ci obslugiwania przy jednoczesnym zapewnieniu mozli-
wosci wzrokowego sprawdzania prawidlowoséci dziata-
nia. '

Te dodatkowe zalety uwydatniaja si¢ zwlaszcza w
przypadku wlaczania silnika 59 napedzajacego tasme re-
jestracyjna 31 w wuzaleznieniu od stanu wylacznikow
kraficowych 27 i 28. W celu rozszerzenia mozliwosci
dzialania silnika 59 zostaje on zaopatrzony w odpo-
wiedni przelacznik lub gietki przewdd z wtyczka 60
umozliwiajaca przylaczanie go do jednego z trzech
gniazd 61, 62 i 63 glowicy 7.

W odréznieniu od zasilania silnika 59 napigciem do-
prowadzonym bezposrednio do gniazda 61, kiedy to wy-
kres lepkosci obejmuje pelny okres pracy bez wyrdz-
niania charakterystycznych przedziatow czasowych, w
przypadku zasilania tego silnika 59 napigciem dopro-
wadzonym do gniazd 62 i 63 poprzez wylacznik kranco-
wy 27 otrzymuje si¢ wykresy o bardziej korzystnej po-
staci odcinka krzywej.

Zasilanie rejestratora z gniazda 63, kiedy to jego
silnik 59 zostaje uruchomiony dopiero w momencie
osiggniecia temperatury granicznej nastawionej wska-
zo6wka 36 jest szczegblnie korzystne w tych badaniach,
w ktérych analizie podlega odcinek wykresu odpowia-
dajacy stabilizowaniu temperatury granicznej, a magrze-
wanie ze stala ,,szybkoscia“ jest tylko warunkiem pow-
tarzalnoéci pomiaréw. Na wykresie (fig. 7) okres stabi-
lizacji odpowiada krzywej 64, a moment osiagnigcia
temperatury granicznej wyraznie zaznaczony jest lukiem
65, podobnie jak moment zakoriczenia pomiaru zazna-
czony lukiem 66.

Analogicznie przy zasilaniu rejestratora z gniazda 62,
kiedy to jego silnik 59 dziala réwnolegle z dziataniem
silnika 12 nawrotnego napedu termometru kontaktowego
2, na wykresie (fig. 8) okres progresywnego narastania
temperatury odpowiada krzywej 67, przy czym moment
zapoczatkowania tego procesu wyraznie zaznaczony jest
tukiem 68, podobnie jak moment osiagnigcia tempera-
tury granicznej zaznaczajacy si¢ lukiem 69. Taka forma
wykresu jest szczegdlnie dogodna w tych badaniach, w
ktorych analizie podlega odcinek wykresu odpowiada-
jacy progresywnemu nagrzewaniu, zwlaszcza w bada-
niach wtasnosci wypiekowych maki.

Zastrzezenia patentowe

1. Lepko$ciomierz rejestrujacy z progresywnie na-
grzewanym Wwirujacym mnaczyniem napelionym badana
zawiesing lub ciecza przenoszaca wspolmierny do jej
lepkosci moment obrotowy na usprezynowane mieszadlo
zaopatrzone w pisak kreslacy wykres lepkosci na prze-
suwajacej si¢ ta§mie rejestratora, znamienny tym, ze po-
siada ruchoma trawers¢ (22) wyposazonag w nawrotny
naped elektryczny i mechanicznie wspélpracujace z nia
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wylaczniki krafcowe (27 i 28) wlaczone w uklad elek-
tryczny sterujacy rejestratorem, oraz silnikiem elektrycz-
nym (5) naczynia wirujacego (1) i promieniujacym na
nie grzejnikiem (3) zaopatrzonym w regulator tempe-
ratury, zwlaszcza o postaci nastawnego termometru kon-
taktowego (2), przy czym w glowicy (7) osadzona jest
wtyczka (43) wspoélpracujaca kolejno z gniazdami (44 i
45) osadzonymi w korpusie (4), ktére to gniazda (44
i 45) wraz z wtyczka (43) wlaczone sa jako przelacznik
uzalezniajacy polaczenia ukltadu elektrycznego od usy-
tuowania glowicy (7) wzgledem korpusu (4).

2. Lepkosciomierz wedlug zastrz. 1 znamienny tym,
ze nawrotny naped jego trawersy (22) posiada parg sil-
nikow elektrycznych (12 i 13) sprzezonych przekladnia
obiegowa, ktorej uzebione jarzmo (16) za posrednictwem
dodatkowych kot zgbatych, a zwtaszcza pary k6t w po-
staci uzebionej ‘tulei (24) wspotosiowej z walkiem (8)
mieszadla (6), przenosi ruch na kolo zgbate (20) regu-
latora temperatury zwlaszcza o postaci termometru kon-
taktowego (2), oraz na koto zgbate (23) osadzone na $ru-
bie pociaggowej (21) trawersy (22), z ktoéra zwigzana jest
wskazowka (25), przy czym dodatkowa skala (26) tej
wskazéwki oznaczona jest zgodnie z podziatka termo-
metru kontaktowego.

3. Lepkoééiomierz wedtug zastrz. 1 i 2 znamienny
tym, ze przekladnia obiegowa sprzggajaca silniki elek-
tryczne (12 i 13) posiada odrebnie utozyskowane w jarz-
mie (16) i zazebione ze soba zgbate satelity (14 i 15) in-
dywidualnie wspolpracujace z kolami zebatymi (17 i
18).

4. Lepkosciomierz wedlug zastrz. 1—3 znamienny
tym, ze kola zgbate (17 i 18) oraz zebate satelity (14 i
15) posiadaja jednakowa ilo$¢ zebow.

5. Lepkosciomierz wedlug zastrz. 1 i 2 znamienny
tym, ze wylaczniki kraficowe (27 i 28) umocowane s3
na trawersach (29 i 30) wspolpracujacych ze $rubami
pociagowymi (32 i 33) zaopatrzonymi w pokretta (34
i 35) ktoére to trawersy (29 i 30) posiadaja wskazowki
(36 i 37) przesuwajace si¢ wraz z nimi wzdtuz dodatko-
wej skali (26).

6. Lepko$ciomierz wedlug zastrz. 1 znamienny tym,
ze posiada tuleje (51) z wycigtym wskrosnie kanatem
(52) o ksztalcie przypominajacym grecka litere IT, ktéra
to tuleja (51) zespolona jest z korpusem (4) stanowiac
prowadnice dla glowicy (7) i sworznia (50), potaczonych
ze soba kotkiem (53) przenikajacym poprzez wspomnia-
ny kanal (52) i ograniczajacym ruch wymienionych cze-
$ci.

7. Lepkosciomierz wedlug zastrz. 1 i 6 znamienny
tym, ze korpus (4) zaopatrzony jest w przegub kulowy
(46) stanowiacy lozysko dzwigni (47), ktéra za posred-
nictwem lacznika (49) zaopatrzonego w przeguby krzy-
Zowe (48) polaczona jest ze sworzniem (50) glowicy (7).

8. Lepkosciomierz wedlug zastrz. 1. znamienny tym,
Ze rejestrator posiada sprzeglowe pokretto w postaci
tarczy (54) przedluzonej tuleja (55), na ktérej obrotowo
osadzone jest koto zgbate (56) :dociskane do niej tale-
rzowa sprezyna (57) zespolona z ta tuleja (55), ktore to
pokretlo osadzone jest na wspoélnym wale wraz z kota-
mi napgdowymi (59) dla tasmy rejestracyjnej (31), przy
czym swym kolem zgbatym (56) poprzez przekladni¢ po-
§redniczaca napedzane jest silnikiem elektrycznym (59).
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