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Przedmiotem wynalazku jest urzadze-
nie zakotwienia dzial, osadzonych na czo-
pie s$rodkowym, zapomoca rozbieranej
platformy, ktére umozliwia z jednej stro-
ny przewozenie dziala wraz z platforma
jako pojazdu dwuocsiowego, z drugiej za$
strony przestawianie dziala, osadzonego na
czopie S$rodkowym, z potozenia bojowego
w polozenie marszowe i odwrotnie zapo-
moca podniesienia lub opuszczenia plat-
formy,

Pojazd taki sktada sie z wozu przed-
niego i wozu tylnego, potaczonych ze soba
przegubowo, Wéz przedni stanowi przodek
dowolnego typu, wéz za$ tylny tworzy sa-
ma platforma skutkiem zastosowania pary

kol z osia, przyczem platforma ta dzieki
swoistemu osadzeniu na osi ko6t moze w
stosunku do tej ostatniej podnosié sig¢ Iub
opuszczad,

Fig, 1 wyobraza zaprzodkowane dzia-
to, osadzone na czopie $rodkowym,
wraz z platforma w widoku zboku (woz
przedni i wéz tylny). Fig. 2 przedstawia

-rzut poziomy wozu tylnego, fig, 3 — za-

kotwione juz dzialo, osadzone na czopie
srodkowym w widoku zboku, fig, za§ 4—
w rzucie poziomym. Fig. 5 i 6 przedstawia-
ja szczegoly wykonania wedtug fig, 1—4.
Fig. 7 i 8 przedstawiaja odmienne wykona-
nie urzadzenia, stuzacego do podnoszenia
1 opuszczania osi zestawu kotowego,



- Wéz tylny (fig. 1'i 2) jest utworzony z
nastepnych czesci platformy: cze$ci $rod-
kowej M o wybrzuszeniach z trzech stron,
do ktérych sa przymoccowane okucia K dla
zastrzaléw A! i A2, ktére stuzg do zako-
twienia platformy, dalej z obu poprzecznie
umieszczonych zastrzatéw A?l, ktére moz-
na zdjaé i ulozyé odpowiednio w wozie
tylnym, oraz z zastrzalu A2, pclozonego
wzdtuz osi podtuznej zespolu; jest om
sprzezony z czescia $rodkowa w sposéb
nierozerwalny i jest zakoriczony, dla .moz-
noséci zaprzedkowania pierscieniem zacze-
py. Twerzy on w ten sposéb dyszel tylnego
wozu.

-Ze $rodkowsa, czescia M z przeciwleglej
zastrzatowi A? strony wzdiuz jej osi po-
dluznej jest potaczona rama R, skladajaca
sie z dwéch rownolegltych dzwigaréw z kil-
koma poprzecznicami. Rama ta R jest z
obydwéch stron zawieszona, zapomoca la-
two zdejmujacych sie pokryw D dwoéch to-
zysk Z!, na asi A zestawu kolowego R!,
ktéra to o jest umocowana w dwéch obra-
cajacych sie ramionach S, przymocowanych
do wspélnego watu W, osadzonego w ramie
R tak, ze sie moze obracaé.

Obracajacym si¢ ramionom S nadaje
sie, zaleznie od tego czy platforma znajdu-
je sie w potoZeniu marszowem czy w poto-
Zzeniu bojowem, potozenie poziome (fig. 1
i 2) lub polozenie pionowe (fig. 3 i 4). Przy
poloZeniu poziomem tych ramion o§ A ze-
stawu kolowego R! jest umocowana nie-
ruchomo w dwéch tozyskach Z! do gérnej
czesci dzwigaréw ramy, Kota opieraja sie
o ziemie. W ten sposéb platforma jest za-
wieszona zapomoca ramy R na osi A, a
zapomoca, pierScienia zaczepy P dyszla
spoczywa na haku p! przodka. Dziato, o-
sadzone na czopie $rodkowym, stoi piono-
wo na platformie, lub tez, co jest bardziej
wskazanem, celem uniknigcia zbyt wyso-
kiego polozenia $rodka ciezkosci, jest ob-
récone i spoczywa w tym celu na odpc-
wiednio wykonanej poprzecznej $ciance

ramy R, jak 1o jest zaznaczone na fig. 1

linjami kireskowano-kropkowanemi,

Jezeli sie¢ przesuwa obracajace si¢ ra-
miona S z poloZenia poziomego w poloze-

nie ‘pionowe, co si¢ wykonywa po otwarciu

pokryw D tozysk fosi kolowej zapomoca
dzwigu $rubowego S' umieszczonmego mie-
dzy osiag A i rama R (fig. 51 6), to, w mia-
re postepujacego podnoszenia sie obraca-
jacych sie ramicn S, platforma sie opuszcza
i wkoricu spocznie ma ziemi koricami za-
strzatéw,” Gdy wtedy ramiona te bedzie sie
dalej po wylaczeniu dzwigu srubowego ob-
racaé az do pelezenia pionowego odrecznie,
to zestaw kotowy R! wzniesie sie nad zie-
mia. W poloZeniu tem ramiona obracaja-
ce si¢ S moga by¢ przymocowane do ramy
R w dowolny sposéb. Gdy platforma jest
cpuszczona i zakotwiona, obracajace sie
ramiona S, o§ A i para k6! R! nie sa pod-
czas strzelania wystawione na dzialanie
jakichkolwiek sit; to tez mozna im nadaé
tylko takie wymiary, ktére odpowiadaja
natezeniom, powstajacym podczas ‘prze-
wozu, Stanowi to specjalng zalete, ktéra
bedzie tem wigksza, im wieksza jest bali-

-styczna sprawno$¢ przymocowanego do

platformy dziala, osadzcnego ma czopie
$rodkowym. '

Podniesienie do géry zestawu kotowego
przy opuszczaniu platformy ma dalej te
zalete, ze zestaw kolowy R! o tyle przesu-
wa sie ku tylowi, Ze pozostawia wolna
przestrzern dla odrzutu lufy, jak to uwi-
docznia fig. 3. Wlasciwosé ta jest wyko-
rzystana w tym celu, aby w potozeniu mar-
szowem przesunaé odpowiednie lozysko
csi L' w poblizu érodka ciezkosci zawieszc-
nego ciezaru, co pociaga za soba ten sku-
tek, Ze mozna manipulowaé zastrzatem, 1a-
czacym tylny wéz z przodkiem, z réwna la-
twoscig, jak ogonem zwyklego loza polo-
wego, v

Fig. 5 i 6 przedstawiaja dzwig srubowy
S! i jego ustawienie pcmiedzy osia A i ra-
ma R w widoku zboku i przekroju,



Miedzy dwiema poprzecznemi $ciankami
ramy R sa umccowane dwa lozyska L%, w
kitérych obraca sie okolo poziomej osi po-
chwa G tworzaca tozysko dla sworznia na-
gwintowanego F. Sworzen ten F jest poru-
szany zapomoca pary két stozkowych K2,
osadzonych w pochwie G i obracanych zapo-
 moca watu W, kitéry wehodzi w pochwe G
poprzez wydrazony jej czop. Powyzszy
wal W! jest nazewnatrz jeszcze raz osa-
dzony w jednym z dZwigar6w ramy R; jest
on wprawiany w ruch obrotowy zapomoca
raczki E za posrednictwem przekladni tarn-
cuchowej, skladajacej si¢ z kot lancucho-
wych 7! i r2 oraz laficucha K. Raczka E
jest umocowana w takiem miejscu ramy,
ktére daje mozno§é obracania raczki bez
przeszkod.

Zamiast przektadni ladcuchowej moze
byé zastosowana wielokrotna przektadnia
kotami stozkowemi,

Na srubie F moze si¢ przesuwaé nasrub-
nica B, posiadajacaz obu bokéw czapy Z.
W polozeniu spoczynku §ruba F wraz z na-
$rubnica B spoczywa w tozysku L3 na po-
przecznej $ciance ramy. W potozenie ro-
bocze érube F wraz z nasrubnica B usta-
wia sie z pofoZenia marnszowego odrecz-
nie, obracajac ja dookola poziomej osi
pochwy i przesuwajac z drugiej strony na-
$rubnice B wizdluz wrzeciona §ruby F, w
taki spcséb, Ze nasrubmicy B nadaje sie
. takie polozenie na $rubie F, by czopy jej
mogly byé cbrécone tak, aby przypadaly
nad otwartem lozyskiem T umieszczonem
na osi A. Nastepnie, poruszajac raczke E,
wprawia sie w obrét $rube F, co pociaga
za soba ten skutek, Zze czopy Z opuszcza-
ja si¢ w Tozysko T na osi A, Przy dalszem
chracaniu raczki zachodzi skutkiem wkre-
cania si¢ Sruby F w nasrubnicg B obrét ob-
racajacych si¢ mamion S i zatem zblizanie
si¢ osi A do lozyska L!, w nastepstwie cze-
go, poniewaz zestaw kotowy R! spoczywa
na ziemi, odbywa si¢ podnoszenie ramy R
i wraz z nia platformy,

Podnoszenie zostaje skoficzone, gdy o$
A wejdzie w lozyska L! na ramie, Wéwczas
tozyska L! si¢ zamyka i dzwig Stubowy S!
umieszcza sie w tozysku L3, Rama R jest
wtedy zawieszona zapomoca pokryw lo-
zysk osiowych D na osi A, ramiona za$ ob-
racajace si¢ S i wal ich W sa podczas
przewozenia odciaZone, '

Przy dalszem obracaniu raczki E, na-
érubnica B wychodzi z tozyska T, poniewaz
tozysko sruby T jest nieruchome i mozna
je utozyé w lozyskach L3, Zestaw koiowy
R! mozna witedy recznie tak obrécié, aby ra-
miona obracajace si¢ S przybraly poloze-
nie pionowe i uniosly si¢ nad ziemia,.

Na fig. 7 i 8 obydwa obracajace sie ra-
miona S, unieruchomiajace o§ A wraz z
kotami R!, obracaja sie dookota wspdlne-
go osadzonego w ramie R watu W. Do jed-
nego z tych ramion S jest przymocowany
wycinek kota $limakowego, ktérego dtu-
gosé i zazebienie jest obliczone na obrét o
90°, Ten wycinek kola $limakowego zaze-
bia si¢ ze $limakiem S? Slimak S? jest
poruszany zapomoca pary ko6t zebatych
czotowych S, umieszczonych wraz ze $li-
makiem S? we wspélnej pochwie L*. Po-
chwa L* jest przymocowana do diwigaru
ramy R; pas gérny tego dZwigaru jest wy-
giety podlug krzywizny kota, zatoczonego
z osi obrctu ramion obracajacych sig¢ S,
i w ten spos6b ochrania wycinek kola $li-
makowego Z!. Kota czotowe S sa wprawia-
ne w abrét zapomoca raczki H!. Wiprawie-
nie w mich raczki H! powoduje skutkiem
zazebiania sie $limaka S? z wycinkiem kota
$limakowego Z! obrét ramion S z poloze-
nia pionowego w poloZenie poziome i od-
wrotnie, zaleznie od kierunku obrotu racz-
ki H!. Przy cbracaniu ramion z potozZenia
pionowego w potozenie poziome 0§ A z ko-
tami RT obraca sie dopéty, dopéki para két
R nie dotknie ziemi. Od tej chwili para k6t
R! stanowi oparcie platformy o ziemie i
dalszy obrét ramion cbracajacych sig S
powoduje podnoszenie si¢ platformy, «tére



zostaje zakoriczone, gdy obracajace sig ra-
miona S przybiora poloZenie poziome i 0§
A spocznie w: otwartych pokrywach lozysk
L' na diwigarach ramy R, Jezeli tozyska
D zostang, zamknigte, to platforma zostanie
zawieszona na osi A zestawu kotowego R!.
Pozostaje teraz ja zaprzodkowaé do wozu
przedniego i dzialo wraz z platforma be-
dzie gotowe do drogi, Poniewaz platforma
jest zawieszona, na osi A, zazebienie §lima-
kowe bedzie podczas jazdy odciazone.

Zastrzezenia patentowe,

1. Urzadzenie do przewozenia i pod-
noszenia dzial, osadzonych na czopie $rod-
kKowym i zakotwionych zapomocs platfor-
my rozbleranej, znamienne tem, ze do $rod-
kowej czesci (M) platformy, stuzacej do
bezposredniego wustawiania dziata, jest
przymocowana rama (R) wraz z lozyskiem
(L) dla koltka, zabijanego w ziemie, w kt6-
rej to ramie moga obracaé si¢ na wspélnym
wale (W) dwa obracajace si¢ ramiona (S},
ktére moga byé umocowane na ramie w
dwoch potozeniach, odpowiadajacych opu-
szczonej platformie (polozenie bojowe),
wzglednie podniesionej platformie (pofoze-
nie marszowe) tak, Ze w pierwszym wy-
padku para k6t (R!) jest podniesiona nad

ziemia, podczas gdy - w drugim wypadku
platforma jest zawieszona na osi (A) ze-
stawu kolowego (R!) zapomoca dwéch to-
zysk (L'), nalezacych do ramy (R, fig.
1—4). ,

2. Urzadzenie wedlug zastrz 1, zna-
mienne tem, Ze obrécenie ramion obracaja-
cych sie (S) z polozenia, odpowiadajacego
polozeniu bojowemu, do polozenia, odpo-
wiadajacego polozeniu marszowemu, odby-
wa si¢ zapomoca wprawienia w ruch dzwi-
gu Srubowego (S'), ktéry mozna wlaczyé
pomiedzy o§ (A) zestawu kolowego /R!)
i rame (R fig. 1 — 4).

3. Urzadzenie wedlug zastrz, 1, zna-
mienne tem, Ze obracanie ramion obracaja-
cych sie (S) z polozenia, odpowiadajace-
go poltozeniu bojowemu, do polozenia, od-

powiadajacego polozeniu marszowemu, od-

bywa si¢ zapomoca wprawiania w ruch §li-
maka (S?), osadzonego na ramie (R), kto-
ry to $limak zazebia sie z wycinkiem kota
slimakcwego (Z'), przymocowanym do jed-
nego z obracajacych sie ramion (fig. 7—S8).

Akciova Spolecnost drive
Skodovy Zavody v Plzai.
Zastepca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.
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