POLSKA
‘RZEGZPOSPOLITA

OPIS PATENTOWY

120610

LUDOWA

Patent dodatkowy
do patentu nr

URZAD
PATENTOWY
PRL

Zgloszono: 25.07.79 (P. 217376)

Pierwszenstwo: 27.07.78 Republika
Federalna Niemiec

Zgloszenie ogloszono: 08.04.80

Opis patentowy opublikowano: 31.01.1984

Int. C1.* E21C 27/32
E21C 35/24

CLYIELNIA

Urradu Patentnwego
[ A [P

Tworca wynalazku

Uprawniony z patentu: Gewerkschaft Eisenhiitte Westfalia, Liinen
(Republika Federalna Niemiec)

Urzgdzenie urabiajace dla podziemnej pracy gérniczej
zwlaszcza strug

1

Wynalazek dotyczy urzadzenia urabiajacego dla podziem-
nej pracy gorniczej z przesuwnym przenosnikiem i maszyna
urabiajaca, zwlaszcza strugiem, na nim poruszanym wzdtu-
#nie, na ktérego plozie podchwytujacej przenos$nik jest
zaczepiony laficuch prowadzony na przenos$niku od strony
podsadzki, przy czym przenoénik jest przesuwany odcin-
kami za pomocg hydraulicznych przesuwnikéw, a prze-
suwnikom sg -przyporzadkowane zawory, sterujace uru-
chamiane w zalezmo$ci od ruchu maszyny urabiajacej.

Sterowania silownik6w obudowy i zwrotnych w postaci
sterowania grupowego lub nastgpujacego sq znane z réz-
nych wykonan (opis wylozeniowy RFN »nr 1280 786,
opis zgloszeniowy RFN nr 1533 771, 1458 701). Przy
tym takZe nie jest juz nowe takie dobranie ukladu, zeby
organy sterujace, stuzace do przesuwu obudowy kroczacej
i/lub przenosnika byly wylaczane przez przejezdzajaca
obok maszyne¢ urabiajaca. Zwykle sterowanie obudowy
i sterowanie przesuwnika przekladajacego przenosnik $cia-
nowy jest powiazane tak, Ze réznorodne procesy robocze,
jak przekladka przeno$nika, przekladka i posadzenie obu-
dowy kroczacej sa przeprowadzane w czasowej kolejnosci,
w zalezno$ci od ruchu maszyny urabiajacej wzdiluz Sciany.

W znanych sterowaniach istnieje jednak niedogodnosé,
ze przeno$nik jest przekiadany gidéwnie juz, podczas lub
natychmiast po przejsciu struga. To moze prowadzié do
tego, ze wigksze ilosci drobnego wegla itp. docieraja pod
przeno$nik. Ta niedogodno$¢ jest w znacznej mierze zna-
czaca, gdy zastosowany strug, ktory jest zaopatrzony w
ploze podchwytujaca przenosnik do ktérej jest zaczepiony
faficuch struga, jest prowadzony po stronie podsadzkowej
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przenofnika (epis wzoru uiytkowego RFN nr 18 29 413)
Taki przeno$nik przy przejéciu obok struga w kierunku do
strony podsadzki, musi ustepowaé, przez co otwiera sig
wolna droga wymagana dla jego przejscia. Te ruchy po-
przeczne oraz podnoszenie przeno$nika przez plyte plo-
zZowa sprzyjaja wnikaniu wegla drobnoziarnistego do dol-
nego odcinka przeno$nika. Przedwczesne przesunigcie
przenos$nika moze oprécz tego prowadzi¢ do tego, Ze strug
pod niekontrolowanym i zmianami jego zabioru ustawia
si¢ w przyblizesniu ukoénie do kierunku jazdy.

Zadaniem wynalazku jes! takie uksztaltowanie urzadze-
nia urabiajgcego, wspomnianego na wstepie rodzaju,
zwlaszcza zespolu struga, przy zastosowaniu prostych pod
wzgledem technicznego sterowania i pewnych $rodkéw,
Ze uniemozliwia si¢ przedwczesny przesuw przenosnika.
Zwlaszcza uklad powinien byé tak dobrany, zeby przeno-
$nik byl wtedy przesuwany, gdy strug lub tp. juz tak daleko
oddalil si¢, Ze on nie wywiera wiecej zadnego niepozada-
nego wplywu na przesuwany odcinek przeno$nika. To jest
w og6lnoéci w tym przypadku, gdy przekladka nastepuje
z opdznieniem okolo 5 do 20 sekund. To zadanie zostalo
rozwiazane wedlug wynalazku dzi¢ki temu, Ze przesuwniki
na dtugosci przenosnika sa zestawione w grupy przesuwne,
ktéorym s3 przyporzadkowane zawory sterujace, ktore
blokuja proces przektadki sitownikow przekladkowych
podczas przejscia obok maszyny urabiajacej do kazdora-
zowej grupy przesuwnej i kiére dopiero po przejsciu obok
maszyny urabiajacej do odpowiedniej grupy przektad-
kowej sa polaczane przez nadajnik sygnalu do polozenia
wlaczania ,,Przesuw”, w kiérym wszystkie suwniki tej



120 610

3
grupy przesuwnej s3 jednéczes$nie zasilane w kierunku
przesuwu.

Korzystne jest przyporzadkowanie kazdej grupie przesuw=
nej, ktéra obejmuje szereg nastepujacych po sobie przesuw-
nikéw, pojedyficzego wlasnggo grupowego zaworu steru-
jacego. Przy tym zaleca si¢ uklad tak dobraé, Ze co najmnicj
czeici przesuwnikéw kazdej grupy przesuwnej jest przy-
porzadkowany zawér blokujacy, ktéry blokuje zasilanie
cishiehlowe tyoh prresuwnikéw w kierunku przektadki
az do przejfoia obok maszyrdy urabiajacej do odpowiedniej
grupy przesuwnej, przy czylm zawory blokujace wewnairz
kazdej grupy przesuwnej sa sierowane przez wiisfy gru-
powy zawér sterujacy. W tym uksztattowaniu urgqdzenia
nrabna_]qcego jest zapewnioné, ze przenos$nik uksztaltowany
jako przenoémk zgrzeblowy laficuachowy w czasie jazdy
urablajaoej maszyny urabiajacej jest dopiero wtedy prae-
suwany, gdy maszyna urabinjaca tak daleko oddali si¢ od
przesuwnego odcinka przeho$nika, ¢ Oh flie wywiera
zadnego niepozadanego wplywu na ten odcinek przenoénika,
wzglednie ze swojej strony nie oddzialywuje na proces
przesuwu. Przy tym uklad jest tak dobrany, Zze przesuwniki
kazdorazowej grupy przesuwnej sa blokowane wobec
aktywnego przesuwu przeno$nika, dopdki maszyna ura-
biajaca znajduje si¢ W obszarze wzdhimym przenosnika
przyporzadkowanym grupie przesuwnéj: Dopiets po dal-
szym biegu maszyny urabiajacej znosi si¢ blokade tak, ze
teraz wszystkie przesuwniki odnosnej grupy przesuw-
nej wykazuja czynno§é i przesuwaja przenoénik do tego
obszaru.

Sterowanie opdZniajace wedlg wynalazku moze by¢
uksztaltowane w rézny sposéb. Préykladowt zawory steru=
jace, sterowane przez nadajnik sygnalu, sa uksztiltowdfie
same jako zawory blokujace. W uprzywilejowanym wy-
konaniu zaworom sterujacym sa jednak przyporzadkowane
oddzielnie zawory blokujace, ktére moga skladaé si¢ z hy-
draulicznie uruchainianych zaworéw, ktére sa sterowane
w grupowy sposdb przez przyporzadkowany zawdr steru-
jacy.

Zwlaszcza przy strugu z ploza wspoinnianego rodzaju
budowy zaleca si¢ uklad tak dobraé, ze przesuwniki we-
wnatrz ka?dej grupy przesuwnej w nofinalnym poloZeniu
sa wlaczone co najmniej czgéciowo ha ,,Docisk™, a pizy
zblizaniu sl¢ maszyny urabiajacej do grupy przesuwnej,
sa wlaczane przez wlasny, gripowy zawdr sterujacy i ot-
warte zawory blokujacé na ,,Ustepowame przéndsnika®,
przy czym one po przejsciu obok maszyny urabiajacej sa
ponownie przelaczane przéz przelaczenie zaworu steruja-
cego na ,,przesuw’. W tym przypadku przenoénik Scianowy
przy przejéciu struga mioze wi¢c wykonywaé wymdagany
ruch poprzeczny, podczis gdy czynny przgsuw odnosiego
odcinka przenoénika, jak wspomniano, jest przéprowa-
dzany z pewnym opéZnieniem po przéjicin struga.

Wspomniaity na wstepie nadajnik sygnalu ino%é skladaé
si¢ z organdw wliczajacych umieszczonych na drodze
jazdy maszyny urabiajace], kt6re s3 uruchamiane przez ma-
szyne¢ urabiajaca przy jej przejéciu obok. To dokonuje sig
w prosty sposdb za pomoca wlacznikow koficowych, ktoré
np. s3 uruchamiane bezstykowo przez magnesy wiczajace,
umieszczone na miaszynie urabiajacej. Zamiast t€go na-
dajnika sygnatu moze byé umieszczony takZe na, w zwykly
spos6b istniejacym mierniku drogi maszyny utabiajicej.
Przy tym s3 przewidziane do zastosowania w miérrikach
drogi jedynie elektryczne styki, ktére np. sa uruchamiane
przez ruchomy organ wskazujacy miernika drogi. Dla za-
wordw sterujacych sa przewidziane, w obydwu wspomnia-
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nych przypadkach, zawory, kérzyktdie Wrddhamiade dlek-
tromagnetycznie.

W dalszym uksztaltowaniu wynalagku Wewhhttz kazdej
grupy przesuwnej sa zawory $terowane recznie, przyporzad-
kowane przésuwnikom, za pomoca ktérych przesuwniki
53 przyladzone wedlug wyboru do wspélnego przewodu
ci$nieniowego lub do odplywu. Przy tym wWeéwnatrz kazdej
grupy przesuwnej, co najmniej czesci 2aworéw stetowanych
reczhie jest ptzyporzadkowany zawér blokujacy, ktéry
jest sterowany przez wlasny grupowy zawdr sterujacy.

Uklad jest tak dobrany, zd kazda wlasni fupa zaworéw
sterujacych jest przélatzaiha przez nadajnik sygnatu uru-
chamiany dopiero podczas jazdy urabiajacej maszyny, do
polozenia wylaczenia ,,Blokada procesu ptzesiiwh’ i przez
nastepnie uruchamiany nadajnik sygndtlu do polozenia
,;Odblokowaé proces przesuwu”, #a poiioca RaWordw
whczanych recznie wewnatrz kazdej grupy przesuwnej
moga byé wlaczane, albo wszystkie przesuwiiki lub jednak
tylko cze$¢ przesuwnikéw na ,,docisk” lub ,,polozenie
niezablokowane”, wzglednie ,,0dciazénie” tak, ze przenos-
nik $cianowy przy przejsciu obok struga jest dociskany
z powrotem, z ustalonym oporem.

Przyklady wykonania wynalazki si przedstawione na
rysunku nd ktorym fig. 1 przedstawia zespdl struga we-
dlug wynalazku i jego sterowanie w schemacie ideowym,
fig. 2 —réwniez w schemacie ideowym, zmieniony przy-
ktad wykonania, a fig. 3 —alternatywne sterowanie prze-
suwnikami.

Przeno$nik 10, przedstawiony na fig. 1 tylko we wzdtuz-
nych odcinkach, sklada si¢ w znany sposob z przemosnika
zgtzebloweépo Iaficuchowego, kidtégo pasmo rynny jest
uksztalfowane z wielu rynien strzalowych, polaczonych
migdzy soba ograniczenie ruchowa-przegubowo. Na oby-
dwu koricach rynny przenoszacej jest umieszczona kazdo-
razowo rama 11, w ktdrej jest ulozyskowany beben lancu-
chowy 12 dla pasttia laficucha zgrzeblowego (nie przedsta-
wiotiy). Naped 13 przenoénika jest polaczony za pomocd
kolhierzy do rathy 11. Na przenoéniku 10 jest prowadzony
wzdtastie strug weglowy (hie przedstawiony), kiéry skiada
si¢ ze 2ilanego struga z ploza.

Pizenoénik 10 jest W znahy sposbb przesuwany odcin=
kami Za pottiocy przesuwnikéw. W kierunku wzdhuznym
przeno$nikd, przestiwniki zaczepioné do niego od strony
podsadizkowej sa zéstawione w grupy przesuwne A, B;
C, D itd, przy czym kazda gripa pizesuwna obejttiuje
szereg, umhieszczonych w pewnym odstépie od sxebie
przesuwhikéw 12A, 12B, 12C, 12D itd.

W przedstawionym przykladzie wykonania kazda grupa
przesuwna ina sze§¢ przesuwnik6w, ktdre s3 zaczepioné
za pomoca swdich tloczysk do przeno$nika i opieraja si¢
np. na kroczacych jednostkach obudowy (nie przedstawio-
nych), jak to w og6lnosci jest zhane.

Kazdemu przesuwnikowi jest przyporzadkowany zawér
sterowany ré¢cznie 14, ktoérego Strona wejsciowa jest polas
¢zoha z jednej strony z przewodem ci$nieniowym ND,
niskiego ciénienia, a z drupiej strony z przewodem oblegu
powrotnégo R i ktorego wyjécie jest przylaczone przez
przewod 18 do przestrzeni cylindra 16 przyporzadkowa-
flego przesuwnika. Pizewody ND i R s3 tozciggniete
wzdluznie przez chodnik, przy czym wszystkie przesuwniki
53, przez zawory Sterowane recznie 14 tak przylaczone
do tych przewodbw, Ze przestfsehie cylindiow 16 moga
by¢ polaczone wedtlug wyboru z przewodem ci$nieniowym
ND Iub prizewodem obiegu powrotnego R.

Poza zaworami wlaczanymi t¢czhie 14 sa na przewodach
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18 umidsiczone zawory blokujacs 17, kt6ts skladaja sic
2 hydraullezniie uruéHamianych zaworéw dwudfoBowych.
W przedstiwionym przykladzie wykofiahid wewnatrk
kazde] gripy przesuwiej A; B, C, D itd tylko cedé pree-
suwhikdw, mianowicie trzy przésuwiiki §3 wyposasoneé
w takie zawory blokujgce 17

Kaidej gruple przesuwnej A, B, €, D itd jest preypo-
rzadkowany wlasny, gfupowy zawér steridacy 18, Ktory
sklada sle ¥ ¢lekirohydrauliczhego zaworu: Stfotid wejseio-
wa zdWoru steftifaceto 18 jest przyliézona dé przewodéw
ND i R, podézas, gdy wyjScle tego’ zhworu Sterujacego
jest polacronié prres pra&wody 19 z thokatni sterujaoymi 20
zawor6éw Blokujacych 17. Magresy whaczajdce 21 zawordw
sterujacych 18 §a kazdetrazowo poldczone przez elektryczne
przewody 23 do 28 z miernikiem drogl struga 26, zaanego
fodzajui Budowy, ktéry majdujé si¢ W napediie 13 proenos:
nika. Mietilk drogi strugt 26 wskdzuje porycié miszyny
urablajacef, porussajace] si¢ wedtuinie fia prrénodniku 10.

Do stéfowdnid ziwordw 18 jest prodwidsiany miefaik
drogi strigh 26 7 elekiryéznythl styknrmi, ktdre &4 zamiykane
i Otwierans hp. przez poruszajacy Si¢ orsiah wskazujuey
Tub c2edé sptzegni¢ty 2 nim napedowo, stosowanle do ruch
maszyny tirablajace] wewnytf2 chodnika: Btyki tworzg
zatem nadajmk sygnatid, Ktdry steruje, prrez ' praewody
sterujace  22do 35, prayporeadkowanyii, magciwyml,
grupowyitl zaworami sterujacymi 18.

8posbb Pracy opisdtego urzadsenia jést naslepujqcy:
przy zalozenid, 2o stfug pothsza sig na ‘prawo, w kérunku
strzalki S. Przenosnik 10 w polozenih i6tmaildym jest
dociskany przez przesuwniki 12A, 12B,-¥2C, 12D, -itd.
do $clany, wzglednie aciosu Weglowégd, Ponicwas awory
wlaczane recznie 14 i zawory blokujace 17 s4 tak wilaczatie,
ze przestrzenie cylindrébw 16 przesuwnikéw sa zasilane.
Nastawianie docisku przeno$nika §cianowego 10 do $ciany
osiaga si¢ przez to, ze wewnatrz kazdej grupy przesuwnej
" wigksza lub mniejsza ilo§¢ przesuwnikéw, przez urucho-
mienie zawor6w sterowanych recznie 14, jest przystosowana
do docisku. Jezeli strug przyblizy si¢ do grupy przesu-
wnej A, zamyka si¢ odpowiedni styk w mierniku drogi
struga 26 tak, ze zawor sterujacy 18 grupy przesuwnej A
jest przetaczany przez przewdd sterujacy 22 i magnes
wlaczajacy 21, z polozenia wlaczania I w polozenie wlaczania
II. W polozeniu wlgczania II tloki sterujace 20 przypo-
rzadkowane zaworowi blokujacemu 17 sa polaczone przez
przewody 19, wspOlny zawér sterujacy 18 z obiegiem
powrotnym R tak, Ze przewody sterujace 19 sa bez ci$nie-
nia i zawory blokujace 17 przelaczaja si¢ w polozenie blo-
kowania I. W tym polozeniu wlaczania przeno$nik 10
przy przejéciu struga moze, wobec pojawienia si¢ ciSnie-
nia w przewodzie ci$nieniowym ND (ci$nienie niskie),
zbaczaé w kierunku do strony podsadzki, przy ¢zym jednak
zostaje utrzymany docisk w kierunku do $ciany. Po przej$-
ciu obok struga przesuwniki 12A grupy przesuwnej A
nie s3 wysuwane, poniewaz zawory blokujace 17 sa wypo-
sazone w zawory zwrotne 27 tak, ze z przewodu ci$nienio-
wego ND przez zawory blokujace 17, nie moze przeplywaé
#adna ciecz ciSnieniowa do przestrzeni cylindrow 16.
Wskutek tego te przesuwniki 12A grupy przesuwnej 12A,
ktérym jest przyporzadkowany zawoér blokujacy 17 sa
blokowane przed wysuni¢ciem w kierunku przesuwu tak,
7e odcinek przenosnika do ktérego sa doczepione przesu-
wniki 12A nie moze byé przesuwany. Dopiero gdy po
okreslonym dalszym dzialaniu maszyny urabiajacej w
mierniku drogi struga jest uruchomiony nast¢pny elektry-
czny styk, zawér sterujacy 18 grupy przesuwnej A prze-
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lacza si¢ ponowni¢ W poloZenié wlacsafia ¥, podcEas gdy
jednoczediie zawér Mlerujicy 18 ndstépnej grupy praesiis
wnej B’ jest' przelac2sfy przez swoj praswod stefujacy 23
w pologenic Wisczania TI. Przy prrelaossniu zaweit Ste-
rujacego 18, przyporradkewanego gripie pizekladkews]
w polo2ehié wiyezatiia T thoki steriijace 20 Zaworow blokiic
jacyeh 17 sg polaézone pizez przewdd Stefujady 19 2 prze-
wodem ci§nieniowym ND tak; 3¢ ti3y tawory blokiljaée 17
gripy prresuwiej A doclefaly w polozefiie WhaeRinid II,
w ktérym przestrzenie cylindréw 16 przesuwhikdw 12A
sa przylaczone teraz, przez przewody 15 i otwarte zawory
14i17,do wspélnego przeéwodu ci$nieniowego ND. Wsku-
ek lego odciek przenodnikd. preyporzidkowarny prze-
suwnikdih 12A; jest pree¥ wesystkio jédneoPeénie przes
siwiiki 12A przekiadany z pewtiym 6pdkileniemi pe
dalszytn przejsein sirugs.

Powy®sj opiSany pizebieg powtarsh si¢ w jedhakowy
8poséb w hastépriyeh grupach przésuwnych B; C, D itd.,
at sirug dotree do korca swojej drogi. Proy odwrothyri
kierinku jazdy struge (na lews) fuitkejé Sterowania sd
odwréconé tak, ze takze tulsj jest Zhpevmions, e Kaido:
rayowo pr#y przejéciu obok struga preéz obdzar Eripy

| przeSuwhej proess przesuwu jest Bloewafly i dopierd

po oﬂuszcmiﬁ tego obsmm ‘Procesd pfzdithvu jest pénb-
wnié otwarty.

Ukiad wedtug fig. 2 todni 8id od tega wedlig fig: 1 tylko
tym, Ze jako nadajitk sSyghatu ‘i Sterowania suworer
sternjacym 18 file jost zastosowany fAudajiiik dfogi dtiigh 26
i jego eleKtrycané styld, loez wiels Wylornikow koncowysh
E1, E1, E¥itd., Ktbre sq uitiieszcEade ha d¥6dse Struga na
Przenodhiku 10 litb tredeiath -do ntégo dobudowaiydhtak,
7e one s3 urucdhamiané prie¥ Poruseajecy sie wadludfite
strug np. przez magnesy wilaczajace na nim umieszczone.
Przy zamkni¢ciu wylacznika konicowego El1, zawér steru-
jacy 18, przyporzadkowany grupie przesuwnej A jest prze-
laczany w polozenie II, przez co przyporzadkowane zawory
blokujace 17 docieraja w polozenie wlaczania II, w ktérym,
jak powyzej opisano, w zwiazku z fig. 1, przeno$nik, wpra-
wdzie po otwarciu przejScia struga moze ustgpowaé pod
naciskiem przesuwnikéw, zwykle jednak proces przesuwu
na odcinku przeno$nika przyporzadkowanego grupie prze-
suwnej A jest blokowany. Blokowanie jest zniesione,
jesli tylko strug osiggnie nastepny wylacznik koficowy E2
i jego odpowiednio polaczy.

Fig. 3 przedstawia odmiane ukladu wlgczania, ktéry
moze byé zastosowany w przykladzie wykonania wedlug
fig. 7 i fig. 2. Uklad tutaj jest tak dobrany, Zze zawory blo-
kujace 17 przy odcigzonym przewodzie sterujagcym 19 maja
polozenie wlaczania, w ktérym przestrzenie cylindréw 16,
przyporzadkowanych przesuwnikéw sa polaczone z prze-
wodem ci$nieniowym ND. Jezeli zawér sterujacy 18 jest
przelaczony przez elektryczny nadajnik sygnatlu, to tloki
sterujagce 20 zawor6éw blokujaccych 17 sa zasilane przez
przewody sterujace 19 w ci$nienie z przewodu ND tak,
Ze zawory blokujace 17 sa przelaczane w drugie potozenie,
w ktdrym proces przesuwu, jak powyzej opisano, jest blo-
kowany. Istnieje wigc tutaj odwrdcenie ukladéw wiacza-
nia wedlug fig. 1 i 2.

W poprzednio opisanych przykladach wykonania ukiad
jest tak dobrany, ze wewnatrz kazdej grupy przesuwnej
tylko cz¢$é przesuwnikOw jest przylaczona, przez zawory
wlaczane recznie i zawory blokujace do przewodu ci$nie-
niowego ND podczas, gdy pozostale przesuwniki, ktorym
nie jest przyporzadkowany zaden wlasny zawér blokujacy,
sa przylaczone przez odpowiednie wlaczanie zaworéw
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wlaczanych recznie do obiegu powrotnego R. Iloscig prze-
suwnikéw, ktére sa polaczone wewnatrz kazdej grupy
przesuwnej z przewodem cisnieniowym ND, osiaga si¢
nastawianie docisku przeno$nika do s$ciany. Oczywiscie
bylo takze mozliwe przyporzadkowanie wszystkich prze-
suwniké6w grupy przesuwnej zaworowi blokujacemu 17.
Opisane uklady wiaczania umozliwiaja takie sterowanie
przesuwnikami, Ze przenosnik, kazdorazowo po ustalonym
przebiegu struga, tzn, -z okreSlonym opOZnieniem jest

przesuwany. :

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie urabiajace dla podziemnej pracy gorni=
czej zwlaszcza strug z przesuwnym przenos$nikiem i ma-
szyng urabiajaca, poruszana wzdluznie, na ktérej plozie
podchwytujacej przenoénik jest zaczepiony laricuch struga,
prowadzony na przeno$niku od strony podsadzki, przy
czym przeno$nik jest przesuwany odcinkami za pomoca
hydraulicznego przesuwnika, a przesuwnikom sa przy-
porzadkowane zawory sterujace, uruchamiane w zaleznosci
od ruchu maszyny urabiajacej, znamienne tym, Zze prze-
suwniki (12A, 12B, 12C, 12D itd.) na ditugosci przeno-
$nika (10) sa zestawione w grupy przesuwne (A, B, C,
D itd.), ktérym s3 przyporzadkowane zawory sterujace
(18), blokujace proces przesuwu przesuwnikéw podczas
przejécia obok maszyny urabiajacej kazdorazowej grupy
przekladkowej i wspélpracujace po przejéciu maszyny
urabiajacej do odpowiedniej grupy przesuwnej sa przela-
czane z nadajnikiem sygnalu (26, E1, E2, E3).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze
kazdej grupie przesuwnej (A, B, C, D) jest przyporzadko-
wany wilasny, grupowy zawdr sterujacy (18).
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3. Urzdzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym, Zo
co najmniej czgéci przesuwnikow kazdej grupy przesuwnej
(A, B, C, D) jest przyporzadkowany zawér blakujacy (17);
ktéry blokuje zasilanie ciSnieniowe tych przesuwnikow
w kierunku przesuwu, az do przejscia obok ‘maszyny ura-
biajacej do odpowiedniej grupy przesuwnej, przy czym
zawory blokujace (17) wewnatrz kazdej grupy przesuwnej
s3 sterowane przez wlasny grupowy zawOr sterujacy (18).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zramienne tym, ze
nadajnik sygnalu sktada si¢ z organéw wigqczajacych, ko-
rzystnie elektrycznych wiacznikéw koficowych (E1, E2,
E3), umieszczonych na drodze jazdy maszyny urabiajaccj,
uruchamianych przez nig przy jej przejéciu obok.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
nadajnik sygnatu sklada si¢ z organéw wilaczajacych, utwo-
rzonych korzystnie z elektrycznych stykoéw, umieszczo-
nych na mierniku drogi (26) maszyny urabiajace;j.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
wewngtrz kazdej grupy przesuwnej (A, B, C, D itd.) sa
zawory sterowane recznie (14), przyporzadkowane prze-
suwnikom, za pomoca ktérych przesuwniki sa przylaczone
do wspélnego przewodu ciSnieniowego (ND) lub do
obiegu powrotnego (R) i Ze wewnatrz kazdej grupy prze-
suwnej co najmniej czeSci zaworéw” sterowanych recznie
(14) jest przyporzadkowany zawér blokujacy (17), ktéry
jest sterowany przez wlasny grupowy zawér sterujacy (18).

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 2 lub 6, znamienne tym,
2e zawory blokujace (17) skiladaja si¢ z hydraulicznych
zawordw pilotujacych.

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
zawory sterujace (18) skladajq si¢ z zaworéw elektro-
hydraulicznych.
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