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" lelogramem, sestdvajioim ze dvou nosnikid, N

‘'né remeno z ka¥dého pédru Je ve svém gtie=

(54) , Posuvny stolek pro optoelektronickou vyrobu

Posuvny stolek pro 6'ptoelektronio- N S s i B
kou v§robu, jehoZ podstata spodivéd v tom, ﬁ\ : ’
%e goauvné pracovni deska a pevnd ziklad=
ni ddst astolku jsou spojeny pruZnym para=
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vzdjemné spojenych dvéma péry pruinych
dvoudilnyoh ramen, 2 nichg Jedno dvoud{l~

AT 0%

du pevné spojeno 8 pevnou zdkladni ddeti
stolku & druhé dvoudilnd rameno je spojenc : AR
8 posuvnou pracovni deskou. o
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Vyndlez'se tyk4 posuvného stolku pro optoelektronickou vyrobu
obsahujic{ posuvnou precovn{ desku a pohybovy mechenismus 8 po-
suvovym &lenem, ulo¥eny v pevné zdkladni éésti e kinemsticky spo-~
“jeny 8 posuvnou pracovni deskou.

V oboru optoelektronického vyzkumu a vyroby se pro presné |

Ngstavovéni vzdjemné polohy souddstek obecnd pou?ivd posuvnych
 ustavovacfch stolkd. Jejich provedeni se sice rtzni dle G¥elu.
pou¥it{ a zvyklost{ vjrobcﬁ, avdek systém pohyhového mechenismu
u v¥ech proveden{ je takovy, %e bud posuvnd pracovni deska '
stolku kloufe na pfesnd oprecrovenych ploch dch pevné zdkladn{
8dsti, nebo se odvaluje v kuliZkovych drahdch.

Nevyhodou obou konstruké&nfch koncepci je choulostivost .
- stydnfch ploch at kluznych nebo valivych ne volbu muteridlu,
pfesnost opracovdn{ a udr¥enf jejich &istoty. Tyto poZadavky
kladou vysoké néroky na vyrobu a projevuji se pak Vy=okymi po~
¥izovacimi nékledy, -

Tyto nevjhddy odstrenuje pohybovy mechenismus s posuvovym
tlenem dle vyndlezu, jeho¥ podstata spodfvd v tom, ¥e posuvnd
pracovni deska & pevnd zdkludn{ ddst stolku jsou spojeﬁy pru¥ -
nym perulelogramem se_stdvajfcim ze dvou nosnikd vzdjemnd -
spojenych dvéme pdry prufnvch dvoudilnych rumen z nich¥ jedno
dvoud{1né rameno z ka¥dého péru je ve svém st¥edu pevnd spoje-
no 8 pevnou zdklednf &dst{ a druhé dvoudilné ramenc je spoje-
no 8 posuvnou pracovni deskou.

Vyhody zafizeni dle vyndlezu spodivejf v jednoduchosti =
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principu, v men${ nirodnosti ns vyrobu & tudif levn&js{ pofi-
zovaci.cend. Daldf vyhodou jest vyloudeni jakékoliv kluzné,
nebo valivé stykové plochy, éimé'stolek‘neni choulostivy
proti nedistotdm, co¥% v optoelektronice jest obzvldit nezbyt-

‘n& nutné. Vyhodou je i mo¥nost jednoduchého vlo¥en{ dilatadnf-

+

ho élenu hydraulické posuvné a ustavovaci! jednotky
» 8im¥ se docili velmi jeuného posu-
vu bezdotykovym ovladdnim a¥% v rozmérech menS{ch jak 1 mikron.

Prfkled provedeni zef{zeni dle Vyﬁélezu je zndzorn&n na
p¥ipojeném vykresé, kde obr.l. predstavije schematicky nddrtek
pldorysu u n&ho¥ je v paralelogramu zndzornino v dolnf &dsti
provedeni ramen z tuhych péad s pruéné ohebnymi konci a v hor-
ni sdsti alternativni provedeni ramen z pru¥nych planZet.

Obr.2 predstavuje ndryes ze¥{zen{ z obr.l. Obr.3 a 4 predqtavu—
J1 pddorys e nérys zeirfzen{ s pou¥itim hydraulické posuvné a ‘

.ustavovacf jednotky.

Z obr.l je patrno, ¥e posuvny stolek sestdvd z ﬁevné.zé4
kledn{ &4sti 1 a pohyblivé pracovni desky 2. Pohyblivd pra-
covni deska 2 je zakreslena ve stfedni poloze, 3ipkami jsou
naznadeny smiry poh&bu. Paralelogram je vytvo¥en dvéma ﬁoshiky'

3, napf{& vzdjemnd spojenymi dv&ma pdry dvoudilnych pru¥nfch

‘reamen 4-1 a 4-2. Remena mohou byt provedena z tuhfch pdsh

8 ohebnymi konci dle zobrazen{ v dolni &dsti obr.l, nebo z
plan¥et dle zobrazen{ v jeho horni &dsti. Jedno remeno 4-1
z ke¥dého pdru je ve svém st¥edu spojeno s pevnou zdkladn{ |
¢dsti 1 stolku, druhé pak stejnym zplsobem s posuvnou pracovni
deskou 2. V pevné zékladni 8dsti 1 je uloﬁen'pqsuvovj ¢len 6,
ktery ve vikrese Je‘vytﬁoien jeko mikrometricky Sroub, spojeng
svym d¥fkem 5 a‘pbsuynou pracovni deskou 2 a jeJim prostied-
nictvim i se st¥edem remen 4-2 obou pérd. V obr.3 a 4 je

 zekreslen dilatedn{ &len 18 ddvkovadem 8 hydraulické, posuvné

a ustavovac{ Jednotky

7 obrdzkl je patrno, Ze paralelograﬁ, ktery popsanym
zplsobem spojuje ob¥ ¥dsti stolku je pohybovd ovlddén pesuvo-

~ vym Broubem 6 ve sm&ru 3ipek. Kinemaetické uépofédéni zaruduje
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pfimodarost pohybu pfi zachovdn{ roviny posuvné prucovni desky
2. V pPiped® potieby Jemného nastuven{ polohy pracovnfho stolku
je mo¥no zae¥{zen! doplnit dilatudnim &lenem 7 posuvné s ustavo-
vac{ jednotky polohy, ktery je nasuzen ns a1k 5 posuvového
rouhu 6, ktery tlad{ na paralelogram. V tom pFipad® ohatardvs
zpdtny pohyb vrutnd pru¥ine 9.

Bez vratné prufiny 9 se lze obejft v pFlpad¥, bude~li vzddle-
nost mezi remeny 4-1 a 4-2 perslelogramu v&t¥{, ne¥ vzddlenost
vznikld, p¥i nactaven{ stiedové polohy posgvné-pracovni desky 2,
mezi n{ a pevnou zdkladn{ ddst{ 1 stolku v misté pFipojeni ra-
men.,

Ze¥izen{ dle vyndlezu je mo¥no s vyhodou poufft ve viech p¥f-
padech, kde se vyZaduje velmi pfespé nastaveni{ polohy.
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PReDMET VYINAKLEZU

l.'Posuvny stolek pro optoelektronickou vyrobu 6bsahujici po-
suvnou pracovnf desku a pohybovy mechanismus s posuvovym &le-~
nem, ulofeny v pevné zdkladni &dsti a kinematicky spojeny s
‘posuvnou pracovni deskou, vyznedeny tim, %e posuvnd pracovni
deska /2/ e pevnd zdklednf &4t /1/ stolku jsou spojeny
pruinym peralelogrsmem sestdvajfcim ze dvou nosnikt /3/
vzdjemné spojenych dvéma péry’praégych dvoud{lnych ramen
/4=1, 4-2/, z nich¥ jedno dvoudf{lné rameno /4-1/ z ka¥dého
pérﬁ je ve svém stifedu pevn& spojeno 8 pevnou zdkladni S4st{
/1/ & druhé dvojd{lné rameno /4-2/ je spojeno 8 posuvnou
pracovni{ deskou /2/.

2. Posuvny stolek pro optoelektronickou vyrobu podle bodu 1,
vyznadeny tim, %e pru¥nd remena /4-1, 4~2/ jsou vytvo¥ena
jeko tuhé pdsy s pruZn& ohebnymi konci /4-5/,

3. Posuvny stolek pro ophtoelektronickou vyrobu podle boduvl a
2 ,vyznateny tim, ¥e pru¥nd ramena /4-1, 4-2/ jsou vytvofena
PlenZeteami.

4, Posuvny stolek pro optoelektronickou vyrobu podle bodu
- led3yvyznadeny t{m, %e posuvovy &len /5/ je vytvoren jako
mikrometricky groub /6/.

5e Posuvny stolek pro optoelektronickou vyrobu podle bodu 1«&4
vyznadeny tim, %e posuvovy &len /5/ je dopln&n hydraulickou
posuvnou a ustavovaci jednotkou polohy /T7/ & spojeni posuvné
‘pracovni desky /2/ se zdkladni &dstf /1/ je ve smdru posuvu
doplné&no vretnou pru¥inou /9/.

1 vykres
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