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Maquina de recogida de prendas para lavanderia, llevan- 2
do cada prenda una etiqueta RFID para su identificacion.

La maquina (3) comprende una unidad (1) de recogida

de prendas (4); medios de accionamiento de dicha uni-

dad (1); un lector RFID (5) que lee las etiquetas RFID

de las prendas (4) introducidas; medios de procesamien-

to de datos, que reciben la informacién del lector RFID 1

(5) y efecttan el conteo de prendas (4); medios de con-

firmacién para que el usuario confirme el correcto conteo

y se inicie el proceso de devolucion de prendas; medios

de deteccion (8) situados en la unidad (1) de recogida 3\‘ 10
que detectan una situacion anémala en las prendas (4) -
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prendas. Yy ymy
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DESCRIPCION

Maiquina de recogida de prendas para lavanderia.
Campo de la invenciéon

La presente invencion se engloba en el campo de
los sistemas de recogida de productos con identifica-
cion RFID en modo bolsa en general y especialmen-
te para prendas para lavanderia. El sistema integra un
lector RFID (Radio Frequency Identification) para sa-
ber automaticamente los productos que devuelve un
determinado usuario segin los coloca en la unidad de
recogida, ya que cada producto o prenda lleva una eti-
queta RFID adosada (con o sin informacion, tal como
el tipo de prenda, color, etc.), permitiendo al usuario
mover los productos si hay problemas de lectura. A
su vez, incorpora un sistema de deteccién automatica
de elementos extrafios (tales como boligrafos, clips,
etc.) para evitar problemas en los procesos posteriores
(lavanderia...).

Este sistema se emplea preferentemente para de-
volver las prendas sucias (en hospitales, empresas,
etc.).

Antecedentes de la invencion

Actualmente existen entornos de devolucién de
prendas con antenas RFID pero presentan varios pro-
blemas: son muy caros; no se pueden integrar en una
maquina ya que son de tipo instalacién; no chequean
elementos externos (boligrafos u otros objetos que
pueda haber introducidos en las ropas); no aseguran
100% la lectura al entregar las prendas ya que el usua-
rio no puede mover con la mano los productos hasta
que lea las tarjetas RFID.

La presente invencion trata de solucionar los pro-
blemas enumerados mediante la utilizacioén de una an-
tena RFID y unos sensores o detectores de piezas ex-
trafias en un tambor giratorio o en un cajén de despla-
zamiento lineal con los sensores en los lados superior
e inferior.

Descripcion de la invenciéon

La invencidn se refiere a una maquina de recogida
de prendas para lavanderia de acuerdo con la reivin-
dicacion 1. Realizaciones preferidas se definen en las
reivindicaciones dependientes.

En la presente invencion cada prenda lleva una eti-
queta RFID para su identificacién. La maquina de re-
cogida de prendas comprende:

- una unidad de recogida de prendas en la que
el usuario introduce, cuando dicha unidad esta en
posiciéon de devolucién de prendas, las prendas a
devolver;

- medios de accionamiento de la unidad de reco-
gida de prendas;

- un lector RFID encargado de leer las etiquetas
RFID de las prendas introducidas por el usuario en la
unidad de recogida de prendas;

- medios de procesamiento de datos, que reciben
la informacién proveniente del lector RFID y efectdan
el conteo de las prendas leidas, indicando la maquina
de recogida de prendas al usuario el nimero de pren-
das leidas por el lector RFID;

- medios de confirmacion a través de los cuales el
usuario confirma el correcto conteo de las prendas lei-
das por la maquina e inicia el proceso de devolucién
de las prendas, por el cual la unidad se posiciona en
una posicion de deteccién de anomalia;

- medios de deteccion situados en la unidad de re-
cogida de prendas que detectan, una vez iniciado el
proceso de devolucién de prendas, una situacién ané-
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mala en las prendas introducidas, posicionando la ma-
quina, en caso de deteccién de una situacién anémala,
a la unidad de recogida de prendas en posicién de de-
volucién de prendas;

- un depdsito de recogida de prendas, situado por
debajo de la unidad de recogida de prendas.

Una vez iniciado el proceso de devolucién de
prendas y en caso de que no se haya detectado una
situacién anémala, la unidad de recogida de prendas
es accionada por los medios de accionamiento depo-
sitdndose las prendas en el depdsito de recogida de
prendas.

La unidad de recogida de prendas puede consis-
tir en un tambor parcialmente discontinuo en un tra-
mo, discontinuidad por donde el usuario introduce las
prendas a devolver. En ese caso los medios de accio-
namiento del tambor comprenden un motor eléctrico
que producen un giro del tambor cuando dichos me-
dios de se activan y en caso de que se detecte una
situacién andmala, el tambor gira hasta enfrentar su
tramo discontinuo al depdsito de recogida de pren-
das. Una vez iniciado el proceso de devolucion de las
prendas, el tambor gira de forma que el tramo conti-
nuo del tambor se orienta impidiendo que el usuario
pueda extraer alguna prenda previamente introducida.
Es posible también cerrar primero la abertura median-
te una tajadera y proceder posteriormente a girar el
tambor en el caso de que se desee aumentar la segu-
ridad antirrobo durante la devolucién. El lector RFID
estd colocado preferentemente en la parte inferior del
tambor cuando éste estd en la posicién de devolucién
de prendas.

La unidad de recogida de prendas puede también
consistir en un cajoén sin base y dispuesto horizontal-
mente, de forma que una vez iniciado el proceso de
devolucién de prendas el cajon se desplaza horizon-
talmente sobre unas correderas por accion de los me-
dios de accionamiento, hasta depositar las prendas en
el deposito de recogida de prendas.

Los medios de deteccién pueden comprenden al
menos uno de los siguientes medios:

- medios de deteccién magnética, considerando la
mdquina que hay una situacién andémala cuando di-
chos medios de deteccién magnética detectan la pre-
sencia de elementos metdlicos entre las prendas intro-
ducidas;

- medios de pesada del contenido de la unidad
de recogida de prendas, considerando la maquina que
hay una situacién anémala cuando una prenda intro-
ducida pesa menos de un valor previamente estableci-
do.

La mdquina puede disponer de medios de auten-
ticacién de usuario configurados para que el usuario
pueda, una vez se ha autenticado, iniciar el proce-
so de devolucién de prendas. En el caso del tambor,
una vez que el usuario se autentica, la maquina gi-
ra el tambor desde una posicion inicial en la que es-
ta enfrentando su tramo continuo al usuario, hasta la
posicion de devolucién de prendas. En el caso del ca-
jon, una vez que el usuario se autentica, la maquina
desplaza horizontalmente al cajén desde una posicién
inicial en la que estd enfrentando una de sus paredes
laterales al usuario, hasta la posicion de devolucién de
prendas.

La mdquina puede disponer adicionalmente de
medios de introduccién de datos mediante los cuales
el usuario puede seleccionar alguna caracteristica es-
pecial de las prendas.
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Breve descripcion de los dibujos

A continuacioén se pasa a describir de manera muy
breve una serie de dibujos que ayudan a comprender
mejor la invencidn y que se relacionan expresamente
con una realizacién de dicha invencion que se presen-
ta como un ejemplo no limitativo de ésta.

Las Figuras 1A, 1B, 1C, 1D muestran, para una
realizacién particular, en una vista lateral esquematica
en seccion de la maquina de recogida de prendas, las
distintas posiciones del tambor de recogida de pren-
das durante el proceso de devolucién de prendas.

La Figura 2 muestra una vista frontal de la maqui-
na de recogida de prendas.

Las Figuras 3A, 3B, 3C muestran, para otra reali-
zacion particular, en una vista lateral esquemdtica en
seccién de la maquina de recogida de prendas, las dis-
tintas posiciones del cajon de recogida de prendas du-
rante el proceso de devolucién de prendas.
Descripcion de una realizacion preferida de la in-
vencion

Las Figuras 1A, 1B, 1C, 1D muestran, en una vista
lateral, en seccién, la maquina de recogida de prendas
3. Dicha méaquina 3 comprende una unidad de recogi-
da de prendas 1, en este caso un tambor parcialmente
discontinuo en un tramo 2 por donde el usuario de-
vuelve las prendas 4 para su lavado. El tambor estd
por defecto en posicién cerrada, enfrentando su pared
al usuario de forma que éste no puede acceder a su
interior. El tambor es girado por un motor, pudiendo
girar en ambos sentidos.

El tambor estd inicialmente en la posicién de repo-
so indicada en la Figura 1A, con la pared del tambor
enfrentada al usuario para que no pueda acceder al in-
terior del tambor o introducir ropas. Una vez que el
usuario se autentifica, por ejemplo mediante una tar-
jeta o un cédigo introducido por teclado, y se valida,
la unidad 1 de recogida de prendas gira y enfrenta al
usuario un espacio hueco, para que el usuario pueda
aportar las prendas 4, pasando a una posicién de de-
volucién de prendas, tal como se muestra en la Figura
1B. Segiin va colocando la o las prendas la maqui-
na de recogida de prendas 3 lee, por medio del lector
RFID 5, las etiquetas RFID que las prendas llevan in-
corporadas. El lector RFID 5 estd compuesto de una
antena y medios para leer los datos recibidos prove-
nientes de las etiquetas RFID. Dicho lector RFID 5
estd colocado, en el momento de la introduccién de
las prendas, en la base del tambor y solidario al mis-
mo, de manera que cuando rota el tambor rota con
él el lector RFID. Por cada lectura de etiqueta RFID
la méaquina indica lectura correcta, lo que facilita al
usuario saber si la prenda ha sido leida. Esto es muy
importante, ya que las etiquetas RFID son sensibles
a su posicién respecto a la antena. En el caso de que
no se indique lectura correcta, la persona mueve la
prenda hasta que la etiqueta es leida. La méaquina de
recogida 1 utiliza la informacién del lector RFID 5 y
cuenta el nimero de prendas diferentes leidas. El sis-
tema de recogida indica al usuario el nimero de pren-
das 4 que ha leido. Si alguna prenda 4 no es leida el
usuario puede mover las prendas hasta que las lea o
sacar las prendas que no ha leido.

Si el usuario acepta el numero de prendas 4 leidas
a través de unos medios de confirmacion 7, por ejem-
plo mediante la pulsacién de un botén, el tambor gira
impidiendo que el usuario pueda extraer alguna pren-
da en fase posterior, tras la lectura. Es posible que,
segun el indice de hurto en determinados campos de
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aplicacién, se active o no una tajadera vertical adi-
cional antes del giro del tambor para incrementar aun
mas la seguridad de extraccion de prendas justo en el
momento de giro. Este tambor gira a posiciones deter-
minadas segtn el nivel de avance del programa. Segin
va girando el tambor, la ropa pasa cerca de unos me-
dios de deteccion 8, que miden el peso, la presencia de
medios magnéticos, etc., o todos a la vez, segtin lo que
se desee medir (por ejemplo, los medios de deteccion
8 pueden consistir en un tnico detector de metales).
El control de la pesada puede utilizarse por ejemplo
para comprobar que las prendas 4 entregadas pesan,
que no solo se entrega la etiqueta RFID.

Los medios de deteccion 8 estdn posicionados en
el lado del tambor opuesto al lector RFID, siendo di-
chos medios de deteccién 8 también solidarios al tam-
bor y, por tanto, rotan con é€l.

Antes de volcar las prendas al saco 10, el tambor
gira hasta que las ropas se presentan delante de los
medios de deteccién 8, segin se muestra en la Figura
1D. En caso de que las mediciones indiquen discon-
formidad (se detecten metales, el peso no sea correc-
to, etc.), el tambor gira en sentido contrario volvien-
do a la posicién mostrada en la Figura 1B, e infor-
man al usuario para que elimine de las prendas 4 los
elementos peligrosos, repitiendo el proceso anterior
de aceptacién de prendas. En caso de que finalmen-
te esté todo correcto y no se detecten metales,... el
tambor sigue girando hasta que enfrenta su tramo dis-
continuo 2 al suelo, momento en el que las prendas 4
caen por efecto de la gravedad, tal como se muestra
en la Figura 1E, a un depésito 10 de recogida de pren-
das (por ejemplo un saco) en la parte inferior de la
maquina.

Por tanto, las distintas posiciones del tambor son
las siguientes:

- Posicién del tambor 0° (ver Figura 1B): Posicién
de inicio, con el espacio hueco enfrentado al usuario
para que éste pueda introducir la ropa 4 en el tam-
bor. Se leen las etiquetas RFID de la ropa 4. Cuando
el usuario acepta la lectura de la maquina 3 median-
te la pulsacién de unos medios de confirmacién 7, por
ejemplo un botén de confirmacidn, el tambor empieza
a girar.

- Posicién del tambor 90°: Es también la posicién
de reposo, cuando la abertura del tambor no se en-
frenta al usuario y, por tanto, éste no puede introducir
ninguna prenda 4 (ver Figura 1A). También es una
posicion intermedia en la rotacién del tambor durante
el proceso de verificacion de la ropa entregada y su
vertido en el depdsito de recogida de prendas 10 (ver
Figura 1C).

- Posicién del tambor 180° (ver Figura 1D): Cuan-
do el tambor llega a esta posicion, después de que el
usuario ha aceptado la lectura de la maquina, se pesa
y/o se analiza si se han olvidado de extraer boligra-
fos u objetos metdlicos, dependiendo de los medios
de deteccion que haya instalados en la maquina.

- Posicién del tambor 270° (ver Figura 1E): Si to-
do es correcto, el tambor sigue girando hasta una po-
sicién en que las prendas caen al depdsito de recogida
de prendas 10 y el tambor vuelve a la posicién de re-
poso (posicion del tambor 90°).

El depésito de recogida de prendas 10 se puede re-
tirar, ya con las prendas convenientemente recogidas,
comprobadas y contadas, abriendo la puerta 11 de ex-
traccion del depdsito que se muestra en la Figura 2,
una vista frontal de la maquina de recogida. En dicha
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Figura 2 el tambor estd en la posicién de la Figura 1B,
mostrando su tramo discontinuo 2 al usuario para que
pueda introducir las prendas 4.

El receptdculo donde el usuario devuelve las pren-
das (esto es, la unidad de recogida de prendas 1) pue-
de ser cilindrico (de tipo tambor) o de tipo cajonera.

En el caso de que sea tipo cajonera, el cajon estd
dispuesto horizontalmente, y es desplazable por ac-
cién de los medios de accionamiento, pudiendo ser
éstos manuales o motorizados. Los medios de detec-
cién 8 estdn dispuestos en el interior de la miquina,
por debajo del cajon. El lector RFID esta dispuesto
en el interior de la maquina por encima del cajén. El
cajon tiene tres posiciones, tal como se muestra en las
Figuras 3A, 3B, 3C y 3D:

- Posicién primera (ver Figura 3B): Posi-
cién de inicio en el que el usuario puede
efectuar la entrega de prendas 4 en el ca-
jon.

- Posicién segunda (ver Figura 3C): el cajon
se desplaza horizontalmente hacia dentro
de la maquina 3 hasta una posicién inter-
media e interna de la maquina en la que se
efectda la identificacién de las prendas 4
y control de mediciones en la misma posi-
cion pero en momentos diferentes.

- Posicién 3 (ver Figura 3D): desplazamien-
to del cajon hasta que se produce la caida
al depésito 10 de las prendas 4 por un hue-
co en la zona de desplazamiento inferior
del cajon.
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Inicialmente el cajon estd en la posicién de repo-
so indicada en la Figura 3A, con una de las paredes
laterales enfrentadas al usuario para que no pueda ac-
ceder al interior del cajon o introducir ropas. Una vez
que el usuario se autentica y se valida, el cajon se des-
plaza hacia fuera hasta la posicion inicial indicada en
la Figura 3B.

Ademas, se puede utilizar la informacién del usua-
rio autenticado junto con la identificacion de las pren-
das devueltas por este usuario para llevar un control
de las prendas devueltas por usuario. Mds aun, la la-
vanderia puede utilizar la informacién capturada por
el lector RFID 5 para saber de antemano el tipo de
prendas que van en el saco, su color, material, etc.,
ya que esta informacién puede ir almacenada en la
etiqueta RFID colocada en cada prenda 4. Esta infor-
macién puede ser imprimida en la propia maquina de
recogida, utilizando una pequefia impresora en su in-
terior, y colocada en el propio saco 10, o también pue-
de ser transmitida por red a un sistema informadtico en
contacto con la lavanderia a través de una tarjeta de
red, por ejemplo.

En el caso de que al colocar las prendas 4 en la
unidad de recogida de prendas 1 el usuario indique a
la maquina que las prendas 4 entregadas poseen pro-
blemas (grasas que requieren lavado enérgico, aguje-
ros que requieren cosido, etc.), esta indicacién se ha-
rd apretando un botén de proceso especial. Al activar
dicho botén las etiquetas RFID se marcaran con un
bit en su memoria local para que al ser procesados
en la lavanderia estas prendas se aparten del proceso
normal.
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REIVINDICACIONES

1. Méquina de recogida de prendas para lavande-
ria, llevando cada prenda una etiqueta RFID para su
identificacidn, caracterizado porque dicha méaquina
(3) comprende:

- una unidad (1) de recogida de prendas en la que
el usuario introduce, cuando dicha unidad (1) estd en
posicién de devolucién de prendas, las prendas (4) a
devolver;

- medios de accionamiento de la unidad (1) de re-
cogida de prendas;

- un lector RFID (5) encargado de leer las etique-
tas RFID de las prendas (4) introducidas por el usua-
rio en la unidad (1) de recogida de prendas;

- medios de procesamiento de datos, que reciben
la informacién proveniente del lector RFID (5) y efec-
tdan el conteo de las prendas (4) leidas, indicando la
méquina de recogida de prendas (3) al usuario el nu-
mero de prendas leidas por el lector RFID (5);

- medios de confirmacioén (7) a través de los cuales
el usuario confirma el correcto conteo de las prendas
(4) leidas por la maquina (3) e inicia el proceso de
devolucién de las prendas;

- medios de deteccion (8) situados en la unidad (1)
de recogida de prendas que detectan, una vez inicia-
do el proceso de devolucién de prendas, una situacién
anémala en las prendas (4) introducidas, posicionan-
do la maquina (3), en caso de deteccién de una situa-
cién anémala a la unidad (1) de recogida de prendas
en posicion de devolucién de prendas;

- un depdsito (10) de recogida de prendas, situado
por debajo de la unidad (1) de recogida de prendas;

y porque, una vez iniciado el proceso de devolu-
cion de prendas y en caso de que no se haya detectado
una situacién anémala, la unidad (1) de recogida de
prendas es accionada por los medios de accionamien-
to depositandose las prendas (4) en el depdsito (10)
de recogida de prendas.

2. Méquina de recogida de prendas segun reivin-
dicacion 1, caracterizado porque la unidad (1) de re-
cogida de prendas consiste en un tambor parcialmente
discontinuo en un tramo (2), discontinuidad por don-
de el usuario introduce las prendas (4) a devolver;

porque los medios de accionamiento del tambor
comprenden un motor eléctrico que producen un giro
del tambor cuando dichos medios de se activan;

y porque en caso de que se detecte una situa-
cién andémala, el tambor gira hasta enfrentar su tra-
mo discontinuo (2) al depdsito (10) de recogida de
prendas.

3. Méquina de recogida de prendas segtn reivin-
dicacion 2, caracterizado porque una vez iniciado el
proceso de devolucién de las prendas (4), el tambor
gira de forma que el tramo continuo del tambor se
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orienta impidiendo que el usuario pueda extraer algu-
na prenda (4) previamente introducida.

4. Méquina de recogida de prendas segiin cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores, caracteri-
zado porque el lector RFID (5) estd colocado en la
parte inferior del tambor cuando éste estd en la posi-
cion de devolucién de prendas.

5. Méquina de recogida de prendas segun reivin-
dicacién 1, caracterizado porque la unidad (1) de re-
cogida de prendas consiste en un cajoén sin base y dis-
puesto horizontalmente, y porque una vez iniciado el
proceso de devolucién de prendas el cajon se despla-
za horizontalmente sobre unas correderas por accién
de los medios de accionamiento, hasta depositar las
prendas (4) en el depdsito (10) de recogida de pren-
das.

6. Méquina de recogida de prendas segtin cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores, caracteri-
zado porque los medios de deteccién (8) comprenden
al menos uno de los siguientes:

- medios de deteccién magnética, considerando
la maquina (3) que hay una situacién andémala cuan-
do dichos medios de detecciéon magnética detectan la
presencia de elementos metélicos entre las prendas (4)
introducidas;

- medios de pesada del contenido de la unidad (1)
de recogida de prendas, considerando la maquina (3)
que hay una situacién anémala cuando una prenda (4)
introducida pesa menos de un valor previamente esta-
blecido.

7. Méquina de recogida de prendas segiin cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores, caracteriza-
do porque la maquina (3) dispone de medios de auten-
ticacién de usuario configurados para que el usuario
pueda, una vez se ha autenticado, iniciar el proceso
de devolucién de prendas (4).

8. Méquina de recogida de prendas segun la rei-
vindicacién 7 cuando depende de la 2, caracterizado
porque una vez que el usuario se autentica, la maquina
(3) gira el tambor desde una posicién inicial en la que
esta enfrentando su tramo continuo al usuario, hasta
la posicién de devolucién de prendas.

9. Méquina de recogida de prendas segtn la rei-
vindicacién 7 cuando depende de la 5, caracterizado
porque una vez que el usuario se autentica, la maqui-
na (3) desplaza horizontalmente al cajén desde una
posicion inicial en la que estd enfrentando una de sus
paredes laterales al usuario, hasta la posicién de de-
volucién de prendas.

10. Méquina de recogida de prendas segtin cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores, caracteri-
zado porque la maquina (3) dispone adicionalmente
de medios de introduccién de datos mediante los cua-
les el usuario puede seleccionar alguna caracteristica
especial de las prendas (4).
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