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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest zebatka bezciegnowego mechanizmu posuwu gérniczego kom-
bajnu Scianowego. Zebatka wspdtpracuje z pionowym kotem zebatym trakowym, tworzac bezciegnowy
system posuwu gérniczego kombajnu scianowego.

Znana jest z opisu patentowego nr PL 223 010 zebatka bezciegnowego mechanizmu posuwu
gérniczego kombajnu Scianowego sktadajaca sie z segmentow, z ktérych kazdy zawiera tylko jeden
zab i dwie, symetryczne wzgledem osi wzdtuznej zebatki, $ciany boczne. Kazda ze $cian bocznych
segmentu zebatki posiada bieznie o ksztaicie kulistym, ktére usytuowane sa na wspéipracujacych
ze soba powierzchniach kolejnych segmentéw zebatki. Sciany boczne segmentu zebatki zakornczone
sa po jednej ze stron zaczepami, a po przeciwnej stronie gniazdami na zaczepy sasiednich segmen-
téw zebatki. Segmenty zebatki umieszczone sa w specjalnym prowadniku zamocowanym w gniaz-
dach przeno$nika scianowego.

Celem wynalazku jest urzadzenie, umozliwiajace posuw kombajnu goérniczego, redukujace
duze wartosci dociskowe wystepujace pomiedzy wspotpracujacymi powierzchniami kota trakowego
i zebatki. Celem wynalazku jest rowniez zminimalizowanie sktadowej pionowej sity miedzyzebne;j
w stosunku do jej sktadowej poziomej poprzez dobér odpowiedniego do osiagniecia tego celu zarysu
zeba zebatki. Ponadto zastosowanie opisywanej zebatki do wspétpracy z kotem trakowym w tzw. ,prze-
kladniach bocznych blizniaczych” wymaga, aby zab zebatki wystawat powyzej gérnej ptaszczyzny
$cian bocznych zebatki.

Zebatka bezciegnowego mechanizmu posuwu gérniczego kombajnu $cianowego, wedtug .wyna-
lazku, sktada sie z powtarzalnych segmentéw, z ktérych kazdy ma tylko jeden zab. Zarys zeba zebatki
ma w przekroju poprzecznym ksztatt zblizony do tréjkata réwnoramiennego o zaokraglonych rogach,
a zarys flanki zeba jest potaczeniem gérnej walcowej powierzchni wypuktej, dolnej walcowe| po-
wierzchni wypuktej oraz taczacej je centralnej powierzchni ptaskiej.

Flanka zeba zebatki wystaje powyzej gérnej ptaszczyzny $cian bocznych segmentu zebatki.

Promienh krzywizny gérnej walcowej powierzchni wypukiej jest wiekszy od promienia krzywizny
dolnej walcowej powierzchni wypuktej.

Wielkosé promienia krzywizny gérnej walcowej powierzchni wypuktej miesci sie w przedziale
90,0 mm - 110,0 mm, korzystnie 98,0 mm.

Wielkos¢é promienia krzywizny dolnej walcowej powierzchni wypuktej miesci sie w przedziale
50,0 mm — 70,0 mm, korzystnie 57,0 mm.

Szerokos$¢ przekroju zeba zebatki korzystnie wynosi 83 mm, a wysoko$¢ przekroju zeba zebatki
korzystnie wynosi 98 mm.

Taka konstrukcja powoduje, ze wspotpracujace ze soba sasiednie segmenty zebatki maja mozli-
wos¢ wzajemnego utozenia sie, nie zmieniajac podziatki pomiedzy kolejnymi zebami. Powierzchnie biezni
kolejnych segmentéw zebatki maja mozliwos¢ poprzecznego i wzdtuznego pochylenia, ograniczonego
jedynie prowadnikiem. Tak wykonana zebatka posuwu zezwala w bardzo elastyczny sposéb na pokony-
wanie przegie¢ wzdtuznych i poprzecznych zwiazanych z utozeniem trasy przenosnika scianowego.

Zebatka bezciegnowego mechanizmu posuwu gorniczego kombajnu $cianowego wediug wyna-
lazku przedstawiona jest w przyktadzie wykonania na zataczonym rysunku, ktérego fig. 1 przedstawia
zebatke w widoku bocznym; fig. 2 — zebatke w widoku z gory, fig. 3 — zebatke w przekroju poprzecznym
wzdiuz ptaszczyzny srodkowej wzdtuznej, fig. 4 — zebatke w widoku izometrycznym, fig. 5 ukazuje widok
przenosnika $cianowego od strony czota przenosnika, a fig. 6 ukazuje przenosnik scianowy z mechani-
zmem posuwu w widoku izometrycznym.

Urzadzenie skfada sie z:

1— segment zebatki,

2 — zab segmentu zebatki

3 - &ciana boczna segmentu zebatki

4 — gbérna walcowa powierzchnia wypukta zeba

5— centralna powierzchnia ptaska zeba

6 — dolna walcowa powierzchnia wypukta zeba

7 — wypukta bieznia segmentu zebatki

8 — wklesta bieznia, segmentu zebatki

9 - dolny zaczep zebatki

10 — gbérny zaczep zebatki
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11 — prowadniki segmentow zebatki

12 — rynny przenosnika

R4 — promien krzywizny gérnej walcowej powierzchni wypuktej zeba

R6 — promien krzywizny dolnej walcowej powierzchni wypuktej zeba

B - szerokosé przekroju zeba zebatki,

H — wysokos$é przekroju zeba zebatki.

Zebatka bezciegnowego mechanizmu posuwu sktada sie z segmentéw 1, z ktérych kazdy za-
wiera tylko jeden zab 2 usytuowany pomiedzy dwoma symetrycznymi wzgledem osi wzdtuznej zebatki
$cianami bocznymi 3. Segmenty 1 zebatki umieszczone sa w prowadnikach 11 zamocowanych do ry-
nien przenosnika 12. Kazda ze $cian bocznych 3 segmentu zebatki posiada bieznie 7, 8, o ksztaicie
kulistym. Znajduja sie one na wspodipracujacych ze soba powierzchniach kolejnych segmentow ze-
batki, tak ze wypukte bieznie 7 segmentu poprzedzajacego wspodtpracuja z wklestymi biezniami 8
segmentu nastepujacego. Poszczegdine sasiadujace zebatki przeginaja sie wzgledem siebie w ptasz-
czyznie poprzecznej i wzdtuznej na powierzchniach kulistych biezni 7 i 8 znajdujacych sie na korcach
$cian bocznych 3.

Sciany boczne 3 umieszczonych w prowadnikach 11 poszczegdlnych segmentéw 1 zebatki za-
konczone sa z dwéch stron zaczepami 9 i 10 oraz gniazdami na zaczepy sasiednich segmentéw 1
zebatki. Segment 1 zebatki ma Sciany boczne 3 zakohczone z jednej strony dolnymi zaczepami 9
oraz gniazdami na wspotpracujace z nimi gérne zaczepy 10 poprzedzajacego segmentu 1 zebatki.
Z drugiej strony $ciany boczne 3 zakoniczone sa gérnymi zaczepami 10 oraz gniazdami na dolne za-
czepy nastepujacego segmentu 1 zebatki.

Zab 2 segmentu zebatki ma w przekroju poprzecznym ksztatt zblizony do tréjkata réwnoramien-
nego o zaokraglonych rogach. Zarys flanki zeba tworza: gérna walcowa powierzchnia wypukta 4, o pro-
mieniu krzywizny R4, dolna walcowa powierzchnia wypukta 6 o promieniu krzywizny R6 oraz taczace
je centralna powierzchnia ptaska 5. Promien krzywizny R4 gérnej walcowej powierzchni wypuktej 4 jest
wiekszy od promienia krzywizny R6 dolnej walcowej powierzchni wypuktej 6. Flanka zeba zebatki 2
wystaje powyzej gérnej ptaszczyzny scian bocznych 3 zebatki.

Zastrzezenia patentowe

1. Zebatka bezciegnowego mechanizmu posuwu gorniczego kombajnu $cianowego, sktadajaca
sie z powtarzalnych segmentéw, z ktérych kazdy ma tylko jeden zab, znamienna tym, ze zarys
zeba (2) zebatki ma w przekroju poprzecznym ksztait zblizony do tréjkata rownoramiennego
0 zaokraglonych rogach, a zarys flanki zeba jest potaczeniem gérnej walcowej powierzchni
wypuktej (4), dolnej walcowej powierzchni wypuktej (6) oraz taczacej je centralnej powierzchni
ptaskiej (5).

2. Zebatka wedtug zastrz. 1 znamienna tym, ze flanka zeba zebatki (2) wystaje powyzej gorne;
ptaszczyzny $cian bocznych (3) segmentu zebatki.

3. Zebatka wedtug zastrz. 1 znamienna tym, ze promien krzywizny (R4) goérnej walcowej po-
wierzchni wypuktej (4) jest wiekszy od promienia (R6) krzywizny dolnej walcowe] powierzchni
wypuktej (6).

4. Zebatka wediug zastrz. 3 znamienna tym, ze promien krzywizny (R4) gérnej walcowej po-
wierzchni wypuktej (4) miesci sie w przedziale 90,0 mm — 110,0 mm, korzystnie 98,0 mm.

5. Zebatka wedtug zastrz. 3 znamienna tym, ze promien krzywizny (R6) dolnej walcowej po-
wierzchni wypuktej (6) miesci sie w przedziale 50,0 mm — 70,0 mm, korzystnie 57,0 mm.

6. Zebatka wedtug zastrz. 1 znamienna tym, ze szerokos$¢ przekroju zeba korzystnie wynosi
(B) = 83 mm, a wysokos$¢ przekroju zeba korzystnie wynosi (H) = 98 mm.
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