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Urzadzenie obrotowo-podnoszace

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie obrotowo-podnoszace stosowane przy obrébce powierzchniowej
przedmiotéw, zwtaszcza w procesach trawiennych, galwanizacyjnych i innych.

Dotychczas znane sy urzadzenia karuzelowe, przeznaczone do przemieszczania przedmiotéw w kapielach
trawigcych, sktadajace si¢ z kolumny, gtowicy i ramion nosnych, np. ze zgloszenia wynalazku nr P—165386,
w ktérym zesp6ét ramion nos$nych jest zabudowany na kolumnie. obrotowo i przesuwnie w kierunku pionowym,
przy czym kolumna sktada si¢ z trzech cylindrycznych segmentdéw, z ktérych wewnetrzny segment jest posado-
wiony na sztywnym podiozu, a od goéry jest na niego nasunigty i polaczony z nim przesuwnie za pomoca
wieloklina — posredni segment.

Zewnetrzny segment, majacy zewnetrzng powierzchni¢ wyposazona w wieloklin, jest zabudowany na po-
§rednim segmencie obrotowo za pomoca dwdch §lizgowych pierécieni i oporowego tozyska, przy czym wokét
zewngtrznego segmentu jest zabudowany napedzajacy go za posrednictwem wieloklinu — uzgbiony wieniec.
Srodkowy segment opiera si¢ na ttoczysku sitownika, ktéry znajduje si¢ wewnatrz kolumny. Silnik zabudowany
jest na nieruchomej podstawie.

Sitownik stuzy do podnoszenia i opuszczania ruchomych elementow karuzeli. Do wprawienia w ruch obro-
towy zewnetrznego segmentu z zespotem no$nych ramion i hakami do zawieszania obrabianych przedmiotéw,
stuzg silnik, zebate koto i uzgbiony wieniec.

Rozwigzanie powyzsze umozliwia wprawdzie jego stosowanie w pomieszczeniach niewysokich lub w halach
z suwnicami, jednakze jego uktad kinematyczny i statyczny powoduje, ze urzadzenie jest cigzkie i materiato-
chtonne, a wykonanie jego elementéw wymaga zastosowania specjalnej obrobki. Stosowany ze wzgledu na ko-
nieczno§é przeniesienia przez segmenty stupa momentéw gnacych, sposéb zabudowania wierica zgbatego zwig-
ksza znacznie gabaryty urzadzenia.

Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia obrotowo-podnoszacego do przemieszczania przedmiotéw
w czasie ich obrébki powierzchniowej, nieskomplikowanego w obstudze i prostego w konstrukcji. Zadanie tech-
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niczne prowadzace do rozwigzania tego celu polega na skonstruowaniu urzadzenia, w ktérym momenty gnace
powstajgce w czasie pracy urzadzenia, przenoszone bgda przez elementy kolumny, umozliwiajace ruch podnosze-
nia z niewielkimi oporami.

Cel ten osiagnigto za pomoca urzadzenia sktadajacego s1¢ z glowicy, zespotu ramion nosnych i ze stupa
wewnatrz ktorego zabudowany jest sitownik. Stup ztozony jest z teleskopowo potaczonych z sobg segmentéw,
przy czym na jednym z tych segmentéw zabudowane sg prowadzace rolki, a na drugim segmencie rozmieszczone
s3 wzdluz jego tworzacych prowadnice. Na gérnym koricu jednego z segmentéw zabudowany jest oporowy
kolnierz, na ktérym osadzony jest korpus wyposazony w promieniowo-osiowe tozysko z uz¢bionym wierficem
podtrzymujacym no$na gtowice wraz z no$nymi ramionami. .

Zaleta urzadzenia wedtug wynalazku jest jego stosunkowo maty cigzar i niewielkie gabaryty. Dalszg zaletg
jest wyeliminowanie koniecznosci stosowania napedéw trudnych do wykonania i ucigzliwych w eksploatacji.
Konstrukcja urzadzenia umozliwia jego stosowanie w pomieszczeniach niskich jak tez w halach z suwnicami.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadowym wykonaniu na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia urzadzenie w przekroju pionowym, fig. 2 — urzadzenie w przekroju poziomym, a fig. 3 — przedstawia
szczeg6l zamocowania wymiennych hakéw ramion no$nych. Urzadzenie sktada si¢ z dwuczesciowego stupa 1
teleskopowego, w ktérego statym, zewnetrznym segmencie la umieszczony jest w sposéb przesuwny, wewne-
trzny segment 1b. Na obwodzie zewnetrznego segmentu la zabudowanych jest szes¢ prowadzgcych rolek 2,
rozmieszczonych w dwdch ptaszczyznach. '

Wewnetrzny segment 1b wyposazony jest w trzy prowadnice 3, w postaci szyn, rozmieszczone wzdtuz jego
tworzacych, ktdre stanowia prowadzenia dla rolek 2. Wewnetrzny segment 1b ma w gérnej swojej czesci oporo-
wy kotnierz 4, opierajacy si¢ na zewnetrznym segmencie 1a. Na oporowym kotnierzu 4, zabudowany jest korpus
5 napedu obrotu, wyposazony w dwukierunkowe lozysko 6 wzdluzne, zaopatrzone w uzebiony wieniec 7,
ktérego napedem jest silnik 8 z przektadnia 9. Na uz¢bionym wiericu 7 tozyska 6 spoczywa nosna gtowica 10,
wyposazona w nosne ramiona 11, do ktérych mocowane s3 wymienne haki 12.

Wewnatrz segmentu 1b zabudowany jest hydrauliczny sitownik 13 nurnikowy, ktérego dolna koricéwka
zamocowana jest przegubowo do dna zewngtrznego segmentu la, zas gérna jego czes$¢ — przegubowo do podsta-
wy dwukierunkowego tozyska 6 wzdluinego. W gérnej czesci wewnetrznego segmentu 1b zabudowany jest
kraficowy wytacznik 14 obrotu, uruchamiany krzywkami 15 umieszczonymi pod ramionami 11. Na zewne-
trznym segmencie 1a zabudowane s3 kraricowe wytaczniki 16 i 17 ruchu podnoszenia i opuszczania wewnetrzne-
go segmentu 1b i nosnej gltowicy 10 wraz z hakami 12. Wytacznik 12 uruchamiany jest przez oporowy kotnierz
4, wylacznik 17 — za pomoca krzywki 18. Do ramion 11 przymocowane s3 wymienne haki 12 za pomocy
dociskowych srub 19 i dociskowej ptytki 20. Haki 12 wspieraja si¢ na oporowym wsporniku 21 przyspawanym
do ramion 11. Sruby 19 zabezpieczone s3 za pomoca nakretek 22 Rolki 2 majg mimosrodows regulacje luzéw
istniejacych pomig¢dzy nimi a szynami 3.

Urzadzenie wedtug wynalazku dziata w nastgpujacy spos6b. Nosng gtowice 10 wraz z zatadowanymi na
hakach 12 przedmiotami podnosi si¢ i opuszcza przy pomocy hydraulicznego sitownika 13 nurnikowego. W cza-
sie tego ruchu prowadnice 3 przesuwaja si¢ w prowadzacych rolkach 2. Po osiagnigciu przez gtowice 10 odpo-
wiednio ustalonej wysokosci, ruch podnoszenia zostaje przerwany przez kraricowy wytacznik 17, uruchomiony
przez krzywke 18. Nastgpnie zostaje wiaczony silnik 8 powodujacy obrét nosnej gtowicy 10 tgcznie z uzgbio-
nym wiericem 7. Po obrocie nosnej gtowicy 10 o odpowiedni kat, ruch obrotu zostaje zatrzymany przy pomocy

krzywki 15 ikraficowego wylacznika 14 obrotu. W celu zanurzenia obrabianych przedmiotéw w wannach,
~ wywoluje si¢ ruch opuszczania gtowicy 10 z hakami 12 poprzez otwarcie doptywu medium z sitownika 13.
Przerwanie tego ruchu nastgpuje wskutek zadziatania wytgcznika 16 naciskanego przez kotnierz 4.

Zastrzeienia patentowe

1. Urzadzenie obrotowo-podnoszace do przemieszczania przedmiotéw podczas ich obrébki powierzchnio-
wej, sktadajace si¢ z glowicy, zespotu ramion noénych i z stupa, wewnatrz ktérego zabudowany jest sitownik,
znamienne tym, Ze stup (1) sktada si¢ zsegmentéw (la) oraz (1b), usytuowanych wzgledem siebie
wspétsrodkowo i przesuwnie, przy czym na wysuwnym segmencie (1b) zabudowane jest dwukierunkowe tozys-
ko (6) wzdtuzne z uzebionym wiericem (7), podtrzymujqcym nosng glowice (10) wraz z no$nymi ramionami

(11).
2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1,znamienne tym, Zze pomigdzy segmentami (1a) i (1b) zabudowane
s3 prowadnice (3) i prowadzace rolki (2).
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