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Przedmiotem wynalazku jest regulator progra-
mowy do automatycznych kompensatoréw elektro-
nowych, samopiszacych z wykresem kolowym,

Powszechnie uzywane regulatory temperatur
pozwalaja wyla}z.gie na utrzymywanie nastawio-
nej statej temperatury w piecu. Wiele proceséw
technologicznych wymaga zmian temperaturY
wedlug scisle okreslonego przebiegu (programu)
w czasie. )

Dotychczas uzywane termoregulatory wymaga-
ja Kazdorazowego nastawienia zadanej tempera-
tury. W zwigzku z tym otrzymanie w procesie
technologicznym zmian temperatury zmusza do
nieprzerwanej recznej obstugi regulatora i nie
gwarantuje doktadnosci.

Bedacy przedmiotem' wynalazku regulator pro-
gramowy pozwala narzuci¢ przebieg temperatur
w czasie wedlug nalozonego uprzednio programu,
Przebieg temperatur jest rownoczeénie rejestro-
wany na wykresie. Dokladnos¢ narzucanych przez

regulator prcgramowy temperatur miesci si¢ w gra-
nicach dopuszczalnego bledu uzytego termoregu-
latora.

Regulator programowy jest opracowany specjal-
nie do automatycznych kompensatoréw elektrono-
wych, samopiszacych, z wykresem kolowym np.
typu EPD-07, EPD-17, EPD-27. Nadaje si¢ rowniez
do wszystkich regulatoréw z wykresem nozowym
o podobnej konstrukcji.

Zasade dzialania regulatora programowego wy-
jasnia fig. 1 i 2. Zasadniczym elementem steru-
jacym temperature jest krzywka 1. Po krzywce
§lizga sie dzwignia 3, ktéra wspoélpracuje za po-
moca zebatki i przekladni 4 z koéitkiem zebatym
nasadzonym na walek 5 mechanizmu nastawczego
temperatury. Krzywka sprzezona jest z mecha-
nizmem zegarowym obracajgcym papierowy wy-
kres kolowy. Jednoczesnie wskazéwka 2 normal-
nie wskazuje temperature na skali, DZwignia 3
jest symetryczna wzgledem wskazowki nastaw-



czej 6. Przy odpowiednio dobranym przetozeniu
wskazéwka 6 powtarza wiernie ruchy sterowanej
przez krzywke dzwigni 3. Wskazéwka 6 i wska-
zoéwka zapisujgca opierajac si¢ na papierze wy-
kresowym swobodnie mieszcza sie¢ pcod krzywka.
Fig. 2 przedstawia schemat zamocowania i nape-
du krzywki. Walek 11 potgczony ze wskazéwka 2
nie ulega zmianie. Walek 10 mechanizmu zegaro-
wego sprzezony jest przy pomocy sprzegla stoz-
kowego 9 i umieszczonego na nim zatrzasku 12
z pierscieniem 13 krzywki 1.

Krzywka jest wykonana z przezrcczystej masy
plastycznej na przyklad metakrylanu etylu. Jest
ona unieruchomiona w osadzeniu przy pomocy
pierscienia dociskowego 7, po ustawieniu jej po-
tozenia poczatkowego. Papier wykresowy 8 zakla-
da sie na kolki zatrzask6w przed zalozeniem
krzywki, Ustawienie polozenia wyjsciowego jest
mozliwe przez obrot sprzegta 9 po jego wcisnieciu.
Na osi 5 umieszczona jest sprezyna spiralna cofa-
jaca mechanizm nastawczy kompensatora elektro-
nowego w ten sposob, ze koncéwka diwigni 3
styka sie zawsze z krzywka.

Zarys krzywki wykresla si¢ na papierze wy-
kresowym wedlug zadanego programu, Oczywiscie
szybkos¢ wzrostu i spadku temperatury uwarun-
kowane s3 moca pieca i jego bezwladnoscig
cieplng. Krzywke wykonujemy wedlug wykreslo-

nego zarysu i obracamy w ten sposéb, ze po-.

wierzchnia krzywki stykajaca sie z papierem jest
na zewnatrz. Krzywka jest w polozeniu pracy
lustrzanym odbiciem 2adanego programu. Przy

uruchamianiu kompensatora z regulatorem progra-
mowym najpierw ustawiamy na papierze wykre-
sowym godzine. rozpoczecia pracy (wzgledem
wskazowki zapisujgcej), nastepnie - ustawiamy
krzywke w ten sposéb, ze poczatek cyklu prze-

‘biegu temperatur styka sig¢ z koicowka dzwigni 3.

Zastrzezenie patentowe

Regulator programowy do termoregulatoréw sa-
mopiszacych, znamienny tym, ze posiada krzywke
przezroczysta (1), sprzezong za pomocg pierscie-
nia (13) i sprzegla stozkowego (9) z watkiem (10)
mechanizmu zegarowego termoregulatora samopi-
szgcego, oraz dzwignig (3), ktéra wspolpracuje
za pomocqy zebatki i przekladni (4) z kotkiem ze-
batym osadzonym na watku (5) znanego mecha-

. nizmu- nastawczego temperatury, a ktérej wolny

koniec ramienia $lizga sie po krzywce (1) i zalez-
nie od wielkosci promienia krzywki w danym
miejscu obraca w jedng lub w druga strone wa-
lek (5), regulujgc tym samym doplyw ciepla do
pieca, przy czym zarys krzywki (1) jest identyczny
Z wyznaczonym uprzednio przebiegiem temperatur
w postaci wykresu programowego w ukladzie
biegunowym.
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