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(54) Zapojeni Fidici ¢asti systému pro regulaci polohy

Vynalez se tyka zapojeni fidici casti systému
pro regulaci polohy, které fesi problém regulace
polohy elektrickych pohonil tak, aby prubéhy
jednotlivych stavovych veli¢in pii regulatnim
pochodn byly blizké pozadovanym pribéhim.

Dosud béiné uzivané zapojeni fegulatniho
systému vyuziva regulatorii dil¢ich. stavovych
veli¢in, které jsou vzajemné fazeny tak, ze vystup
-z reguldtoru nadfazené stavové veliciny fidi re-
gulator podiizené stavové veliciny.

Nevyhodou tohoto FeSeni je G(plnd zdvislost
fizeni podfizeného regulatoru na vystupu nadra-
zeného regulatoru. To se projevuje v pribéhu
regulaéniho pochodu zvétenou dynamickou od-
chylkou a zejména znalnou zavislosti regulac-
niho pochodu na vnéjsich vlivech.

Vyse uvedené nedostatky odstrafiuje zapojeni
fidici ¢asti systému pro regulaci polohy podle
vynalezu, jehoZ podstata spociva v tom, Ze prvni
vystup zafizeni pro vytvateni fidici trajektorie
je pripojen na tidici vstup regulatoru polohy,
druhy vystup zafizeni pro vytvéafeni fidici tra-
jektorie je pFipojen na prvni fidici vstup regula-
toru rychlosti, na jehoz druhy Fidici vstup je pfi-
pojen vystup nadfazeného regulatoru polohy
a dale v tom, Ze tieti vystup zafizeni pro vytva-
feni Fidici trajektorie je pfipojen na prvni fidici
vstup regulatoru proudu motoru, na jehoi druhy
#idici vstup je ptipojen vystup nadfazeného re-
gulatoru rychlosti.
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Pouzitim tohoto zapojeni fidici &asti regulacni-
ho systému je dosazeno, Ze regulatory dil¢ich
stavovych velicin jsou Fizeny odpovidajicimi vy-
stupy ze zafizeni pro vytvafeni fidici trajektorie
tak, aby pii regulaénim pochodu byly dodrZeny
arovné dil¢ich stavovych veliin. Jinak feCeno,
aby trajektorie pohybu soustavy co nejlépe sledo-
vala trajektorii fizeni. Dal3i pfednosti tohoto fe-
Seni je nezavislost regula¢niho pochodu na vnéj-
sich vlivech, napriklad na velikosti zatézovaciho
momentu. Regulatory dil¢ich stavovych velicin
jsou vidy linearniho typu. P¥i zméndch pozadav-
kG na Fizeni se méni pouze struktura nebo algo-
ritmus zafizeni pro vytvafreni Fidici trajektorie.
Timto zafizenim mutze byt pfipadné i vhodny
mikropocitac.

Na piipojeném obrazku je zndzornén pfiklad
zapojeni Fidici €asti regula¢niho systému podle
vynalezu, kde zadana hodnota W je zavedena
na prvni vstup 11 zafizeni 1 pro vytvareni fidici
trajektorie. Jeho prvni vystup 13 je pfipojen na
#idici vstup 21 reguldtoru 2 polohy, nebot ma
vyznam %adané hodnoty polohy, tj. stavové veli-
&iny X,,. Druhy vystup 14 zatizeni I pro vytvédfe-
ni fidici trajektorie je pfipojen na prvni fidici
vstup 31 reguldtoru 3 rychlosti, nebot stavova
veli¢ina X,, ma vyznam zadané hodnoty rychlos-
ti. Druhy #idici vstup 32 regulatoru 3 rychlosti
je pripojen na vystup 23 regulatoru 2 polohy, kte-
ry se uplatni predevdim pfi piisobeni zatéiného



momentu a jinych vnégich vlivech, a z urdité &asti
jako korekce stavové veli¢iny x,,, kterd ma vy-
znam %idané hodnoty rychlosti. Tieti vystup 15
zatizeni 1 pro vytvafeni Fidici trajektorie je pti-
. bojen na prvni fidici vstup 41 regulatoru 4 prou-
du, nebot stavova veli¢ina X3, m4 vyznam %adané
hodnoty dynamické slozky proudu motoru. Druhy
fidici vstup 42 reguldroru 4 proudu je ptipojen
na vystup 34 reguldtoru 3 rychlosti, ktery se
uplatni pfedeviim p#i plisobeni zatéiného mo-
mentu a z urcité Casti jako korekce stavové ve-
li¢iny X3/, kterd ma vyznam 24dané hodnoty dyna-
mické slozky proudu motoru. Vystupem 44 re-
guldtoru 4 proudu je Fizena vykonova &ast poho-.
nu. Druhy vstup 22 reguldtoru 2 polohy, tieti
vstup 33 reguldtoru 3 rychlosti a tfeti vstup 43
reguldtoru 4 proudu sloui k zavedeni ptislu§nych
zpétnych vazeb X;, Xy, X35, Na druhy vstup 12
zafizeni 1 pro vytvafeni fidici trajektorie jsou
pfivedeny pocate¢ni hodnoty stavovych veli¢in
/X (0)/ a na t¥eti vstup 16 jejich nejvétsi dovole-
né hodnoty (x)m.

PREDMET

Zapojeni fidici ¢asti systému pro regulaci polohy
sestdvajici ze zafizeni pro vytvareni fidici tra-
jektorie a vzdjemné podtizenych reguldtori po-
lohy, rychlosti a proudu motoru vyznaZené tim,
Ze prvni vystup (13) zafizeni (1) pro vytvafeni
fidici trajektorie je pfipojen na Fidici vstup (21)
reguldtoru (2) polohy, druhy vystup (14) za-
fizeni (1) pro vytvéfeni tidici trajektorie je pfi-
pojen na prvni Fidici vstup (31) reguldtoru (3)

PouZiti zapojeni podle vynalezu je vyhodné ve
viech pripadech regulace drahy, nebot' prostfed-
nictvim zafizeni pro vytvdfeni Fidici trajektorie
a soustavy hierarchicky fazenych regulatorli lze
dosdhnout poZadovany, tj. optimdlni prabeéh
regulainiho pochodu. Ridici trajektorie muze
byt, podle poZadavkil, funkci mnoha stavovych
veli¢in, napf. drahy, rychlosti, prvni a druhé de-
rivace rychlosti. Zatizeni pro vytvdfeni tidici
trajektorie miZe tedy na svém vystupu poskyto-
vat vice Fidicich stavovych veli¢in ne% lze b&iné
vyuiit v regulaénim systému. Nékterych stavo-
vych veli¢in lze s vyhodou vyuit pro fizeni dal-
gich navazujicich systém Fizeni. Protoze s&.pro-

blém optiméalniho tizeni pohonu soustfed'uje do™ -

zminéného zafizeni pro vytvafeni Fidici trajek-
torie, zatim co regulatory pohonu jsou standardni
a linedrni, bude vyhodné v néroénych pripadech
zafizeni pro vytvafeni Fidici trajektorie uskuted-
nit pomoci mikropoditace. '
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rychlosti, na jehoZ druhy fidici vstup (32) je pfi-
pojen vystup (23) nadrazeného reguldtoru (2)
polohy a daile tim, Ze tfeti vystup (15) zatizeni
(1) pro vytvareni fidici trajektorie je pfFipojen
na prvni fidici vstup (41) reguldtoru (4) proudu
motoru, na jehoZ druhy fidici vstup (42) je pfi-
pojen vystup (34) nadfazeného regulatoru (3)
rychlosti.

1 vykres

204575

i

‘

g



204575

[ 74490

&

NNN‘

N\S«

w

(7)

7

(0)7)

w1 |

44

Ky o

e

+H

Ry

et OC

K *r ¢

H




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

