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(54) Za¥izeni pro manipulaci s obrobky

Vynélez se tyka zarizeni pro manipulaci s
v8tSimi skfifiovymi obrobky p¥i jejich opra-
covéni zejména na obrébécich strojich. MiiZe
viak byt pouZito téZ pro manipulaci na ji-
nych, napfiklad ruénich pracovistich.

Dosud pouZivané zplisoby manipulace s ob-
robky, zvlasté u velkych obrédbécich strojd,
znaCné& sniZuji hospodarnost t&chto strojd,
protoZe upindni a prepinani obrobku zptiso-
buje znacné ¢asové ztraty a navic nezarucu-
je presnost polohy obrobku vici stroji. Ten-
to problém se u vyrobcilt a uZivateld velkych
obrébé&cich stroji FeSi tim, Ze se napfiklad
stavi deskové horizontky se dvéma upinaci-
mi plochami (prodlouZené pojezdy stojanu)
nebo jako kombinace upinacich desek
s otofnym stolem, portalové stroje s otoc-
nym stolem, portdlové stroje se dvéma stoly
apod. V t&chto pfipadech se na jedné upi-
naci ploSe obrabi a soucasné& se na druhé
upinaci ploSe provadi ustaveni a upnuti dal-
8iho, resp. odepinéni jiZ hotového obrobku.
Zde je Casovd ztrédta podstatn& sniZena, ne-
vyhodou vSak je podstatnd zvy$end cena
stroje a znatné& zvétSend pldorysnid zasta-
vénéd plocha v diln&. VSeobecné pouZiti otod-
ného stolu jako manipuldtoru pro velké ob-
robky je nevyhovujici z ekonomického hle-
diska i z hlediska potiebné tuhosti upnutého
obrobku. Stejné& tak i na pracovistich mimo
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obréabéci stroje, jako naptiklad montd? vel-

. kych strojnich skupin, lakovny, pi¥ipravna

stanovisté pro upindni a vyrovngvani obrob-
kl pro velké obrabéci stroje apod. :

Uvedené nevyhody podstatnd odstraiiuje
zaFizeni pro manipulaci se skfifiovitymi ob-
robky, které je tvoifeno pohyblivou manipu-
la¢ni deskou, jehoZ podstata spociva v tom,
Ze manipulatni deska méa ve své spodni pio-
Se' vytvofenu dvojici podélnych drazek a
dvojici pFitnych drdZek pro pevné pohané&ct
kladky a zvedaci pohdnén¥ kladky. DalSi
zlepSeni je pak navic moZné kruhovou dréZz-
kou. '

Zv1a§té vyhodné je pouZiti tohoto mani-
pulagniho zafizeni pro velké obrdbéci stro-
je, kde podstatné zkracuje ¢as pro upnuti a
pfepnuti obrobku. '

Priklad provedeni zafrizeni pro manipulaci
se skiiflovitymi obrobky je zndzornén na
pFipojené vykresové Casti na obr. 1 aZ 11,
kde obr. 1 aZ 5 predstavuje provedeni pro
manipulaci u deskové horizontky a obr. 6 aZ
11 provedeni pro manipulaci v prostoru la-
kovny.

Jak je patrno, deskovd horizontka 1 je vy-
bavena konvenénimi upinacimi deskami 2.
Mezi nimi, resp. vedle nich je umisténa
zv1astni upinaci deska 3, jejiz horni plocha
je ve stejné roviné jako horni plochy desek



2 V upinaci desce 3 jsou zabudovany vy- |

Mo

suvhé mechanismy pro pfi¢nou a kruhovou

manipulaci, pfesné ustaveni a upnuti obrob-

ku. VSechny tyto mechanismy jsou v zasu-
nutém stavu uloZeny v desce 3 tak, aby
v prlpadé potfeby bylo moZno upinat obrob-
ky pifimo na desky 2 a 3 stdvajicim kon-
venénim zplsobem, nap¥. b&Znymi upinka-
mi .Obrobek se upind na horni plochu 4 ma-
nipulaéni desky 5 na pfipravném stanovisti
mimo stroj. Deska 5 je na své spodni ploSe
68 opatfena dv&ma podélnymi drdZkami 7,
dvéma pfiénymi draZkami 8 a kruhovou
drazkou 9. Rozted podélnych dréZek 7 roztec
pfiénych draZek 8 a rozte€ primér kruhové
draZky 9 jsou shodné a na obrézcich zndzor-
n&né hodnotou a. Déle jsou na spodni ploSe
6 desky 5 do Ctverce uspordddny otvory s
kalenymi vlozkami 10 vzdjemné od sebe
vzdalenymi o rozte¢ b. Soudet rozteéi vSech
kalenych vloZek 10 na jedné stran& &tverce
je oznafen hodnotou e. VleZky 10 slouZi
jako protikusy pro aretaéni a upinaci mecha-
nismy umisténé v desce 3. DraZky 7, 8 a 9
slouZi jako vedeni pro p¥imoc&arou a kruho-
vou manipulaci s obrobkem. Deska 5 s upnu-
tym obrobkem se prepravi z pripravného
stanovi§té do pfedavaci polohy pomoci pev-
nych pohdné&nych kladek 11 uspofddanych
ve dvou Fadach s roztedi a. Prostiednictvim
obou Fad kladek 11 se provadi podélna pfe-
prava. VSechny kladky 11 jsou pohénény z
pohonng skiing 12, Deska 5 je b&hem podél-
né piepravy vedena draZkami 7. V prFeddva-
cf poloze mé4 deska oznaceni 5A a je zde
hrub& zastavena pohonem podélné prepra-
vy. Po.pfedéni na pfi¢nou prepravu ke. stroji

1 .je-deska 5 presn® ustavena areta¢nimi ko- .

liky 14A. Piesun desky 5A z p¥edavaci polo-
hy ke stroji 1, kde je deska oznadena 5B,
probihd nésledovnd. Od predédvaciho stano-
visté aZ ke straji 1 jsou uspofddény ve dvou
Faddch zvedaci pohdn#né kladky 15, 15A,
roztet obou ¥ad je a a je op&t shodné s roz-
te¢i dréaZek .7, 8 a s roztenym primérem
drdZky 9. RovnéZ je shodnd s rozte€i Fad
pevnych kladek 11. Kladky 15,15A se zved-
nou do.  horni polohy. Kladky 15 situované
pod deskou 5A zapadnou do pfiénych dra-
Zek 8, tuto zvednou a uvolni vedeni kladek
11. Po zapnuti pohonu 16 se za&ne deska 5A
pohybovat smé&rem ke stroji 1. Manipula&ni
deska v poloze u stroje oznacend 5B se hru-
b& zastavi pohonem 16. Po zastaveni se za-

sunou kladky 15, 15A do spodni polohy &
manipulaéni deska dosedne na upinaci des-
ku 3. Presné ustaveni desky 5B se provede
aretaénimi koliky 14B, nacfe’ néasleduje

~upnuti manipulaéni desky 5B upinacimi jed-

notkami 17. Manipula&ni desku je moZno u
stroje 1 pfesn& ustavit a upnout v polohédch
vzdjemné& od sebe vzdélenych o rozte€ h. Na
obrdzcich. je naznafena moZnost pii¢ného
piestavéni ve tiech polohdch, tzn., Ze deska
5 midZe byt ustavena a upnuta tak, Ze jeji
stfed S souhlasi s body §Y, O nebo S8” na
desce 3. Stejnym zplisobem, ale obrdcend se
provede presun manipulaéni desky 5 od stro-
je do pieddvaci polohy. Kruhové natofeni
manipuladni desky 5B je moZno provadét
pouze v poloze, kdy stifed S souhlasi s.bodem
0 na upinaci desce 3. Postup je nésledujicl.
Upinaci jednotky 17 a aretatni koliky 15B
se uvolni a zasunou do upinaci desky 3. Do
horni polohy se vysunou dvé zvedaci poha-
néné kladky 15A a dv& zvedaci podp#rné
kladky 18. VSechny &tyfi Kladky zapadnou
do kruhové drdzky 9 na spodni ploSe 6 des-
ky 5. Po zapnuti pohonu 16 tak, e ob& Klad-
ky 15A maji vii¢i sob& opaény smysl otddeni,

~nastane kruhovy pohyb desky 5B. Pfesné na-

staveni se provede aretanimi koliky 14B
a upnuti upinacimi jednotkami 17.
Na obr. 6, 7, 8, 9, 10, 11 je zndzornén pii-

..klad provedeni. zaFizeni pro manipulaci s

obrobky v prostoru lakovny. Obrobek 19 je
poloZen, resp. upnut na horni plochu 4 des-
ky 8, ktera ma na spodni ploSe 6 dvé& podél-
né drazky 7 a dvé pfitné drazky 8. Na spod-
ni plose 6 jsou dale ¢tyfi kruhové otvory 20,
tyto slouZi pro aretaci a zvednuti desky % na
pfislusnych pracovistich v lakovné 21. -Na
pracovistich je devét odklddacich stanovist
22, v prilehlé &éasti expedice 23 dal3i odkléa-
daci stanovisté 24, 24A 24B a v piilehlé ¢ésti
montaZzni haly 25 odkladaci stanovisté 26
pro manipulaéni desky 5. VSechna stanovisté
jsou vzdjemné& propojena pritnymi vélecko-
vymi drahami 27 a podéinymi valeckovymi
drahami 28. Manipulace s obrobky zde pro-
bih4 stejn& jako u prvého prikladu prove-
deni s vyjimkou kruhové manipulace. I po-
uZité technickeé prostredky jsou ‘prakticky
tytéz.

Z uvedentho vypl?vé Ze manipulaénl za-
Fizeni mé velmi S3iroké uplatné&ni, ze]ména
ve strojirenstvi,
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Pfedmét vynédlezu

1. ZaFizeni pro manipulaci s obrobky, ze- 2. Zafizeni podle bodu 1, vyznacene tim;,”
jména skiifiovitymi, které je tvofeno pohyb- Ze manipula¢ni deska (5) mé ve své spodiii
livou manipula¢ni deskou, vyznacfené tim, plose (6) vytvoFenu Kruhovou drafku (9)
Ze manipula¢ni deska (5) méd ve své spodni pro zvedaci pohanéne kladky (15) a- pod-
plose (6] vytvofenu dvojici podélnych dré- p&rné kladky [18)

Zek (7) a dvojici pfiénych podélnych draZek
(8) pro pevné pohédnéni kladky (11) a zve-
daci pohané&né kladky (15).

11 vykresi

: ]ihoéeské tiskérny n. p., prov. 03
- Cena Kés 2,40
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