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Elektro-mechaniczny naped zacisku szczek chwytaka
robota i manipulatora -

Przedmiotem wynalazku jest elektro-mechaniczny naped zacisku szczgk chwytaka robota i manipulatora.

Znany jest naped zacisku chwytaka, wedtug patentu ZSRR nr 585964, ktéry wykonany jest w postaci
cylinc\ra sitowego posiadajacego dwa ttoki z przeciwlegle skierowanymi ttoczyskami, na koricu jednego z ktérych
wykonany jest srodek pod gniazdo chwytanego elementu, a koricu drugiego kulista podpora, na ktéra oddziaty-
wuje stozkowe gniazdo wykonane w dZzwigni wahadtowej taczacej dZwignie chwytajace z napedem.

Znane jest réwniez rozwiazanie napgdu wedtug patentu RFN nr 2449078, w ktérym w kazdym z elemen-
téw mocujacych ustalony jest korpus, w ktérym utrzymywany jest przesuwnie w kierunku wzdtuznym cylinder
roboczy wyposazony w ttok stuzacy do napedu wystajacego ttoczyska zzamocowanymi do niego palcami
mocujacymi.

Istota napg¢du z uktadem dZwigniowym napedzanym silnikiem elektrycznym wedtug wynalazku polega na
tym, ze silnik elektryczny liniowy tubowy wyposazony jest w pakiet sprezyn talerzowych o statej charakterysty-
ce i umieszczony jest w obudowie. -

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku. !

Elektro-mechaniczny naped zacisku szczek chwytaka robota i manipulatora wedtug wynalazku zawiera
- silnik elektryczny liniowy tubowy f, ktéry wyposaZony jest w pakiet sprezyn talerzowych 2 o statej charaktery-
styce (P/f/ = const.) oraz w uktad dZzwigniowy 3 do zaciskania chwytanego przedmiotu. Cato$¢ umieszczona jest
w obudowie 4. Silnik liniowy tubowy 1 powoduje ugiecie pakietu sprezyn talerzowych 2 i jednoczesne otwarcie

szczek chwytaka przez uktad dZwigniowy 3. W momencie wylaczenia silnika 1 pakiet sprezyn talerzowych 2
powoduje zamknigcie szczgk chwytaka.

Naped wedtug wynalazku pozwala napg¢dza¢ réznego rodzaju chwytaki robotéw i manipulatoréw lub tez
moZe stuzy¢ jako element mocujacy réine technologiczne urzadzenie wspétpracujace z robotem, jak na przy-
ktad aparat do spawania, zgrzewania, malowania itp.
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Elektro-mechaniczny naped zacisku szczg¢k chwytaka robota i manipulatora z uktadem dzwigniowym do
zaciskania chwytanego przedmiotu napg¢dzanym silnikiem elektrycznym, znamienny tym, zZe silnik elektryczny
linjowy tubowy (1) wyposaZony jest w pakiet sprezyn talerzowych (2) o statej charakterystyce i umieszczony
jest w obudowie (4).
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