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(54) Universdlni m&rict pripravek pro zjist&ni sméru a polehy esy diry na
t¥iseuradnicovém mé¥icim stroji

UmoZhuje snadné zji¥tsnf sméru |
8 polehy osy libovolnd orientovand dixy, |
u n8ho¥ chyba mé¥eni nenf zdvisld na - , }
sudru osy vélcové diry, a to L na soufad- 1 | .
nicevych m8¥icich strojich, kters nejsou ’ '
vybavehy programem pro.néfeni libevelné

orientovanych d¥r. P¥ipravek je iybavon ” | / : rt

odpruZenym detykem a dvéma dotykovymi
li8tami spojenymi s odmérnou rovinou, 2

V uisté dotykovich 1iit'nohou byt provedes
ny také Sty¥i kulevé dotyky, z hiohZ
nékteré mohou byt se¥iditelns,
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Vyndlez se t¥ké universélniho m8¥iciho p¥ipraviku pro zjistenl smdru a polohy osy

diry na t¥fsoufadnicovém m&Ficim gtroji,

V soudasné dobé t¥isoutadnicové mE¥iei stroje méFent smEru a polohy osy dfry bud
umoﬁﬁuji nebo neumoinuji, To zdvisi nejména na programovém vybaveni stroje & na. vlastnos-
tech poitale, kiexrym je souFadnicovy m&¥icl stroj vybaven, U soufadnicovych md¥iscich
strojd pro mé¥eni neorientovanych dé», se tyto diry méFL velkym mnoZstvim bodd, minimalne
peti body, jejich# namd¥ené soudadnice se vyhodnocujz pevné vestavenymi programy vypodtu
nérodnymi. iteracnlmi metodami pro Pedeni vioe neznamych, dosahujicich nekplik set vypoétOm
vych krokl s opakovédnim, U souradnicovych mé&¥icich stroji, u kterfch se neprovédi mé¥ent
neorientovanych dér; neni-mo¥no neorientované diry md¥it, P¥itom pro merem diry Je vhodné
zndt smér a polohu jeji osy, kdy Jje moZno pomdrnd Jednoduchymi obecnd zndmymi metodami

analytické geometrie stanovit‘prﬁmér dfry.,

Tyto obtie odstraiuje universdlni mdFiel bfipravek pro. zji8t&nf sméru a polohy osy
diry na t¥isoufadnicovém m¥¥iecim stroji podle Q&nélezu. Jeho podetatou je, Ze sestdvd
z t8lesa opat¥eného aleEpoi Jednim odpruZenym dotykem a na okrajich dvémm ro#nobéﬁnfmi
dotykovymi 1li8tami, pevns spojenymi & odmé&rnou rovinou unistdnou v rovind rovihob8iné
§ rovinou soundrnosti vl dotykovym 1istém, vzddlenou od roviny soumdrnosti o hodnotu

4

vét8d ne¥ mula, V miste dotykovych 118t Jeou provedeny 8 v¥hodou &tydi kulove dotyky
3 radiusem vétdim ne¥ nuls, z nich? n8které mohou byt seriditelne.

N

Pokrok dosafeny vyndlezem spoclvé v tom, Ze je umoZndno relativné snadné a caeové
nenérodné zjiéteni sméru a polohy o8y libovolng orientované vélcové dlry 8 tmm, Ze navic
chyba md¥eni neni zdvisld na sméru osy md¥ené diry. P¥inosem této metody je zejména
moZnost aplikace na sou¥adnicovich md¥icich strojich, které nejsou vybaveny programem
probméieni 1libovolnd orientovanych d8r, P¥ipravek je v urditém rozsahu prﬁmérﬁ dér uni-

versélni.

Vyndlez je zndzorndn na p¥ipojeném v¥kresu, ktery pFedstavuje:
obr, ‘1 universdlni m¥¥ici p¥ipravek pro zji¥tdni sméru & polohy osy dfry na t¥#{soufadni~

covém mé¥ielim stroil
obre. 2 detaill odprufendho dotyku

obr, 3 piipravek, u nshoZ jsou dotykové 1lidty nahrafeny kulovymi dotykj.4

Zékladni 84st{ pFipravku je téleéo 1 opat¥ené na okrajich d#éma rovnobéZnjmi détyko;
vymi 1iStami 2 , proti nim¥ je umfstdn odpruZeny dotyk 3. Odprufeny dotyk 3 je urden |
k dotladendi dotykovych 118% 2 do mlst dotykd se stdnou zjisfovane diry, tedy k jednoznad-
nemu urdeni polohy t&lesa )1 viidi této di¥e. Odprufenyech dotyksd 2 mi%e byt pou¥ito 1 vice.
S t8lesem 1 Je pevnd spojena odmdrnd rovins 4 umistdnd tak, %e le¥f v rovind soumérnosti
dotykovyoh 1i8t 2, Dotykové 1iSty 2 mohou bft nahrafeny ctyrmi kulovymi dotyky 5, kdy

rddius je v&ét3{ neZ 0, 2z nich¥ alespoh nékteré mohou byt seriditelnd,



Pri zglsfovanl sméru a polohy o8y dlry na t¥iscuradnicovém méricim gtroji v prlpade,

e odmdrné rovina 4 leZi v roving soumernost1 dotykovych 1i8t 2, se unlversélnl méFic
p¥ipravek vioZi do diry tak, aby odmerna rovina 4 vydnivela ven z diry a byla p¥istupna
m&¥icimu dotyku souradnicoveho méFiciho stroje. Osa diry leZi p¥itom v této odmérné
foviné 4. Po zasunuti p¥ipravku do diry pisobi odpruZené dotyky 3 na t&leso pfiprayku 1

“itléénou silou, a to ve smyslu proti vysledné reakoi dfry na dotykové 1idty 2, &fm¥
Je zaglstena jednoznacna poloha pFipravku 1 ve zjisEované di¥e, Poté se zmS¥{ zpisobenm
beznym pa souFadnicovém mé¥icim stroji t#i rizné body na odm¥rné roving 45 pr¥ipravkem se
pootoZi o libovolny thel okolo osy diry s vyhodou o 300‘ 120% opét se zmd¥{ t¥1i body
odmérné roviny, Z namé¥enfch bodd se pak vyhodnoti b&Znym zpﬁaobem paramebtry md¥enych

rovin a stanOV1 se prisednice t&chto rovin, kterd Je osou md¥ené dfiry, .

23i5%ovén{ smdru a polohy osy diry ha tfisoufédnicovém méFicim straji_jefmoéné
1 v p¥ipadd, ¥e odmérnd rovire 4 des rovinou soumSrnosti dotykovych 1idt 2 rovnob&ind

a Je od nf vzddlena o zndmou vzddlenost !

"

FV§echna tato vyhodnoceni jsouw provéddna v rdmei b¥¥ného vybaveni mé¥icfho stroje,

PﬁEDMEm- vY-N.&LEZU

. le Universdlnf méfici p¥{ pravek pro zjisteni sméru a polohy osy diry na trisourqdnicovém

mériolm stroji vyznaleny tim, %e sestdvd z $3lesa (1) opat¥eného alespon jednim
odpruienym dotykem (3) a na okrajich dvéma rovnob&¥ngmi dotykovymi liétami (2)
pevind spojenymi & odmErnou rovinou (4) unist&nou v roviné rovnobd¥né s rovinou
soumérnosti va3i dotykovym 1iStdm (2), vzddlenou od roviny soumernosti © hodnotu

véts8{ ne¥ nula.

2+ Universdlni mé¥ici pFipravek podle bodu 1. vyznadeny tim, ¥e v mists dotykovych 113t (2)
Jsou provedeny &ty#i kulové dotyky (5), 2z nich¥ nekteré jsou seriditelné

3 vykresy
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