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OZET

VANALI GAZ CIHAZI

Bir kapama wvanasi (100) wve kapama wvanasini (100) elektriksel
olarak <c¢alistiran bir kumanda 1tlUnitesi ig¢eren gaz c¢ihazidir.
Kapama wvanasi (100) bir kapama agzini (110), gaz geg¢isini agmak
va da kapatmak icin bir kapatma elemanini (120), kapatma
elemanina (120) tutturulmus bir hareketli tertibat (131) igeren,
kapatma elemaninin (120) hareketli tertibatla (131) bitinlesik
olarak hareket ettidi ve hareketli tertibatla (131) manyetik
olarak iligkilendirilmis elektromanyetik araglari (137} igeren
bir elektromanyetik aktiiatdéri (130) ve hareketli tertibati (131)
hareket ettirmek icgin bir manuel aktuatdri (140) icerir, séz
konusu manuel aktuatdr (140) Thareketli tertibattan (131)
ayrildigi bir ag¢ik pozisyonu 1igerir, bkoylece elektromanyetik
aktiiatér (130) kapatma elemanini (120) kapatmak {izere etki

edebilir.

21



10

15

20

25

30

35

ISTEMLER

1. Gaz akisini agmak ya da kapatmak icin bir kapama vanasi (100,

1007y wve kapama vanasini (100, 100") elektriksel olarak
calistiran bir kumanda initesini (Z200) iceren, kapama
vanasinin {100, 100’) bir kapama agzini (110) ve gaz gegisini
acmak va da kapatmak i¢in kapama agzi (110) 1ile birlikte
calisan bir kapatma elemanini (120) ve kumanda lnitesi (200}
tarafindan kumanda edilen, kapatma elemanina (120)
tutturulmus bir hareketli tertibata (131, 1317) dicerdidi,
kapatma elemaninin (120) hareketli tertibat (131, 1317) ile
biitiinlesik olarak  hareket ettigi bir elektromanyetik
aktiiatdri (130, 1307) wve hareketli tertibatin (131, 1317)
pozisyonunda dedisim olmasina olanak tanivyan, Thareketli
tertibat (131, 131") ile manyetik c¢larak iliskilendirilmis
elektromanyetik araclari (137, 137") Li¢erdidi; wve kapama
vanasinin (100, 100’) ayrica gaz akisini kapatmak ig¢in
hareketli tertibati (131, 1317) kapatma elemaniyla (120)
birlikte hareket ettirmek izere yapilandirilmis ve hareketli
tertibattan (131, 1317} ayrildidir bir agik pozisyonu igeren
bir manuel aktiiatdérid (140) igerdidi bir gaz c¢ihazi olup,
6zelligi; manuel aktilatériin (140) ayrica gaz akisini acmak
i¢cin de hareketli tertibati (131, 131') kapatma elemaniyla
(120} birlikte hareket ettirmek lzere vyapilandirilmis olmasi,
86z konusu manuel aktiatorin (140) gaz akiginiy acgmak Uzere
sz konusu hareketli tertibati (131, 1317) hareket ettirmek
i¢in hareketli tertibatla (131, 131’) eglenmis olmasi ve
delayisiyla elektromanyetik araclara (137, 137"} elektrik
darbesi verildidinde kapanmasinl saglamak i¢in kapatma

elemanina (120} etki edebilmesi ile karakterize edilir.

. Istem 1’e gbre gaz cihazi olup, 6zellidi; manuel aktilatérin

(140} hareket edebilir bir kalici miknatisi (150) icermesi,
manuel aktiiatdr (140) gaz gegisini agmak ve kapatmak icgin

hareket ettidinde hareketli kalici miknatisin (150) hareketli
16
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tertibatla (131, 131’) biitinlesik olarak hareket etmesi ve
kapatma elemani (120) acik peozisyona ulastidinda hareketli
kalici miknatisin (150) hareketli tertibattan (131, 1317)

ayrilmasidir.

. Istem 2’'vye gore gaz cihazi olup, 6zellidi; kapatma elemaninin

(120} bir kapali pozisyonunun clmasi ve hareketli tertibatin
(131, 131"y sb6z konusu kapalil pozisyondan bir ilk yolunun
olmasi, manuel aktiiatérin (140) stz konusu kapalil pozisyonla
sz konusu manuel aktiiatdriin (140} acik pozisyonu arasinda
ikinci bkir yolunun c¢lmasi ve g6z konusu ikinci vyolun ilk

yvoldan daha uzun clmasidir.

. Istem 3’e gdre gaz cihazi olup, 6zelli§i; manuel aktilatériin

(140) kapama vanasinin {100, 1007} igine yerlegtirilmis bir
gaftinin (141) olmasi, saftin (141) manuel aktiiatérin (140)
kapali ve agik pozisyonlari arasinda eksenel bir dodrultuda
hareket etmesi, saftin (141} kapama wvanasinin (100, 1007)
disindan erigilebkilir bir dis uca (142) wve dis ucun (142)
karsisinda yer alan bir i¢ uca (143) sahip olmasi ve hareketli
kalici miknatisin (150} saftin (141% i¢c ucuna (143}

birlestirilmis olmasidir.

. Istem 4’e gbre gaz cihazi olup, ©zellidi; manuel aktiatdrin

(140) saftinin (141) sH6z konusu saftin (141) ic¢ ucuna (143)
birlestirilmis bir miknatis tutucuyu (144) igermesi, miknatis
tutucunun (144) hareketli kalici miknatisi (150) muhafaza
etmesi wve miknatis tutucu {144) wve ig¢ ug (143) arasindaki
birlesmenin, manuel zktiator {(140) kapala pozisyona
verlestirildiginde s&z konusu saftin (141l) kapatma elemanina
(120) giic aktarmasini engelleyecek sekilde sgaftain (141)

eksenel hareketi dodrultusunda reolinin olmasidair.

. Istemler 4 ya da 5’e gére gaz cihazi olup, 6zellidi; manuel

aktiatdériun (140) safta (141) tutturulmus en az bir

pozisyonlama aracini igermesi (160) wve kapama wvanasinin (100,
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1007) saftin (141) kapama wvanasi (100, 1007) igindeki giris
kanalinda (105) saftin (141) hareket yoluna yerlestirilmisg
durdurma araclarini (102) igermesi, durdurma araclarinin
(102} saftin (141) kapama vanasi (100, 100') icindeki giris
kanalinda (105) bir son durdurucu (103) ve bir ilk durdurucuyu
(104) icermesi, bu en az bir pczisyonlama aracinin (160)
manuel aktiatdrin (140), safti (l141l) en az bir pozisyonlama
araci (l160) 1ilk durdurucuya (104) dayanana kadar hareket
ettirerek acik pozisyonda ve vyine manuel aktdatérin (140)
safti1 (141) en az bir peozisyonlama araci (160) son durdurucuya
(103} davanana kadar hareket ettirerek kapalili pozisyonda

pozisyonlanmasina clanak tanimasidir.

. Istem 6’ya gdre gaz cihazi olup, 6zellidi; manuel aktilatériin

(140 en az bir kilitleme aracini (170) icermesi wve gaftain
(141) bir ilk vuva (146) ve bir son yuvayil (145) icermesi, bu
en az bir kilitleme aracinin (170} kapama vanasinin (100,
1007) en az bir sabitleme kanali (106) ig¢ine yerlestirilmesi,
sabitleme kanalinin (106) disaridan erigilebilir olmasi wve
saftin (141) giris kanalina (105) ac¢ilmasi, bu en az bir
kilitleme aracinin (170) en az bir sabitleme kanali (106)
birinci vyuva (146) ile hizalanana ve en az bir kilitleme araci
(170} s6z konusu ilk vyuvava (145) oturana kadar safti (141)
hareket ettirerek manuel aktUatdruin (140) acik pozisyonda
kilitlenmesine ve bu en az bir kilitleme aracinin (170) en az
bir sabitleme kanali (106) son yuva {(145) ile hizalanana ve
en az bir kilitleme araci (170) sdz konusu son yuvaya (145)
oturana kadar safti (141) hareket ettirerek manuel aktiiatorin

(140) kapali pozisyonda kilitlenmesine olanak tanimasidir.

. Istemler 3 ila 7"den herhangi birisine gdre gaz cihazi olup,

6zelligi; elektromanyetik aktlatdéran {130, 1307
elektromanyetik araglarinin (137, 1377) bir statik endivi
(132, 132"}, bir kalici miknatais (133, 133') ve bkir sargiyi
(134, 1347) icermesi, hareketli tertibatin (131, 1317)
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serbestce hareket edeblilecek sekilde statik endiuvi (132, 1327)
ile iliskilendirilmis olmasi wve sarginin (134, 1347,
hareketli tertibati (131, 1317) hareket ettirecek ve bdylece
kapatma elemaninin (120} pozisvyonunda dedisime sebep olacak
sekilde kalici maiknataisla (133, 133") glic kaynadina badgli

olarak birlikte c¢alismasidir.

. Istem 87e gdre gaz cihazi1 olup, o6zellidi; elektromanyetik

aktliatdrin (130, 1307) hareketli tertibatinin (131, 1317) en
az bir ilk ferromanyetik parcayi (135, 1357) icermesi, bu ilk
ferromanyetik parganin (135, 135') hareketli tertibatla (131,
131") biittinsel olarak hareket etmesi wve hareketli kalica
miknatisin (150) hareketli tertibatain (131, 131’7) 1lk yolu
boyunca s6z konusu 1lk ferromanyetik parcaya (135, 1357)
sabitlenmis olmasi, s&z konusu en az 1ilk ferromanyetik
parcanin (135, 135') hareketli tertibatin (131, 1317) 1ilk
yolunun sonunda kalici miknatisa (133, 1337) tutunmasi, bu en
az 11k ferromanyetik parcanin (135, 1357) vyaklasik 20°C ile
vaklasik 130°C arasinda tanimlenmis bir Curie sicakligina

sahip olmasidair.

Istem 9'a gbre gaz cihazi olup, 6zellidi; hareketli
tertibatin (131) statik endivi (132) 1ile serbestge hareket
edecek sekilde iligkilendirilmis bir bobkini (136) igermesi ve
sarginin (134) bobin (136) izerine sarilarak tutturulmus
olmasi, bobinin (136) bir ucunda kapatma elemanina (120}
gsabitlenmis olmasi, manuel aktiatdrin (140) saftinin (141)
kismen bobinin (136) ig¢ine yerlestirilmis olmas1i ve 1ilk
ferromanyetik parcanin (135) bobin (136) icine sabitlenmis ve

yerlestirilmis olmasidir.

Istem 9’a gdre gaz cihazi olup, ©6zellidi; hareketli
tertibatin (131) statik endivi {132) 1ile serbestge hareket
edecek sekilde iliskilendirilmis bir bobini (136) igermesi ve

sarginin (134) bokin (136) Uzerine sarilarak tutturulmus
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12.

13.

14.

olmasi, bobinin (136) bir ucunda kapatma elemanina (120)
sabitlenmis olmasi, manuel aktiatdrin (140) saftinin (141)
kismen bobinin (136) ig¢ine yerlestirilmis olmasi, hareketli
tertibatin (131) bobin (136} icine verlestirilmis bir ilk
ferromanyetik parcayi (135} wve sdz kcnusu bobin tarafindan
(136) sarilmis bir ikinci ferromanyetik parcayi icermesi, 1ilk
ferromanyetik parga (135) wve ikinci ferromanyetik parcanin

bobine (136} sabitlenmis olmasidir.

istem 9"a gore gaz cihazi olup, 6zelligi; elektromanyetik
zktiiatdrin (1307) statik endiivi (1327) ile statik bir sekilde
iliskilendirilmis bir bobini ({(136') igermesi ve sarginin
(134’) bobin (136') idzerine sarilmis olmasi, sargi (134') ve
bobinin (1367) bir selencid olusturmasi, hareketli tertibatin
(131") ilk ferromanyetik parca (135’) tarafindan olusturulan
ferromanyetik bir ¢ekirdek olmasi, hareketli tertibatin
(131') bir ucundan kapatma elemanina (120) sabitlenmis olmasa,
manuel aktiatdrin (140) saftinin (141) kismen bobinin (1367)
iginde olmasi ve hareketli tertibatin (1317) bkobinin (1367)
iginde olmasidir.

Onceki istemlerden herhangi birisine gdre gaz cihazi olup,

6zellidi; kapama vanasinin (100, 100’) bkir ilk ucundan kapama
vanasina (100, 100') wve bir ikinci ucundan kapatma elemanina
(120} eslenmis ve kapatma elemani (120) pozisyon
degistirdidinde sikistirilmis ya da ag¢ilmis hale gelen bir
vay (180) icermesidir.
Onceki istemlerden herhangi birisine gdre gaz cihazi olup,
6zelligi; manuel aktilatdrin (140) acik pozisyonunda,
kullanicinin gaz c¢ihazinin (400) g¢alismasini elle kumanda
etmesi vya da gaz c¢ihazinin (400) g¢alismasini bkir uzaktan
kumanda {dUnitesi (300 wve/veya kablolu vyva da kablosuz
kPaglantisi c¢lan bir harici sensdr alicisi lUnitesi (210) ile
kumanda etmesi wve gdrintiilemesi, uzaktan kumanda {initesinin
(300) ve/veya harici sensdr alicisi {initesinin (210) kumanda
Unitesine (200) badl: olmasidir.
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TARIFNAME

VANALI GAZ CIHAZI

TEKNIK ALAN

Mevcut bulus, hem gaz Tiketen hem de gazi daditan cihazlar olmak
iizere gaz cihazlariyla ilgilidir.

ONCEKI TEKNIK

Bir gaz akisinin gecisine 1izin veren va da Kkesen kapama
vanalarini kullanan ve gaz akisinin ag¢ilmasi ve kapanmasi icgin
kapama wvanasini elektriksel olarak ¢alistiran bir kontrol
birimini igeren gaz c<¢ihazlari bilinmektedir.

Us6289792 B1 Belgesi, harici bir gaz tedarikine bagli bir ana
gaz boru hatti, bahsi gegen ana boru hatti icinde gaz akisini
acmak va da kapamak icin dizenlenmis bir kapama vanasi ve gaz
akisinin ac¢ilmasi va da kapanmasi 1i¢in kapama vanasini
elektriksel olarak ¢alistiran bkir kontrcl birimini igeren bir
gazlil pisirme cihazini agiklamaktadir.

Us4543974 A istem 17in girisine gdre bir gaz vanasini
ac¢iklamaktadar,

BULUSUN ACIKLAMAST

Bulusun amaci istemlerde aciklanan gibi bir gaz c¢ihaz1
sunmaktair.

Bulusun gaz cihazi bir gaz akisini acmak yva da kapatmak ic¢in bir
kapama vanasi ve gaz akisini ag¢mak ya da kapamak ig¢in kapama
vanasinl elektriksel olarak kontrol eden bir kontrol birimini
igerir. Kapama vanasi bir kapatma adzi, gaz gec¢isini acmak va da
kapatmak 1¢in kapatma adziyla birlikte g¢alisan bir kapama
elemani ve kapatma elemaninin birlikte integral olarak hareket
ettigi, kapatma elemanina badlanmis bir hareketli tertibata
igeren wve kontrol birimince c¢alistirilan hir elektromanyetik
aktliatdéri igerir. Elektromanyetik aktlatdér ayrica hareketli
tertibatla manvetik olarak iliskilendirilmis ve elektrik
darbelerivle beslendikge hareketli tertibatin pozisyonunda

dedisime sebep olmasina izin veren elektromanyetik arac¢lara
1
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igerir. Kapama wvanasi ayrica hareketli tertibati kapatma
elemaniyla birlikte gaz akisini ac¢ip kapatmak {izere hareket
ettirmek ig¢in manuel bir aktiiatdr de igerir, sdéz konusu manuel
aktiiatér hareketli tertibattan ayvrildiga ve bdvylece
elektromanyetik aktiatdrin kapatma elemani {izerinde kapanmasi
i¢in etki edebildidi bir acik pozisyona sahiptir.

Bulusun kapama wvanasi tek bir cihaz iginde bir elektromanyetik
aktliatdr ve bir manuel aktliatér icerir, kapama vanasi iki durumlu
bir wvanadir, vani farkli polaritedeki elektrik darbeleri
araciligivla gaz gegisini kapattidi ve agtigi bir duruma wve
elektromanyetik aktilatdrde giig kaynadinin olmadidi durumda
kapatma elemanini gaz geg¢isinin agik pozisyonunda tuttudun bir
duruma sahiptir. Yukaridakilere ek olarak, gaz geg¢isini acan ve
kapatan bir manuel aktiatér de bulunur. Séz konusu manuel
zktiatorin ana Ozellidi acik peczisyondayken hareketli
tertibattan ayrilmasi ve dolavisiyla kapatma elemaninin
pozisyonunda istin bir role sahip olmamasidir. Bu ayrilma,
elektromanyetik aktiiatérin kapatma elemanina biitlinlesik olan
hareketli tertibat ilzerinde etkin olmasina clanak tanir ve sz
konusu hareketli tertibat hareket ettirilebilir ve kapatma
elemani bir elektrik sinyali gdnderilerek kapali pozisyona
getirilebilir. Kapama vanasi dolayisiyla, kullanicinin gazi
acmak ve &zellikle de gaz geg¢isinin acilen kapatilmasi gereken
ve gaz cihazinin elektrik gicinin olmadid: durumlarda gaz
gecisini kapatmak ig¢in manuel aktilatdrid kullanacadgir sekilde bir
acil durum cihazi o¢larak is gdrebilir. Ayrica, manuel aktiator
agik pozisvyondavken, vana elektromanyetik aktiatdri kullanarak
kapatilabilir. Ayni sekilde, kapama vanasi kapali
pozisvyvondavken, elektrik aracilidivla ac¢ilamaz zira manuel
aktilatérin dstiin bir pozisyonu vardir,

Bulusun bu ve dider avantajlari wve ozellikleri, bulusun ve
¢izimlerin ve detayli agiklamasi kisminda belirgin hale

gelecektir.

CIZIMLERIN ACIKLAMASI
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Sekil 1, bulusa gdre bir gaz cihazinin bir uygulamasinin
sematik bir gdriinimini gdstermektedir ve bu durumda bu cihaz
bir gazli bir set iistidiir.

Sekil 2, Sekil 1'in gaz cihazinin gaz devresinin bir 1ilk
uygulamasinin bazi bilegenlerinin gematik bir gdriUnimini
gbstermektedir.

Sekil 3, Sekil 1’7in gaz cihazinin haz devresinin ikinci bir
uygulamasinin bazi bilesenlerinin sematik bir gdrinimini
gbstermektedir.

Sekil 4, bulusun gaz cihazinin bir sematik blok tasvirini
Sekil 2'nin gaz devresivle birlikte géstermektedir.

Sekil 5, bulusa godre hir gaz cihazinda kullanilan kapama
vanasinin bir 1ilk uygulamasinin bir kesit g&rlinimiini
gbstermektedir, burada kapama vanasi kapalidir ve manuel
aktiatdr kapali bir pozisyondadir.

Sekil 6, Sekil 5'in kapama vanasinin bir kesit gdrinimi
gbstermektedir, burada kapama vanasi ag¢giktir wve manuel
akttiatdr acik bir pozisyondadir.

Sekil 7, Sekil 5'in kapama vanasinin bir kesit gérinUmini
gbstermektedir, burada kapama vanasi kapalidir ve manuel
aktiuatdr elektromanyetik aktidatdri cgalistirdiktan sonra
acik bir pozisyondadar.

Sekil 8, bulusa gbre bir gaz cihazinda kullanilan kapama
vanasinin ikinci bir uygulamasinin bir kesit gdriniumidir,
burada kapama vanasi kapalidir ve manuel aktiatédr kapal:
bir pozisyondadar.

Sekil 9, Sekil 8'in kapama vanasinin bir kesit gorinimi
gbstermektedir, burada kapama vanasi ag¢iktir wve manuel
aktiatdr ag¢ik bir pozisyondadir.

Sekil 10, Sekil 8’in kapama vanasinin bir kesit gdrinimini
gbstermektedir, burada kapama vanasi kapalidir ve manuel
aktiatdér elektromanyetik aktidatdéri ¢alistirdiktan sonra

acik bir pozisyondadar.

BULUSUN DETAYLI ACIKLAMAST
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Sekil 1 bulusa gdre bir gaz cihazinin bir uygulamasinin sematik
bir gdrinimi g&stermektedir ve bu gdrinim bir gazli set {isti
ocaga  (400) karsilik gelmekte, ancak diger uygulamalarda
(cizimlerde gdsterilmemistir) gazli firinlar, gazli barbeki
cihazlari va da gazli 1siticilar gibi gaz tiketen cihazlara vya
da bir evdeki gaz daditim hatlari va da bir sehir ya da semtteki
ya da sehirler ya da semtler arasindaki gaz daditim hatlari gibi
gazl daditan cihazlara karsilik gelmektedir.

Sekil 2, Sekil 1’'in gaz cihazinin (400) gaz devresinin bir ilk
uygulamasinin bazi bilesenlerinin sematik bir gdrinumini
gbstermektedir. Bu uygulamada, gaz cihazi (400) bir alevin
yvaki1ldigi dért gaz memesi (10) gazin gaz c¢ihazi (400) igine
gébnderildidi bir ana gaz girisi, gaz akisini gaz memelerine (10)
vonlendiren elektriksel olarak calistirilan dort ayar wvanasi
(20, gaz akisinin ayar vanalarindan (20) bunlara karsilik gelen
memelere (10) dagildidi, avar vanalarivla (20) gaz memeleri (10)
arasindaki baglantiyi saglayan ddrt cikis kanali ve gaz akisinin
séz konusu ana giristen ayar vanalarina (20) dagildigi, ana gaz
girisi ile ayar vanalari (20) arasindaki badlantiyi sadlavan bir
giris kanalini igerir. Bu giris kanalinda avar vanalarindan {20}
Snceki bir pezisyona bir giivenlik vanasi (30) yerlesgstirilmig wve
ana gaz girigi ile giivenlik vanasi (30) arasina bir kapama vanasi
(100, 100") eklenmistir. Guvenlik wvanasi (30) bir elektrik

kesintisi oldugunda gaz gegisini kapatarak devreye giren

elektrikle galigtirilan bir giivenlik vanasidir. Bir givenlik
gereksinim vardir zira sz konusu glUvenlik vanalari (30)
elektrikle kontrol edilen otomatik kapama vanalari

olduklarindan, ikinci bir kapama vanasi olmalidir.

Sekil 3, Sekil 17in gaz cihazinin (400) gaz devresinin ikinci
bir uygulamasinin bazi bilesenlerinin sgematik bir gdrinimini
gbstermektedir. Bu ikinci uygulamada, gaz devresi Sekil 2'nin
gaz devresinin neredeyse tamamen aynisidir, sadece bu ikinci
uygulamada avar vanalara (20) verine alev glivenligi

bzelliklerine sahip gaz musluklari wvardir. Bu durumda, gaz
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musluklaris elle ¢galistirildiklarindan, bir kapama vanasi
yeterlidir,

Sekil 4, Sekil 2'nin gaz devresine sahip bulusun gaz cihazinin
(400} sematik bir blek tasvirini g&stermektedir. Gaz c¢ihaza
(400) bu durumda ayrica ayar vanalarini (20) elektriksel colarak
calistiran bir kumanda Unitesini (200) icerir. Kumanda unitesi
(200) kullanicinin bir kullanici araylizil vasitasiyla (¢izimlerde
gbsterilmemistir) wverdidi komutlari alir wve alinan komutlara
gbre ayar vanalarina (20) etki ederek gaz akisini denk gelen
memelere (10) gtnderir. Kapama vanasi (100, 100’) iki pozisyonlu
bir ACIK/KAPALI vanasina Kkarsilik gelir, KAPALI pozisyondayken
gazin kontrol vanalarina (20) ve dolayisiyla gaz memelerine (10)
gecgisini engeller.

Sekiller 5 we 8 sirasiyla bulusa gdbre gaz c¢ihazinda (400)
kullanilan kapama vanasinin {100, 1007} bir ilk wve bir ikinci
uygulamalarinin bir kesit gdriUniumini géstermektedirler. Kapama
vanasi (100, 100") harici bir kaynaktan gazi alan bir gaz girisi
(40, 407), gazin wvanadan (100, 100’) c¢ikti bir gaz g¢ikigi (50,
507), «¢ikisin (50, 507) girise (4C, 407) acildidyr wve gazin
giristen (40, 407) c¢ikisa (50, 507) ulastidir bir kapatma agzi
(110), kapalil pozisyonda gazin ¢ikisa (50, 50’) geg¢mesini
engelleyecek sekilde kapatma agzini (110) bloke eden vya da
engelleyen <wve ag¢ik ©pozisyonda s&z konusu gaz geg¢isini
engellemevecek sekilde kapatma adziyla (110) birlikte calismavan
bir kapatma elemani (120) ve kapatma elemanina (120) pczisycnunu
dedistirmesi ic¢in etki eden wve kumanda {Unitesince (200}
caligtirilan bir elektromanyetik aktiiatdr (130, 1307) igerir.
Kapama wvanasi (100, 1007}, girisi (40, 407), g¢ikisi (50, 507),
kapatma agzini (110), girisi (40, 40’) kapatma adzina (110)
ulastiran bir girig kanalini (60, 60’') ve kapatma agzini (110)
cikisa (50, 507) ulastiran bir ¢ikig kanalini (70, 70’) iceren
bir gdvdeye (101) sahiptir. Kapatma agzi {110) wve giris
kanalinin {60, c0") bir kismi gdvde (101) disindan
erigilebilirdir ve vana (100, 1007) gévdeye (101) tutturulmus ve

giris kanalinin (60, 60') s6z konusu kismi ve kapatma agzina
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(110} erisimi kapatan bir mahfaza (80, 80') wve gdévde (101) ve
mahfaza (80) arasindaki birlesme bdélgesini sizintiyl &nleyecek
sekilde kapatmak i¢in bir mihiirleme elemanini (90, 907) igerir.
Sekil 5'te gdsterilen kapama vanasinda (100), g&vde (101) kapama
vanasinin (100} icinde bir ilk bdlme olusturur wve wvana (100)
i¢inde elektromanyetik aktiatdrin (130) bulundudu ikinci bir
b&dlme gdvde (101) wve mahfaza (80) arasinda clusturulmustur, bu
ikinci bdlme her zaman ilk bélmeye agilir. Sekil 8'de gdsterilen
kapama vanasinda (10071, elektromanyetik aktiator (1307)
gdvdenin (101) ve mahfazanin (80’) disindadir, ikinci bdlme her
zaman birinci bdlmeye acgilir.

Kapama vanalarinin (100, 100’) elektromanyetik aktliatdrleri
(130, 130") kapatma elemanina (120) tutturulmus hareketli bir
tertibat (131, 1317) icerirler, kapatma elemani (120) hareketli
tertibat (131, 1317) 1ile Dbitinlesik olarak hareket eder.
Elektromanyetik aktiatdr (130, 1307) ayrica hareketli ftertibat
(130, 1307 ile manyetik olarak iligkilendirilmis
elektromanyetik araclar (137, 1377) idgerir we bunlar farkla
polaritedeki elektrik darbelerivyle beslendikge hareketli
tertibatin (130, 1307) pozigyonda deGisimi saglarlar.
Elektromanyetik aktiatdrlerin (130, 1307) elektromanyetik
araclari (137, 137') statik bir endiivi (132, 132'), statik bir
kalici miknatis (133, 133') wve bir sargi (134, 134’) icgerir.
Hareketli tertibat (131, 1317) statik enduvi (132, 1327) 1ile
serbestce hareket edecek gekilde iliskilendirilmigtir ve sargl
(134, 1347) gig¢ kaynadina badlia olarak hareketli tertibatin
(131, 131') hareket edecek ve bdylece kapatma elemaninin (120)
pozisyonunu dedistirecek sekilde, kalici miknatisla (133, 1337)
birlikte ¢alisir.

Bu uygulamalarda, kapama vanasi (100, 1007) bir i1k ucunda kapama
vanasinin {100, 100’) sabkit bkir kismiyla ve bhir ikinci ucunda
kapatma elemanivla (120) eglenmis, kapatma elemani (120)
pozisvon dedistirdikce sikistirilmis va da acilmis hale gelen

bir vay (180) ig¢erir. Gosterilen kapama wvanasinin (100, 1007)
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bu uygulamalarinda, vay (180) kapatma elemanina (120) kapali bir
pozisyonda olacak sekilde baskil vapar.

Sekil 5'te gdsterilen kapama vanasinda (100), hareketli tertibat
{(131) statik endivi (132) ile serbestge hareket edecek sekilde
iliskilendirilmig bir bobin (136) ve Dbobin (136) dlzerine
sarilarak tutturulmus sargiyi (134) igerir, burada bobin (136)
kapatma elemaninin (120) bir ucuna sabitlenmistir. Statik endivi
(132) dairesel bir kisim ve bu dairesel kisimdan dikey sekilde
ve merkezi olarak uzanan silindirik bir kismi igeren bir ilk
elemana ve halka seklinde bir dikinci elemana sahiptir.
Silindirik kisim en azindan Xismen bobinin (136} i¢indedir,
bobin (136) endiviyle (132) ilk eleman araciligiyla
iliskilendirilmistir. Tkinci eleman bobkin (136), bobin (136)
Uzerine sarilmis ve tutturulmus sargi (134) ve birinci elemanin
silindirik kismincz bir ugtan diderine =sarilmistir. Kalica
miknatis (133) endivinin (132) her iki elemani arasinda tutulmus
ve sabit olarak kalir ki bunlar da ayrica kendi pozisyonlarini
kalici miknatisin (123) irettigi kalici manyetik alanin
vardimiyla korurlar. Kalici miknatisin (133) dairesel bir sekli
vardir ve endiivinin (132) ikineci elemani gibi, bobin (136), bobin
(136) Uzerine sarilmis ve tutturulmus sarglr (134) wve birinci
elemanin silindirik kisminca bir uctan diJerine sarilmistir.
Kapatma elemani (120) en azindan kismen bobin (136) ig¢ine
bastirilarak oturtulmustur ve bu sekilde sdz konusu bobine (136)
tutturulmustur.

Sekil 8'de gosterilen kapama vanasinda (1007), elektromanvetik
aktiiatdr (1307) sabit endivi (1327) 1ile sabit bir sekilde
iliskilendirilmis bir bobin (136"), bobin (136") ve sargi (1347)
endivi ile serbest sekilde hareket edecek sekilde
iliskilendirilmis bir selenoid olusturacak sekilde bobin (136)
dzerine sarilmis ve tutturulmus bir sarglr (134’) wve hareketli
tertibat (1317) bobinin (1367} icinde kalacak sekilde hareketli
tertibatin (131) bir ucuna sabitlenmis bir kapatma elemani (120)
icerir. Sabit endivi (1327) bobin (1367) wve sargil (134")

tarafindan olusturulan tertibati saran bir 1ilk eleman ve mahfaza
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(807) olan bir ikinci elemani icgerir, kalici miknatis (1337)
endiivinin (132") birinci ve ikineci elemani arasina
yerlestirilir.

Kapama vanasi (100, 100’) iki durumlu bir kapama vanasidir, &yle
ki, kapatma elemani (120) sargiya (134, 1347) glig verildiginde
pozisyon dedistirir ve sargiyva (134, 134') gic verilmedidinde
pozisyonunu korur, burada gl¢ kaynadi, pozisyonda dedisime sebep
olmaya vyetecek bir gli¢ kaynadi darbesidir wve Thareketli
elemaninin hareket yoéni s6z konusu darbenin polaritesine
baglidir. Kapama wvanasinin (1060, 100") elektromanyetik
aktiiatdérlerinin (130, 130") hareketli tertibata (131, 1317)
kapama vanasini (100, 1007) 1ki durumlu kilan bir 1lk
ferromanyetik kisim (135, 135’) igerir. T1k ferromanyetik kisim
(135, 135’") hareketli tertibata (131, 131') sabitlenmisgtir, sz
konusu ilk ferromanyetik kisim (135, 135") kalici miknatisa
(133, 133") tutunur, bu sekilde pozisyonlandidi ig¢in, sargiva
(134, 134") giic wverildidinde, 1lk ferromanyetik kisim (135,
1357y kalici miknatis (133, 133") wve sarginin (134, 1347)
kendisinin manyetik alanlari arasindaki is birlidinden dodan
manyetik alanin i¢gindedir, Dolayisivla, ferromanyetik
Ozellikleri sebebiyle, kapatma elemani (120} sargiya (134, 1347)
gig¢ verildidi icin acgik pozisyona gectidinde, ilk ferromanyetik
kisim (135, 135’) kalici miknatisa (133, 133") c¢ekilir ve sargida
(134, 1347) gl¢ olmadidinda bile &yle kalir (kalici miknatisin
(133, 1337) manyetik alani kendi basina onu bu sekilde tutmaya
yveterlidir). Colayisiyla, wvananin (100, 100") 1iki durumlu
performansi bu sekilde basarilir.

Sekil 5'te g&sterilen kapama wvanasinda (100) ilk ferromanyetik
kisim (135) bobinin (136¢) icgcindedir ve orava sabitlenmistir. Bu
vananin (100) bir baska uygulamasinda {cizimlerde
gésterilmemistir), wvananin (100) hareketli tertibati (131) bokin
(136) igine yerlestirilmis bir ilk ferromanyetik kisim (135) ve
s&z konusu bobince (136) sarilan bir ikinci ferromanyetik kisim
icerir, ilk ferrcomanyetik kisim (135) wve ikinci ferromanyetik

kisim bobine (136) sabitlenmistir. Ilk ferromanyetik kisim (135)
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tercihen bir diske karsilik gelir ve ikinci ferromanyetik kisim
tercihen bir dairesel kisma karsilik gelir wve bunlar bobkinin
merkezi bir saftina gére es merkezlidir.

Sekil 8'de gbsterilen kapama vanasinda (100", hareketli
tertibat (131’) 1lk ferromanyetik kisim (135’) tarafindan
olusturulan ferromanvyetik bir g¢ekirdektir, kapatma elemani (120C)
hareketli tertibatin (1317) bir ucunde sabitlenmistir ve
hareketli tertibat (1317) bobinin (1367) icine
verlestirilmistir.

I1k ferromanyetik kisim (135, 135") (ya da iki ferromanyetik
kisim) termal glvenlidi sadlamak i¢in biling¢li olarak secilmis
bir Curie sicakligina sahip olabilirler. Ilk ferromanyetik kisim
{135, 1357) etrafindaki bolgelerde Curie si1cakligdina
ulasildiginda, s6z konusu ilk ferromanyetik kisim (135, 1357)
ferromanyetik &6zelliklerini kaybeder wve kalici miknatisa (133,
1337) c¢ekilmeyi birakir ve vay (180) sargiya (134, 134") bir
akim darbesi verilmediginde bile kapatma elemaninin (120) kapal:
pozisyonuna ddnmesine sebep olur. Kapama wvanasindaki (1007)
kalici miknatis (1337) da distk bir Curie sicaklidina sahip bir
ferromanyetik kisim olabilir, Curie sicakligil &rnedin, vana
(100, 1007) (ve/veya monte edildigi aparat) normal sartlar
altinda ¢alistidinda etrafindaki alanda erigsilebilecek sicakliga
karsilik gelen 20°C ila 130°%C arasinda olabilir. E§er bu sicaklik
asilirsa, bir anomalinin (drnedin, bir vangin) gerceklestigi
algilanir ve daha fazla =zarari engellemek igin wvanadan (100,
100") gaz geg¢isi kapatilir. Curile sicaklifinin secilme sekli,
kapama wvanasinin (100, 100’') kullanilmasi diigiinlilen alana bhadla
olarak farkli da olabilir. Hareket edebilen kalici miknatis
(150} wve kapama vanasinin (100} kalici miknatisi {133) vyiiksek
si1cakliklara dayanan neodimiyum ya da samaryumdan yapllmadir.
Kapama vanasi (100, 100") ayrica gaz akilini ac¢mak ya da kapatmak
igin kapatma elemaniyla (120) birlikte hareketli tertibati (131,
1317) hareket ettirmek icin bir manuel aktiatord (140) icgerir,
sGz konusu manuel aktiatér (140) hareketli tertibattan (131,

131’y ayrildigyr bir ag¢ik pozisyon igerir, elektromanyetik
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aktiatér (130, 1307) boylece kapatma elemaninin (120)
kapanmasina sebep olacak sekilde hareketli tertibata (131, 1317)
etki edebilir. Manuel aktiiatdr (140) elektromanyetik aktilatédrle
(130, 1307 birlikte kapama vanasinin (100, 1007 ig¢ine
yerlestirilmistir, s6z konusu kapama wvanasi (100, 100’) ic¢ine
mahfazadan (80, 80') sockulur.

Manuel aktiatdérin (140) gaz akisini acmanin yvani sira
kapatabilmesi ig¢in, s6z konusu manuel aktilatdr bir hareketli
kalici miknatis (150) icerir, dider uygulamalarda {gizimlerde
g&sterilmemistir) bunun verine manuel aktiatdr (140) ve
hareketli tertibat (131, 131’) arasinda bkir mekanik egleme
unsuru bulunabilir. Hareketli kalici miknatis (150) hareketli
tertibata (131, 1317) eslenir wve manuel aktiiatdr (140) gaz
gecisini acmak vya da kapatmak {izere harekete gectidinde séz
konusu hareketli tertibat (131, 1317) 1le Dbkiutinlesik olarak
hareket eder. Manuel aktiatdr (140) agik pozisyona ulastigi ve
kapatma elemani (120) gaz gegisini ac¢tidinda, hareketli kalica
miknatis (150) Thareketli tertibattan (131, 1317) ayrilar.
Kapatma elemanin (120) kapatma agzini (110} kapattidi kapali bir
pozisyonu vardir ve hareketli tertibatin (131, 1317} sz konusu
kapeli pozisyondan bir ilk yolu vardir. Vananin (100} gdsterilen
uygulamasinda, bu 1lk vol endiivinin (13Z) i1ilk elemaninin
dairesel kisminca sinirlandirilir ve wvananin (100’) gdsterilen
uygulamasinda, bu 1ilk vyel manuel aktiatdrin (140) bir
durdurmasiyla sinirlandirilair, Hareketli tertibatin (131, 1317)
ilk vyolunun scnunda, ilk ferromanyetik kisim (135, 135’) kalica
miknatisa (133, 133") manvyetik olarak yapisir ve sargiva (134,
1347) gil¢ wverilmedidi =zaman da pozisyonunu korurken, bir glig
kaynadi darbesi pozisyonunda dedisiklik vyapmak icin yeterlidir.
Manuel aktUatdérin {140) séz konusu kapalil pozisyon ve manuel
aktiatérin (140) ac¢ik pozisyonu arasinda ikinci kbir yolu vardar,
bu ikinci yol pozisyonlama araglariyla (160) sinirlandirilair.
Hareketli kalici miknatis (150), hareketli tertibatin (131,
1317y ilk vyolu boyunca ilk ferrcmanyetik pargaya (135, 1357}

sabitlenmistir. Ikinci vyol birinci vyola gére daha biyilk bir
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uzanima sahiptir, sodyle ki, manuel aktiatér {140) ilk yolun sinir
pozisyonuna ulastidinda, hareketli kalici miknatis (150)
hareketli tertibatin (131, 131’) 1ilk ferromanyetik kismindan
(135, 13%') ayrilir wve manuel aktiatér (140) ikinci vyolun
sinirina kadar harekete devam eder.

Sekil 5, kapama vanasinin (100) bir kesit gorinimiini
gbstermektedir ve burada kapama vanasi (100) kapalidir ve manuel
aktiiatdr (140) kapali pozisyondadir. Sekil 6, Sekil 5'in kapama
vanasinin (100) bir kesit gorintminid gostermektedir, burada
kapama wvanasi (100) agiktir wve manuel aktiatdr (140) acik bir
pozisyondadir ve Sekil 7, Sekil 5'in kapama vanasinin (100) bkir
kesit gdrinimiinil gdstermektedir ve burada da kapama vanasi (100)
kapalidir ve manuel aktiiatdr (140} elektromanyetik aktliatdrin
(130) galistirilmasi sonrasl acik bir pozisyondadir.

Sekil 8 selenoid tird kapama vanasinin (1007) bir kesit
gdrinlUminid gdstermektedir wve burada kapama vanasi {1007)
kapalidir wve manuel aktiatdr (140) kapali hir pozisyondadir.
Sekil 9, Sekil 8’in kapama vanasinin (100") bir kesit gdrinimini
gdstermektedir, burada kapama wvanasi (100’7} agiktir ve manuel
aktliatdr {(140) acgik bir pezisyondadir ve Sekil 10, Sekil 87in
kapama wvanasinin (100") Dbir kesit gdrinimini gdstermektedir ve
burada da kapama vanasi (100') kapalidir ve manuel aktiiatdr (140)
elektromanyetik aktiiatdriin (1307} g¢alistirilmasi sonrasi agik
bir pozisyondadir.

Manuel aktlatdér  (140) kapama vanasinin (100, 100') ig¢ine
yverlestirilmis bir safta (141} sahiptir, saft (141) manuel
aktlliatdriin (140) agik ve kapali pozisyonlari arasinda eksenel
bir dodrultuda hareket eder, bu uygulamadaki s&z konusu saft
(141} kismen kapama wvanalarinin (100, 1007} bobininin (136,
1367) ig¢ine yerlegtirilmistir. Saft (141) kapama vanasinin (100,
1007) disindan erigilebilir bir dig uca (142) wve dis ucun (142)
karsi tarafinda bir i¢ uca (143) sahiptir, hareketli kalici
miknatis (150) bir tarafinda saftin (141) ic ucuvyla (143) difer
tarafinda ise ilk ferromanyetik kisimla (135, 1357)

eslestirilmistir. Manuel aktiiatdrin (140} safti (141) sdz konusu
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saftin (141} ig¢ ucuna (143) birlegstirilmis kir miknatis tutucuyu
(144) icerir, miknatis tutucu {(144) hareketli kalici miknatisi
(150) baraindirair. Vananin (100, 100’) bu uygulamasinda, miknatis
tutucu (144) ve ic uc (143) arasindaki birlesim veri saftin (141)
i¢ ucundaki (143) bir vyuvada asili kancalari igerir. Bu yuva
kancalarin eksenel boyutuna gdre aciklida sahiptir, béylece
miknatis tutucu (144) wve i¢ ug¢ (143) arasindaki birlesim saftain
(141) eksenel hareket dodrultusunda hareket edebilir. Bu agiklik
manuel aktiatdor (140) kapali pozisyona ulastidinda saftin (141)
kapatma elemanina (120) glc¢ aktarmasi ve zarar verebilmesini
engeller. Cizimlerde gosterilmemis olsa da, kapama vanasi
(L00") hareketli kalici miknatisi (150) birlestirmek i¢in kapama
vanasindakiyle (100) ayni sistemi igerir.

Bu uygulamada, manuel aktuatér (140) safta (141) tutturulmus
sekilde dizenlenmis pozisyconlama araglarini (160) icerir. Bu
uygulamada, bu pozisvonlama araclari (160) safta (141) rondela
ile sabitlenmistir, ancak bunlar safta (141) g¢iviyle ya da séz
konusu safttan (141) ¢i1kint1 vyapan bir baska elemanla da
sabitlenebilirler ve her ne kadar benzer pozisyonlama arac¢larini
igerse de, kapama vanasi (1007) ic¢in gdsterilmemistir. Kapama
vanasi1 (100, 1007) saftin (141) bir giris kanalini (105} igerir,
sz keonusu kanal (105) kapama wvanasinda (100) mahfazanin (80)
i¢ine vyerlestirilmistir wve sdz konusu kanal (cizimlerdse
gdsterilmemistir) kapama wvanasinin (100’) endivisinin (1327)
birinci ve ikinci elemani arasina yerlestirilmistir., $6z konusu
vanalar (100, 100’) saftain (141} hareket yolunda kanalin (105)
igine verlestirilmis durdurma araglaraini (102) igerir (vana
(100’) ig¢in gbdsterilmemistir, ancak wvanadakilere (100} benzer
sekilde vyerlestirilmistir), durdurma arac¢lari (102} bir son
durdurucu (103) ve bir baslangi¢ durdurucu (104) ig¢erir, bu
uygulamadaki durdurma araglari (102) safti (141) saran bir kaput
seklindedir ve vananin (100) mahfazasinin (80) bir ucuna ya da
vananin (100’) endiivisinin (1327) ilk elemanina sabitlenmistir,
durdurma araclari (102) her iki durumda da saftin (141) gegisine

lzin verirler, Pozisyonlama araclari (160) safta (141)
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pozisyonlama aracglara (160) baslangi¢ durdurucusuna (104)
dayanana kadar hareket ettirerek manuel aktilatdriin {140} agik
pozisyonda pozisyonlanmasina wve safti (141) pozisyonlama
araclari (160) son durdurucuya (103) davanana kadar hareket
ettirerek manuel aktliatorin (140) kapall pozisyonda
pozisyonlanmasina clanak tanir.

Bu uygulamada, manuel aktiiatdr (140) ayrica manuel aktiatdrin
(140) safti (141) etrafina yerlestirilmis kilitleme arac¢larini
(170) igerir, Dburada her ne kadar benzer kilitleme araclarini
igcerse de, bunlar kapama vanasi (1007) ic¢in gosterilmemistir.
saft (141) wvananin bu uygulamasinda saftin (141) c¢evresel
yivleri olan bir ilk yuva (146) ve bir son yuva (14b) igerir.
Kilitleme arag¢lari (170) bu uygulamada bir bilye, tercihen bir
celik bilye ve bilyeyi iten bir yaydir, kilitleme aracglari (170)
kapama wvanasinin (100, 100’) bir sabitleme kanalina (106)
(kapama wvanasi (100') i¢in gdsterilmemistir) verlestirilmistir.
Sabitleme kanali (106) kapama wvanasinin (100, 1007) disindan
erigilebilirdir ve saftin (141) giris kanalina (105) ac¢ilir.
Kilitleme &araclarinin (170} bilyesi sabitleme kanali (106)
iginde tutulur ve sonra yay tutulur, yay bilyeyi iter ve soz
kcnusu bilyeyi kanal (105) icinde tutulan saft (141) ile temasa
gecglirir.

Kilitleme araclari (170) safti (141) kilitleme kanazlai (106} ilk
yuva (146) ile hizaya gelene kadar iterek acgik pozisyonda manuel
aktiatorin (140) kilitlenmesine olanak tanir, kilitleme
araclarinin (170) wvayi tarafindan itilen bilye sz konusu 1ilk
yvuvada tutulur (146) ve elle kapali pozisyona getirilene kadar
saftin (141) hareket etmesini imkansiz kilar. Ayrica, safta
(141) kilitleme kanali (106) son vuvayla (145) hizalanana kadar
hareket ettirerek kapali pozisyconda da manuel aktilatdériin (140)
kilitlenmesine olanak tanir, kilitleme araglarinin (170) vayl
tarafindan itilen bilye s&z konusu son yuvada (145} tutulur ve
elle acik pozisyona getirilene kadar saftin (141} hareket
etmesini imkansiz kilar. Dolayisivla, manuel aktidatdér (140) acik

pozisyonda oldugunda, s6z konusu durum baskindir, ancak bu
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pozisyonda saft (141) hareketli tertibattan (131, 1317)
ayrilmistir ve elektromanyetik aktiiatdriin (130, 1307) hareketli
tertibata (131, 131") etki edecedi ve kapatma elemaninin (120)
kapalili pozisyona gececedi bir elektrik darbesi elektriksel
olarak génderilebilir, =zira elektromanyetik aktidatérin (130,
1307) wvayin (180) vyardimiyla hareketli tertibat (131, 131')
iizerine wverdidi ¢ii¢ kalici miknatis (133, 1337) sebebiyle ilk
ferromanyetik parc¢anin (135, 135") yerinde tutulmasi ig¢in olan
gicten DblUyiktir. Manuel aktiatdéor (140) kapali pozisyondavyken,
her ne kadar elektrik darbeleri elektromanyetik aktuatdére (130,
1307) gdnderilse de, sdéz konusu elektCromanyetik aktidatdér (130,
130’) hareketli tertibatta (131, 1317) kalici miknatisla (133,
1337) hareketli kalici miknatis (150) arasindaki itme kuvveti ve
manuel aktiatorin (140) kapala pozisyonundaki kilitleme
araclarinin (170) kilitleme giicine ek olarak vyayin (180) glcini
asmava veterli glg¢ lUretemez, bdylece kapatma elemani (120) acik
pozisyona gegemez.

Manuel aktiatdr (140) acik pozisyondayken, kullanici gaz
cihazinin (400) c¢alismasini bir arayuz araciligdiyla kumanda
Unitesine (200) konutlar gdndererek elle kontrol edebilir ya da
kullanici gaz cihazinin (400) g¢alismasini bir uzaktan kumanda
Unitesi (300} aracilidgiyla uzaktan kumanda cdebilir ve
gdriintiileyebilir. Gaz cihazinin (400) kontrolll ayrica kablolu vya
da kablosuz bir bagdlantisi olabilecek olan harici bir sensér
alicisi:t Unitesi (210) araciyla uzaktan da yapilabilir, Hem
uzaktan kumanda Unitesi (300) hem de harici sensdr alicisi
Unitesi (210) kumanda iinitesine (200) badglidir. Uzaktan kumanda
Unitesi (300) bkir akilliy: telefon olabilir wve haricli sensor
alicisi initesi (210) dodrudan kumanda Unitesine (200) va da
uzaktan kumanda izerinden (300) sinyaller gdnderen bir dnceden
1sitma zamanini ya da vadlari eritmek lzere pisirdikten sonra
gaz memelerinin ¢alisma zamanini vya da pilsmis yiyecedin
sicaklidini gésteren sensérler icerebilir yva da bunlar pisirme
silresli sensdrleri va da duman alarmi sensdrleri vb. olabilir.

Kumanda iinitesindeki (200) bu sinyaller kapama vanasinin (100,
14
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1007) kapanmasina sebep oclacak elektrik darbelerine
dénlistiirilecektir,

Bir uygulamada, kumanda initesi (200} uzaktan kumanda
Unitesinden (300) gelen talimatlari almak/vermek ilizere en az bir
verici wve bir aliciyi, vericiye ve alicivya bagli, en az bir
zamanlayici ve belleklenen bilgisayar uygulamasinl igeren bir
talimat islemcisini, harici sensdr alicisi {nitesini (210},
harici bir gli¢ kaynagina baglanti igin bir idniteyi, bir sarj
edilebilir batarvayi, bir kullanici ara yluzinll wve islemciye
bagli bir gdrintidl ekranini icerir. Uzaktan kumanda {Unitesi
(300), kumanda Unitesinden (200) gelen talimatlari almak/vermek
llzere en az bir verici ve bir alicaiyi, vericiye ve aliciya badli,
en az bir =zamanlayici wve belleklenen bilgisayar uygulamasini
igeren bir talimat islemcisini, sarj edilebilir bir bkatarvavi,
bir kullanici ara ylUzini ve islemciye bzadli bir gdrintd ekranini

igerir.

15
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