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REIVINDICAÇÕES 

 1. Mandril de fixação para um corpo oco com simetria de rota-

ção, especialmente uma lata de bebida consistindo monoliticamente em cor-

po e fundo, com um eixo (3, 4) provido com uma perfuração axial; 

 caracterizado por compreender ainda: 5 

 - vários segmentos de fixação (2; 2a, 2b, 2c, 2d, 2e) formando 

(juntos) uma área de fixação (16) cilíndrica apontando para fora, para preen-

são acionada por subpressão em uma área interna do corpo oco, sendo que 

os elementos de fixação (2; 2a, 2b, 2c, 2d, 2e) são guiados radialmente mó-

veis em sincronia; 10 

 - um dispositivo de transmissão de força (10, 13) disposto no 

interior do mandril de fixação (1) que é acionável para fixação através de 

uma subpressão aplicada pela perfuração axial (4), e que controla um movi-

mento radial síncrono de todos os segmentos de fixação (2; 2a, 2b, 2c, 2d, 

2e); 15 

 adaptado para uma fixação acionada por subpressão do corpo 

oco a ser fixado, para um movimento de precisão controlado do corpo oco 

fixado.  

 2. Mandril de fixação de acordo com a reivindicação 1, para o 

corpo oco com simetria de rotação como a lata de bebida consistindo mono-20 

liticamente em corpo e fundo, caracterizado pelo fato de que:  

 - os vários segmentos de fixação (2; 2a, 2b, 2c, 2d, 2e) formando 

(juntos) uma área de fixação (16) cilíndrica apontando para fora engatam na 

superfície interna do corpo oco; 

 - o dispositivo de transmissão de força (10, 13) disposto no inte-25 

rior do mandril de fixação (1) é acionável para soltura de todos os segmentos 

de fixação (2; 2a, 2b, 2c, 2d, 2e) a partir da superfície interna do corpo oco 

através de uma sobrepressão aplicada pela perfuração axial (4), e controla 

um movimento radial síncrono de todos os segmentos de fixação (2; 2a, 2b, 

2c, 2d, 2e); 30 

 adaptado para uma soltura acionada por sobrepressão do corpo 

oco em relação ao mandril, corpo oco este que é fixado para um movimento 
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de precisão controlado.  

 3. Mandril de fixação de acordo com qualquer uma das reivindi-

cações 1 ou 2, caracterizado pelo fato de que as duas respectivas formas de 

pressão a serviço do controle das forças de pressão são ativas simultanea-

mente respectivamente para aplicação do corpo oco sobre o mandril de fixa-5 

ção (1) ou para a expulsão do corpo oco em relação ao mandril de fixação 

(1). 

 4. Mandril de fixação de acordo com qualquer uma das reivindi-

cações precedentes, caracterizado pelo fato de que está previsto um corpo 

de base (3, 6, 7), com um eixo (3) acionável em rotação com uma perfuração 10 

axial (4) desembocando na área frontal livre (5) do eixo e dois elementos de 

parede frontal (6, 7) fixamente dispostos a uma distância axial sobre o eixo, 

e que o elemento de parede frontal (7), que está voltado para o fundo do 

corpo oco na operação do mandril, apresenta uma área externa (7a) axial, 

que termina rente à área frontal (5) do eixo (3), e é especialmente adaptado 15 

à forma do fundo do corpo oco. 

 5. Mandril de fixação de acordo com a reivindicação 1 ou 4, ca-

racterizado pelo fato de que uma parte de controle (13) do dispositivo de 

transmissão de forma (10, 13)  é guiada axialmente deslocável sobre o sobre 

o eixo (3) acionável, e uma área periférica (19) exterior da parte de controle 20 

se estende conicamente em direção axial, e em função de um movimento 

axial relativo da parte de controle (13) sobre o eixo (3), converte esse movi-

mento em um correspondente movimento de deslocamento sincronizado 

radial dos segmentos de fixação (2). 

 6. Mandril de fixação de acordo com a reivindicação 5, caracteri-25 

zado pelo fato de que a parte de controle (13) com um de seus lados frontais 

está fixamente unida com uma parte de acionamento (10) em forma de dis-

co, a qual é ativável com ar comprimido ou com uma subpressão. 

 7. Mandril de fixação de acordo com reivindicação 6, caracteri-

zado pelo fato de que a parte de acionamento (10) em forma de disco forma 30 

uma parede de limitação móvel de uma câmara de pressão (9), que do outro 

lado é limitada por um elemento de parede frontal (7) alargado à maneira de 
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câmara (11) que está voltado para o fundo do corpo oco na operação, sendo 

que a câmara de pressão (9) está unida através de perfurações (21) radiais 

no eixo (3) com a perfuração axial (4) do eixo. 

 8. Mandril de fixação de acordo com qualquer uma das reivindi-

cações 1 a 7, caracterizado pelo fato de que o eixo (3) está montado fora do 5 

mandril de fixação (1) juntamente com uma pluralidade de mandris de fixa-

ção (1) iguais em uma cabeça de suporte girável em etapas de indexação e 

está equipado em uma de suas extremidades com um acionamento próprio, 

controlável, operando passo a passo, e sua perfuração axial (4) pode ser 

unida controladamente com uma fonte para pressão superior ou inferior. 10 

 9. Mandril de fixação de acordo com qualquer uma das reivindi-

cações 5 a 8, caracterizado pelo fato de que a parte de controle (13) é guia-

da axialmente móvel por peças corrediças (20) sobre o eixo (3). 

 10. Mandril de fixação de acordo com qualquer uma das reivindi-

cações 5 a 9, caracterizado pelo fato de que:  15 

 (i) cada segmento de fixação (2a, 2b, 2c) apresenta em seu lado 

interno uma área interna (17) cônica em direção axial, ou está fixamente 

unido com uma parte de fixação (15) apresentando tal área interna, sendo 

que a área interna (17) cônica se estende paralelamente à área externa (19) 

cônica da parte de controle (13), mas distanciada da mesma,  20 

 (ii) cada segmento de fixação (2a, 2b, ...) na região de uma área 

interna (17) cônica está acoplado fixamente com peças corrediças (18) cor-

rediçamente móveis em relação à área externa (19). 

 11. Mandril de fixação de acordo com qualquer uma das reivindi-

cações 1 a 10, caracterizado pelo fato de que uma parte de controle (13) do 25 

dispositivo de transmissão de força é ativada com um dispositivo de recupe-

ração (40), que aplica uma força axial para longe do corpo oco ou de um 

lado frontal (5, 7a) dianteiro do mandril de fixação (1) axialmente para trás. 

 12. Processo para o posicionamento preciso e para o movimento 

de precisão controlado de corpos ocos com simetria de rotação consistindo 30 

em corpo e fundo, com auxílio de um mandril de fixação controladamente 

móvel para cada corpo oco, caracterizado pelo fato de que: 
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 - o respectivo corpo oco é aplicado por subpressão sobre o 

mandril de fixação (1) e é axialmente posicionado sobre o mesmo; 

 - o corpo oco é fixado ao mandril pela mesma subpressão, sin-

cronizadamente, sob a mesma força de pressão de segmentos de fixação (2; 

2a,2b) atuando radialmente de dentro para fora, formando uma unidade de 5 

movimento.   

 13. Processo de acordo com a reivindicação 12, caracterizado 

pelo fato de que a unidade de movimento de mandril de fixação e corpo oco 

é solta com auxílio de ar sob pressão, o corpo oco é afastado do mandril de 

fixação com o mesmo ar comprimido.  10 

 14. Processo de acordo com qualquer uma das reivindicações 

12 ou 13, caracterizado pelo fato de que uma parte de controle (13) é ativa-

da como dispositivo de transmissão de força com um dispositivo de recupe-

ração (40), que aplica uma força axial para longe do lado frontal (5, 7a) dian-

teiro do mandril de fixação (1) axialmente para trás. 15 

 15. Processo de acordo com a reivindicação 14, caracterizado 

pelo fato de que o dispositivo de recuperação é uma mola, que é protendida 

de preferência na posição de descanso recolhida da parte de controle (13). 

 16. Processo de acordo com qualquer uma das reivindicações 

14 ou 15, caracterizado pelo fato de que a parte de controle (13) é retornada 20 

pela carga de força axial depois de uma respectiva remoção de um corpo 

oco do mandril de fixação para uma posição de repouso neutra, que é de tal 

maneira posicionada que também corpos ocos de diâmetro oscilante podem 

ser axialmente alojados pelo mandril de fixação na posição de repouso do 

dispositivo de controle (13). 25 

 17. Mandril de fixação de acordo com a reivindicação 1, caracte-

rizado pelo fato de que o movimento de precisão é realizado passo a passo. 

 

 

Petição 870180017753, de 05/03/2018, pág. 11/15






	Bibliographic Data
	Description
	Claims
	Drawings

