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Autor vyndlezu

Sekece dopravniku

o . .
(57) sekee aop"ﬂvnlnu, segtuvaji
dvou nostrqnnlﬂn VA*euIOVJ"
oerd ndnd wnlgtint vertike
plodiny, je vimaadni tim, fe pl:

ra pod Polr"m vodicim cepen, uspodadﬁ-
nim ve vodizim pouzidru sponeném 3 rar
tlakovy vdlec g proii nil vyvedenou D 5t
niei, zapojenou wmezi zdrojem a odpndum
tlekoviho midia, v jehoi roszvodu wezi
prostory po strardch sistu je viizen
dvoupolohovy rozvadid g ovlddecim elek-
trom?r“evb” uapnj encm v proudov oliru-
hu dpJnnce, wniaténino v trajeiorii

pra covn¢ Cdsti manipuldtoru v drovni
nejniZe ve vertikdlnin sloupei uDJ“IVW¢-
kem prepravovaniho pracovaihio predmctu,
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265 0306

Vynalez ce (yké wekee dopravniku pro prepravu relativad téikyeh
pracovnich pifedmétd, které pii pfepravé v technologické lince na ja-
Jich epracovdvéni jzou napoifdddny ve vertikélmich sloupeich, z nich?
Juou v dantim wmisgtd linky pe jednom odebirény manipulétorem a pionés
seny ma pracovni stroj, piifemi jsou piitem piipadné jedté obracony.
Vynélez je zawdien 2v145% na takevé pripady, kdy pracevni pfedméty
deatstelnd nepiesahnji dopravnik, ancbo nemaji Zédué atvary pro joe
jich pevad o bezpednd uchsponi chapadly manipulédtoru a zajifténi boze

poeinosti pii Jjejich obracendi.

Jsou znény sekce dopravnikd, které nadzveddvaji dopravnikom pfoe
pravevand vyrebky 2 jedné vySkové vrovnd do druhé, piidemi tu jde bud
o vyrobky tGZké pro rudni manipulaci, auebe ¢ vircbky, kierd vo virobe
pi lince jsow na ruznych visSkovych tGrovnich pedrobovény urditym teche
nolegickym operacim. V oboru potravinéfského primyslu jseu takové
sekee dopravaikl zoday jeko prostfedky manipulujici o t8ikymi syrovie
mi bochniky. Moezi dvouradon védlelkoveu drahou je v nesné konsirukei
ugpoiréddna sekce, kterd poté, co ge na ni dostane manipulovany vyroe
bek zudni svou vyfkovou poelohu, k femuZ je vybavena dvejici na ni ue
chyeenfeh hydraulichich véled, obrécenjck dny proti gobdé a coriontava-
nfeh napi{l smiru prepravy vyrobkl na dopravnika. Pistnice tdéchto véls
¢t jmougpsjeny s hoernimi rameny dvojice dvouramennych pék, zatim ce
jejich spodni ramsna jsou epatfena kladiCkami opircjicimi me o nopo-
hybliv$ pesny pridnik dopraviniku. Tim, Ze tyto ndky jsou otolnd uloe~
2eny na konzoléch spojenyeh s manipulaéni sekei Jdopravniku, joou po=
hyby pisth v uvedenfeh hydraunlickfeh véicich premdfeony pa tute cehed
jaeko jeji vertik&lni pohydy, takfe podle toho, na kterou strenn pige
td je vedena hydraulické kapalina pod tlakem, se tate gekce buld zvede

. . v . . el
‘pe na gvow horni droven, noho poklesug na pvoun spedni droven

-1 kéyZ by bylo toto Fefoni do jigtéd miry piijatelnd i pro Wloly,
které sleduje tento vyndloz, tedy kE munipulaci relatived Loukych praw
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covnich pledwétd na lince jejich opracovavéni a pli jejich edbéru z dow-
pravafiku manipulitoerem, je popsand konstrukece dosti gloilts, a miie byt
proto i zdreojem CastdjSich provoznich poruchk. Z toho divedu je ufelem
vyndlezu takovou sekel dopravnikn jednak prizpisobit manipulaci i re-
lativné téZkych kovovych pracevnich piedmétil, jednak pfi vyuZiti znée-
méhe principifluniho PeSoni zjudnedusit systém prvkd zejiflujleich jeji

vertikalni pohyblivost v zévislosti na funkei manipulétoru.
 J

Uvedent nevihedy &4stedénd odstranuje navriend iefoni sekeo doprave
niku, seatévajici ze dvou pestrannich valelkevych drah, mezi kterymi je -
umisténa vertikiiné presuvnd podpérnéd ploSina opatfené kolmym vedicim ’
Sepem, uspoFfidanym ve vedicim pouzdru spojendm noeniky s rémem, plridomd
pod timto kolmym vodicim fopem je ugpoiddan tlakovy vélec s ven vyvadee
nou pistuici, zapojeny v cbvedu pracavﬁihe pédie, ve kterém je mezi jo-
ho zdrojem & odpadem a prednim prostorem nad pistem a zadnim prostorem
pod pistem v tlakovém valci viazen dvoupolohovy ridici rozvadidd s ovléds
dacim elektromagneten, jehol civka je zapojena v proudovém okrubu gpie
nade, unisténého v trajokterii pracovni Césti manipuldtoru v drovii neje
niZze ve vertikdlnim sloépci na dopraviniku poloZendhe pracovniho predmde
tu.

Vihody a pokrok tohoto YeSenf spolivaii v tem, Ze pri viazeni sek~
ce dopravniku podle vyndlezu do dopravniho systéuu tecchnologické limky
pro epracevavani relativnd téikych a mechanicky manipulovanych pracove~
nich pfedudtd je linka schiopna pracevat jak s pracoviaimi predméty vykae
zujicimi evym tvarem €i usporéddnim na dopravniku podiminky bezpecné ma«
nipulace, tak i obdobné pracovni predméty, ktoré tyto podminky nepeosky-
tuji. Pritom je téchte pfodnosti desahovéno jedneduchymi a jednotlivé
gpolehlivymi prostfedky, které v usporédani podle vynilezu poskytujd
technologickd lince $irsi rozsah jejiho uplatndni, aniZ by bylo ticha
na stévajici lince cokoliv ménit. Postadujc pouze, aby ta selce doprave
niku, & ni¥ spolupracuje wanipulétor, byla upravena prvky, které jaou
ve gvéia usporddani predmdétem vyndleozu a kierd nevyzZuduji Zaday zdsah |
do jeji vliastni koustrukce.

Ka piiloZcenyeh vykrescch predstavuje obre 1 pfidny fez prikladnynm ’
provedenim sekce dopravniku spelu se sloupcem vertikéiné na gohé pAvVe=
éanych pracevnich predmétf, jimil jsou zde kola pro‘ﬁelezaiéni doprave
ni prostiedky, kioré ~ je$td bez nikolkd - jeon postupnd qdehifégy_chaw
pedly munipulétoru, na obre 2 jo zndzornra situace, hdy je ze sokee
dopravaikn odobirdn nejapednéd jsi pracovni predmét, a na obr. J aituace
po pioveeid tohoto nejspodnd jiflho pracovnilbie pledwdin manipuliloroie
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Sekes donravnikn ehgabuje dvd postranni plepravni véledkovd dpés-
hy 1, nessnd réuen 4, a je vybavenn veritikdlpd pfesuvnon pedpdrinoun
plofineu 3, hierd jo usporfdina wezd plopravalol drabond 1. Podpdrad

ina 3 je epatforn hkoluym vodicim Jepom 4, vepofddanim ve vedicim
pouzdru 8 mpoeiendém nosniky § s récen 2, o zajifituje vedoni této ploe
giny & ve vertikdlnim saliru, PP vaooestupném poliybu jo plofing 2 avia-
~datelnd pistuick 7 pod nt vertikalnd uwspeiiédendbo tlshovibe viloco 8,
zotdm co joji cestupny pobyb vyvoldvd jeji vizsini hmeotnosnt a tilc.

0

Tlakovy vé zapoien v ebvedu pracovniho média, v ndpi Je

mezi joho zdrojem bonkrétnim piipadé Cerpadlem, a odpaden a1 na
Jedné strend a
na druhé strant, viazon dveupclohevy Fidieci rozvéded 14, kter?y je v jod-

oluy tladnow wrufie

T

o A . F Py S £ - %o Yo o -
12, 10 nad 2 pod pistenm § v tlakovdm vialei 8
& A ! it

new gwysin oviddin elckiromapgnoten 15

new 16. Ridici rozviddd 14 je elckirom rovin do polehy

zndzrornénd na obr. 2, v niZ Ffidi tiakevé m’dgmm ze zdreje 10 deo proe
gtorn 33 pod vistem @, kiery sveu ?i&fﬁkﬁi 7 zveda podpérunon pledinu 3,
zatim.co prviincee 35 je tladen do polohy zndzeorséné na ebre. 1, 3, tedy

~

do polohy, v nif chba prostory 12, 13 nad a pod pistem § jsou propojeny

gpolu navedjonm a
i"’ &
£

tiZe a vlastni hmotnogii klesnoul de své spedni polohy, piilend di tla=
Eeny pisa 8 neklade padﬁtatmyyadya s protoie neni z zadndé sve stlany

v

wvic L os de@éem 31, takiZe plesina g wiZe dlinkem

n

vystaven tloku procovniho média.
Spindnd elekiromagnetu 1% rozvaddde 14, jakeZ i zdreje 10 tlakow

-
¥

véhe midis, obatarivd mezndzoynény proudoevy okruh, v nénd ge eolektrige
Ly proud wvzavird spinadem 37, eviad atsi&?m pracovynd &8sl 18 manipne
ldtern, v jejif trajektorii je usporidén. Tento manipuléator evim. u-
chopovaciui feliectmi 20 za vertikélnich pohybd odebira pracevni pliede
mity 19 ze slouped, v michiZ jsou dopravnikem piepraveviny aZ na tute
sekei. Protofe ncjspodud jéi pracevnx predmét 18 = takového sivéga@ je
gveon Qp%Jﬁi ¢elni plochou 10p ve styku s prepravnimi drahsmi 1 cohee,

Q

je api 47 navie ugperédin v drevei tohoto nejnife polodeného proe

covniho ﬂ}@ummtu 19 ve nloupci, aby pe odebréni predchoeziho mehl byt

za cestupndho pehybn choapadel manipulfétorw zasatfen, tj. sepnui, joho

pracovnd 84etd 18 « takto uveden do Cinnesti jak zdroj 19 tlakerého
@

médie, tek i elektremagnet 25 rozvédide J4 a tenie wvedin do posiovos

o

ni, v ndad tlak sa pist 9 zveodne pistnici 7 peﬁwernav ploSinu ﬁ = St

glednia na ol nooen pracovoim predmdten 18 natolil, aby jej ucliopoe

vaci Solisti 20 manipuldtoru menly bozpodnd uchopite
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o, , 4 . . “ .
Cinnost podpdrané plesiny 3 wmezi pfeprevinimi draobami 1 celos dow

E

pravailku jo jedask patrnd = jednotlivich fazd zndzovningch na CEkros
geech, jodnak je zrejméd 1 2 desavadniho popisu provedeni mekoe, Dokud
nezfigtane na podpdrné pledind 3 pesledni pracovni piedmdt 19, je pod-
pérnd plofina 3 ve evé spodni poleze, v nif nepiekéii prepravi. Kdyd
mandpulotor nd provait posledni pracovni piedmét 49 a sogtupnia pehye
bem Goublme jeho Grovné (chr. 2), zauahuje jehe pracowni Gasi 2B, paw

pRikled poprsite, slektrichy spinad A7, riery sepno elektricky ckruly a

!

tim i elokiromasuet 10 reozviéddie 34, plesune jed pretd prufind ig de
pelohy z¥izornind na obr. 2 a soufasnd spusti zdroj 70 tlakoeviho née
dia. To vstupuje de prestoru 13 a zvoedé pist 9, Ktery svou pictinicd 7
Lafd podpdrnou pledinu 3 s peglednim pracovafm piedndtem 19 vahdru,
tedy nod pfepravei aréby 1. V téte poloze wmobou &elisti 20 manipnlitoe
ru bezpelné uchepit i tento nejepodnd i%i pracovni picdndt 19, Pracovnd
médiuzs, kteréd byle nad pietem 9 v progtorn 12 tlakeviéhe vélee £, edehée
pres roxvéddl® 14 do edpadu 11 bez jakéhokeliv odporu. Jakmile zvaee

Bady,

dacim pohybem msaipuldtoru je uvolndn elekiricky spinad 17 (obr. 3),
prerusi se proud v olekircamagaetu 13 & vypne go zdroj 30 tlalovito mée

dia. Pruliva 30 plesung ronvadéé 24 de klidevé poleby, v nid jaou vede
jesmé propejeny oba prostory 12, 1% po stranbch pintu @ v tlsbovén
viled © o pFipraded doblhovd dévha {lakevilio wllia jo vedena Co sdpas=
tu 11, Podpbrad pledina klesne zpet do své spodni polohy a je pliprae
vena k wrijeti dulsiho gloupce pracovaich preduétd 1 2 dopravﬁihuev

I kdyz byl wyandlez popuan v souvislegti s Qpraeuvavau¢m boznikole
kovyel el ZeleunilCnich dopravnich progtifedhkd, je johe fefeni vyuiitcele.
né ve vioech pedachnych &@ﬁ&malﬁgichyeh linkach, v nich? mechanivovani
manipalase g procoevaioi pieditty nedovoliunie za danveh okolnogtii Lezpede
né wchoponf, preaddeni a obraceni takovych pFodumdtd,
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