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Szydelkarka okragla
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Przedmiotemn wynalazku jest szydelkarka okrag-
la posiadajgca cylinder z szydelkujgcymi iglami,
pierScien z usytuowanymi od jego strony wewne-
trznej ksztaltkami zamka, podpychacze wspétdzia-
lajace z iglami dziewiarskimi i uklad sterujgcych
elektromagnesow.

Podpychacze szydelkujgcych igiel w swym nor-
malnym polozeniu znajdujg sie w zasiegu ksztaltki
wynoszacej, a W miejscach wybierania ich zo-
stajg odchylane z zasiegu dzialania ksztaltki wy-
noszacej podpychacze przez zwore ukladu elektro-
magneséw, sterujgcych wedlug wybranego wzoru.
Ten rodzaj wybierania ma te wade, Ze zwory
sterujgcych elektromagneséw dzialaja poprzez
uklad wuderzajagcych mlotkéw. W ukladzie tym
dzialanie sterujace magnesé6w odbywa sie zbyt
wolno.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wyzej
wymienionych wad.

Zadaniem wynalazku jest wykonanie urzgdze-
nia wybierajgcego, ktére mogloby byé sterowane
wedlug wybranego wzoru przy duzych szybko-
§ciach i pod dzialaniem niewielkich sil.

Cel ten uzyskano przez zastosowanie w szydel-
karce okraglej, posiadajgcej cylinder z iglami szy-
delkujacymi, pier§cien z usytuowanymi od jego
strony wewnetrznej ksztaltkami zamka, podpycha-
cze wspéldzialajagce z iglami i uklad sterujgcych
elektromagneséw, precikowych sprezyn do wla-
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czania podpychaczy i sterowania ich za pomocg
ukladu sterujgcego . elektromagnesu.

Wedlug wynalazku, precikowe sprezyny dolnymi
koficami sg zamocowane w pier§cieniu polaczo-
nym sztywno z iglowym cylindrem i stykaja sie
z wystgpami podpychaczy znajdujacymi si¢ po
przeciwnej stronie do usytuowania iglowego cy-
lindra. Do kazdego podpychacza po stronie prze-
ciwnej do precikowych sprezyn sg zamocowane
jednym konicem odciagajace sprezyny, stykajace’
si¢ drugim koficem z podstawami kanaléw wy-
konanych w iglowym cylindrze do osadzania
w nich podpychaczy. Za sterujacym elekiromag-
nesem W Kierunku przesuwu iglowego cylindra
znajduje sie ksztaltka sluzaca do rozdzielania
przez sterujacy elektromagnes precikowych spre-
zyn czynnych i wylgczonych.

Umieszczenie sprezyn precikowych w stanie nie-
napietym roéwnolegle do osi cylindra iglowego
i ich przyleganie do wystep6w znajdujgcych sie
na zewnetrznej stronie podpychacza, oraz zamo-
cowanie ich dolnymi koricami w pierScieniu osa-
dzonym w sposéb staly na cylindrze iglowym,
ma te zalete, Ze sily elastyczne sprezyn preciko-
wych wykorzystane sg do promieniowego wychy-
lania podpychaczy bez utrudnienia ich przesuwa-
nia w osi za pomoca ksztaltki podnoszgcej pod-
pychacza. Wybér okreSlonych sprezyn precikowych
odbywa sie przy uzyciu znanych wzorujgcych
tarcz, przy ktérych sprezyny precikowe zwolnione
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zoslajag za pomoca ukladu elektromagneséw steru-
jacych wedlug wybranego wzoru.

Zaletg wynalazku jest réwniez to, ze dla wyboru
igly sterowane sa tylko podpychacze, lozyskowane
wychylhig oraz sprezyny precikowe, dzieki czemu
zmniejszona jest sklonno§é do zaburzen w pracy.

Uklady elektromagneséw sterujacych urzadzenia

wybiorczego wykonanego zgodnie z wynalazkiem .

pracuja przy czestotliwoéci 600 Hz i wiecej.

Ruch powrotny podpychaczy wychylnych do po-
lozenia nieroboczego nastepuje za pomocg zna-

10

nego rozwigzania, polegajacego na zastosowaniu

sprezyny odciagajacej przy kazdym podpychaczu,
opierajacej si¢ o podstawe kanalu podpychacza.
Przez takie rozwigzanie osigga sie réwnoczesnie

to, ze podpychacz nigdy nie znajduje sie w polo-

zeniu chwiejnym.

Szczegblnie korzystne rozwigzanie ukladu wy-
konanego wedlug wynalazku przejawia si¢ w tym,
Ze za miejscem wybierania znajduje sie ksztaltka
rozdzielajgca, odchylone promieniowo do wnetrza
zwolnione sprezyny precikowe od przytrzymywa-
nych przez uklad elektromagnes6w sterujgcych
sprezyny precikowe, ktére sa zabezpieczone przed
odchylaniem do $rodka. Dzigki temu osigga sie
dwie korzysci. Jedng korzy$é stanowi to, ze urzg-
dzenie wybierajace wykonane zgodnie z wyna-
lazkiem dziala tylko jako mechanizm inicjujacy,
to jest, ze bezposrednio po procesie wybrania dal-
sze prowadzenie tak zwolnionych sprezyn preci-
kowych jak tez i przytrzymywanych jest przej-
mowane przez ksztaltki zamka, przy czym uklad
elektromagneséw sterujgcych do wlasciwego pro-
cesu wybierania wymaga tylko bardzo krétkiego
wzbudzenia. Drugg korzyécig jest to, ze sprezyno-
wanie zwrotne zwolnionych sprezyn precikowych
nie daje widocznego szkodliwego oddzialywania
na przebieg pracy elekiromagnes6w sterujacych.

Ksztaltka wynoszaca podpychacz moze byé tak
uksztaltowana, ze powrotny ruch wychylonego pod-
pychacza mimo zwolnienia .napiecia odpowiednich
sprezyn precikowych jest prowadzony az do konca
wspoéldzialania ksztaltki opuszczajacej z podpycha-
czem. Takiie rozwigzanie przynosi te dodatkowsg
korzy$é, ze sprezyny precikowe muszg pozostawaé
w stanie napietym tylko przez krétki czas, dzigki
czemu ich wlasnosci elastyczne zostajg utrzymane
przez dlugi okres.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest przy-
kladowo na rysunku, na Kktérym fig. 1 przedsta-
wia segment oslony zamka z kanalami prowa-
dzacymi podpychacze i igly, od strony osi cylin-
dra igtowego, fig. 2 — cylinder iglowy i pierscien
z zamkiem w przekroju wedlug linii A—A z fig.1,
fig. 3 — dziewiarke w przekroju wzdluznym we-
dlug linii B—B z fig. 1, fig. 4 — dziewiarke
w przekroju wzdluznym wedlug linii C—C z fig. 1,
w przypadku gdy podpychacz znajduje sie w po-
lozeniu nieroboczym, fig. 5 — dziewiarke w prze-
kroju wzdluznym wzdluz linii C—C z fig. 1 w przy-
padku gdy podpychacz znajduje si¢ w polozeniu
roboczym, fig. 6 — przekrdj wzdluzny wzdtuz linii
D—D z fig. 1, gdy podpychacz znajduje si¢ w po-
lozeniu roboczym, fig. 8 — dziewiarke w prze-
kroju wzdluznym wzdluz linii F—F z fig. 1 lecz
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przy polozeniu podpychacza'i igly krétke po wiy-
braniu sprezyny precikowej przycw;gmete: przez
elektromagnes sterujgcy i lezgcej za niag zwol-
nionej przez uklad elektromagneséw sterujgcych,
fig. 9 dziewiarke w przekroju wzdluznym
wzdluz linii G—G z fig. 1 z wstepnie napietg
sprezyng precikowg przed miejscem wybierania,
fig. 10 — dziewiarke w przekroju wzdluznym
wzdtuz linii H—H z fig. 1 z jeszcze nienapieta
sprezyng precikowg przed miejscem. wybierania,
fig. 11 — miejsce wybierania w przekroju wzdluz

linii K—K z fig. 1 z przynaleznym ukladem elek-

tromagnes6w sterujacych i pewng ilo$cig sprezyn
precikowych. ‘

Kazdej szydelkujacej igle 1 podporzadkowany
jest podpychacz 3 osadzony w'obraéajacym sie
igtowym cylindrze 2 (fig. 2). Szydetkujgce igly 1
i podpychacze 3 poruszaja sie w tym samym ka-
nale iglowego cylindra 2. Scianki dzialowe po-
szczegblnych kanaléw stanowig $rodniki 4 wpra-
sowane w rowki cylindra iglowego. Kazdy pod-
pychacz '3 jest wyposazony w stopke 3°, a kazda
igta 1 ma stopke 1’ Stopka 3’ podpychacza 3
wchodzi w kanal 5 zamka, usytuowanego w pier-
Scieniu 9. Wznoszaca cze$é kanalu dla stopki pod-
pychacza oznaczono 5, a opadajaca cze§é 5”.
Pozostale czeSci przebiegaja w plaszezyznie pro-
stopadlej do osi cylindra. Dolny koniec 3a pod-
pychacza 3 ma ksztalt pélokragly i usytuowany
jest w odpowuedmm wglebieniu w cylindrze iglo-
wym, ktére stanowi dolna cze$é kanalu igiel i jed-
noczes$nie podpore. Wokét tej dolnej podpory pod-
pychacz moze si¢ on przesuwaé promieniscie mig-
dzy Sciankami kanalu prowadzacego, to znaczy
miedzy sasiadujgcymi $rodnikami- 4.

Zgodnie z 'wynalazkiem sterowanie podpychaczy
odbywa sie¢ magnetycznie. Przy sterowaniu, to
jest przy przesuwaniu, podpychacze w miejscu
wyboru znajdujacym sie przed Wznoszacy sie cze-
Scig 5’ kanalu 5 albo pozostaja w polozeniu, w kté-
rym stopka 3 wchodzi w kanal 5, albo przesu-
wajg sie do dna kanalu, prowadzacego podpycha-
cze, to znaczy w kierunku do wewnatrz w sto-
sunku do osi cylindra iglowego, wtedy ich stop-
ki 3’ znajduja sie poza kanalem prowadzgcym
i mie zostajg uchwycone przez wznoszacg sie
cze$§é 5 kanalu 5, lecz przesuwaja sie dalej po-
ziomo, a wiiec po linii prostej. Na te podpychacze
nie oddzialuje wiec Wwznoszaca sie cze$é 5’
kanalu 5. Znajdujg sie one w polozeniu nieczyn-
nym, podczas gdy podpychacze pozostajgce w pro-
wadzacym kanale 5 zostaja wyniesione w gére
przez wznoszaca sie¢ jego cze$¢ 5, a przez opada-
jaca czeSé 5” $ciggniete w dél, gdzie znowu wcho-
dzg w pozioma cze$¢ kanalu 5, prowadzacego pod-
pychacze.

Szydelkujace igly 1 wchodzg stopkami 1’ do
prowadzacego stopki igiel kanalu 6, ktéry na wy-
sokosci, na ktérej znajduje si¢ odpowiednia szy-
detkujaca igla w swym najnizszym polozeniu,
przebiega na pewnym odcinku W plaszczyznie
prostopadlej do osi cylindra iglowego, a wiec
poziomo. Na tym odcinku kanalu 6 igly nie wy-
konuja zadnych ruchéw ani w gére, ani-w dél,
przez co ani nie chwytajg nitki, ani nie tworza
Z niej oczek. Kanal 6 prowadzacy igly posiada



69611

s

odgalezienia w punkcié 7. Od momentu Wwejscia
igly W to odgalezienie, prowadzona jest ona
w gbre, a2 do osiggniecia polozenia najwyzszego.
To najwyzsze polozenie jest w punkecie (fig. 1).
Od tego miejsca, odgaleziony kanal, prowadzacy
stopke igly, biegnie w dét, tak, ze igla tez zostaje
przesunieta na powrdt w dol, az do osiggniecia na
powrdt polozenia najnizszego w poziomym pro-
wadzgcym kanale 6.

Wznoszaca sie ¢ze§é odgalezienia kanalu 6, pro-
wadzgcego stopke igly, -zaczynajgca si¢ w punk-
cie 7, umiejscowiona jest nieco poza punktem 5a
czedci 5° kanalu prowadzacego stopke igly, w kto6-
rym ta czeS¢ osigga polozenie najwyzsze i prze-
biega do poczatku opadajacej cze$ci 5” — na
pewnym odcinku poziomo. Jak wynika z rysunku
(fig. 2) gbérny koniec podpychacza 3 zhajduje sie
w okreflonej odlegloSci od dolnego korica trzonu
igly, wtedy gdy podpychacz i igla znajdujq sie
W najnizszym polozZeniu.

Podpychacz, ktérego stopka pozostaje poza punk-
tem wybierania a wiec przed poczatkiem wzno-
szgcej sie jego czeSci 5° w kanale 5 prowadzacym
stopke podpychacza, najpierw 2zostaje wyniesiony
na okre§long wysoko§é, zanim natrafi na dolny
koniec trzonu szydelkujacej igly i wyniesie igle
tak wysoko, ze znajdzie sie ona nieco poza punk-
tem 7, a w wyniku tego zostaje wepchnieta do
odgalezienia. Te podpychacze, ktére sg w ten
spos6b wybrane, ze ich stopka zostaje wypchnieta
z kanalu 5, prowadzacego ich stopki, posuwajg sié¢
dalej w kierunku poziomym, a wiec nie wynoszg
przynaleznych igiel, tak ze igly te posuwajg sie
poziomo dalej wzdluz kanalu 6, nie wykonujac
zadnych szydelkujacych ruchéw w gére lub w dél.

W odgalezieniu od kanalu 6 igly szydelkujgcej,
ktére zaczyna sie przy punkcie 7, igla wykonuje
ruch w goére, ktéry konczy sie przy punkcie 7.
Cze$é zamka zawarta miedzy punktami 7— 7 ka-
nalu jest polgczona trwale z pierScieniem 9. Naj-
wyzszy punkt 7’ jest punktem, w ktérym szydel-
kujace igly osiagajg polozenie chwytania. Od teégo
miejsca igly posuwajg sie poziomo dalej az do
cze$ci 10 zamka, nadajgcej igle ruch w dét.

Celem dalszego przesuniecia igiel z wznoszace]j
sie c¢zeSci zawartej miedzy punktami 7T—7 do ich

polozenia najwyzszego, przewidziano zwrotnice 11’

igiel pod nieruchomg czeScig zamka zawartg mie-
dzy punktami 7, T i przesuwalng wokdl punktu
12. W swym gérnym poloZzeniu zwrotnica 11 prze-
dluza w gére do polozenia 8 czeSé wznoszacg ka-
nalu prowadzgcego stopki igly, konczacego sie
przy punkcie 7. Zwrotnica 11 przedluza wyno-
szenie igly. Nastepnie igla 1 jest §ciggana w dét
przez opadajacy cze$é 13 kanalu. Od dolnego kon-
ca 13 tej opadajacej cze$ci kanalu, dalsze prze-
suwanie sie igly w dé! wymusza opuszczajgca
cze§é 10, az do kanalu 6.

Pod zZwrotnicg 11 igiel znajduje sie hamujgca
dzwignia 14 osadzona w sposGb obracalny wokét
osi 14a i tak nastawialna, ze utrzymuje swoim
wolnym koficem zwrotnice 11 w polozeniu dzia-
lania, pokazanym na rysunku (fig. 1).

W przypadku przesuniecia hamujgcej dzwigni 14
nieco ponad 90° w lewo, mozna przesungé zwrot-
nice 11 tak daleko w dél, ze jej dolna krawedz 11’
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lezy réwnolegle i nieco ponad krawedzig gorna
poziomo biegngcego kanalu 6, prowadzacego igly.
Witedy nie przesZkadza ona stopkom igiel w prze-
suwaniu sie poziomo po kanale 6.

Jezeli zwtrotnica 11 znajdzie sie¢ w poloZzeniu
dzialania jak pokazano na rysurnku (fig. 1), to
wszystkie igly — utioszone ponad punkt 7 s§ pro-
wadzone W czeSci miedgy punktami 7, 7 ka-
natu. Nastepnie sg bne prowadzone dalej od
gérnej krawedzi zwrothi¢y iglel do punktu 8, to
znaczy do punktu najwyzszego poOlozeria; a ha-
stepnie 83 ddle] prowadzone wadluz czefci 13
i 10 k#nalu do zépchhigeia ha powrot do nie-
szydelkujacego $ladu. Igly mprzynalezhe do tych
podpyehaczy, ktére W piinkcie wybierania zostaja
wypchniete z kanalu prowadzgcego stopkl pod-
pychaczy, przebiegajg wzdtuz kanalu 6. Jest wige
mozliwe -doprowadzenie do najwyiszego pdlozenia
igiel wynoszonych wybranych przez podpychacze
jezeli zwrotnica 11 igiel Znajduje Bi¢ w swoim
polozeniu dzialania (fig. 1). Poza tym jest tez
mozliwe wyniesiénie igiel wynoszonych wybranych
przez podpychacze tylko do wysokosei chwytania,
to jest tylko do punktu 1°, gdy zwrotnica 11 igiel
przesunieta jest w d6l do swego polozenia nie-
czynnego. Wtedy dolha krawedZ 11' zwrotnicy 11
jest polozona poziomié potiad goérng krawedzig
kanalu 6, prowadzatego stopkl igiel. Polozenie
zwrotnicy igiel moze byé w réznych polozeniach
szydelkowania raézne.

Linia przerywana la pokazuje droge Srodka stop-
ki igly w polozeniu dzialania zwrotnicy 11 igiet
(tig. 1). Linia przerywaha 3¢ pokazuje droge konies
tych podpychaczy, ktérych stopki w punhkcie wy=
“bierania pozostaly w prowadzicym kanale 5.

Podpychacze 3, jak wiadomo, s usytuowane
w tych samych kanalach, co i przynalezhe szydeét-
kujace igly 1. Dolny koniec 3a kazdego podpy-
chacza ma ksztalt pdélokragly i usytuowany jest
w podobnego ksztaltu dolnym koficu kanalu pro-
wadzgcego podpychacze i igly. Kanal 18 uwidocz-
niony jest na rysuhku (fig. 2) na obwodzie
i wzdluz iglowego cylindra pokazanegs w prze-
kroju. Kanaly mogg stanowié naciecia w e¢y-
lindrze. Stosowane sg réwniez S$rodniki z twar-
dego metalu, osadzone w odpowiednie naciecia
cylindra. Taki $rodnik 4 widoczny jest na fig. 2,
wystajacy z walca, tworzy boczne ograni¢zenie
kanaléw wiodgcych igly i stopki podpychatzy.
Podpychacze 3 sg osadzone w spos6b wychylny
koncemm 3a. Za pomocg wygietej odciggowej
sprezyny 19 z plaskiego lub okraglego materiaty,
podpychacze s3 wypychane promieniScie na ze-
wnatrz. Jeden koniec sprezyny opiera sie na weé-
wnetrznej krawedzi podpychacza 3 lub jest z nim
w tym samym miejscu polgczony. Drugi koniec
sprezyny opiera sie o podstawe 184 kanalu. Spre-
zyna 19 utrzymuje stopki 3’ podpychacza w ka-
nale 5 lub wypycha te stopke do poziomej czedel
kanalu 5, w przypadku gdy podpychacz 3 w putk-
cie wybierania jest wciSniety do wewnatrz.

W punkcie wybierania zostajg wybrane te pod-
pychacze, kt6re nie majg powodowaé zadnych ru-
chéw igiel. Znaczy to, Ze podpychacze te sg pro-
mieni§cie przesuwane do wewnatrz tak dalece,
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%e ich stopka ¥ wychodzi z uchwytu w kanale 5
i nie natrafia na wznoszaca sie lub opadajaca
cze§¢ 5 lub 5” kanalu. Cze§é 20 zamka przecho-
dzi przy jego wewnetrznej powierzchni. To wy-
suniecie podpychacza jest spowodowane preciko-
wa sprezyng 21. Kazdy podpychacz wspélpracuje
z jedng taka precikows sprezyng. Precikowe spre-
zZyny sg umocowane dolnymi swymi koncami
w pierscieniu 22, nieco ponad punktami 3a obrotu
podpychacza (fig. 2). PierScienn ten jest polaczony
sztywno Srubami 23 z dolnym koncem iglowego
cylindra 2. Ponizej swego gérnego kofica preci-
kowe sprezyny 21 przylegaja do zewnetrznej kra-
wedzi wystepu 3d kazdego podpychacza.

Celem zapobiezenia ze§lizgom z tej krawedzi,
érodnik 4 iglowego cylindra posiadajg lukowaty
wystep 4a w obszarze, w kitérym precikowe spre-
zyny 21 dotykajag wystepu 3d podpychacza. Jak
pokazuje fig. 2 precikowe sprezyny 21 w stanie
odprezonym sg ustawione prawie pionowo, a wiec
réwnolegle do osi iglowego cylindra i réwnolegle
do kierunku osi podluznej podpychaczy 3, kiedy
te ostatnie zgodnie z fig. 2 znajdujg sie swymi
stopkami 3’ w uchwycie kanatu 5. Precikowa spre-
gyna znajduje sie w takim potozeniu tuz przy
zewnetrznej - krawedzi: wystepu 3d - podpychacza.
Precikowa sprezyna wystaje jeszcze na pewnym
odcinku-ponad ten wystep 3d podpychacza. Na ten
wolny koniec dzialajg elementy w sposéb opisany
ponizej, ktére powoduja odchylenie precikowych
sprezyn 21 do polozenia napiecia w kierunku do
wewngtrz lub na zewnatrz. Ten ruch precikowych
sprezyn 21 odbywa si¢ w miejscu wybierania,
znajdujgcym sie tuz przed poczatkiem wznoszgcej
sie czeSci 5’ kanalu 5. Kierunek obrotu iglowego
cylindra pokazany jest na fig. 1 strzalkg P. Miej-
sca wybierania uwidocznione s3 na fig. 1 i fig.
5—10. Pokazane sg tam polozenia precikowych
sprezyn podpychaczy i igiel przy liniach ciecia D,
E, F, G i H (fig. 1), i (fig. 11), pokazujacych czesci
zamka, kitére patrzac w kierunku ruchu iglowego
cylindra doprowadzaja precikowe sprezyny do
elektromagneséw, i — po wybraniu przez elektro-
magnes — przesuwaja w pozadane polozenie.

Elektromagnes 24 jest (fig. 8, 9 i 10) umoco-
wany w wycieciu 25 pierScienia. Magnes jest trwa-
tym magnesem tréjbiegunowym, ktérego Srodkowy
biegun (fig. 11) ma ksztalt litery , U”. Na jednym
z zeber ,,U” jest umieszczona cewka 26.

Na fig. 11 sa uwidocznione precikowe sprezyny
21 w przekroju wezdluz linii K (fig. 1). Trzy ze-
wnetrzne, prawe precikowe sprezyny znajdujg sie
w polozZeniu spoczynku i wchodza przy punkcie h
v(fi'g. 1 i 10) w obszar wznoszacej sie na zewnatrz
ksztaltki 27.

Ksztaltka 27 wznosi sie na zewnagtrz do punktu
g i jak to pokazuje fig. 9 — powoduje wprowa-
dzenie gérnego kofica precikowej sprezyny miedzy
skierowang do wewngtirz powierzchnie magnesu 24.
Poza punktem f cze$¢ ksztaltki 27 opada promie-
niScie w kierunku do osi iglowego cylindra. Tuz
przed punktem f znajduje sie czeSé elektromag-
nesu 24 z biegunem sterujacym. Ksztattka 27, jak
juz wspomniano, posiada przy punkcie f uskok
siegajacy do punktu £ (fig. 11). Ten uskok jest
tak gleboki, ze punkt £’ i rozpoczynajace sie¢ tu-
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taj, prawie réwnolegle do obwodu iglowego cy-
lindra, przebiegajacego cze§é f’— e ksztaltki 27
leza nieco wewnatrz, w obszarze nie naprezonego
polozenia precikowych sprezyn 21. Ta cze§é £ —e
krzywki -ma za zadanie ograniczenie nadmiernego
wychylenia sie precikowej sprezyny 21 z pozycji
naprezenia jakie przyjmuje miedzy punktami g
it

Jezeli zostanie wylaczony doplyw pradu do cew-
ki sterujacej wtedy precikowa sprezyna jest utrzy-
mywana przez trwaly magnes jak precikowa spre-
zyna 2l1a na fig. 8.

Jezeli wlgczy sie doplyw pradu do cewki steru-
jacej, wtedy pole magnetyczne cewki jest skiero-
wane przeciwnie i przeciwdziala polu trwalego
magnesu. Precikowa sprezyna opada tak, jak pre-
cikowa sprezyna 21b na fig. 8. Przed koncem cze-
§ci-e ksztaltki 27 znajduje sie ksztaltka .28, ktéra
w przekroju poprzecznym wzdluz linii K na fig. 1
stosownie do fig. 11 rozpoczyna sie ostrzem d.
Od tego ostrza zewnetrzna powierzchnia ksztaltki,
a wiec zwrécona w strone elektromagnesu prze-
biega prawie réwnolegle -do pierScienia cylindra
iglowego do punktu b i wznosi sie do wewnatrz
do punktu e¢. Od punktu ¢ wewnetrzna powierzch-
nia cze§ci ksztaltki 28 przebiega prawie réwno-
legle do pierscienia cylindra iglowego do konca a
tej ksztattki. Zewnetrzna cze$é ksztaltki od d do
b opada do wewnatrz do konca a.

Na wewnetrznej powierzchni posuwajg sie do
punktu b precikowe sprezyny, wygiete na zew-
natrz, utrzymywane przez -magnes w polozeniu
napigtym. Nastepnie opadajg one do punktu a
w swoje polozenie odprezenia. -

Na cze$ciach d, ¢ do a ksztaltki 28 posuwaja sie
precilkowe sprezyny 21b, ktére nie sa przytrzymy-
wane przez magnes i ktére sa wychylane z ich
polozenia- do wewngtrz i od ¢ do a 53 utrzymy-
wane w polozeniu wychylenia do wewnatrz a przy
a opadajg na powro6t do polozenia spoczynku.

Precikowe sprezyny przyirzymywane przez mag-
nes, posuwajace si¢ na cze$ci krzywej od d do b
nie oddzialuja na odpowiednie podpychacze 3,
tak ze pozostaja one zgodnie z fig. 4 swojg stopka
w kanale 5 i przesuwaja szydelkujaca igle.

Precikowe sprezyny, ktére nie sg przytrzymy-
wane przez elektromagnes i ktére nachodzga na
wznoszgca sie do wewnatrz cze$¢ ¢ d ksztaltki,
przesuwaja w czasie tego nachodzenia podpychacz
na zewnatrz (jak fig. 6), tak, ze jego stopka nie
pozostaje w kanale 5, a wychodzi z niego. Na
skutek tego, ten podpychacz nie uzyskuje ruchu
w goére i odpowiadajgca mu igla bedz&e w kana-
le 6 (fig. 1) nieczynna.

Poza punktem wybierania, a wigc przy liniach
przekrojow C—C i B—B (fig. 1), podpychacz prze-
suwa sie. Natrafia on krawedzig zewnetrzng swej
stopki na precikowa sprezyne 21b i porusza sie po
wewnetrznej gbérnej powierzchni czeSci 20 zamka.
Odpowiadajgca szydelkujgca igla 1 nie zostaje
wprowadzona w ruch.

Jezeli podpychacz 3 nie zostanie w miejscu C—C
przesuniety przez precikowa sprezyne 21, ponie-
waz ta ostatnia jest utrzymywana przez magnes —
podobnie jak precikowa sprezyna 2l1a — . wtedy
podpychacz znajduje sie nadal swa stopkg w ka-



o811

9
nale. Podpychacz nie jest wigc wychylany do we-
wnatrz i znajduje si¢ w ruchu wynoszenia w gore,
w tym czasie szydetkujaca igla znajduje sie mie-
dzy punktami 7—17. .

Fig. 3 pokazuje w przekroju B—B na fig. 1
podpychacz, ktéry mie zostal wychylony przez
precikowg sprezyne 21, a odpowiadajaca mu szy-
delkujgca igla zostala juz wyniesiona z czeSci T—7
odgalezienia kanalu do polozenia najwyzszego,
a wiec do polozenia chwytania, z ktérego zgodnie
z fig. 1 zostaje ona wyniesiona przez zwrotnice 11
znajdujgcg sie 'w polozeniu dzialania.

Zastrzezenia patentowe

1. Szydelkarka okragla, posiadajgca cylinder
z iglami szydelkujgcymi, pier$cien z usytuowanymi
od jego strony wewnetrznej ksztartkami zamka,
podpychacze wspélpracujgce z iglami i uklad ste-
rujacych elektromagnes6w, znamienna tym, Ze ma
precikowe sprezyny (21) stuzace do wlgczania pod-
pychaczy (3) i sterowania ich za pomocg ukladu
sterujacego elektromagnesu (24).
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2. Szydetkarka wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze precikowe sprezyny (21) dolnymi korficami s3g
zamocowane W pierScieniu polgczonym sztywno
z iglowym cylindrem (2).

3. Szydelkarka wedlug zastrz. 1 i 2, znamienna
tym, ze precikowe sprezyny (21) stykaja sie z wy-
stepami (3d) podpychaczy (3) 2znajdujacymi sie
po stronie przeciwnej do usytuowania iglowego
cylindra (2).

4, Szydelkarka wediug zasirz. 1—3, znamienna
tym, ze dla kazdego podpychacza (3) po stronie
przeciwnej do znajdujacych sie precikowych spre-
zZyn (21) ma zamocowane jednym Kkorncem odcig-
gajace sprezyny (19), stykajace sie drugim koncem
z podstawami (18a) kanaléw (18) wykonanych w
iglowym cylindrze (2) do osadzenia w mnich pod-
pychaczy (3).

5. Szydetkarka wediug zastrz. 1—4, znamienna
tym, ze ma za sterujacym elektromagnesem (24)
w kierunku przesuwu iglowego cylindra (2), zamo-
cowang ksztaltke (28), sluzgcg do rozdzielania
przez sterujacy elektromagnes (24) precikowych
sprezyn (21) czynnych i wylaczonych.
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