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indexovacich stold a pro Fizeni jejich pohybi, zejména
pro obrdbéci stroje

Zapojeni pro sledovédni a vyhodnocovi-
ni polohy otoényfch indexovacich stold a
pro Pizeni jejich pohybd, zejména pro obré-
b&ci stroje je urdeno pro vyhodnocovani
polohy mezi pevnou a pohyblivou 8dsti u
takovych meohania?&, kde mechanické uspo-
Padéni samo zajidtuje poZadovanou piesg-
nost a tuhost vazby. Zapojeni zpracovivi
nespecificky signdl vzdjemné polohy pevné
a pohyblivé &4sti, snimany spolednym &id-
lem ze vhodné rozloZenych nardfek v gzdvis-
losti na specifickém signdlu referenéniho
snimade., Zapojeni tak zabezpeduje trvalou
informaci o vgdjemns poloze obou Casti a
soudasné umoZnuje ¥idit v libovolném smys-
lu plynulé dojeti pohyblivé &dsti do pozZa-
dované polohy bez nutnosti reverzace.
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Vynélez se tykd zapojeni pro sledovdan{ a vyhodnocovdni
polohy otodnych indexovacich stold a pro Fizeni jejich pohy-
bd, zejména pro obrdbéci stroje, pomoc{ nardZek a spina’dl,
zpracovénim Jjejich opakovanych signdld v zévislosti na sig-
ndlu spinade referenéni polohy.

Klidové stavy mezi oto¥nou a pevnou &4sti otodnych
indexovacf{ch stold jsou zajisiovény mechanieky indexovacim
a zpevnovacim za¥{zenim, které je Pizeno elektrickym zapo-
jenim pro vyhodnocovéni vzédjemné polohy pevné a otolné Césti.
0d zspojeni pro Fifzeni otolénych indexovacich stold se nevy-
Zaduje takovy stupeﬁ polohové pPesnosti jako nap¥. u elekttric-
kych zapojeni servomechanismd polohové vazby, nebol skutedné
presnost je ddna konstrukel a stavem mechaniky pro polohovéni
a zpevnini. Doposud znéméd zapojeni zpracovdvajl signdly spi-
nadl prirazenych jednotlivym polohdm otodné Easti otodného
indexovaciho stolu. Tyto spinade Jsou ovlidddny nardZkami
uni{sténymi p¥{mo na otodné ¥dsti stolu. Takovy zplsob Jje vSak
moZno pouZit pouze u men¥fho poétu indexovanych poloh. Je=1li
poZadovén v&t3{ podet indexovanych poloh, provddl se ¥{zenf
otoéného indexowacfho stolu tak, Ze od pohybu otolné &asti je
pres prevody odvozen pohyb nardZikového mechanismu, ktery
prosgtifednictvim kddovanych signdld spfnd soustavu spinadd.
Za d&elem dosaZeni spolehlivé funkce a vhodnych rychlost{ .je
pohyb otodné ¥dsti obvykle rozdé&lemn dc dvou fézl. Nejdrive
se provede rychlé otodeni otolné &dsti do p¥edvolené polohy,
které je doprovédzeno prejezdem této polohy. P¥islu3nd nardzka
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sepne spinal, ktery vysle koincideninf signdl aktivujfel
reverzaln{ zpomaleny pohyb oto¥né Zésti zp&t do mista koin-
cidence. Pohyb je pak ukon&en zaindexovénim a zpevnénim
oto¥né ¥dsti stolu. Popsané zpisoby ¥{zen{ polohy otolnych
indexovaefch stold v p¥ipad¥, Ze je pofadovdn men3S{ polet
poloh, vy%adujf pro ka%dou polohu priPazen{ p*{gluiné nardZ-
ky a koncového spinade. Jednd-li se o Fizen{ stolu s v&t3im
podtem poloh, Jje zapot¥ebf pom&rn& sloZity p¥evod na nardi-
kovy systém. V kaZdém pPipadd Je nutny reverzadni mechanicky
systém, ktery po obdr¥%en{ koincidenénfho signélu navolené
polohy zm&ni smysl otddeni otolné &¢4sti a zpomali jeji chod.

Vy8e uvedené nedostatky jsou odstrandny zapojenim pro
sledovdani a vyhodnocovéni polohy otoénych indexovacich stold
a pro ¥fzenf{ jejich pohybld, zejména pro obrédb&ci{ stroje podle
vyndlezu, jeho%Z podstata spolivd v tom, Ze druhy vystup bloku
pro vypodet vzddlenosti je p¥ipojen jednak k prvnimu vstupu
bloku &f{tafe pro piPesnou polohu, jednak k prvnfmu vstupu blo-
ku ditade pro zpomaleni smyslu CW a jednak k prvanimu vstupu
bloku &f{tade zpomalen{ smyslu CCW. Ke druhym vstuplm té&chto
blokd &{tadd Je pFipojen spinaé polohy CW, k Jejich t¥etim
vstupim je piipojen spina¥& CCW a k jéjich Stvrtym vatupim Je
p¥ipojen spinaé referenéni polohy, p¥ipojeny soudasn& ke dru-
hému vstupu pro vypolet vzddlenosti. Datové vystupy blokd
&1{tady Jsou piipojeny jednak k datovym vstuplm bloku pro
P{zenf zastaveni, k jehoZ synchronizadnimu vstupu je p¥ipo=-
jen spinal presné polohy, jednak k datovym vstupdm bloku
predvolby, jeho¥ vystup je pFipojen ke druhému vstupu bloku
pro ¥*{zen{ zpomaleni.

Zapojeni pro sledovéni a vyhodnocovéni polohy otodnych
indexovacich stold a pro ¥{zeni jejich pohybl, zejména pro
cbréb&ci strojg podle vyndlezu umoZnuje z{skdvat jednodu-
chym zplisobem trvalou informaci o vzédjemné poloze obou &édsti
oto¥ného indexovactho stolu a sou¥asn¥ umoZnuje ¥{dit v libo-
volném smyslu plynulé dojeti otodné &dsti do poZadované polo-
hy bez nutnosti reverzace.

P#{klad zapojeni pro sledovéani a vyhocdnocovéni polohy
otoényeh indexovacich stold a pro ¥FL{zenf jejich pohybld podle
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vyndlezu - je schematicky zndzorn&n na p¥ipojeném vykresd.

Blok 1 pro P{zeni cyklu stroje je pifipojen svym vystu-
pem 11 k prvnimu vstupu 21 bloku 2 pro vypolet vzddlenosti.
skutelné polohy otolné &dsti od poZadované polohy. Blok 2
pro vypodet vzddlenosti je piipojen svym prvnim vystupem 23
k prvnfmu vstupu 31 bloku 3 pro ¥F{zen{ zpomaleni pohybu otod-
né &dsti a svym druhym vystupem 24 jednak k prvnimu vstupu 41
bloku 4 &ftale pro pfesnou polohu, jednak k prvaimu vstupu 51
bloku 5 &{tade pro zpomalenf smyslu CW a jednak k prvafmu
vstupu 61 bloku 6 &ftale pro zpomaleni smyslu CCW. Ke druhym
vstuptm 42, 52, 62 blokd 4, 5, 6 &{tadh Je pPipojen spinad 12
polohy CW, k jejich t¥retim vstupm 43, 53, 63 je pFipojen spi-~
nad polohy CCW a k jejich &tvrtym vstupim 44, 54, 64 je p¥ipo-
Jjen spinal 14 referenéni polohy, ktery je soufasné& piipojen
ke druhému vstupu 22 bloku 2 pro vypolet vzdédlenosti. Blok 4
titade pro presnou polohu je ddle svym datovym vystupem 45
pfipojen jednak k prvanimu datovému vstupu 71 bloku 7 pedvol=
by, tvorendmu porovndvacimi a vyhodnocovac{mi obvody pro zpo-
mzleni pohybu otodné &dsti, jednak k prvnimu datovému vstupu
81 Dbloku 8 pro F{zeni zastavenf, tvobenému porovnavacimi a vy-
hodnocovacimi obvody pro p¥esnou polohu otodné &dsti. Blok 6
¢{tade pro zpomaleni smyslu CCW je p¥ipojen svym datovym vy-
stupem 65 jednak ke tfetfimu datovému vstupu 73 bloku 7 pred-
volby, Jjednak ke t¥etimu datovému vstupu 83 bloku 8 pro Fi{ze-
n{ zastavenf. Ke ¥tvrtému synchronizadnimu vstupu 84 bloku 8
pro *{zen{ zastaveni je pPipojen spina& 15 pfesné polohy a k
pédtému aktivadnimu vstupu 85 tohoto bloku Je pfipojen svym
vystupem 33 blok ; pro F{zen{ zpomalenf, p¥ipojeny timto vy-
stupem soulasn¥ ke vstupu 91 bloku 9 prvnich vystupnich spi-
nady, urdenych pro zpomaleni otodné Zdsti. Blok 8 pro ¥{zenf
zastaveni je ddle svym vystupem 86 pFipojen ke vstupu 101
bloku 10 druhych vystupnich spinadd urenych pro spuéténi
a zastaveni otodné d&dsti.

Z bloku 1 pro ¥{zen{ cyklu stroje piijde signdl zaddni
poZadované polohy otod¥néhc indexovaeiho stolu do bloku 2
pro vypodet vzddlenosti. Po obdrZeni signdlu ze spinale 14
referen&nf polohy dojde k aktivaci bloku 2 pro vypodet vzdd-
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lenosti. Po provedeni v¥po&tu uvolnuje signdl vysleny z
druhého vystupu 24 tohoto bloku prvnf vstup 41 bloku 4
¢{ta&e pro presnou polohu, prvaf vstup 51 bloku 5 &ftade pro
zpomaleni{ smyslu CW a prvni vstup 61 bloku § &ftafe pro zpo-
wmalenf smyslu CCW. Soudasn¥, pokud je poZadovanéd vzddlenost
mens{ ne¥ nastavené zpomalenf a nebo p¥i prvnfim zadénf, kdy
nen{ registrovén signdl ze spinale 14 referendni polohy, -
je z prvntho vstupu 23 bloku 2 pro vypolet vzddlenos’'i vys-
lén signdl k prvafmu vstupu 31 bloku 3 pro rfizenfi zpomaleni
a signdlem z vystupu 33 tohoto bloku je aktivovén blok 9
prvanich vystupnich spfna&i. Po uvoln&nf bloki 4, 5, 6 &f{ta&l
zadnou tyto ¥ftale synchronnd pifi&ftat nebo od&itat, podle
smyslu pohybu, impulsy prichdzejfc{ jednak na Jejich druhé
vstupy 42, 52, 62 ze spinale 12 polohy CW, jednak na Jejich
tPeti vstupy 43, 53, 63 ze spinade 13 polohy CCW. Poradim
sepnut{ spfna&i 12, 13 je rozli¥en smysl pohybu CW a CCW v
bloku 5 &ftade pro zpcmaleni smyslu CW a v bloku 6 &itae pro
zpomaleni smyslu CCW. Signdl z datového vystupu 55 &ftade pro
zpomalen{ smyslu CW pirichdz{i ke druhému datovému vstupu 72
bloku 7 predvoldby, k jehof tretimu datovému vstupu 73 p¥ichéd-
z{ signdl z datového vystupu 65 bloku 6 gLtade pro zpomaleni
snyslu CCW. PPivedené signdly jsou v bloku ] p¥edvoldby po-
rovnédny a vyhodnoceny a vysledny signdl z vystupu 74 tohoto
bloku pfiveden ke druhému vstupu 32 bloku 3 pro ¥ifzeni zpo-
maleni. Signdl v vystupu 33 tohoto bloku aktivuje jednak blok
9 prvnich vystupnfch spinadl, &{mZ dojde ke zpomalen{ pohybu
otodné Césti, jednak blok 8 pro F{zeni zastaveni, k jehoZ
prvnfmu datovému vetupu 81 prichdzf{ signdl z datového vystu-
pu 45 bloku 4 &f{tale pro piesnou polohu a k jehoZ ¥tvrtému
syhchronizaénimu vstupu 84 pFichdz{ signdl ze spinale 15
pifesné polohy. Po porovnédni a vyhodnocenf v3ech signdld pii-
vedenych do bloku 8 pro Pizeni zastaveni je signdlemz v¥stu-
pu 86 tohoto bloku aktivovén blok 10 druhych v¥stupnich spf-
na&l., T{m dojde k zastaveni pohybu oto¥né ¥4sti stolu a k
jejimu mechanickému zpevnéni,

Zapojeni podle vyndlezu Jje moZno vyuZit u viech mecha-.
nismd vykondvajicich pohyb indexovany v précovnich polohdch,
Jako napi#. u JjiZ uvedenych indexovacich stold, ddle u revol-
verovych hlav, zdsobnikd ndstrojl, zédsobnfkd obrobkd ' apod.
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Zapojeni pro sledovéni a vyhodnocovdni polohy otoénych inde-
xovacich stolt a pro *{zen{ jejich pohybd, zejména pro obrd-
b&ci stroje, tvofené blokem pro ¥izeni cyklu stroje, ktery
je pripojen k prvanfmu vstupu bloku pro vypodet vzdédlenosti,
p¥ipojenému svym prvanim vystupem k prvanimu vstupu bloku pro
$#{zeni zpomalenf, ktery je dédle svym vystupem pripojen jednak
ke vstupu bloku prvaich vystupnich spfnadl, Jjednak k aktiva-
¢nfmu vstupu bloku pro P{zenf zastaveni, piipojenému svym
vystupem ke vstupu bloku druhych vystupnich spinad&i, vyzna-
gujici se tim, %Ze druhy vystup (24) dbloku (2) pro vypolet
vzddlenosti je pfipojen jednak k prvafmu vstupu (41) bloku
(4) ¥f{ta¥e pro pFesnou polohu, jednak k prvnimu vstupu (51)
bloku (5) &fitade pro zpomalenf smyslu CW a jednak k prvnimu
vstupu (61) bloku (6) &itade pro zpomaleni smyslu CCW, pPri-
gem% ke druhgm vstuplm (42, 52, 62) t&chto blokd ¥{taldd je
pripojen spina& (12) polohy CW, k jeJich t¥etim vstupdim

(43, 53, 63) je pripojen spina& (13) polohy CCW a k jejich
&tvriym vstupim (44, 54, 64) je pripojen spinal (14) refe-
rendn{ polohy, prfipojeny souZasnd ke druhému vstupu (22)
bloku (2) pro vypodet vzddlenosti, zatimco datové vystupy’
(45, 55, 65) blokd (4, 5, 6) &{tadd jsou pFipojeny jednak

k datcvym vstupdm (81, 82, 83) bloku (8) pro #{zen{ zasta-
vent, k jehoZ synchroniza®nfmu vstupu (84) je pFipojen spi-
nag (15) presné polohy, jédnak k datovym vstupdm (71, 72,
73) bloku (7) pPedvolby, jehoZ vystup (74) je pFipojen ke
druhému vstupu (32) bloku (3) pro ¥fzeni ipomaleni.

1l vykres
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